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Actor global

Mitsubishi Electric,
un actor global

Changes for the Better

Nosotros reunimos las mejores men-
tes con objeto de crear las mejores
tecnologias. En Mitsubishi Electric he-
mos entendido que la tecnologia es la
fuerza motriz que cambia nuestra vida.
Incrementando el confort en nuestra
vida diaria, maximizando la eficacia en
los negocios y haciendo que las cosas
sigan siempre funcionando, integramos
tecnologia e innovacién para que los
cambios vayan siempre a mejor.

La empresa Mitsubishi Electric estd envuelta en muchas areas diferentes, entre las
que se cuentan:

Sistemas energéticos y eléctricos
Una gran gama de productos en el campo de los sistemas eléctricos que van desde
generadores hasta pantallas de grandes dimensiones.

Dispositivos electronicos
Una amplia gama de dispositivos semiconductores de la Ultima generacion para
sistemas y productos.

Dispositivos para aplicaciones domésticas
Productos fiables tales como sistemas de aire acondicionado y sistemas de home
entertainment.

Sistemas de informacion y de comunicacion
Equipamientos, productos y sistemas comerciales centrados en el consumidor.

Sistemas industriales de automatizacion
Maximizacion de la productividad y de la eficacia por medio de la mas puntera
tecnologia.
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Estandares globales

Estandares globales

Automatizacion flexible

La serie MELSECiQ-R, MELSEC System Qy la
serie L de MELSEC proporcionan solucio-
nes globales para una amplia gama de
aplicaciones. Estas plataformas de auto-
matizacion obra de Mitsubishi Electric
estan formadas por unidades modulares
de automatizacion que agrupan una gran
cantidad de tecnologias, incluyendo con-
troles logicos programables (PLC), trata-
miento de datos, asi como el control de
movimiento y de procesos. Su principal
objetivo es aumentar la productividad,
ayudando a los usuarios a reducir el coste
total de la propiedad (TCO) a la vez que
reducen el plazo de amortizacion.

Producido segtin los es-
tandares mas punteros

Los productos de automatizacién de
Mitsubishi Electric gozan de un excelen-
te renombre en todo el mundo, basado
en su calidad y fiabilidad a toda prueba.
Ya en la fase de desarrollo se concede
una gran importancia a la calidad hasta
del elemento mas insignificante. “Best
Practice” es la meta de todos nuestros
esfuerzos y esta actitud se manifiesta
también en que los productos Mitsubi-
shi Electric cumplen con creces todos
los requisitos para usos navales homo-
logados y las requlaciones y estandares
internacionales.

Primer fabricante
mundial de PLCs

La encuesta sobre PLCs realizada a nivel
mundial por ARC, la acreditada empresa
americana de investigacién en automa-
tizacion, confirma de nuevo que Mitsu-
bishi Electric es el mayor productor, en
volumen, del mundo de PLCs.

ARC es una denominacién protegida en 2004 por ARC
Advisory Group.

RN,

Bbi [iv

UKAS
QUALITY
MANAGEMENT

008

1SO 9001

Mitsubishi E\eclrlc Corporation Himeji Works is a factor ycertified for ISO14001
systems) and ISO900

Qualty assurance management systams)

CEIEH[
oL

D't\l_f\/

v"emew oy,

&

(003 * 4,
e e,
S &

O x

K ™
P ApPRO

VERITAS



La familia de PLCs con mayor éxito del mundo

:Qué caracteristicas distinguen a la platafor-
ma de PLCs con mayor éxito internacional?

Todos los médulos de CPU
son compatibles con el mismo
rango de E/S e idénticos
modulos especiales.

Mantenimiento sencillo gracias a sus
potentes LEDs que indican el estado
de servicio.

Programacién a través de Ethernet,
USB, en serie, de redes (CCLInk IE,
CC-Link)

La sincronizacion intermodular se
traduce en una mayor precision de
procesamiento

El nuevo bus de sistema mejora
el ciclo de produccién gracias
a su alta velocidad

Control de procesos de alta
disponibilidad

Cuando se agrupa con un moédulo
de funcién redundante, permite

realizar a bajo coste y con facilidad
un sistema de control redundante.

Muchas funciones integradas,
como por ej. la captacion de
valores de medida.
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Control de seguridad integrado

Acceso directo a los servidores

de la base de datos del sistema
informético

Utilizacion en todo
el mundo

Los PLC modulares de Mitsubishi Electric
se pueden aplicar en cualquier lugar del
mundo. Las numerosas homologacio-
nes para usos navales, el cumplimiento
de las directrices internacionales y los
exigentes requisitos de la industria de-
muestran que el PLC modular es un pro-
ducto digno de toda confianza.

Crecer con los retos

Los PLCs modulares estan disefados
para crecer a la par que la aplicacion,
desde soluciones simples e indepen-
dientes, hasta complejas arquitecturas
de red. Esta filosofia permite siempre
realizar las adaptaciones y anadidos que
le vayan haciendo falta al usuario.

Funcionamiento con
multiples CPU

La plataforma de automatizacion del
System Q de MELSEC permite instalar
hasta cuatro moédulos de CPU en un Uni-
co rack. Permite combinar hasta cua-
tro tipos de CPU: PLC, Motion Control,
C-Controller, asi como CPUs de robots
y de CNC, formando una solucién com-
pleta.

Capacidad de
comunicacion multiple

Los PLC modulares de Mitsubishi Electric
no tienen ninguin problema en comuni-
carse con toda clase de dispositivos de
Mitsubishi o de otros fabricantes.

Reparto de los cometidos entre
varias CPU (hasta cuatro CPUs
distintas en un sistema).

Flexibilidad

La amplia seleccion en fuentes de ali-
mentacion, modulos de CPU, de E/S,
especiales y de comunicacién convier-
ten a los PLC modulares de Mitsubishi
Electric en uno de los sistemas de au-
tomatizacion mas flexibles del mundo.

Redundancia

Para realizar un sistema de control re-
dundante de alta fiabilidad, dos médu-
los de CPU de la serie MELSEC iQ-R se
pueden combinar cada uno con un mo-
dulo de funcién redundante.

Para MELSEC System Q, las CPUs de pro-
ceso redundante Q12/25PRH en com-
binacién con una tecnologia de PLC
estandar proporcionan un sistema de
standby en caliente con sincronizacion
automatica de los datos. Estos concep-
tos modulares también permiten distin-
tos grados de redundancia, desde la ali-
mentacién eléctricay los procesadores,
hasta los moédulos de red redundantes.




Plataforma multiple

Sofisticado pero Simple

Serie iQ-R de MELSEC

System Q de
MELSEC

Serie L de
MELSES

RENDIMIENTO DE LOS PLC MODULARES

Este amplio abanico de posibilidades
le deja al usuario la méxima capacidad

ENTRADAS/SALIDAS .
‘__________________J
Las soluciones modulares de automatizacion de Mitsubishi Electric ofrecen muchas posibilidades.
El concepto modular Multiplicidad de
posibilidades

El sofisticado principio de los PLC mo-
dulares de Mitsubishi Electric permite
al usuario elegir la combinacion 6pti-
ma de modulos de CPU y médulos de
E/S, especiales y de comunicacion. Asf
se puede configurar un sistema a la
medida, en el momento justo y para la
aplicacién concreta.

System Q permite combinar CPUs de
PLC basicas y avanzadas, CPUs especiali-
zadas en movimiento e incluso CPUs de
PCs (ordenadores industriales) forman-
do una solucion Unica de System Q con
hasta cuatro moédulos de CPU distintos.

El concepto de la serie L de MELSEC
no requiere chasis y resulta ideal para
las aplicaciones de control de tamaro
medio. Con un moédulo de movimiento
simple, se pueden controlar aqui tam-
bién hasta 16 servo ejes. También per-
mite controlar mediante un modulo de
movimiento hasta 16 servoejes.

de eleccién de filosoffas y conceptos de
controles, lenguajes y programaciones.

La serie MELSEC iQ-R permite una inte-
gracion total del control y las comunica-
ciones desde una plataforma de hard-
ware individual y de alta capacidad de
ampliacion, que permite manejar desde
unas pocas E/S hasta varios miles de
ellas. El control de seguridad integrado,
una vasta gama de funciones incorpora-
das, asi como un control de procesos de
alta disponibilidad constituyen el ntcleo
de un entorno de automatizacién abso-
lutamente vanguardista.



Flexible y adaptable

Una plataforma de auto-
matizacion para el futuro

La flexibilidad y capacidad de adapta-
cién son las caracteristicas decisivas que
convierten a los PLC modulares en po-
tentes plataformas de automatizacion.
Con todo el hardware necesario de un
solo proveedor, los usuarios pueden
controlar méquinas individuales o co-
nectar en red toda una fabrica.

Los PLC modulares cuentan con nu-
merosas herramientas de software que
permiten una integracién exhaustiva
y sencilla gracias al EZsocket de tecno-
logfa middleware de Mitsubishi Electric.
Ademas, Mitsubishi Electric ofrece tam-
bién software de programacién basado
en los estandares internacionales, como
por ej. [IEC 61131-3, OPC o Active X. Esta
flexibilidad tan amplia reduce el trabajo
de planificacion y programacién, abrevia
el periodo de puesta en servicio y dismi-
nuye el mantenimiento necesario.

Tecnologia probada

La experiencia y saber hacer de
Mitsubishi Electric le han convertido
en uno de los principales fabricantes
de controles l6gicos programables. Los
sistemas de PLC de Mitsubishi Electric
son precursores en nuevas tecnologfas
y se distinguen por su extraordinaria
fiabilidad y altas prestaciones.

Mitsubishi Electric es uno los proveedo-
res mas importantes de soluciones de
automatizacion y, al mismo tiempo - en
una relacion en la que no suele hacer-
se suficiente hincapié - es también un
usuario de estas soluciones ya que es
una de las empresas de produccién mas
grandes de la zona econdmica asiatica
y japonesa. Partiendo de esta posicion
Unica, Mitsubishi Electric puede reco-
pilar mejor que nadie de las demandas
de los otros fabricantes, para reforzar
el perfil que los distingue y conseguir
un equilibrio éptimo entre el control de
costes y las inversiones.

Los PLC modulares

una ventaja decisiva en la produccion.

Puede contar con
estas ventajas

Los sistemas modulares de PLC de
Mitsubishi Electric cumplen hoy las
demandas futuras de los mercados.

Una inversion segura gracias a una
tecnologia fiable y sofisticada.

Los controles cumplen todos los es-
tédndares internacionales de calidad,
como confirman sus certificados y ho-
mologaciones.

Los productos estandar, como los
dispositivos de mando y el software
de visualizacién de procesos, se pue-
den combinar facilmente con todos
los controles de MELSEC.

Extensa compatibilidad de sistema.

Disponibilidad garantizada, tanto en
Europa como en el resto del mundo,
a través de una extensa red comercial.

Soporte y servicio técnico en todo
mundo.

Plataforma multiple

destacan por su elevada flexibilidad y gran aptitud para ampliaciones, lo que supone




Serie iQ-R de MELSEC

El PLCiQ Platform,
a otro nivel

La iQ Platform permite integrar totalmente el control y la comunicacion.

CPU de alto rendimiento

La serie MELSEC iQ-R incluye un amplio
rango de controladores de automatiza-
cién programables capaces de satisfacer
una gran diversidad de requerimientos de
control en la automatizacion, redisefiados
en torno al nuevo bus de sistema de al-
ta velocidad MELSEC iQ-R, para asegurar
tanto un alto rendimiento, como una po-
tencia de procesamiento inteligente. Esto
permite a una Unica CPU realizar todas las
operaciones que, antes, hubieran reque-
rido multiples CPUs, ofreciendo un ahorro
enorme en concepto de hardware. Al mis-
mo tiempo, es compatible con el montaje
de multiples CPUs en una placa base de
la serie iQ-R, lo que permite al usuario de-
sarrollar aplicaciones de automatizacion
muchisimo mas sofisticadas y complejas
que desde una placa base PAC individual.

Control sincronizado

La serie iQ-R permite sincronizar el ciclo
del PLCy el scan de la red. De este modo
se evitan las demoras en la transmision de
los datos y mejora ademas la calidad de
fabricacion. Con vistas a un control mas
reciso, todos los moédulos de salida estan
sincronizados adicionalmente. Asf ya no
se necesitan sensores para reconocer una
posicion, lo que reduce los costes.

Posibilidades de
conexion directas

Cuando la serie iQ-R se conecta con otros
dispositivos via CGLink IE, CGLink IE Field
o Ethernet, los usuarios pueden utilizar el
protocolo SLMP (Seamless Message Proto-
col) de Mitsubishi Electric, para supervisar
y recoger los datos de los dispositivos a nivel
de toda la red, sin tener en cuenta los estra-
tos de la red. Asi por ejemplo, ya no hace
falta escribir un programa para establecer la
comunicacion. Los usuarios solo tienen que
elegir sencillamente el protocolo de comuni-
caciény la etiqueta para permitir la comuni-
cacion al PLC y los dispositivos conectados.

Reduce el trabajo de
mantenimiento

La serie iQ-R ofrece numerosas caracte-
risticas y funciones que contribuyen a re-
ducir el trabajo y los costes de manteni-
miento. Por ejemplo, los usuarios pueden
definir el almacenamiento automatico de
mensajes de error y otros eventos en una
tarjeta de memoria instalada en la ranu-
ra para la tarjeta SD integrada. En caso
de error o de un evento definido, el PLC
puede guardar en la tarjeta SD toda la
informacion relevante, asi como la me-
moria de errores y eventos, incluyendo un
historial de datos operativos. Estos datos
se pueden luego analizar facilmente, ayu-
dando a reducir los intervalos de parada
técnicay el trabajo de mantenimiento.

Compatibilidad con
System Q de MELSEC

La serieiQ-R es totalmente compatible con
los médulos y blogues de bornes de Sys-
tem Q de MELSEC, ofreciendo asi al usuario
un modo sencillo de actualizaciény mejo-
ra. Los programas escritos originariamen-
te para System Q de MELSEC se pueden
transferir directamente a la serie iQ-R, con
el ahorro de costes que esto supone a la
hora de actualizar el sistema.

Control de seguridad
integrado

La serie MELSEC iQ-R incluye una CPU de
seguridad conforme con los estandares
de seguridad internacionales, lo que per-
mite, a su vez, conectar dispositivos de se-
guridad a través de la red CCG-Link IE Field.

Sinopsis b CPU pe PLC pe LA serie MELSEC 1Q-R

Capaci- Memoria del programa

dad de

memoria  Memoria de datos 2-40 MB
Tiempo de procesamiento de

q Ry Py 0,98 ns
instruccion (instruccién LD)

Capacidad de CPU multiple Si

(4 CPUs como max.)

Control integrado de CC-Link IE/
puertos de CC-Link IE Field

CPU CPU de PLC
R04CPU-

Productos R120CPU

Entradas/salidas max. 4096

40-1200 k pasos

CPU de seguridad
RO4ENCPU- RO8SFCPU-
R120ENCPU R120SFCPU
4096 4096

40-1200 k pasos | 80-1200 k pasos

5-40 MB 5-40 MB
0,98 ns 0,98 ns
No Si (una CPU de seguri-
dad por sistema)
2 —




Las CPUs del System Q
de MELSEC

Cuando se trata de maquinaria de alto
rendimiento y para controlar plantas de
fabricacién completas, incluyendo la in-
fraestructura necesariay la conexién en
red de toda la fabrica, las CPUs de PLC
de alto rendimiento del MELSEC System
Q ofrecen unas prestaciones y versatili-
dad verdaderamente increibles.

Los médulos de CPU estan equipados
con distintas capacidades de memoria,
pero todos son susceptibles de am-
pliarse. Esto significa que las CPUs del
System Q de MELSEC no solo pueden
almacenar programas complejos, sino
también grandes cantidades de datos.

CPU de PLC universal

Las CPUs universales son la ultima gene-
racién de la familia del controlador mo-
dular System Q de MELSEC. Constituyen
el corazén de la iQ Platform. Junto con
las CPUs de movimiento, de robotsy CN,
ofrecen un sistema de automatizacion
modular, escalable y flexible.

Capacidad de ampliacion

Todas las CPUs de PLC del System Q de
MELSEC son intercambiables entre si.
Esto significa que la capacidad de ren-
dimiento del Sistema puede crecer con
la aplicacién, pero sus inversiones en
infraestructura y en hardware perma-
necen constantes.

System Q multiplataforma de MELSEC

Un controlador fiable alli donde mas se necesita.

Modalidad de
procesador multiple

En un sistema se pueden instalar de
modo auténomo hasta cuatro CPUs de
PLC del System Q de MELSEC. Las CPUs
pueden entonces realizar sus tareas in-
dependientemente o compartir come-
tidos, mejorando asi el rendimiento del
sistema en su conjunto. Asi se garantiza
un control rapido y dindmico y ademas
mejoran y aumentan la calidad y la pro-
ductividad.

CPUs para el control
de robots y CN

Las CPUs de robots y CN combinan una
elevada velocidad de procesamiento
con un mejor control de movimientos,
ofreciendo asf una flexibilidad y rendi-
miento desconocidos hasta ahora en
los sistemas roboticos y de movimiento
automatizado.

Sinopsis b CPU pe PLC pe MELSEC System Q

Tiempo de proc iento/
instruccion légica

9,5-120 ns

Capacidad de CPU multiple
(4 CPUs como max.)

Si - hasta 4 por sistema

CPU CPU de PLC universal CPU de robot
Productos Q00UJ-Q02U QO3UD(E)-Q100UD(E)H | Q172DCCPU
Entradas/salidas max. 256-4096/8192 32-256
Capacidad de memoria 32 MB 2 MB
Memoria del programa 10-1000 k pasos 26 k pasos

*

Si — hasta 3 por sistema

CPUdeCN
Q173NCCPU

4096/8192

*
260 k pasos

*

Si - hasta 2 CPUs

*\/éase la documentacion sobre las CPUs correspondientes




Serie L multiplataforma de MELSEC

La serie L de MELSEC,
modular y compacta

Etiquetadora controlada por un PLC de la serie L de

Simple Motion
Fiable, amigable

al usuario y flexible

La serie L de MELSEC aposté desde el co-
mienzo por una fiabilidad, sencillez para
el usuario y flexibilidad elevadas y dispo-
ne de una mayor funcionalidad que la ha-
bitual en un PLC compacto. Los técnicos
y los programadores pueden aprovechar
con mayor eficiencia su tiempo de trabajo
y, de este modo, ahorrar tiempo y costes
de desarrollo valiosisimos.

Gran flexibilidad del sistema

El diselo conceptual de la serie L de
MELSEC, que no utiliza rack, permite dis-
frutar de una alta flexibilidad en el sis-
tema con un espacio necesario minimo.
La arquitectura basada en una sola CPU
incluye interfaces Ethernet y Mini-USB
integradas, un slot para tarjetas de me-
moria SD/SDHC para almacenamiento de
programasy registro de datos y 24 £/S di-
gitales para tareas sencillas, contaje ra-
pido y posicionamiento. Ademas de las
funciones ya integradas, la CPU puede
ampliarse con hasta 40 modulos de ex-
tension o especiales para disponer de un

MELSEC, en combinacion con un médulo

mayor numero de E/S digitales y analé-
gicas, contadores rapidos, interfaces de
comunicaciones, Simple Motion, posicio-
namiento, etc.

Entradas/salidas integradas

La CPU incorpora ya de serie un gran
ndmero de las funciones que mas fre-
cuentemente se necesitan, minimizan-
do claramente los costes de adquisicion
y desarrollo. Permite controlar hasta 2 ser-

voejes 0 motores paso a paso a través
de las salidas integradas de impulsos, sin
necesidad de médulos adicionales. Por
defecto, todas las CPUs de la serie L de
MELSEC disponen de 24 entradas/salidas
integradas. Estas E/S ofrecen una serie
de funciones como son las entradas por
interrupcion, el contaje rapido, las salidas
de tren de pulsos para posicionamiento,
que habitualmente estén reservadas para
modulos independientes. De este modo,
es posible ahorrar costes de hardware en
un gran nimero de aplicaciones.

USB y Ethernet de serie

Tanto la interfaz USB 2.0 como la inter-
faz Ethernet pueden utilizarse directa-
mente en el emplazamiento en que es-
té instalado el PLC. La interfaz Ethernet
permite la conexién directa bien con
cable LAN cruzado o no cruzado y no
requiere configurar el PLC o el PC conec-
tado (pendiente de patente).

Registro de datos

La funcién integrada de registro de datos
(datalogger) a alta velocidad permite re-
copilar informacion para depuracion de
errores, evaluacion de rendimiento y otros
fines. Con una herramienta de configura-
cion de facil manejo pueden configurarse
paso a paso todas las funciones de registro
de datos. El software GX LogViewer permi-
te analizar los datos adquiridos de modo
que su interpretacion resulte sencilla.

Sinopsis bE CPU pe PLC pE LA serie L be MELSEC

(4 CPUs como max.)

Entradas/salidas

integradas ©
Funciones
integradas Interface Ethernet

Interface CC-Link —

CPU CPU basica serie L

Productos LO2CPU-P L26CPU-PBT
Entradas/salidas max. 1024/8192 4096/8192

Capacidad Para programas 20 kB 260 kB

dememoria 1,iata de memoria  Dependiente de la tarjeta dememoria SD-/SDHC empleada
Memoria del programa 80 k pasos 1040 k pasos

:I'lempo .d’e pr’ocfesamlento/ 40 ns 9,5ns

instruccién légica

Capacidad de CPU multiple No

16 entradas (24 V DC)/8 salidas (5-24 V DC, 0,1 A por canal)
Funciones de E/S: E/S digital, entradas de contador de alta veloci-
dad, salida de cadenas de impulsos para posicionamiento

T0BASE-T/100BASE-TX (10/100 Mbps)

CC-Link maestro/estacion local
(hasta 10 Mbps)

(1) LO2CPU-P/L26CPU-PBT con salidas integradas con légica positiva



Solucion de seguridad completa

Seguridad para
todos los sistemas

Mitsubishi Electric ofrece para el
System Qy serie iQ-R de MELSEC una so-
lucion de seguridad global que se pue-
de integrar totalmente en el concepto
de automatizacion de su sistema. Asf
ganara seguridad para sus empleados,
maquinas y procesos y obtendrd una
ventaja importante en productividad
y rendimiento.

Aplicacion flexible

Como es légico y natural, los disposi-
tivos de seguridad estan ahi para pro-
teger a las personas de la peligrosidad
de las maquinas y sus entornos. Pero
desde el punto de vista de los costes,
estas medidas de proteccién deberfan
ser faciles de llevar a a practica y tan
flexibles que se pudiesen aplicar en to-
dos los sistemas. El System Q de MELSEC
ofrece aqui un programa de soluciones
Unico y versatil. La serie MELSECiQ-R esta
equipada con una CPU de seguridad que
permite conectar dispositivos de seguridad
através de la red CGLink IE Field.

La serie iQ-R también permite a los usua-
rios realizar un sistema redundante que
cumpla con [EC 61508 SIL2.

Seguridad verificada

Las soluciones de seguridad de MELSEC
System Q y la serie MELSEC iQ-R estan
totalmente certificadas por todas las or-
ganizaciones de seguridad aplicables
a EN 954-1 categoria 4, ISO 13849-1 PL,
ademads de IEC 61508 (JIS C 0508) SIL 3;
también cuenta con la certificacion de
TUOV Rheinland.

Control de seguridad
y genérico integrado

La CPU de seguridad de la serie MELSEC
iQ-R puede ejecutar tanto programas
de seguridad como no de seguridad,
facilitando asf la integracion en los sis-
temas de control nuevos o existentes.
La CPU de seguridad permite conectar
dispositivos de seguridad, como corti-
nas fotoeléctricas de seguridad, inte-
rruptores de emergencia e interruptores
de puertas, a través de la red CC-Link IE
Field sin necesidad de una linea de red

La proteccion laboral se

separada y especifica. El cableado y el
espacio necesario pueden reducirse, ya
que no se requieren multiples cables
de red, lo que resulta en unos menores
costes de integracion.

Simple, pero elegante

La solucion de seguridad mas sencilla del
System Q de MELSEC esté4 formada por un
modulo de E/S de seguridad que se instala
en el soporte de modulos junto a los otros
componentes de sistema. Asi, un sistema
utilizado en primer término para el control
cumplird también funciones de seguridad,
sin que se generen gastos extras por este
control de seguridad independiente. El
médulo de seguridad ofrece el nimero
adecuado de entradas y salidas de segu-
ridad, sin que haya que programar nada
extra. Cuando se necesiten entradas y sa-
lidas de seguridad en otras &reas, las am-
pliaciones E/S correspondientes permiten
una seguridad adicional con tecnologia
“plug and play”. I System Q de MELSEC
es tan flexible que permite integrar E/S de
seguridad también en una red CCGLink
convencional, junto con otros dispositivos
CCLink, como por ejemplo convertidores
de frecuencia, entradas y salidas externali-
zadas o unidades de control.

nanifiesta en una seguridac
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Soluciones compactas

El controlador de seguridad WS de
MELSEC es una forma econdmica de
realizar una solucion de seguridad pa-
ra maquinas individuales o sistemas
pequenos. Gracias a sus dimensiones
compactas se puede instalar en la mayor
parte de los armarios de distribucion sin
costes adicionales. Se puede configurar
con rapidez y facilidad gracias a su sof-
tware intuitivo, lo que permite ahorrar
valioso tiempo de desarrollo.

Aseguramiento de
sistemas grandes

Con el controlador de seguridad QS de
MELSEC, Mitsubishi Electric ofrece un con-
cepto de seguridad acorde con los tiem-
pos, que combina una red de seguridad
CCLink con entradasy salidas descentrali-
zadas con la flexibilidad de un controlador
modular. Asi se pueden asegurar incluso
lineas de produccion completas, disfrutan-
do ademés de todas las ventajas, como por
ej. menos trabajo de cableado, rapidezen
el diagndstico y mantenimiento, asi como
facilidad a la hora de modificar el progra-
ma. Como se trata de un controlador de
seguridad, por supuesto tiene también
mecanismos de proteccion frente a fallos
de sistema e intervenciones ilicitas.




Control de movimientos

El reto: Control de movimientos

Mitsubishi Electric ofrece numerosas soluciones para tareas de movimiento de alta complejidad e in-

terconectadas en red

Ampliacion del
campo de uso

Las plantas de produccion para series pe-
quefas y la gran variedad de modelos
estdn a la orden del dfa, asi que a los con-
troladores de movimiento les espera una
extensa gama de aplicaciones. Mitsubishi
Electric ofrece varias soluciones para el
control de movimiento, desde los moé-
dulos de movimiento hasta los médulos
de CPU de controlador de movimiento.

Los modulos de movimiento simple tie-
nen una configuracion sencillay ofrecen
rendimiento de controlador de movi-
miento de alta precision. Este modulo
tan sencillo de usar estd especialmente
concebido para las aplicaciones de con-
trol de movimiento de alta precision.

Entorno de desarro-
llo sencillo de usar

El entorno de desarrollo, facil de usar,
ofrece funciones potentes y de efecti-
vidad optimizada que facilitan el disefio
del sistema, la puesta en servicio y la

localizacion de errores, ademés de me-
jorar la seguridad de los datos y reducir
las paradas técnicas.

Control de movimiento
con MELSEC System Q

Un sistema de movimiento QDS con el
controlador Q17LIDSCPU y el moédulo
de movimiento simple QD77MS permite
implementar diversos tipos de control,
como p. ej. el control de la posicién, la
velocidad y el par de torsion, la monito-
rizacién de la presion y la potencia de
un destornillador o la regulacion de la
sincronfa y el control de leva. Entre las
posibles aplicaciones de estos numerosos
tipos de control se encuentra una amplia
gama de sistemas industriales, como las
mesas X-Y, las bobinadoras o las maquinas
de embalaje, envasado y embotellado.

El controlador de movimiento
Q170JDSCPU y el médulo Simple Motion
QD77MS garantizan la compatibilidad
con los servoamplificadores y contro-
ladores de movimiento mas corrientes,
permitiendo asf la continuidad de uso.

Uso de un controlador de movimiento para cerrar

botellas automaticamente

< MAX 96 >

El System Q de MELSEC confiere equilibro a la
relacion entre el controlador y el control de mo-

vimiento.

Supervision fiable
de la seguridad

La seguridad en la producciéon es una
necesidad absoluta, porque todas las
instalaciones y equipos tienen que
cumplir los estandares internaciona-
les de seguridad. La CPU Q17C1DSCPU
viene equipada de serie con funciones
de seguridad certificadas segun EN ISO
13849-1 categoria 3, PL d.

Visualizacion de los
datos del servo

Para economizar energia hay que dispo-
ner de informacién sobre el consumo
eléctrico. La CPU Q17LIDSCPU y el mo-
dulo de Simple-Motion QD77MS tienen
una funcién opcional de vigilancia con
la que se puede leer via SSCNET IlI/H,
por ej., la corriente del motor o el consu-
mo total de potencia del servosistema.
Estos datos de consumo pueden luego
analizarse en una pantalla.



Control de movimientos

SiNopsis DE LA CPU DE CONTROLADOR DE MOVIMIENTO Y DEL MODULO DE MOVIMIENTO SIMPLE

Netzwerk

Tipo de salida

SSCNET IlI/H CC-Link IE Field
Tipo Q172DSCPU| Q173DSCPU| R16MTCPU | R32MTCPU | R64MTCPU | RD77MS QD77MS LD77MS RD77GF QD77GF
Nimero de ejes | 32 16 32 64 2-16 2-16 2-16 4-32 4-16
controlables
Unidades del mm, pulga- | mm, pulga- | mm, pulga- | mm, pulga- | mm, pulga- | mm, pulga- | mm, pulga- | mm, pulga- [ mm, pulga- | mm, pulga-
posiciona- da, impulso, | da, impulso, | da, impulso, | da, impulso, | da, impulso, | da, impulso, | da, impulso, | da, impulso, | da, impulso, | da, impulso,
miento grado grado grado grado grado grado grado grado grado grado
Direcciones . . . . . . .
R 690 dlrec'— 690 dlrec.— 6400 6400 6400 690 dlrec.— 690 dlrec'» 690 dlrec.— 690 dlrec'» 690 dlrec.—
miento ciones/eje | ciones/eje ciones/eje | ciones/eje | ciones/eje |ciones/eje | ciones/eje

Control de movimiento
con la serie MELSEC iQ-R

La CPU de movimiento esté incorporada
en la arquitectura de CPU multiple de
la serie MELSEC iQ-R que complemen-
ta la CPU de controlador programable.
Solo se requiere un médulo de CPU de
movimiento para levantar 64 ejes sin-
cronizadamente. La comunicacién de
datos a alta velocidad se realiza entre las
dos CPUs a través del intercambio de la
amplia memoria buffer de banda ancha.
Las comunicaciones a alta velocidad son
muy Utiles cuando se necesita transferir
instantdneamente una gran cantidad de
informacion, como p. ej. datos de levas,
lo que se traduce en una simplificaciéon
aun mayor de la programacion.

Los modulos de movimiento simple
de la serie MELSEC iQ-R estén dispo-
nibles con la conexion o bien a una
red de control servo de alta velocidad
(SSCNET IlII/H) 0 a la red CC-Link IE Field.

Posicionamiento con la
serie L de MELSEC

La Serie L de MELSEC ofrece también
una amplia variedad de posibilidades de
posicionamiento. Ademas de los médu-
los de contador de alta velocidad para
conectar los codificadores incrementa-

R~ oy 'H,‘n.: e g l.\_—v 2
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Hay un nimero creciente de aplicaciones que

incorporan soluciones servoy de movimiento.

les de eje, también tenemos modulos
de posicionamiento multieje para los
accionamientos servo y paso a paso con
4 ejes como max. por moédulo.

Los modulos de movimiento para
4y 6 ejes se anaden a los modulos de
posicionamiento existentes para com-
pletar la gama de productos. Se ofrecen
varias funciones de control, como la re-
gulaciéon de velocidad y par de giro, la
sincronizacién y los discos de levas, que
en otro caso solo podrian realizarse con
sistemas “auténticos” de controlador de
movimiento. Con los mdédulos Simple
Motion se pueden realizar sin dificul-
tad funciones complejas de control de
movimiento, solo con una sencilla para-
metrizacién y un programa operativo.

Un solo proveedor
para todo

Ala vista de esta amplia gama de modulos
de movimiento simple y de modulos de
CPU de movimiento, no es de extraiar que
los PLCs modulares de Mitsubishi Electric
se puedan personalizar para que funcio-
nen con casi cualquier producto de los
fabricantes de servos, ademas de estar to-
talmente optimizados para su empleo con
las soluciones servo avanzadas propias de
Mitsubishi Electric.

Soluciones flexibles de un solo proveedor.

Reduccion del cableado
y el espacio necesario

Con un servosistema MR-J4 disminu-
yen drasticamente el cableado y es-
pacio necesarios. Un sistema de posi-
cionado se puede establecer mucho
més facilmente con el sistema de bus
SSCNET llI/H que con posicionado por
tren de pulsos. Con el amplificador de
tres ejes MR-J4W3-B se reduce en torno
a un 30 % menos de espacio que con
el MR-J3-B.

Redes velocidad y fiabilidad

SSCNET es una red de movimiento a alta
velocidad desarrollada por Mitsubishi
Electric. Ofrece muchas ventajas para
la comunicacion rapida y segura entre
96 servoamplificadores, como maximo,
y su controlador.

La version mas reciente es SSCNET II/H,
un potente producto de la tercera gene-
racion. Permite una comunicacion total-
mente duplex con velocidades de trans-
misién de hasta 150 Mbps y un tiempo
de ciclo bus garantizado de 0,22 ms. Asf
se pueden sincronizar hasta 96 ejes a la
perfeccion.

Los cables de fibra optica utilizados blin-
dan totalmente la comunicacion a alta
velocidad contra las interferencias eléc-
tricas. Los usuarios de la SSCNET Ill/H se
benefician de su mayor fiabilidad y fle-
xibilidad, porque los cables de fibra ép-
tica pueden tenderse en todas partes,
incluso junto a electromotores de gran
potencia.

47 SSCNETIIl/H
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PCintegrado

Tl para ayudar,
observar y controlar

Integrado, incrustado

gestion.

La tecnologia de informacion se ha
convertido en el eslabdn de unién més
importante entre el nivel de produccion
y el de direccion. Con ella, no solo se
pueden intercambiar los datos y especi-
ficaciones de produccion o los datos de
aseguramiento de la calidad, sino que
también se pueden dirigir por esta via la
propia produccién o el mantenimiento.

Tl enfocada a la industria

Una caracteristica Unica del System Q de
MELSEC es que en el ntcleo del contro-
lador se puede incrustar un PC en toda
regla, con sistema operativo Windows
y un disefio a la medida de las necesida-
des industriales. Las posibilidades que
se abren son fantésticas: Los usuarios
pueden crear programas en lenguajes
avanzados y con ellos controlar el sis-
tema en su totalidad.

o conectado en red, Tl es el eslabon que une el nivel de produccién con el de

Alternativamente, la CPU de PC se pue-
de utilizar con aplicaciones SCADA
0 con programas que haya escrito el
usuario en Visual Basic como visualiza-
cién de proceso incrustada.

La CPU de PC tiene los menos elemen-
tos moviles posibles porque estos sue-
len dar lugar a fallos. Funciona sin venti-
ladory on el disco duro semiconductor
opcional - que no tiene ni una sola pieza
movil -, esta CPU de PC de Mitsubishi
Electric estd equipada a la perfeccién
para el duro entorno industrial.

Este PC funciona sobre el soporte de
modulo y puede utilizarse como solu-
cion independiente o en combinacion
con cualquier otro médulo de CPU del
System Q de MELSEC, constituyendo
asi una plataforma de automatizacion
multisectorial.

El controlador C nos transporta a nuevas dimen

siones en la automatizacion.

Tan facil como el ABC

La plataforma de automatizacién de
Mitsubishi Electric esta clasificada en “A”
paralas CPUs de PLCy “B" para las CPUs
de proceso, asf que, por lo tanto, la C se
debe referir al controlador “C" industrial.

Este controlador avanzado se puede
programar en “C" o en “C++", abrien-
do asi el mundo de la automatizacion
y control a los usuarios de estos len-
guajes de programacién. Ademas, el
lenguaje “C", con su clara estructura de
programa y su sintaxis flexible, es ideal
para aplicaciones complejas de la tec-
nologia de procesos 0 con numerosos
célculos matematicos.



Los moédulos R12CCPU-V de la serie
MELSEC iQ-Ry los modulos Q12DCCPU-V
de MELSEC System Q han sido cuidado-
samente disefados para eliminar todo lo
posible cualquier elemento susceptible
de fallar, incluyendo los ventiladores
y accionamientos fisicos. Junto con el
sistema operativo VxWorks, ampliamen-
te difundido, de Wind River, el Contro-
lador C de Mitsubishi Electric constituye
una potente CPU para entornos indus-
triales. Ademas, al programar, cuenta
con el apoyo del Controller Develop-
ment System (CODESYS) de 3S-Smart
Software Solutions en forma de con-
fortables entornos orientados al objeto.

Sobre la base de Q12DCCPU-V se ha reali-
zado también una conexién a PROFINET
y, con una solucion asociada, también
a Ethernet/IP.

Administracion remota

La serie MELSEC iQ-R y MELSEC
System Q ofrecen varias soluciones al
problema de la gestion remota. Que
pueden aplicarse independientemen-
te o combinarse formando un sistema
multifuncional.

Una comunicacion flexible y fiable es la clave de
numerosas aplicaciones, independientemente

del volumen y el tamano.

La tecnologia de servidor Web permite un acceso

intuitivo al corazén de la automatizacion.

Redes

Las plataformas de automatizacién son
compatibles con una gran variedad de
modulos de comunicacion y conexion
en red, incluyendo Ethernet, CCG-Link,
CCLink IE, CCLink IE Field, CCLink
de seguridad, MELSECNET/H, FL-NET,
Profibus DP, DeviceNet®, la interfaz AS,
Modbus®/ TCP y Modbus®RTU. Muchos
maédulos de CPU ofrecen capacidades
integradas de conexién en red, como
Ethernet o CCG-Link IE.

La comunicacion resulta tan sencilla
como seleccionar el moédulo que se
necesita.

Servidor Web

El QJ7TWS96 es un mdédulo de ser-
vidor Web que va instalado directa-
mente sobre un soporte de moédulo
del System Q de MELSEC que, a su vez,
puede almacenar paginas Web disefia-
das por el usuario y applets de Java. El
intercambio de informacion es mas facil
que nunca con la conexion Ethernet de
100 Mbps.

PCintegrado

Interfaz MES

Tanto QJ7TMES96 de MELSEC System Q
yRD8IMES96 de la serie MELSECiQ-R ofre-
cen la posibilidad de conexion directa
con aplicaciones comerciales de bases
de datos, como Oracle, MS SQL Server
y MS Access. El médulo MES es apto para
el intercambio bidireccional de datos
con varias bases de datos, reduciendo
asi la ocupacién de la red mediante la
comunicacién por eventos Al utilizar el
modulo MES se reduce la complejidad
delaredy los costesy se hace obsoleto
el uso de pasarelas.

PCs industriales

La tecnologia de informacion esta pre-
sente en la plataforma de automatiza-
cion de MELSEC en forma de ordena-
dores industriales (IPC). Estos equipos
son una solucion ideal para colocar un
ordenador directamente en la nave de
produccion.

Los modelos se pueden conectar direc-
tamente al PLC 0 a través de unared, ase-
gurando asf que todas las dreas de ope-
racién se mantengan actualizadas con la
informacién suministrada directamente
del controlador de automatizacion.

Sinopsis DE LAS CPUs DE cONTROLADOR C Y DE ORDENADOR

CPU Windows® PC

Médulo Q10WCPU-W1-E/CFE

1 entrada (apagado),
2 salidas (apagado,

Entradas/salidas max. temporizador watch

dog)

. 4 GB, SSD (Solid State
Capacu:!ad de Disk, disco de estado
memoria Ay

sélido) incorporado

1 GB (memoria
Memoria del principal)/32+24 kB
programa (L1 cache)/512 kB

(L2 cache)

Procesador Intel®
Atom™ N450 1,66 GHz

Velocidad del procesa-
dor/instruccion légica

Capacidad de CPU
multiple (4 CPUs Si
€OMo max.)

Controlador C | Controlador C | Controlador C

R12CCPU-V Q06CCPU Q12DCCPU

4096 4096/8192 4096/8192

Los datos y los programas se pueden almacenar
en el disco duro para acceder a ellos con poste-
rioridad.

128 MB
256 MB/ r6|: Mr?n(?ear;‘)\;)— (memoria
RAM de respal- 128pkB ctfn bu- principal)/
dode4 MB 128 kB con bu-

ffer de bateria ffer de bateria

ARM Cortex-A9| Procesador Procesador
Dual Core SHRISC * SHRISC *
Si Si Si

* Sistema de tiempo real VxWorks




Control de procesos con el serie iQ-R de MELSEC

MELSEC iQ-R: Control de
procesos de alta disponibilidad

Solucion de
automatizacion escalable

La serie iQ-R de MELSEC permite crear
un sistema de control de proceso
a través de su rango de moédulos (has-
ta 1200 k pasos), integrando un control
avanzado PID y general en un solo mé-
dulo con una excelente capacidad de
ampliacién (de pequefo a grande) pa-
ra obtener una solucién perfectamente
idonea. Cuando se agrupa con un mo-
dulo de funcién redundante, lleva a ca-
bo un sistema de control redundante,
ideal para las aplicaciones que exigen
un control de alta fiabilidad. También
hay disponibles diversos médulos de
red con una funcionalidad redundante
incorporada, para incrementar todavia
mas la fiabilidad.

Algoritmos PID
incorporados

La CPU de proceso incluye algoritmos
especificos, como PID con dos grados
de libertad, Pl de muestreo y el control
de proceso avanzado con soporte de
optimizacién automatica.

Extensa visualizacion
y adquisicion de datos

Gracias a su interconectividad con el
control de supervision y el software de
adquisicion de datos (SCADA), se puede
llevar a cabo un extenso control y mo-
nitorizacion cubriendo toda la planta.
Mitsubishi SCADA MC Works64 es la
nueva generacion del control de su-
pervision y el software de adquisicion
de datos (SCADA) que proporciona una
amplia visualizacién con su interconecti-
vidad perfeccionada con la serie MELSEC
iQ-R. Las funciones avanzadas como la
gestion de la energia, la programacion
de tareas, la administracion de alarmas
y eventos, las tendencias, informes, his-
toriales y monitorizacion de Geo-SCADA,
hacen posible un control intuitivo de to-
da la planta de fabricacion.

Elevada disponibilidad
en multiples niveles

El sistema redundante de la serie
MELSEC iQ-R permite una alta disponi-
bilidad a multiples niveles en la jerarquia
del sistema de control, desde la visuali-
zacion (SCADA) hasta el control de red.

El software integrado
simplifica la ingenieria

GX Works3, el software de ingenierfa
integrado, permite programar en mul-
tiples lenguajes de programacién, co-
mo el diagrama de bloque de funcion
(FBD) para el control de procesos. Las
funciones intuitivas para simplificar la
ingenieria del sistema de control de pro-
ceso incluyen compartir la etiqguetacion
del proceso (variables), las estructuras
de programa simples y la sencilla car-
gay descarga del proyecto a la CPU de
proceso.

Sinopsis DE LAs CPUs pe PrRoceso 1IQ-R

CPU CPU de proceso

Médulo ROSPCPU-R120PCPU

Entradas/salidas max. 4096

Memoria
. del pro- 80-1200 k pasos
Capaci- grama
dad de
memoria Memorla
i
dedatos ° *OMB

Tiempo de procesa-
miento de instruccion 0,98 ns
(instruccion LD)

Control integrado de
CC-Link IE /puertos de
CC-Link IE Field

Si (en el modo

Capacidad de CPU de proceso, no es
maltiple (4 CPUs proceso,
) posible en el modo

redundante)




El control de proceso MELSEC iQ-R conforme con SIL2

Sistema redundante en
cumplimiento con IEC 61508 SIL2

Redundancia segun el
estandar IEC 61508 SIL2

La serie de PLC modulares iQ-R de
MELSEC como pareja totalmente redun-
dante de controladores para unas presta-
ciones y fiabilidad extraordinarias. Como
contribucién al recorte del coste total
de propiedad (TCO), el sistema también
incorpora en el PLC varias caracteristicas
de supervision y gestion de la seguridad.

Ultimamente, el cumplimiento de los es-
tdndares de seguridad internacionales ha
llegado a convertirse en una exigencia
esencial en todos los mercados globales.
Ademas, la recuperacion rapida de las cai-
das de los sistemas de control se ha perfi-
lado como una necesidad basica. Muchas
aplicaciones claves de produccion requie-
ren una redundancia completa conforme
al estdndar IEC 61508 SIL2, de forma que
los sistemas criticos puedan seguir funcio-
nando en caso de fallo o dafio accidental
de la unidad de CPU primaria.

La pareja de PLCs redundantes iQ-R de
MELSEC cumplen con la funcionabilidad
exigida a este estandar y cuenta ademas
con la certificacién de TUV Rheinland®
para cumplir las demandas globales. Las
directrices que implican este estandar

de redundancia requieren un armazon
de PLCs duplicado completo, con todos
los moédulos, al que se pueda cambiar
instantdneamente el conjunto primario.

Sinopsis DE LAs CPUs

DE PROCESO IQ-R SIL2

CPU CPU de proceso SIL2

La plataforma de programacién, el soft-
ware de ingenierfa GX Works3, integra
en un solo entorno los dos procesos y la
programacion de control de seguridad.
Esto permite la ejecucion del proceso

RO8PSFCPU-SET-

LIS R120PSFCPU-SET ©

Entradas/salidas max. 4096

integrado y los programas de control de i
gradoylos prog ; _ Memoriadel , ;)5 steps

seguridad con un solo médulo de CPU, Capaci- programa
lo que elimina los costes y tiempo que caelel
. . . . memoria Memoria
implicarfa la compra e instalacion de un de datos 5-40MB
controlador de seguridad independiente.

. . . Tiempo de procesa-
La integridad y fiabilidad del proceso son i Aol (02 s

las principales razones que inducen a los
responsables de planta a instalar en sus
sistemas controladores de automatizacién
redundantes. Con vistas a ello, se ha afa-
dido otra capa de proteccién a la arqui-
tectura de redundancia basica del iQ-R.
La version de seguridad incluye en un
conjunto un médulo de CPU de proceso
SIL2 y un modulo de funcion SIL2 inde-
pendiente, alojado junto al médulo de ali-
mentacion eléctrica, la unidad base bésica
y el modulo de red. Todo ello asegura un
funcionamiento continuado cambiando al
funcionamiento standby si ocurre un error
en el sistema de control.

(instruccion LD)

Si(en el modo

de proceso, no es
posible en el modo
redundante)

Capacidad de
CPU muiltiple
(4 CPUs como max.)

Control integrado de
CC-Link IE /puertos de [ )
CC-Link IE Field

(@) El paquete de producto incluye la CPU de
proceso SIL2 y el médulo de funcién SIL2

Ethernet

N
N\ CC-Link IE Gontror

Sistema de control

-Parada de

Sistema standby \\\

: CCLink IE Biea
L N
\'\_\ \ Sistema E/S remoto 2

Cumple con
SIL2 actuador

Cumple con
SIL2 sensor

-

Relé de seguridad

emergencia



Control de procesos con el System Q de MELSEC

MELSEC System Q: Control de
proceso plenamente fiable

La plataforma
perfecta sobre la que
construir su planta

La superioridad de la plataforma de au-
tomatizacion System Q de MELSEC se
manifiesta con especial claridad en la
construccion de plantas convencional.
La flexibilidad unica de los acreditados
componentes de control genéricos,
como por ej. las E/S y los dispositivos
de comunicacion, en combinacién con
dispositivos especificos, como las CPUs
de proceso redundantes, aseguran una
elevada funcionalidad, facilidad de uso
y un control selectivo, sin salirse del pre-
supuesto dado.

Lomejor de dos mundos

Nuestras CPUs de proceso redundantes
de MELSEC System Q estdn basadas en
las avanzadas CPUs de PLC de Mitsubishi
que, de por si, ya estdn dotadas de una
gran funcionalidad. Esta potente com-
binacion de control de procesos y de
instrucciones especiales de proceso les
ofrece a los usuarios una solucién que
auna lo mejor de los dos mundos.

Este equipo ganador estd comple-
mentado por una amplia seleccién de
modulos analdgicos de alta resolucion
con canales de salida y entrada con
aislamiento galvanico. También aquf
la combinacion de mdédulos estandar
y especialesy de entradas y salidas ana-
l6gicas basadas en el protocolo HART
es una fuente de soluciones practicas
y flexibles.

La gran disponibilidad del sistema se
asegura mediante las CPUs de proceso
redundantes, los maestros de red en
standby y las configuraciones redun-
dantes de la red, asi como gracias a la
deteccion de rotura de alambre y la
capacidad de “cambio en caliente” que
permite sustituir los médulos directa-
mente durante el funcionamiento.

En cuestién de programacion, se pue-
de elegir entre una amplia gama de
herramientas, como por ej. software
para programar segun IEC 61131-3 o el
PX Developer, especialmente orientado
a procesos.



CPUs de proceso
redundante CPUs

El proceso redundante de las CPUs de
System Q de MELSEC lleva las ventajas
de latecnologia de System Q de MELSEC
al entorno de procesos, reduciendo asf
los costes tanto de implementacion co-
mo de explotacion a largo plazo. Estos
potentes moédulos de CPU dominan,
ademas de las instrucciones estandar,
otras 52 instrucciones especiales de
proceso, incluyendo funciones de regu-
lacion con 2 grados de independencia
y las regulaciones rapidas.

Los procesos complejos con liquidos, presiones

y temperaturas suelen requerir algoritmos rapidos

de regulacion PID.

Control de procesos con el System Q de MELSEC

La elevada disponibilidad del sistema redundante se puede utilizar en muchas aplicaciones, desde en

la produccién de productos alimenticios, hasta el abastecimiento de agua o en la industria quimica

CPUs de alta fiabilidad

Los mdédulos de CPU redundantes de
Mitsubishi Electric con dos sistemas de
idéntica estructura ofrecen la méxima
seguridad posible frente a los fallos. La
disponibilidad aumenta enormemente:
En caso de que falle una CPU, una fuente
de alimentacién o un soporte de médu-
lo, se cambia inmediatamente (en un
intervalo de 21 ms) al segundo sistema
y el proceso prosigue sin interrupciones.

El usuario obtiene aqui dos ventajas de-
cisivas: No se para la produccién como
cuando falla un sistema Unico y no se
producen costes de reanudacion de la
produccion.

SiNopsis DE LAS CPUs DE PROCESO REDUNDANTE DE SYSTEM Q

CPU CPU redundante
Médulo Q12PRHCPU
Entradas/salidas max. 4096/8192
Capacidad de memoria 32 MB

Memoria del programa 124 k pasos
.irr;strt:cci‘:')enilné.;ica rente! 34ns
Capacidad de CPIU multiple No

(4 CPUs como max.)

Q25PRHCPU

252 k pasos

Sistemas con una
alta fiabilidad

La plataforma de automatizaciéon
System Q de MELSEC se puede utilizar
también en dreas que requieren una
elevada fiabilidad. Aqui tenemos, por
ej., el maestro de red en standby, los
sistemas redundantes de bus de campo
(CCGLink y Profibus DP) o las fuentes de
alimentacién redundantes para estacio-
nes descentralizadas de entrada y salida.

Ademas, algunos moédulos de captacion
de la temperatura y analdgicos tienen
un sistema de deteccién de rotura de
cable, capaz de reconocer y distinguir
un cambio real de la sefial y una modi-
ficacion causada por un fallo externo.
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OPCUA - La comunicacién lista para futuros retos

OPC UA - La comunicacion lista

para futuros retos

PAC compatible con
la iQ Platform
Modulodeservidorde OPCUA

La arquitectura integrada OPC (OPC-UA)
es un estdndar de comunicaciones no
vinculado a ninguna plataforma concre-
ta basado en OPC que ofrece intercam-
bios de datos seguros y fiables entre el
nivel de fabricaciény el de los sistemas
informéticos. OPC-UA posee una sencilla
portabilidad entre las diversas platafor-
mas y crea un sistema de control muy
escalable e independiente del provee-
dor, asegurando asf unas comunicacio-
nes seguras y fiables entre la planta de
fabricacion y los sistemas informéticos,
como por ej. SCADA MC Works64 de
Mitsubishi o un sistema ERP.

El servidor de OPC UA incorporado
realiza un robusto sistema de control
El médulo del servidor de OPC UA de la
serie MELSEC iQ-R integra el servidor de
OPC UA directamente en el sistema de
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(1) Firme seguridad con proteccion contra el ac-

ceso ilicito a los datos

control del equipo como una alternativa
robusta a una configuracién basada en
el ordenador.

Gestion sencilla de los datos
Cuenta con una eficiente gestién de los
datos por etiqueta que utiliza el formato
de estructura de los datos y guarda los
nombres de etiqueta en el interior del
equipo.

Implementacion mejorada de un sis-
tema informatico, como por ej. con
SCADA, simplemente seleccionando la
etiqueta guardada.

Puntos principales

= Servidor OPC UA incorporado

= Gestion sencilla de los datos

= Seguridad flexible y robusta

= Software de configuracién intuitivo

= Sistema de control independiente
del proveedor

E%i

(2) El servidor de OPC UA incorporado mejorala
fiabilidad del sistema y reduce los costes

(3 La configuracion flexible posibilita una conec
tividad sin fisuras

(@) Reduce el tiempo total de desarrollo gracias

a su software de configuracion facil de usar

Seguridad flexible y robusta
La funcién de seguridad de OPC UA, co-
mo por ej. un certificado, encriptacion
o firma, se puede establecer siguiendo
los requerimientos del sistema.

Facilidad de implementacion usan-
do el software de configuracion
Esta herramienta de configuracion in-
tuitiva permite configurar el sistema
con facilidad, reduciendo el tiempo de
desarrollo general. Ademas, los datos
del proyecto importados de GX Works3
se pueden usar para la CPU programa-
ble, utilizdndolos directamente como
etiquetas de OPC UA.

Amplia variedad de aplicaciones

El servidor de OPC UA se puede integrar
en el equipamiento de control, incre-
mentando asf la variedad de aplicacio-
nes basadas en OPC UA.




Programacién y visualizacion

Programacion y visualizacion

LospaquetesdesoftwaredelconceptoMELSOFTde
Mitsubishi Electric se distinguen por su facilidad
de usoy mejoran la productividad.

Las pantallas GOT2000 ofrecen altas resoluciones

y tecnologia tactil.
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Software de vanguardia facil de utilizar.

En casi todos los proyectos, una de las
principales partidas de costes no es el
propio hardware, sino el tiempo em-
pleado en programarlo. El concepto
de software MELSOFT de Mitsubishi
Electric contribuye a ahorrar tiempo
porgue promueve la reutilizacién de
los programas existentes y configura
un funcionamiento mds facil e intui-
tivo. Ademds, MELSOFT ofrece herra-
mientas innovadoras que aumentan la
eficacia de la planificacién, la puesta en
marcha, el mantenimiento y el servicio
postventa.

Programacion

Se puede elegir entre tres paquetes de
software: Uno en el formato estandar
de Mitsubishi Electric, otro para una
programacién conforme con la norma-
tiva IEC 61131-3 y el tercero para aplica-
ciones en tecnologia de procesos. Asi
el usuario puede optar por la solucion
que més le convenga a sus necesidades.
Las herramientas de programacion de
Mitsubishi Electric también le ayudan
a ahorrar tiempo gracias a sus cédigos
de programa reutilizables.

Comunicacion

Los paquetes de comunicacion MELSOFT
han sido desarrollados para unir los pro-
ductos de Mitsubishi Electric con otros
paquetes de software mediante plugins
o drivers. El usuario se beneficia de la
fiabilidad y cualidad del hardware de
Mitsubishi Electric, a la vez que tiene el
software que ya conoce, COmo por ej.
Microsoft Excel, Active X u OPC.

Visualizacion

Mitsubishi Electric suministra sistemas
de visualizacion basados en ordenador
y también en SCADA para la captacion
de datos y mantenimiento y también
para acoplar otras aplicaciones potentes
a nivel de gestion de proceso.

Interfaz hombre-maquina

Ademas de sus soluciones de softwa-
re para visualizar procesos, Mitsubishi
Electric es uno de los principales pro-
veedores a nivel mundial de unidades
de control HMly ordenadores industria-
les (IPC). El rango de soluciones cubre
desde las pequefas y simples pantallas
de texto, hasta llegar a las pantallas tac-
tiles de alta resolucién y los auténticos
ordenadores industriales, creando una
gama completa y potente de platafor-
mas de PLC modulares.

GX Works2/
PAQUETE DE SOFTWARE PX DeveLorer  1Q WORKS
GX Works3 9
Conformidad conIEC61131-3  Si No Si
Lenguajes de programacion KOP/AWL/FBD/ST/AS | KOP/AWL/AS KOP/AWL/FBD/ST/AS
Simulador Si No Si
Herramientas de configura- . . p
g s . Si Si Si
cion para médulos especiales

LD = Ladder Diagram (diagrama de escalera), IL = Instruction List (lista de instrucciones),
FBD = Function Block Diagram (diagrama de bloques funcionales), ST = Structured Text (texto estructurado),
SFC = Sequential Function Chart (diagrama de secuencia de funciones)
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Soluciones para fabricas

e-F@ctory lleva unaidea a la realidad

En muchas empresas se reflexiona y de-
bate largo tiempo sobre cémo automa-
tizary conectar en red instalaciones o la
planta entera, pero, finalmente, estas
ideas no se llevan nunca a la practica.
Es logico que no se llegue al final cuan-
do se trata de interrumpir la produccién
durante bastante tiempo mientras se
instala el nuevo sistemay la ingente ta-
rea de planificar y organizar la puesta
en practica es muy costosa desde todos
los puntos de vista. Sobre todo cuando
se trata de introducir algo radicalmente
nuevo.

Podemos hablar de un funcionamiento éptimo

Cuandao toc

lementos de una planta tra-

e-F@ctory

La solucién de Mitsubishi Electric a este
dilema se llama e-F@ctory. Se basa en
el concepto de plataforma de automa-
tizacion de MELSEC System Q 'y la serie
MELSEC iQ-R. Gracias al diseAio modular
de estos controladores de automatiza-
cion, ahora es mucho mas sencillo im-
plementar un control a nivel de toda la
planta basado en soluciones segmenta-
das o de células de fabricacion.

Comunicacion

Al enlazar la fabricacion de toda la féa-
brica, el intercambio de datos juega un
papel decisivo. La plataforma de auto-
matizacién de MELSEC es compatible
con més de 50 formas diferentes de co-
municacion, incluyendo RS232 estandar,
buses de campo, Ethernet, servidores
web y redes redundantes.

Puesto de
control

Béscula

Para llegar antes a la meta

Hasta ahora, entre el nivel de produc-
cion y el de MES (Manufacturing Exe-
cution System, sistema de ejecucién de
produccién) habia varios niveles con or-
denadores o controladores de jerarquia
superior en que los datos se selecciona-
bany preparaban. Con la plataforma de
automatizacién de MELSEC se puede
simplificar esta estructura implemen-
tando un PC directamente en el PLC.
Con esta modalidad no solo se necesita
una capa menos en la jerarquia, sino que
se simplifica la solucion de la tarea.

Los requerimientos de cada cliente
son unicos y los PLCs modulares de
Mitsubishi Electric estédn disefados pa-
ra ofrecer una amplia gama de solucio-
nes sencillas de adaptar. Por ejemplo, el
System Q de MELSEC permite utilizar ser-
vidores Web integrados a nivel local. Asi
se puede utilizar Ethernet y un navega-
dor estandar para captar los datos. Ade-
mas, un modulo MES permite conectar
directamente el System QY serie iQ-Rde
MELSEC al software MES sin dispositivos
intermedios, reduciendo asf los costes
de instalacién y mantenimiento.

Tablero

Colocacién automatica
sobre palets

Almacén totalmente

automatizado

Cintas transporta-
doras ampliables



Soluciones para maquinas

Soluciones para maquinas

Cada instalacion plantea desafios dife-
rentes al controlador. A veces, se nece-
sita un gran numero de entradas y sali-
das a nivel central y, en otras ocasionas,
descentralizado. Con frecuencia, unas
dimensiones reducidas son decisivas,
mientras que otras aplicaciones dan
prioridad absoluta a la regulacién de
la temperatura, el posicionamiento o el
tratamiento de valores analdgicos.

La solucion ideal para el constructor
es un controlador estdndar que pueda
adaptarse a los requisitos individua-
les de una aplicacion. Justo eso es el
System Q de MELSEC. Aqui los PLC mo-
dulares de Mitsubishi Electric cumplen
lo que prometen.

Compacto

Los PLC modulares de Mitsubishi
Electric, gracias a su estructura modu-
lar, ocupan en el armario de distribu-
cion menos espacio que muchos otros
sistemas de control. Ademds, Mitsubishi
ofrece una amplia gama de modulos
especiales y de entrada y salida de re-
ducidas dimensiones, que contribuyen
asi alin mas a ahorrar espacio. Cuando
se vaya muy justo de espacio, el PLC
sin soporte de médulo de la serie L de
MELSEC es la mejor eleccién y, ademas,
se puede ampliar con modulos de red
o E/S descentralizadas.

Flexibilidad

Al disefiar un controlador para una ma-
quina concreta, la flexibilidad suele ser
un factor determinante.

Muchos fabricantes de maquinaria desa-
rrollan lineas de producto que requieren
una concepcion bésica de controlador
que pueda ampliarse con mas funcio-
nes a medida que la maquina gana en
prestaciones. Los PLC modulares de
Mitsubishi Electric encajan aqui a la
perfeccién.

Alimentacion del
producto

transportadora

Pelicula enla cara
superior e inferior
del producto

Presionary soldar la
pelicula por los lados

Cinta /

transportadora

Pelicula

la pelicula

Una empaquetadora puede plantear muchos retos a la automatizacion

Los PLC modulares de Mitsubishi Electric
comprenden una amplia gama de mo-
dulos, incluyendo los de temperatura
y analdgicos, asf como diversos médulos
de posicionamiento y numerosos mo-
dulos de comunicacién. Todos ellos se
pueden combinar con todas las CPUs.

Programacion sencilla

En casi todas las aplicaciones de control,
la mayor partida de costes la forma el
tiempo dedicado a planificar y progra-
mar. Los PLC modulares de Mitsubishi
Electric solucionan este problema me-
diante herramientas intuitivas y faciles
de usar. Se ha concedido la maxima
relevancia a las partes del programa
reutilizables, la aplicacion de modulos
de funcién y al control de procesos. Las
herramientas integradas para configu-
rar los modulos especiales con facilidad
y rapidez le ayudan a economizar costes.

Soldar la parte
delanteray cortar

Evacuacion




Aplicaciones

Un amplio campo de actividad

Soluciones para la técnica de p

Nuestros clientes aplican los produc-
tos Mitsubishi Electric en todas las dreas
imaginables, empezando por aplica-
ciones sensibles en la industria farma-
céutica y acabando en los parques de
atracciones.

Aqui figuran tan solo algunos ejemplos
de las aplicaciones de automatizacion
que nuestros clientes han resuelto con
nuestros productos:

= Agricultura
- Sistemas de regadio
- Méaquinas recolectoras
- Serrerias

= Gestion técnica de edificios
- Sistemas de deteccion de humo
- Ventilacién y regulacién de la
temperatura
— Control de ascensores
— Control de puertas giratorias
- Centrales telefénicas
— Distribucion de energfa

- Control de piscinas

Construccion

- Construccion de puentes de acero

- Sistemas de perforacion de
tlneles

Industria alimenticia

— Fabricacion de pan (mezcla/coccién)

— Procesamiento de alimentos
(lavado, clasificacién, corte
y envasado)

Ocio

- Projectores para cines multiplex

— Animaciones en museos o0 parques
tematicos

Medicina

— Comprobacién de aparatos de
respiracion artificial

- Esterilizacién

Industria quimica y farmacéutica

- Dosificacion

- Sistemas para la medicion de la
contaminacion del aire

- Congelacion criogénica

- Cromatografia de gas

- Embalaje

Industria del plastico

- Sistemas de soldadura de plasticos

— Sistemas de gestion de energia
para maquinas de moldeado
por inyecciéon

— Carga y descarga de maquinas

— Test de maquinas de moldeado
por insuflacién de aire comprimido

— Test de maquinas de moldeado
por inyeccion

Industria automovilistica

Imprentas

Industria textil

Transportes

— Control de sistemas sanitarios en
barcos de pasajeros

— Control de sistemas sanitarios en
vagones de ferrocarril

- Control de bombas para vehiculos
contra incendios

— Control de camiones de la basura

Servicios publicos

- Tratamiento de aguas residuales
- Bombas para agua potable

- Depuradoras



Serie iQ-R de MELSEC MELSEC System Q Serie L de MELSEC

Seccion de informacion técnica



Otras documentaciones de la tecnologia de automatizacion

Familia compacta de PLC
Catalogo de productos relativos a controladores |6gicos programables

Fo“e"os y accesorios de las series iQ-F y F

Familia HMI

Catédlogo de productos para las unidades de control, el software de
programacion y visualizacion y sus accesorios

Familia FR

Catalogo de producto para convertidores de frecuencia y accesorios

Familia MR

Catalogo de productos para servoamplificadores y motores,
asi como controladores de movimiento y sus accesoriosr

Familia de robots
Catélogo de productos para robots industriales y sus accesorios

Familia LVS

Catélogo de productos para conmutadores de baja tension,
contactores y relés de sobrecarga

El mundo de la automatizacion

Sinopsis de todos los productos de Mitsubishi Electric
para la automatizacion, como por ej. convertidores de frecuencia,
servosistemas y de movimiento, robots, etc.

iNecesita mas informacion?

El presente catdlogo estd disefiado para proporcionar un panorama general de la extensa gama de las series iQ-R, System Q y L de PLCs de MELSEC. Si no
puede encontrar en este catdlogo la informacion que necesita, existen aun varias maneras para obtener detalles mas precisos relativos tanto a la configu-
raciéony a las cuestiones técnicas como a los precios y a la disponibilidad.

Para cuestiones técnicas, le recomendamos que visite la pagina web https://es3a.mitsubishielectric.com. Nuestra pagina web ofrece un modo sencillo

y rapido de acceder a informaciones técnicas y detalles al minuto acerca de nuestros productos y servicios. Los manuales y catdlogos estan disponibles en
varios idiomas diferentes y pueden ser descargados gratuitamente.

Para cuestiones técnicas, de precio y disponibilidad, péngase en contacto con nuestros distribuidores y socios. Los socios y distribuidores de Mitsubishi
estaran encantados de poder ayudarle a resolver las cuestiones técnicas y de ayudarle en todo lo relativo a la configuracién. Para una lista de los socios de
Mitsubishi Electric, consulte la parte trasera de este catdlogo o, alternativamente, visite la seccion “Contacto” en nuestra pagina web.

Sobre este catalogo técnico

Esta seccidn constituye una guia para del rango de productos disponible. Para reglas de configuracion detalladas, para el disefio, la instalacién y la confi-
guracion de los sistemas es necesario leer los manuales de los productos correspondientes. Usted mismo tiene que asegurarse de que cualquier sistema
que usted disefie con los productos descritos en este catalogo satisface sus propios requerimientos y esta conforme con las reglas de configuracién de
producto que se definen en los manuales de los productos correspondientes.

Son posibles modificaciones técnicas sin previo aviso. Se reconocen todas las marcas registradas.

© Mitsubishi Electric Europe B.V., Factory Automation - European Business Group

Los productos de Mitsubishi Electric Europe B.V. que figuran y se describen en este catalogo no requieren permiso de exportacion ni se
les aplica la Lista de Doble Uso.
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Sinopsis modular

PLCs modulares - la serie MELSEC iQ-R, System Qy la serie L
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Especificaciones Tipo modular

Gama

Tipo de control

Modo de control de E/S

Lenguajes de programacién

MELSECiQ-R

MELSEC System Q

MELSECL

CPU de PLC: 8 médulos
CPU integrada en CC-Link IE: 5 médulos
CPU de seguridad: 4 médulos
CPU de procesos ©: 4 médulos
CPU de proceso SIL2 @: 4 médulos
Controlador C: 1 médulo
CPU motion: 3 médulos

Operacion ciclica del programa guardado

Modo de actualizar

Diagrama de escalera (LD)
Texto estructurado (ST)
Lenguaje de secuencia de funciones (SFC) ©
Diagrama de bloque de funcién (FBD/LD)

Blogue de funcion (FB)
(/++®
MELSOFT GX Works3
Herramienta de desarrollo MELSOFT MT Works2
CW Workbench

Capacidad de programa k pasos 1200
Nimero de puntos de E/S [X/Y] punto 4096
Memoria de etiqueta/
dispositivo/RAM esténdar 85782 Y
Memoria de datos/ROM estandar byte 40M

Instruccién LD ns 0,98
Tiempos de
procesa- Instruccién MOV ns 1,96
miento

Adicién de punto flotante  ps 0,01

(@) Compatible con sistema redundante cuando se combina con el modulo de funcion redundante R6RFM
(@) Formado porla CPU de proceso SIL2 (RCIPSFCPU) y el mddulo de funcion SIL2 (R6PSFM).
(3@ SFCno es compatible en el modo redundante y con CPU de seguridad

(@) Cuando se usa CW Workbench

CPU de PLC
CPU universales: 25 médulos
CPU redundantes: 2 médulos
Controlador C: 4 médulos
CPU motion: 2 médulos
Control de robot: 1 médulo
CPU de CN: 1 médulo

Operacion ciclica del programa guardado

Modo de actualizar

Diagrama de escalera (LD)
Texto estructurado (ST)

Lista de instrucciones (AWL)
MELSAP3 (SFC), MELSAP-L
diagrama de bloque de funcion (FBD)
Blogue de funcién (FB)
UC++®

MELSOFT GX Works2
MELSOFT PX Developer
MELSOFT MT Works2
CW Workbench

1000

4096

1792

16M
19
39

0,014

CPU de PLC
Tipo sink: 5 médulos
Tipo source: 5 médulos

Operacion ciclica del programa guardado

Modo de actualizar

Diagrama de escalera (LD)
Texto estructurado (ST)
Lista de instrucciones (AWL)
MELSAP3 (SFC), MELSAP-L
Blogue de funcion (FB)

MELSOFT GX Works2

260

4096

768

M

9,5

0,057



La serie iQ-R de MELSEC

La iQ Platform esta basada en el rendimiento del
PLC de alta potencia de Mitsubishi Electric, com-
pletado por una amplia selecciéon de médulos
de red, especiales y de E/S.

La CPU de la serie iQ-R presenta un incremento
extraordinario de la potencia, estableciendo

un nuevo modelo de referencia en cuestion

de velocidad de proceso. La serie iQ-R permite
reducir los costes de desarrollo y manteni-
miento, asi como el riesgo de una caida del
sistema. Facilita el camino a las mejoras y actua-
lizaciones, para que los usuarios se beneficien
de las ventajas del perfeccionamiento continuo
mediante actualizaciones de software en vez de
hardware.

La System Q de MELSEC

El MELSEC System Q ha sido disefiado para ser el
corazon de su sistema de produccion del mismo
modo como es el corazén del concepto de
automatizacion Mitsubishi Electric. Este sistema
le ofrece la integracion total de sus necesida-
des de control y de comunicacion desde una
plataforma sencilla — estableciendo un vinculo
certero y eficaz entre su automatizacion y sus
necesidades comerciales.

La serie L de MELSEC

La serie L de MELSEC es un potente controlador
modular y compacto con muchas funciones
integradas ya en la CPU misma. El PLC no
requiere ninguna unidad base, con lo que se
dispone de una alta flexibilidad de sistema

con un minimo requerimiento de espacio.

Para la comunicacion se dispone de un puerto
integrado USB (Mini-B) o Ethernet. El registro
de datos y las funciones de memorizacion son

Por supuesto, las unidades base de la serie

iQ-R siguen siendo compatibles con el funcio-
namiento de multi CPU. El usuario puede, por lo
tanto, resolver aplicaciones de automatizacion
mucho mas complejas y avanzadas con una sola
unidad base.

® Productividad - el rendimiento y funcio-
nalidad avanzados le permitirdn mejorar la
productividad

® Capacidad de ampliacion - iQ-R ofrece
soluciones de CPU multiple en una sola
unidad base

® Conectividad - conectividad perfecta en
todos los niveles de produccién

® Comunicacion - Se dispone de un dispositivo
multipuerto para la conexién al bus de campo
o a redes de datos incluyendo Ethernet de
100 Mbps.

® Escalabilidad - Ofrece soluciones multi CPU
sobre una base Unica.

® Flexibilidad - Es posible combinar diversos
tipos de CPU en una unidad perfectamente
integrada: PLC, movimiento, robots, CN
y CPUs de ordenador

posibles mediante el slot integrado para tarjetas
SD/SDHC, y la interface E/S integrada permite
funciones de contado de alta velocidad y de
posicionamiento. La version de alto rendimiento
de la CPU dispone de una interface CC-Link
integrada y puede emplearse como estacion
maestra/local. Con ello, la serie L de MELSEC
resulta ideal tanto para maquinas aisladas como
para maquinas integradas en una red.

Sustituir un PLC de la serie A/AnS de MELSEC

Una amplia seleccion de adaptadores permite
conectar médulos e incluye armazones com-
pletos de la serie A/ANs para incorporarlos a un
sistema con un PLC de la serie L, la serie iQ-Ro
System Q de MELSEC. Ademas, hay disponible
una herramienta de actualizacién que facilita

sustituir un PLC de la serie MELSEC A por otro
de la serie MELSEC iQ-R. Esta herramienta de
actualizacion le permitird convertir un programa
de la serie MELSEC-A en un programa de la serie
MELSEC iQ-R utilizando las herramientas de
programacion de Mitsubishi Electric.

Sinopsis modular

® Flexibilidad - Es posible combinar diversos
tipos de CPU en una unidad perfectamente
integrada: PLC, movimiento, robots, CNC
y CPUs de ordenador y de procesos

® Ingenieria - reduccion de los costes de desa-
rrollo gracias a la ingenieria intuitiva

® Compatibilidad - compatible con la mayoria
de los médulos de E/S de System Q de
MELSEC

® Seguridad - proteccion frente al acceso ilicito
hasta mas alla de la red del controlador

® Mantenimiento — menores costes de mante-
nimiento y tiempos de parada técnica gracias
a la mayor facilidad del mantenimiento

® Conexiones sencillas y rapidas al mundo
de la informéatica mediante el médulo MES
y Webserver.

® Opciones de redundancia que van desde
hardware PLC completamente redundante
hasta opciones de red redundantes mejoran
el tiempo productivo y con ello también la
productividad misma.

® Sin unidad base

® CPUs con amplias funciones integradas
® Registro integrado de datos

® Funciones E/S integradas

® Capacidades de comunicacion
e interconexiéon

® Posibilidad de expansion de 16 ejes de alta
gama empleando SSCNET IlI/H

aejnpow sisdouls =



Sinopsis modular

Caracteristicas del equipamiento

Los controladores modulares como la serie iQ-R,
System QY la serie L MELSEC de Mitsubishi
Electric son sistemas de PLC de alto rendimiento
con una amplia funcionalidad La amplitud

de gama, la potencia y las funciones de estos
controladores de gama alta son impresionantes,
con unos tiempos de procesamiento medidos
en nanosegundos.

Médulos de captacion de pulsos
y de interrupcion

Médulos de entrada digital para el
almacenamiento de pulsos y para
subrutinas de proceso.

Modulos de comunicacion

Jejnpow sisdouis =

Médulos de interface con interfaces
RS232/RS422/RS485 para la conexion
de dispositivos periféricos o para la
comunicacion PLC-PLC.

Moédulos de red

Para el enlace con Ethernet, CC-Link,
CC-Link IE, Profibus DP/PROFINET,
Modbus®/TCP/RTU, DeviceNet®,
AS-Interface y redes MELSEC.

La familia PLC de MELSEC

PLCs modulares

Serie iQ-R de MELSEC

—_—

El concepto modular posibilita un amplio y ver-
satil campo de aplicacién con numerosos usos
posibles. Para una ampliacion del sistema solo
hay que conectar unidades base adicionales.
Los PLC modulares estan formados por una
fuente de alimentacion, uno o mas moédulos de
CPU, asi como mddulos especiales y de E/S.

E/S
DIGITALES

MODULOS DE MODULOS DE

COMUNICACION

Médulos de posicionamiento

/

POSICIONAMIENTO

Empleo de mddulos digitales y de médulos
especiales de funcién

El empleo de moédulos analdgicos y digitales
y de la mayoria de los médulos especiales de
funcion depende s6lo del numero méaximo de
direcciones disponible, y con ello de la CPU
empleada en cada caso concreto.

Para la construccion del sistema se dispone de
los médulos siguientes:

Médulos digitales de entrada/salida

Para varios niveles de sefal con transistor,
relés y triacs.

MODULOS 2 oy
DE CAPTACION e, Médulos an.aloglcos de
DE PULSOS SALIDAS entrada/salida

Para el procesamiento de sefales de
corriente/tension y para la adquisi-
cién de valores de temperatura, asi
como para el control de la tempe-
ratura con conexion directa de ter-
mometros de resistencia Pt100 o de
termopar. Un médulo compatible
con HART con entradas de corriente
estd también disponible para
System QYy serie iQ-R de MELSEC.

Médulos de contador de alta velocidad con posibilidad

de conexién de encoders de eje incrementales o médulos
de posicionamiento multiaxial para servoaccionamientos

y accionamientos paso a paso con hasta 8 ejes por médulo.

MELSEC System Q

Serie L de MELSEC

System Q de MELSEC
redundantes/de procesos

Serie iQ-F/FX5 de MELSEC

Serie FX3 de MELSEC

(1) Consultar en el capitulo 12 més informacién sobre la configuracion de un sistema redundante conforme con SIL2.



iQ Platform

Mitsubishi Electric redine todas las disciplinas
de control en una sola plataforma conjunta de
automatizacion.

Con la iQ Platform, que incluye la serie MELSEC
iQ-Ry System Q, aportamos una extensa gama
de tipos de controladores.

CPU de procesos [

CPU de PLC

Transporte de material

Esta plataforma no sélo ofrece CPUs de PLC,
sino también ademas diversas CPUs especiales

a la medida de sectores industriales concretos

o aplicaciones determinadas. Se trata de CPUs
de proceso, PCs industriales integrados progra-
mables en C, CPUs CNC, CPUs de robot y termi-
nales de operador HMI. Junto con las numerosas

CPU motion

Entorno conjunto
de desarrollo

o)

Observacion
y manejo

Control de seguridad

Sinopsis modular

entradas y salidas disponibles para esta serie,
la iQ Platform es apropiada para practicamente
todas las aplicaciones, y ofrece ademas una
productividad maxima y una reduccién de los
costes totales de propiedad (TCO).

La iQ Platform es una auténtica solucion para la
automatizacion.

Fabricacién de semiconductores

4]
=
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©
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w
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Funciones especiales

MELSEC iQ-R - funciones integradas avanzadas

B Seguridad
M Serie iQ-R

Flexibilidad de disefio del sistema con el control de

seguridad integrado . @ Serie iQ-R de MELSEC
(CPU de seguridad)

Asegurar la seguridad del personal en el espacio de la : I I . I
fabrica es una exigencia fundamental de las plantas de o
produccién y requiere unas estrictas disposiciones de segu-

ridad. Con el fin de observar este cédigo de seguridad para CC-Link IE
los sistemas de control, la serie MELSEC iQ-R esta equipada
con una CPU de seguridad conforme con los estdndares de
seguridad internacionales, lo que permite, a su vez, conectar
dispositivos de seguridad a través de la red CC-Link IE Field.
El sistema en su conjunto se puede programar usando como
estandar el software de programacion GX Works3.

E/S remota
genérica

E/S remota de
seguridad

® Control de seguridad y genérico integrado

® Topologia de red consolidada @ T@ m [ﬂ . ﬁ .‘

® Cumple los estandares de seguridad internacionales
Interruptorde  Parada de Barrera Interruptor Interruptor Luz

habilitacién  emergencia fotoeléctrica  de puerta indicadora
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El control de seguridad integrado ofrece una solucién de sistema integral

B Productividad

M Serie iQ-R
Control de procesos de alta disponibilidad en una =
solucién de automatizacion ampliable . Secadolrefigeracidn
3 A Eie Impresion )
Integra funcionalidades de alto rendimiento basadas en el A < e
bus de sistema IQ-R de gama alta, una red de alta velocidad . 5,

y un sistema avanzado de control de movimiento; las aplica- --'-‘-.'L_‘_ g1l 18|
ciones que exijan estas caracteristicas se pueden llevar a la /

ortadora |
practica con facilidad con la serie MELSEC iQ-R como nucleo /(LISW \L
/ CC-Link IE Biets

del sistema de automatizacion. Alimentador

Impresion del sensor
de calidad

CC-Link IE Field alcanza un rendimiento determinista por / ~ 49
Ethernet industrial, asegurando asi la sincronizacién entre \ -
los nodos. &r R
® E| bus de sistema de alta velocidad lleva a efecto la
mejora del ciclo de produccién Mbdulos deposidonamiento
Madulo de contador de alta velocidad;
® Control de movimiento de precision extrema utilizando la Mdulo de entrada
funcionalidad avanzada de mdltiples CPUs Madulo dered CC-Link I Feld &
® La sincronizacion intermodular lleva a una mayor preci- \ | Mecanismo de descarte
sion de procesamiento CC-Link IE Bietd

Mddulo de salida
Médulo de red (C-Link IE Field

Ejemplo de una aplicaciéon de corte y plegado



B Lainteligencia

Manipulacién de datos extensos, desde el taller de
produccion a los sistemas de gestion de negocio

A la vista de las tendencias de produccién, en continuo
cambio, la gestién de los datos de produccion, el analisis

y la planificacién son més convencionales y estandar, lo que
ayuda a racionalizar las operaciones, mejorar los resultados
obtenidos y crear, en definitiva, una cadena de suministro
mas eficiente. La serie MELSEC iQ-R incluye una interfaz MES,
el controlador Cy una funcién inteligente C, asi como médu-
los de registrador de datos de alta velocidad como parte de
la gama de “Inteligencia” de los productos de informaciéon
avanzados interconectados.

® Recogida y andlisis directos de los datos
® Programacién basada en C/C++
® Recogida en tiempo real de los datos de la fabrica

® Amplia la funcionalidad mediante el uso de aplicaciones
de socios externos

B Seguridad

Una seguridad robusta y totalmente confiable

La tecnologia adquiere cada vez méas complejidad y la distri-
bucién de los sistema de fabricacion se globaliza también en
medida creciente; estos factores, a su vez, ponen en primer
plano la necesidad de proteger la propiedad intelectual.
Cuando envia un producto acabado a otro continente, lo
ultimo que tiene que tener en cuenta un fabricante original
es la copia o alteracién de los datos originales del proyecto.
A esto se afade que el acceso ilicito al sistema de control
puede tener implicaciones muy graves en el propio sistema
de control y para el usuario final, lo que, a su vez, puede
llegar a poner en peligro la seguridad general de la planta.

® Protege la propiedad intelectual

® Proteccion frente al acceso no autorizado en toda la red
de control distribuida

B Proceso

Control de procesos de alta disponibilidad en una
solucién de automatizacion ampliable

Los médulos de CPU de proceso de la serie MELSEC iQ-R estan
diseAados para cubrir una amplia gama de aplicaciones de
control de procesos, desde pequefa a gran escala. Todos los
modelos proporcionan un rendimiento de alta velocidad, unido
a la capacidad de manejar grandes circuitos PID que aplican
algoritmos de control PID integrado; incorporan en un médulo
el control tanto general como de proceso. Cuando se agrupan
con un médulo de funcién redundante, permiten realizar a bajo
coste y con facilidad un sistema de control redundante, ideal
para las aplicaciones que exigen un control de alta fiabilidad.

® Extensa visualizacion y adquisicion de datos
® Elevada disponibilidad en mdltiples niveles

® El software de control de procesos integrado simplifica
laingenieria

Funciones especiales

M Serie iQ-R

Médulo de funcién

inteligente C

@ Interfaz de comunicaciones

® Adquisicion de datos del
proceso de produccion

Central
Sala de control

Sistema deTl

Servidor de la base de datos
Médulo de interface MES

® Trazabilidad
@ Mantenimiento preventivo
@ Gestion de operaciones

@ (ontrol de produccion
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Médulo registrador de datos de alta
velocidad

@ Adquisicion de datos del proceso de produccion
® Trazabilidad

® Andlisis de causa principal

@ Mantenimiento preventivo y correctivo

| Médulo de controlador C
® Pruebas de calidad en la linea
® Trazabilidad
® |nterfaz de comunicaciones

Manipulacidondedatosextensos,desdeeltallerdeproduccidénalossistemasdeprocesodenegocio

M Serie iQ-R

Ethernet

Dispositivo con direccion IP
registrada (acceso permitido)

Dispositivo sin direccion IP
registrada (acceso denegado)

Previene el acceso no autorizado en toda la red

M Serie iQ-R

Sistema

Sistema de control  tiempo de conmutacién

Sistema standby

10 ms
0 menos
Cable de
Panel de control A seguimiento (} Panel de control B
* El tiempo de retencion de la
:E] E/S es menos de 100 ms :E]
Lii | Ampliable a 550 M  cuando se usan cables dobles

Ejemplo de ubicacién remota de sistema redundante y conmutacion de alta velocidad
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Funciones especiales

B Configuracion de un sistema redundante conforme con SIL2

Sistema de control

Sistema standby

M Serie iQ-R

Cable de seguimiento

Conforme con SIL2
sistema redundante

Médulo de entrada
(con funciones de
diagnéstico)

Modulo de salida
(con funciones de
diagnostico)

Maodulo de entrada analdgica aislada

Médulo de salida analdgica aislada
Modulo de salida
(con funciones de
E/S remota ‘ diagnéstico)
sistema 2

E/S remota

sistema 1 |

i
— &
Parada de Relé de seguridad
emergencia

Relé de seguridad

Op
Sensor
c conforme 9
con SIL2

Un sistema de control redundante conforme con
SIL2 se puede realizar con facilidad utilizando
varios médulos especificos, como la CPU de
proceso y los médulos de E/S digital de SIL2 (con
funciones de diagnostico).

© Entrada analdgica conforme con SIL2

Las entradas analdgicas conformes con SIL2
tienen una configuracion de cuatro mddulos en
total. Esta formada por dos médulos analdgicos
(R60ADB8-G) con aislamiento de canal, un médulo
de salida analégica (R60DA8-G) con aislamiento
de canal y un médulo de salida digital (RY40PT5B)
con funciones de diagndstico. El valor digital
resultante se verifica con el valor digital calculado.

@ E/S digital conforme con SIL2

Las entradas y salidas de seguridad conformes
con SIL2 tienen una configuracién con un con-
junto de dos médulos de entrada (RX40NC6B)

y dos médulos de salida (RY40PT5B) con funcio-
nes de diagndstico.

CC-Link IE @ontroi
CC-Link IE Bieid

Isolated analog output module

Isolated analog input module

Control analégico SIL2

Médulo de salida
E/S remota ‘

sistema 3

£

Actuador
conforme
con SIL2

©

© Salida analégica conforme con SIL2

Las salidas analégicas conformes con SIL2 tienen
una configuracion de tres mddulos en total. Esta
formada por un médulo de salida analégica
(R60DA8-G) con aislamiento de canal, un
modulo de entrada analégica (R60AD8-G) con
aislamiento de canal y un médulo de salida de
control analdgico SIL2 (RY40PT5B-AS). El valor
de salida analdgica resultante se verifica con el
valor de ajuste.



Funciones especiales

MELSEC System Q - funciones integradas avanzadas

B Multiples soluciones para una vasta gama de aplicaciones
M System Q

La versatilidad de MELSEC System Q cubre una variada gama
de aplicaciones, como por ej. controladores programables,
de movimiento, o de control de la informacién.

La gama QCPU de modelo basico esta disefiada y se presta
a la perfeccion para las aplicaciones de pequena escala.
Con la funcionalidad unica de CPU multiple, cada area de
proceso de la aplicacion se puede controlar selectivamente
con CPUs diferentes situadas en la misma unidad base
principal. Por eso, esta linea constituye la solucién ideal para sistema de
cualquier aplicacion requerida. CPU muiltiple

Control secuencial
CPU de PLC

Control de la
informacion
(CPU PC)

El sistema de CPU redundante asegura un funcionamiento
robusto si surgen problemas.

Control motion
(CPU motion)

aejnpow sisdouls =

Sistema redundante

Sistema de control Sistema standby

B Incremento en las velocidades de procesamiento de operacion y las capacidades del programa
[ System Q

Capacidad del programa (pasos)

Los actuales requerimientos de la produccién imponen un

1000K WDU‘DEF j
incremento de la productividad y mayor rapidez en la ejecu- sook |- [l Modelo universal QCPU-de alta velocidad [csouen } 1
cién de los procesos, gracias a la mayor cantidad de informa- 2% ~"[___["QCPU de puerto Ethernet integrado Q26U+ JCPRTRE]
. .2 N . . 200K = [eZUILE N 020UDEH
cién de produccion disponible, como por ej. los resultados 190K PU de puerto R5232 integrado P  arsuoveeu
de produccién y la trazabilidad. El controlador programable 100K I ovouoen | i
“Modelo universal QnU” de MELSEC System Q ofrece un ren- oo LY CocUDE! SueupicRy
L. , 40K [LEIVLEY Co4UDEH Q04UDVCPU
dimiento que se encuentra entre los mas elevados que hay 30K S0 oo | QUIUDVCPU
hoy por hoy en el mercado, con una velocidad de operacion 20K m
2 K T
basica de hasta 1.9 ns. 1 o aa ;
10K [-———— - T ; ;
Para construir sistemas a gran escala, MELSEC 120 80 60 40 20 95 1.9 Operacion bésica
System Q tiene una amplia variacién de médulos de CPU velocidad de

procesamiento (ns)

que tienen capacidades de programa de 8k a 1000k pasos
para cumplir todos los requerimientos de aplicacion, desde
el control de secuencia basico hasta las aplicaciones com-
plejas de multiples disciplinas.
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Funciones especiales

B Configuracion del sistema de CPU multiple

MELSEC System Q se puede combinar con multiples CPUs
juntas en el mismo sistema para confeccionar la configura-
cién de la aplicacion requerida. El control de los médulos de
E/S se puede dividir entre las diferentes CPUs. Las CPUs se
comunican entre si mediante la memoria compartida y per-
miten incrementar el rendimiento del sistema distribuyendo
las tareas entre las distintas CPUs. Hay diversos métodos
para controlar la forma en que se comunican las CPUs, pero
en cada caso, el esfuerzo de desarrollo se simplifica con las
herramientas de software disponibles.

* La CPU redundante no es compatible con la CPU miiltiple.

(=) {issif-T)

i

Se pueden instalar hasta 4 CPUs.

Médulos gestionados por CPU a CPU.

M System Q

I

Gestion
Gestion
Gestion

Se usan las E/S de MELSEC System Q y los médulos de funcién inteligente (hay restriccio-
nes en el nimero y las versiones).

B Integracion de la CPU de movimiento y la CPU de ordenador

La funcién del sistema de CPU multiple de MELSEC

System Q permite montar juntas la CPU del controlador
programable, las CPUs de movimiento y del ordenador,
permitiendo el aprovechamiento de los puntos fuertes espe-
cificos y el disefio de un sistema 6ptimo.

* SSCNET es una red de comunicacién en serie de alta velocidad que une con menos cableado

las CPUs de movimiento y los servoamplificadores. SSCNET y SSCNET Il son tipos de cable
metalico y SSCNET Il es un tipo de cable de fibra dptica

Control secuencial

Procesamiento analégico

M System Q

Control motion
Control de la informacién

Servoampli-
ficadores

Servomotor

Dispositivo host

Control de E/S

Ethernet [—




Funciones especiales

Serie L de MELSEC - funciones integradas avanzadas

B Funciones E/S integradas

Cada médulo de CPU de la serie L de MELSEC
dispone por estandar de 24 E/S integradas fijas.
Las funciones de las E/S son muy variadasy en
otros sistemas pueden realizarse sélo por medio
de médulos separados. Mediante el empleo de
las funciones integradas se ahorran costos de
sistema sin tener que recurrir exclusivamente

a moédulos adicionales.

M Serie L

Funcion Caracteristicas

Posicionamiento*

Control de un méximo

Tasa max. de pulsos: 200 kpulsos/s
Tiempo de respuesta: 30 s (tiempo minimo de respuesta)

de dos ejes Curva de aceleracion/de frenado en forma de S soportada
Frecuencia méxima de contado: 200 kpulsos/s
Contador de alta . Colector abierto, entrada diferencial
velocidad® bistans slinsais Medicion de alta precision de procesos de conexion/desconexion con una resolucion de 5 ps 7,
Control PWM de alta precision con hasta 200 kHz (salida de pulsos de alta velocidad) 5-
Gniaatindmis 16 entradas de Tiempo minimo de respuesta de las entradas: 10 ps <)
P P interrupcion Se registran pulsos con un tiempo de conexion mas corto que el tiempo de exploracion k=i
Entrada de 16 entradas de La CPU integrada soporta un procesamiento de interrupcion de alta velocidad. u,
interrupcion interrupcion El procesamiento de interrupcion puede ser asignado a todas las entradas.. w
Bl 6 entradas répidas Tiempo minimo de respuesta de las entradas rapidas: 10 ps 3
9 10 entradas estandar ~ Tiempo minimo de respuesta de las entradas esténdar: 100 ps (=}
Salidas generales 8 salidas Tiempo de respuesta de las salidas: <1 ps g‘
* Las conexiones que se emplean para el posicionamiento y para funciones de contado de alta velocidad estan asignadas de forma fija E
-

(fase A, fase B, interruptor de aproximacion). La asignacion de las conexiones no puede ser alterada por el usuario.

B Control de posiciones integrado

Funcion de posicionamiento

La funcién de posicionamiento integrada
tiene un intervalo de reaccion de tan solo

30 ps y puede emitir impulsos por segundo de
200 k como maximo. Ademds es compatible
con aplicaciones que exigan un minimo de
vibracionesy ampas de freno y de aceleracion
en forma dess.

Registro de datos de alta velocidad

El registro de datos de alta velocidad esta en
disposicién de ir en sincronia con los ciclos del
programa de proceso. Esto garantiza el registro
de cada valor procesado por el programa, para
poder analizarlo con posterioridad.

Cuando los valores cambian répidamente, los errores pueden pasar desapercibidos.

M Serie L

Funcion de contador de alta velocidad

La funcién de contador de alta velocidad se

implementa con 2 canales. Las entradas diferen-
ciales de los controladores de lineas procesan
frecuencias de conteo de hasta 200 k pulsos
por segundo.

Este método permite un anadlisis detallado de los
procesos funcionales, una forma fiable, a su vez,
de reconocer los problemas existentes o en vias
de producirse.

Los valores anémalos son captados e identificados de forma inequivoca.

Valores medidos (PC) ‘ —%17 —— Valores medidos (serie L de MELSEC)
| Valores medidos (PC) /
| /
Zona de valores
anomalos
I
i
I /
i
0 100 200 300 m-Tiempo 0 100 200 300 m-Tiempo
[ms] [ms]

En general, el intervalo de exploracién de los ordenadores

o dispositivos externos es de 100 ms.

La funcién de registro de la serie L de MELSEC capta los datos con una
resolucion considerablemente mayor, detectando también los cambios
rapidos en los valores.
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Funciones especiales

Mediciones de alta precision con una resolucion de 5 ps

En el modo por impulsos, se pueden realizar mediciones de alta
precisiéon con una resolucién a partir de 5 pus cuando el intervalo
de conexién de la sefal de entrada es de 200 ps por lo menos.
Asi por ejemplo, si se conoce la velocidad de paso de una pieza,
midiendo el tiempo de conexién del sensor se puede calcular la
longitud de la pieza de trabajo.

Control PWM de alta precision de hasta 200 kHz

Con las salidas de alta velocidad para controlar la modulacién de duraciéon
de impulsos se pueden generar intervalos de ciclo de 5 ps. Mediante la
sencilla definicién de la duracién del impulso y del periodo se pueden
controlar muchos dispositivos, empezando con el control de atenuadores
para ldamparas, motores y calefacciones, hasta llegar a instrumentos de
verificacion de alta precisién y un gran nivel de exigencia en cuestiéon de
resolucion.

Rango de ajuste Descripcion

Duracién del impulso de la salida De 00 10a 10000000 * [0,1 ] Ajuste de la duracion del impulso

Pwm* de la sefial de salida
Duracién del periodo de la salida Ajuste de la duracion del periodo
PWM* De 5021000000 [0,1 ps] de la sefial de salida

* La duracién el impulso de la sefial de PWM debe ser menor o igual a la
duracién del periodo.

P”faclio"ddell id 7 D :Relcitn deerploradon
Idmr:’l:,\ls'\(;l € la salida D= — r :Duraciéndeimpulso
J— e T : Duracién del periodo

Duracién del
periodo de la salida
de PWM

Captacion garantizada de impulsos de entrada

En general, los médulos de entrada de PLC no son capaces de captar
impulsos con una duracién menor que el tiempo de ciclo o que no ocurran
durante el ciclo de actualizacion de la E/S. La funcién de captacion de
impulsos capta estas sefales de forma fiable y las procesa en el programa
operativo. Esta funcién se diferencia del proceso corriente de interrupcion
porque para este Ultimo se requieren rutinas especiales de programa. Las
entradas de captacion de impulsos de la serie L de MELSEC se pueden tratar
en el programa exactamente igual que las entradas digitales normales (X).

Registro de datos

La funcién integrada para captar datos permite recoger datos facilmente
para el andlisis de fallos, la optimizacion de instalaciones, etc. El método
paso a paso de la herramienta de configuracién suministrada facilita
enormemente la configuracion de la captacion de datos. El programa GX
LogViewer le servira de ayuda para interpretar y dar sentido a los datos
registrados.

En cada meny, vaya realizando los ajustes
necesarios y pulse luego el botén Siguiente,

DESCONECTADO
al final del paso de la pieza 5]

CONECTADO
al comienzo del paso de la pieza

s

=/

Sensor
(Generador de impulsos)

Pieza de trabajo

A (CONECTADO)

Tiempo de conexion

B (DESCONECTADO)

A: Comienzo del paso de la pieza
i B:Findel paso de la pieza

del sensor (intervalo —1
de paso de la pieza) . .
i i i Elmomento de conmutacién de
~—— la senal de entrada (200 ps por lo
menos) se puede captar con una
gran precision de 5 ps.

Contador de alta
velocidad

Control de atenuacién de lamparas mediante la salida de PWM

Control de atenuacién de lamparas de techo,
Carga méxima de 250 mA **

= =
e

** En los moédulos de CPU a partir de,,120722" en las primeras 6 cifras de
los nimeros de serie.
En los médulos de CPU antes de este numero de serie, esta salida
alcanza 100 mA como méx.

Ciclo del
programa ‘ ‘ ‘ ‘
Programa | | | | | |
operativo |‘| |‘| |‘| |‘| —
Actualizacion de E/S Tiempo

Captacion del flanco

Senal de ascendente
entrada
| G—p .
Entrada de CONECTADO durante un ciclo
captacion de
impulsos L Esta asegurada la captacion de senales

en la entrada

Herramienta de configuracién

T S =__| First off, select a logging type.

Logging type

hasta completar toda la configuracion.

@——7 = Selecci6n de la clase de registro



Serie iQ-R de MELSEC

Descripcién system

Los revolucionarios controladores de nueva generacion abren una nueva era en automatizacion

Si se quiere tener éxito en unos mercados alta-
mente competitivos, es esencial construir unos
sistemas de automatizaciéon que aseguren una
elevada productividad y una calidad consistente
del producto. La serie MELSEC iQ-R ha sido desa-
rrollada desde cero y a partir de los problemas
mas comunes a los que se enfrentan nuestros
clientes, racionalizandolos en siete dreas clave:
la productividad, la ingenieria, el manteni-
miento, la calidad, la conectividad, la seguridad
y la compatibilidad. Mitsubishi Electric ha
elegido un enfoque de tres puntos para resolver
estos problemas: Reducir el CTP 1, incrementar
la fiabilidad y reutilizar los recursos existentes.

Descripcion del sistema

Moédulo fuente de
alimentacion

HI
W eower

La serie MELSEC iQ-R forma un puente a la
préxima generacién en automatizacién y cons-
tituye una fuerza impulsora en el avance revolu-
cionario rumbo al futuro de la fabricacion.

(1) Costo total de la propiedad

® Flexibilidad de disefio del sistema con el
control de seguridad integrado

® Mejora de la productividad mediante un
rendimiento y funcionalidades avanzados

® Reduccién de los costes de desarrollo a través
de una ingenieria intuitiva

Médulo digital E/S

Bloque

de bornes
disponible
también con
— ) bornes de
resorte

® Reduccién de los costes de mantenimiento
y los intervalos improductivos gracias a unas
funciones de mantenimiento mas sencillas

® Calidad fiable y acreditada de los productos
MELSEC

® Manipulacion de datos extensos, desde el
taller de produccién a los sistemas de proceso
de negocio

® Una red perfectamente integrada reduce los
costes de sistema

® Una seguridad robusta y totalmente confiable

® Amplia compatibilidad con los productos
existentes

Médulo especial
de funcién

Médulo de red

Interface para unidad de
extension (bajo la tapa

transparente)
Interface USB

Interfaz Ethernet

Estructura del sistema

La CPU y los médulos se alojan en una unidad
base principal que, mediante una conexién bus
interna, permite la comunicacién a alta veloci-
dad entre los diversos médulos y la CPU.

Un mddulo de alimentacion que proporciona
la tensién para la totalidad del sistema esta
también instalado en esta unidad base.

Bateria de backup

Unidad base

(slot en el lado mas bajo)

Hay disponibles diversas unidades base princi-
pales que tienen entre 5y 12 slots.

Cada unidad base principal pueden ganar mas
slots mediante mas unidades base. En un sis-

tema se pueden conectar hasta siete unidades
base de extension e instalar hasta 64 médulos.

Para poder seguir usando los médulos de
System Q de MELSEC, hay disponibles unidades
base de extensién RQ.

Para el cableado de sistemas y maquinas
mayores, p.ej. en un disefio modular, el uso de
maddulos remotos de E/S ofrece posibilidades
adicionales de comunicacion.

J3ST3IW 3P Y-O! dMaS H
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Componentes basicos

B Unidades base principales y de extension

Unidades base principales (Rango de tem-
peraturas estandar y ampliado)

La unidad base principal se usa para el montaje
y la conexion de hasta cuatro CPUs, la unidad
de alimentacion de potencia, los médulos de
entrada, los médulos de salida y los médulos de
funcion especial.

Caracteristicas especiales:

® Permite la instalacion de modulos de alimen-
taciéon de potencia redundantes (solo los
modelos “RB”)

® Modelos disponibles de rango de temperatu-
ras estandar (0-55 °C) y ampliado (0-60 °C)

® Utiliza los médulos de las series estandar
MELSEC iQ-R

Especificaciones R33B R35B R38B R310RB R312B R310B-HT R38RB-HT
Slots para médulos de E/S 3 5 8 10 10 8

Slots para médulos de alimentacién 1 2 2
Instalacién Todas las unidades base estén provistas de perforaciones para tornillos M4. Hay disponibles adaptadores para montaje en carril DIN.

Dimensiones (AnxAlxLa) mm  189x101x32,5 245x101x32,5 328x101x32,5 439x101x32,5

Inform. pedido N°deart. 409593 279583 279584 301652 279585 308780 301650

Unidades base de extension (rango de
temperatura estandar y ampliado), unidad
base de extension RQ

Las unidades base de extension se conectan ala
unidad base principal por medio de cables de
bus premontados. Las unidades base de exten-
sion RQ aceptan los médulos de System Q de
MELSEC.

Caracteristicas especiales:

® Permite la instalacion de modulos de alimen-
taciéon de potencia redundantes (solo los
modelos “RB”)

® Modelos disponibles de rango de temperatu-
ras estandar (0-55 °C) y ampliado (0-60 °C)

® Utiliza los médulos de las series estandar
MELSEC iQ-R

Especificaciones R65B R68B R610RB R612B RQ65B RQ68B RQ612B R610B-HT R68RB-HT
Slots para médulos de E/S 5 8 10 12 5 8 12 10 8

Slots para médulos de alimentacién 1 2 1 2
Instalacion Todas las unidades base estan provistas de perforaciones para tornillos M4. Adapter fiir DIN-Schienenmontage verfiigbar

Dimensiones (AnxAlxLa) mm  245x101x32 328x101x32,5 439x101x32,5 245x98x44,1 328x98x44,1 439x98x44,1 439x101x32,5

Inform. pedido N°deart. 279590 279589 301653 279588 279591 279586 279587 308782 301651



B Moddulos de alimentacion

Especificaciones

Fuente de (+10%, -15 %)
alimentacién (+30%, -35 %)
Frecuencia de entrada

Corriente de irrupcion
Potencia aparente de entrada méx.

Potencia de entrada mdx.

Corriente nominal 5V DC
desalida 24V DC£10%
Proteccion contra 5V DC
sobrecorriente 24V DC
Proteccion contra

sobretension avie
Efectividad

Tension no disruptiva de aislamiento

Tiempo max. de compensacién
en caso de corte de corriente

Indicacion de funcionamiento
Tornillos de bornes

Secciones de linea empleables
Peso

Dimensiones (AnxAlxLa)

Inform. pedido

* Alimentacidn eléctrica redundante

UBISHI
HRRE

Componentes basicos

Médulos de alimentacion de potencia estandar y redundantes

Estas unidades alimentan todos los médulos montados en una unidad
base. La eleccion depende del consumo eléctrico de los distintos médulos
(esto es especialmente importante cuando se usan CPUs multiples) y de la
tension de alimentacion eléctrica de entrada disponible.

Caracteristicas especiales:
Médulo estandar:
® Amplio rango de tensién de entrada AC

® La alimentacion eléctrica R62P tiene una salida adicional DC de
24V para los dispositivos externos.

® |a salida de contacto se desactiva en caso de un error.

Médulo redundante:

® Para una configuracién de alimentacion eléctrica redundante se nece-
sitan dos alimentaciones eléctricas redundantes en una unidad base

IMENSER redundante.

(m—) bYAEUEE . o . . . s .
® El mismo tamano que el médulo de alimentacion eléctrica estandar
® Se puede sustituir mientras esta en linea (cambio en caliente)
® Permite la instalacion de hasta dos modulos simultdneamente en la

misma unidad base
R61P R62P R63P R63RP R64P * R64RP
VAC 100-240 (85-264) — 100240 (85-264)
VDC — 24(15,6-31,2) 24(19,2-31,2) =
Hz 50/60 (£5 %) = 50/60 (£5 %)
20 A dentro de 8 ms 100 A dentro de 1 ms 20 A dentro de 8 ms
VA 130 120 = 160
W — 50 — 50
A 65 35 6,5 9
A 0,6
A =71 >38 >7,1 >10,0
A — >0,66 —
V 55-6,6 — 5,5-6,6 —
>76 % >70% >76 %
2830V AC, 1 min. 510V AC, 1 min. 2830V AC, 1 min.
ms 20 10 20
Todos los mdulos disponen de un LED power para indicar el funcionamiento.
M4 (M3.5 para + terminales 24V y 24G del R62P
mm? 0,75-2
kg 041 0,45 0,41 0,46
mm  54,6x106x110
N°deart. 279581 285507 279582 308710 285508 301649

J3ST3IW 3P Y-O! dMaS H
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Componentes basicos

B Médulos CPU de PLC

El modulo de CPU del PLC protagoniza la serie iQ-R de MELSEC. Esta CPU
es el nucleo del controlador y ofrece diversas caracteristicas para nume-
rosas aplicaciones. La CPU de PLC es la que se usa con mas frecuencia.
Las numerosas funciones que incorpora le permiten asumir un amplio

p— espectro de cometidos de control.
R120CPU
READY
PROGRAMELN Caracteristicas especiales:
DREAD;
_cﬁ’aﬂmg‘:a ® Alta capacidad de ampliacion con cinco tipos disponibles

® Caracteristicas de hardware integradas
® RCJENCPUs con puerto CC-Link IE integrado
® Almacenamiento de datos flexible y de gran capacidad

® Gestion de datos utilizando la base de datos interna (DB)

® Programas de gran velocidad controlados por eventos

® Datos de gestion del programa de la CPU

B\
10BASE-T/100BASE-XT

® Andlisis intuitivo de la causa principal
® Facil captacion de los datos de fabricacion

. RO4CPU ROSCPU R16CPU R32CPU R120CPU
Especificadiones ROOCPU ROCPY RO2CPU RO4ENCPU ROSENCPU R1GENCPU R32ENCPU R120ENCPU
Tipo Méddulo CPU de PLC

Puntos E/S 4096

Deteccién de error de CPU, Watch Dog, deteccion de error de bateria, deteccion de error de memoria, comprobacién de programa, deteccion de error de alimentacion,

Funciones de autodiagnéstico CPU e 8

Sistema de CPU mdiltiple Es posible operar hasta 4 médulos CPU en una unidad base principal. Un sistema de CPU miltiple no se puede configurar con una RCIENCPU.
Bateria buffer Todos los mdulos estan equipados con una bateria de litio con una expectativa de vida de 5 afios.
Tipo de memoria RAM, ROM RAM, ROM, tarjeta de memoria SD
. . 10 k pasos 15k pasos 20 k pasos 40 k pasos 80 k pasos 160 k pasos 320 k pasos 1200 k pasos
Capacidad de memoria para programas (40 kByte) (60 kByte) (80 kByte) (160 kByte) (320 kByte) (640 kByte) (1280kByte) (4800 kByte)
Instruccién Instruccion LD ns 31,36 3,92 0,98
tiempode  Instruccion MOV ns 62,72 7,84 1,96
procesa-
miento leg:(;ieenr:lﬁ%A instrucciones/ps 19 146 419
Temporizador 2048 (usuario intercambiable)
Contador 1014 (usuario intercambiable)
Marca 12288 (usuario intercambiable)
Registro de datos/registro especial 12288 (usuario intercambiable) 18432 (usuario intercambiable)
Registro de archivos 0 (usuario intercambiable)
Interrupt-Puntero 1024 (fijo)
Puntero (P) (global/local) (por defecto) 8192 (usuario intercambiable, hasta 16384)
Marca de error 2048 (usuario intercambiable)
Registro de indice 20 (usuario intercambiable, hasta 24)
Marca link/registro link 8192 (usuario intercambiable)
Ndmero de posibles extensiones 7
N° mdx. de médulos conectables 64
A RCICPU: 0,67
Consumo de corriente interna (5 V DC) A RCIENCPU: 1,49
RCICPU: 0,20
— k9 RCIENCPU: 0,40
A RCICPU: 27,8x106x110
Dimensiones (AnxAlxLa) M eIENCPU: 56x106x110
. o 279576 279577 279578 279579 279580
Inform. pedido N°deart. 332847 334294 403616 990226 290227 990228 290032 90234

NZ1MEM-2GBSD; 2 GB tarjeta de memoria SD @;
NZ1MEM-4GBSD; 4 GB tarjeta de memoria SDHC @;
NZ1MEM-8GBSD; 8 GB tarjeta de memoria SDHC @;
NZ1MEM-16GBSD; 16 GB tarjeta de memoria SDHC @;
Accesorios NZ2MC-1MBS; 1 MB casete de memoria para SRAM ampliado;
NZ2MC-2MBS; 2 MB casete de memoria para SRAM ampliado;
NZ2MC-4MBS; 4 MB casete de memoria para SRAM ampliado;
NZ2MC-8MBS(E); 8 MB casete de memoria para SRAM ampliado; Solo compatible con CPU de proceso y seguridad ©;
NZ2MC-16MBS; 16 MB casete de memoria para SRAM ampliado; No compatible con CPU de seguridad ®

(@) Ndmero medio de instrucciones, como las instrucciones bésicas y el procesamiento de datos ejecutado en 1 ps. Cuanto mayor el valor, mas rapida la velocidad de procesamiento.
(2) ROOCPU no es compatible

(3 Solo compatible con CPU de proceso y seguridad

(@) No compatible con CPU de seguridad



Componentes basicos

B Mddulos de CPU de proceso y médulo de funcién redundante

]
R120PCPU

READY

____ERROR
PROGRAM RUN
USER

AT Y

CARD READY

CADR ACCESS
—FUNCTION

Especificaciones
Tipo

Puntos E/S

CPU miltiple
Bateria buffer
Tipo de memoria

Capacidad de
memoria para
programas

Memoria de datos
Para programas

Instruccién LD
Instruccién MOV
Valor de MEZCLA de ordenador @

Instruccién tiempo
de procesamiento

Temporizador

Contador

Marca

Registro de datos/registro especial
Registro de archivos
Interrupt-Puntero

Puntero (P) (global/local) (por defecto)
Marca de error

Registro de indice

Marca link/registro link

Namero de posibles extensiones
N°méx. de médulos conectables
Consumo de corriente interna (5 V DC)

Tiempo max. de compensacion en caso de corte de corriente

Peso
Dimensiones (AnxAlxLa)

Inform. pedido

Los mddulos de CPU de proceso de la serie iQ-R de MELSEC estan concebi-
dos para aplicaciones medianas o extensas en que resulta primordial pro-
cesar los datos a alta velocidad y manejar regulaciones complejas de PID.

Cuando se combina con un médulo de funcion redundante, se puede
realizar un sistema de control (redundante) de alta fiabilidad que soporta
una capacidad de seguimiento de datos de hasta 1 M de palabras entre el
control y los sistemas en standby.

¢ BACKUP=
[SEPARATE-

MEMORY COPY= Py :

- g Caracteristicas especiales:
e

® Sistema de control de procesos de alta disponibilidad
® Ofrece una excelente capacidad de ampliacion con cuatro modelos
® (entre 80y 1200 k pasos de memoria)

® Extensa visualizacion y adquisicion de datos con SCADA MC Works64 de
Mitsubishi

® |a redundancia entre multiples niveles reduce los fallos de punto individual

® Software de ingenieria GX Works3 integrado

ROBPCPU

Mddulo CPU de procesos
4096

Es posible operar hasta 4 mddulos CPU en una unidad base principal.

Todos los madulos estan equipados con una bateria de litio con una expectativa de vida de 5 afios.
RAM, ROM, tarjeta de memoria SD
5 MByte

80 k pasos (320 kByte)

ns 0,98
ns 1,96
instrucciones/ys 419
1024 (usuario intercambiable)
512 (usuario intercambiable)
12288 (usuario intercambiable)
18432 (usuario intercambiable)
0 (usuario intercambiable)
1024 (fijo)
8192 (usuario intercambiable, hasta 24)
2048 (usuario intercambiable)
20 (usuario intercambiable, hasta 24)
8192 (usuario intercambiable)
7 (En un sistema redundante, no se pueden conectar unidades base de extensién).
Hasta 64 (hasta 11 en un sistema redundante)
A 0,76
ms  El tiempo varia en funcion del médulo de alimentacion de potencia usado.
kg 0,20
mm  27,8x106x110

R16PCPU R32PCPU R120PCPU

10 MByte
160 k pasos (640 kByte)

20 MByte
320 k pasos (1280 kByte)

40 MByte
1200 k pasos (4800 kByte)

N°deart. 285496 285499 285500 285497

(@) Ndmero medio de instrucciones, como las instrucciones bésicas y el procesamiento de datos ejecutado en 1 ps. Cuanto mayor el valor, mas rapida la velocidad de procesamiento.

Especificaciones R6RFM

Tipo

Puntos E/S ocupados

Cables de comunicacién

Distancia max.

Capacidad de datos del cable de seguimiento (palabra)
Especificaciones de la fibra dptica
Especificaciones del conector

Clase del laser (IEC60825-1)

Consumo de corriente interna (5 V DC)
Peso

Dimensiones (AnxAlxLa)

Inform. pedido

CPU de proceso redundante

32
(able optico de modo maltiple

m 550 (cuando el didmetro exterior del nticleo es 50 um)
™
Estandar: IEEE802.3, IEC 60793-2-10 (tipos Ala.1)
Conector LC ddplex
Producto laser de clase 1

A 088

kg 0,18

mm  27,8x106x110
N°deart. 301648
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Componentes basicos

B CPU de proceso SIL2

En las aplicaciones de infraestructura publica, se requiere un sistema de

control y supervision de alta fiabilidad que cumpla ademas los estandares
de seguridad internacionales. Los sistemas de control redundante confor-
= mes con SIL2 de la serie MELSEC iQ-R cumplen estos exigentes criterios ya
= que ofrecen un sistema de control conforme con IEC 61508 SIL2* y certifi-

RizoPsrCPU T cado por TUV Rheinland®.

READY
ERROR READY : .
PROGRAM R PO *SIL: Nivel de integridad de seguridad
B A=
CARD READY W/Djﬂé

CADR ACCESS.
~SFONCTION =

Caracteristicas especiales:

® El paquete de producto incluye un médulo de CPU de proceso SIL2 y un
modulo R6PSFM de funcidn SIL2, requerido para realizar un sistema
conforme a SIL2

® Sistema de control redundante conforme a SIL2 cuando se combina con
un modulo de funcion redundante (R6RFM)

® Ejecuta el control genérico (de proceso) y los programas de control de
seguridad en la misma CPU

Especificaciones RO8PSFCPU-SET © R16PSFCPU-SET © R32PSFCPU-SET ® R120PSFCPU-SET ©
Tipo CPU de proceso SIL2
Puntos E/S 4096
Sistema de CPU mdiltiple Es posible operar hasta 4 mddulos CPU en una unidad base principal.
Bateria buffer Todos los mddulos estan equipados con una bateria de litio con una expectativa de vida de 5 afios.
Tipo de memoria RAM, ROM, tarjeta de memoria SD
s Memoria de datos 5 MByte 10 MByte 20 MByte 40 MByte
memoria Para programas 80 k pasos (pasos dg 40kpara 160 k pasos (pasos qe 40kpara 320k pasos (pasos dg 40kpara 1200 k pasos (pasos'de 40k para
programas de seguridad) programas de seguridad) programas de seguridad) programas de seguridad)
Instruccion LD ns 0,98
Instruccion t[empo Instruccion MOV ns 1,96
deprocesamiento Xglg: ddeen':‘dEZr%A instrucciones/ys 419
Temporizador puntos 2048 (usuario intercambiable)
Contador puntos 1024 (usuario intercambiable)
Marca puntos 12288 (usuario intercambiable)
Registro de datos/registro especial puntos 18432 (usuario intercambiable)
Registro de archivos puntos 0 (usuario intercambiable)
Interrupt-Puntero puntos 1024 (fijo)
Puntero (P) (global/local) (por defecto) puntos 8192 (usuario intercambiable, hasta 24)
Marca de error puntos 2048 (usuario intercambiable)
Registro de indice puntos 22 (usuario intercambiable, hasta 36)
Marca link/registro link puntos 8192 (usuario intercambiable)
Entrada de sequridad (SA\X) © puntos 8192 (seleccionable por el usuario en 8192 0 12288)
Salida de seguridad (SA\Y) ® puntos 8192 (seleccionable por el usuario en 8192 0 12288)
, Relé interno de seguridad (SA\M) © puntos 6144 (usuario intercambiable) ©
Ndmero de puntos . . . @
de sequridad Relé de enlace de sequridad (SA\B) © puntos 4096 (usuario intercambiable) ®
de dispositivos Temporizador de sequridad (SA\T) @ puntos 512 (usuario intercambiable) ®
g:fgscl:g)r 0(POr femporizador de retencion de sequridad (SA\ST)© puntos 0 (usuario intercambiable) ®
Contador de seguridad (SA\C) © puntos 512 (usuario intercambiable) ®
Registro de datos de seguridad (SA\D) © puntos 12288 (usuario intercambiable) ®
Registro de enlace de sequridad (SA\W) © puntos 4096 (usuario intercambiable) ©
Nimero de puntos ~ Relé especial de sequridad (SA\SM) © puntos 4096 (fijo)
de sistema de ) ) )
sequridad Registro de datos de seguridad (SA\SD) ® puntos 4096 (fijo)
Namero de posibles extensiones 7 (En un sistema redundante, no se pueden conectar unidades base de extensién).
N° max. de mddulos conectables Hasta 64 (hasta 11 en un sistema redundante)
Consumo de corriente interna (5 V DC) A 0,76
Tiempo mdx. de compensacion en caso de corte de corriente ms El tiempo varia en funcién del médulo de alimentacién de potencia usado.
Peso kg 0,20
Dimensiones (AnxAlxLa) mm. 27,8x106x110
Inform. pedido N°deart. 317842 317843 317844 317895

(@) El paquete de producto incluye la CPU de proceso SIL2 (RCIPSFCPU) y el madulo de funcion SIL2 (R6PSFM).

(2 Ndmero medio de instrucciones, como las instrucciones bésicas y el procesamiento de datos ejecutado en 1 ps. Cuanto mayor el valor, mas rapida la velocidad de procesamiento.
(3@ Estos dispositivos no se pueden usar en los programas estandar.

(@) Elrango de ajuste se puede consultar en el Manual del usuario del mddulo de CPU iQ-R de MELSEC (aplicacion)



Componentes basicos

H CPU de controlador C

CPU de controlador C

La CPU de controlador C pertenece a los médulos especificos para apli-
caciones de la serie iQ-R de MELSEC. El controlador multinucleo basado

en ARM® con VxWorks® preinstalado en la version 6.9 ejecuta simultanea-
mente los programas, ofreciendo asi una alternativa estable y determinista
alos sistemas basados en ordenador.

Caracteristicas especiales:

Configuracion sencilla usando tres herramientas simples

® Facilidad de programacion

® Configuracion de parametros/ diagnéstico/ monitorizacion con CW Configurator
® Desarrollo de la aplicacién en pasos sencillos

Especificaciones R12CCPU-V
Nimero de puntos E/S 4096
Formato endian Little endian
MPU ARM® Cortex-A9 Dual Core
Tipo de memoria Memoria de trabajo (RAM): 256 MB; ROM: 12 MB; RAM protegida mediante bateria: 4 MB
Sistema operativo VxWorks Version 6.9
Lenguaje de programacién Co(C++
Herramienta de desarrollo (W Workbench und CW-Sim
Interfaces de comunicacion Ethernet 110BASE-T/100BASE-TX (2 conexiones), RS232 (1 conexién)
Slot para tarjeta de memoria SD 1slot
Nimero de canales 2
Interface 10BASE-T/100BASE-TX/1000BASE-T
Velocidad de transferencia 10BASE-T: 10 Mbps/100BASE-TX: 100 Mbps/1000BASE-T: 1 Gbps
N° de conexiones en cascada © 10BASE-T: max. 4/100BASE-TX: méx. 2 /1000BASE-T: —
p— Long. méx. de segmento m 100 (distancia maxima entre el niicleo y el nodo)
Ethernet Tipo de transferencia Full duplex/half duplex
Método de comunicacién Banda base

Conector aplicable para cableado externo RJ45
Funcién de negociacion automatica (reconocimiento automatico de la velocidad de comunicacion/ el método de comunicacion)

Fundién compatible Auto-MDI/MDI-X (reconocimiento automatico del cable recto/ transversal)
Versién IP Compatible con IPv4
Ndmero de canales 1
Interface Conforme con RS232
Tipo de transferencia Full duplex/half duplex
Sincronizacién Comunicaciones asincrénicas
Velocidad de transferencia bit/s 9600, 14400, 19200, 28800, 38400, 57600, 115200
PuertoRS232 . X o
Distancia de transmision m <15
Formato de datos 1 bit de inicio, 7 6 8 bits de datos, 1 0 bits de paridad, 16 2 bits de parada
Control de paridad Si (par/impar)/ninguno
Suma de comprobacién Si/No
Control de la transmision Control de flujo (control RS/CS)
Reloj integrado Afo, mes, dia, minuto, sequndo, dia de la semana (reconocimiento automético de afios bisiestos)

Tiempo de compensacién maximo en caso

ParpikhEets Dependiente de la unidad de alimentacién

Consumo de corriente interna (5 V DC) A 1,26

Peso kg 035
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  56x106x110
Inform. pedido N°deart. 285498

(@) Este nimero se aplica cuando se usa un niicleo de repeticion.
Cuando se use un centro de conmutacion, hay que verificar con el fabricante del niicleo el nimero de etapas en casada.
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Componentes basicos

H Moddulos de CPU de movimiento

Especificaciones
Tipo

Puntos E/S

Ejes accesibles
Interpolacion

- Método
Posiciona-

miento Aceleracidn/desaceleracion
Compensacion de tolerancias
Lenguajes de programacién

Capacidad de programa servo

N° de puntos de posicionamiento

Red de amplificador servo

Distancia max. entre las estaciones m
Interfaces

Servoamplificadores

Tiempo de procesamiento ms
Consumo de corriente interna (5 V DC) A
Peso kg
Dimensiones (AnxAlxLa) mm

Inform. pedido N°deart.

CPUs de movimiento para aplicaciones avanzadas

Un médulo de CPU de movimiento es una CPU especial para movimientos
de traslacion con un alto dinamismo que ha sido disefiado exclusivamente
para aquellas aplicaciones que requieren un control avanzado del movi-
miento, como por ejemplo el posicionamiento, el control sincronizado o la
regulacion de velocidad o par de giro con una gran precision. Un sistema
de movimiento debe incluir, ademas de una CPU de movimiento, también
una CPU de PLC. Un innovador sistema autarquico para el control de movi-
mientos surge sé6lo mediante la combinacién de un control de posiciona-
miento altamente dinamico y un PLC.

_CADRACCESS

Caracteristicas especiales:

® Sistema de control a gran escala para hasta 192 ejes por sistema.

® Se pueden montar en un sistema hasta 3 CPUs de movimiento.

® Comunicacion de datos a alta velocidad entre las CPUs a través del
intercambio de la amplia memoria buffer de banda ancha.

® Se realizan con facilidad diversas aplicaciones diferentes.

® El lenguaje de tipo SFC (cuadro de funciones secuenciales) permite
programar en pasos claramente identificables.

® |ntegracion en la red SSCNET IlI/H de alta velocidad para la comunica-
cién con los servoamplificadores de alto rendimiento a hasta 150 Mbps.

R16MTCPU R32MTCPU R64MTCPU
CPU de movimiento

8192

16 32 64

Interpolacion lineal hasta para 4 ejes, interpolacion circular de 2 ejes, interpolacion helicoidal para 3 ejes

Posicionamiento PTP (point to point, punto a punto), regulacién de velocidad/de posicién, avance fijo, control constante de velocidad, determinacién de posicién, requla-
cion de velocidad con posicién de parada fija, oscilacion de alta velocidad, control sincrono (SV22)

Aceleracién/desaceleracién trapezoidal automética, aceleracién/desaceleracion en forma de S
Compensacion de deslizamiento, engranaje electronico
SFC de movimiento, instruccién dedicada

32k pasos

6400

SSCNET IlI/H (1 linea)

100

Ethernet 100/10 Mbit/s, SSCNET IlI/H (USB, RS232C a través de CPU de PLC), PERIPHERAL I/F, tarjeta de memoria SD
MR-J4-B a través de SSCNET IlI/H

0,222;0,444;0,888;1,777; 3,555; 7,111

1,20

0,28

27,8x106x110

SSCNET HlI/H (2 lineas)

280227 280228 295076



B Modulo de funcion de seguridad y CPU de seguridad

——
T

READY =

ERROR =
OGN =
[FETY COM -
SN e =
TEST =

El control genérico y de seguridad en una CPU

El médulo de CPU de seguridad permite
controlar programas tanto generales como de
seguridad en el mismo moédulo y se programa
utilizando las funciones intuitivas de GX Works3.
La CPU de seguridad, que cumple las normas de
seguridad de reconocimiento internacional, per-
mite conectar dispositivos de seguridad, como
cortinas fotoeléctricas de seguridad, interrup-

corte de la tension

Peso
Dimensiones (AnxAlxLa)

Tiempo de compensacion maximo en caso de

Consumo de corriente interna (5 V DC)

Componentes basicos

Médulo de funcién de seguridad

El médulo de funcién de seguridad tiene que montarse junto al médulo de
CPU de seguridad iQ-R. Esté incluido con el material suministrado cuando se
adquiere el set de CPU de seguridad iQ-R y no puede adquirirse por separado.

Especificaciones R6SFM

Puntos E/S 16
Procedimiento de control Ejecucién ciclica de un programa memorizado
— Capacidad de programa 40 k pasos (160 kByte)

apacidad de memo- .
ria del programa de memor!a ge prograr:a - 160 kByte
seguridad emoria de operandos

etiquetas il

Memoria buffer 4096 kByte

Dependiente de la unidad de alimentacién
A 0,67
kg 0,16
mm  27,8x106x110

Nota: Este producto es parte del set RCISFCPU-SET.

La CPU de seguridad se puede instalar directa-
mente en el armazon basico de la serie MELSEC
iQ-Ry se integra con facilidad en un sistema de
control existente o nuevo. Los dispositivos de
seguridad se pueden conectar usando la red
CC-Link IE Field con la comunicacion de seguri-
dad integrada en el protocolo de red a través de
una topologia de Ethernet industrial de amplia

Plataforma de ingenieria comun:

Varias utiles funciones de GX Works3 también
estan disponibles para programas de seguridad
similares a otros programas de control.

7
o

3.
o

o
=
-3
o

=
m
-
w0
m
N

tores de emergencia e interruptores de puertas,
a través de la red CC-Link IE Field sin necesidad
de una linea de red separada y especifica.

disponibilidad. La CPU de seguridad cumple
con ISO 13849-1 PLey I[EC 61508 SIL 3 y estd
certificada por el TUV Rheinland®.

R16SFCPU-SET “ R32SFCPU-SET ™ R120SFCPU-SET @

RO8SFCPU-SET @

SIL 3 (IEC61508)

PLe (EN/ISO 13849-1)
Ejecucion ciclica de un programa memorizado

Modo de actualizacion (Ia E/S de acceso directo esta disponible especificando la E/S de acceso directo (DX, DY).)
Diagrama de escalera (LD), texto estructurado (ST) @, diagrama de blogue de funcién (FBD) @

Blogue de funcin (FB), programacion de etiqueta (sistema/local/global)
Inicial @, escaneo @, escaneo fijo, interrupcion @, tipo standby @

80 k pasos (pasos de 40 k para los 160 k pasos (pasos de 40 k para los

Especificaciones

Nivel de integridad de seguridad (SIL)

Nivel de rendimiento (Performance level (PL))
Procedimiento de control

Modo de control de E/S

Lenguaje de programacién

Lenguaje de programacién ampliado

Tipo de ejecucion del programa

320 k pasos (pasos de 40 k para los 1200 k pasos (pasos de 40 k para los

Capacidad de programa

programas de sequridad) programas de seguridad) programas de seguridad) programas de seguridad)
&’:;‘(;ﬁgd de Memoria de programa 320 kByte 640 kByte 1280 kByte 4800 kByte
Dispositivo/ memoria de etiqueta 1178 kByte 1710 kByte 2306 kByte 3370 kByte
Memoria de datos 5 MByte 10 MByte 20 MByte 40 MByte
Puerto USB USB2.0 de alta velocidad (miniB) x 1
Reloj integrado Afo, mes, dia, minuto, sequndo, dia de la semana (reconocimiento automético de afios bisiestos)
Lieelr:;:te)nds?écl?mpensacién méxime en casg de corte Dependiente de la unidad de alimentacién
Consumo de corriente interna (5 V DC) A 0,76
Peso kg 0,20
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,8x106x110
Inform. pedido N°deart. 289989 290199 290200 290201

(@ El paquete de producto incluye una CPU (RCISFCPU) y el mdulo de funcion de sequridad (R6SFM).
(2) Solo para ejecutar los programas de control.
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Moédulos digitales

B Mddulos digitales de entrada (alta velocidad)

&g

&

©

=

A

&

e

EE

Médulos digitales de entrada

Los médulos de entrada y salida digitales, orientados a un sistema de auto-
matizacion, conectan los distintos procesos con el controlador.

Los moédulos de E/S estan disponibles en distintas ejecuciones (16, 32
y 64 E/S) y se pueden elegir en funcién de las necesidades y del espacio
minimo que ocupan en el armario del distribucion.

—X
TS
01234567
89ABCDEF
01234567
89ABCDEF

o

Los bloques de bornes son intercambiables con los de los médulos de
E/S de System Q de MELSEC, contribuyendo asi a reducir los costes de
reequipar un sistema previo.

0 Caracteristicas especiales:
® Funcion de interrupcion de entrada disponible
1 ® Los bloques de terminales existentes de 16 puntos se pueden reutilizar

&

5

® Intervalo de respuesta tan rdpido como 0,1 ms

X\

[el[el>Te= [T =TleTsT=TT

7

(&

® Practicamente todos los médulos se pueden cablear usando terminales

E K& comunes, positivos o negativos.
- I — ® El modulo de entrada RX40NC6B (con funcién de diagnéstico) ofrece
- Deteccién de desconexion de entrada
- Funcién de interrupcion en caso de un error
- Funcién de historial de errores y eventos
- Entradas y salidas de seguridad conformes con SIL2 en combinaciéon
con dos médulos de salida (RY40PT5B) con funciones de diagndstico.
(Para esta configuracion se requieren dos modulos de entrada
RX40NC6B).
Especificaciones -
RX10 RX10-TS @ RX28
Puntos de entrada 16 8
Tension nominal 100-120V AC (50/60 Hz) 100-240V AC (50/60 Hz)
Rango de tension 85-132VAC
e Contensgnpomina) 0% esa 450
Punta méx. de corriente de conexion ~ Max. 200 mA dentro de 1 ms Max. 950 mA dentro de 1 ms
Relacién de distorsion de tension de 50
entrada
Corriente de entrada nominal mA g’é g gg z ﬁg’ gg ng }g’;' Eﬁg %gg ¥‘ gg ng
N Tension V. >AC80
Corriente mA >5 (50 Hz, 60 Hz)
OFF Tension V. <30AC
Corriente mA <1,7 (50 Hz, 60 Hz)
Impedancia de entrada/resistencia ~ kQ E:B’g Egg :3
Tiempo de repuesta ms <20
Entradas por grupo 16 8

Indicador de estado de E/Sy potencia

Terminal de conexin
Puntos E/S ocupados

Secciones de linea empleables  mm?
Consumo de corriente interna ah
(5VDQ)

Peso kg
Dimensiones (AnxAlxLa) mm
Inform. pedido N°deart.

Accesorios

() Tipo con fijacion de resorte

Todos los mddulos tienen un LED de ejecucion y un LED de estado por cada entrada
(se usa un interruptor selector de conmutacién para visualizar entre las sefiales LED de 32 puntos para el mddulo de tipo de 64 puntos).

Blogue de terminales desmontable de 18 puntos Blogue de bornes con resorte Blogue de terminales desmontable de 18 puntos

16

0,3-0,75

110

0,18 0,14 0,18
27,8x106x131 27,8x106x129 27,8x106x131
279546 339045 308711

Conector de 40 polos y cable de conexién confeccionado; blogue de bornes con resorte a cambio del blogue de bornes de tornillo > Consultar el capitulo 6



Moédulos digitales

Entrada DC
S

RX40C7 RX40(7-TS @ RX41C4 RX41C4-TS® RX42(4 RX70C4 RX71C4 RX72C4
Puntos de entrada 16 32 64 16 32 64
Tension nominal 24V DC 5V/12vDC
Rango de tension 20,4-28,8V DC 4,25-6V D(/10,2-14,4V DC
100 % (tension de
entrada 24V DCy 45 °C)

Entradas conectables simultdnea-
mente (con tensién nominal)

100 % (tension de entrada 26,4V DCy 55°C) 50 % (tension de entrada

100 % @ ¥ o o
75 % (tension de entrada 28,8V DCy 55°C) 26,4V DCy 55°C)

100 %

37,5 % (tension de
entrada 28,8V DCy 55 °C)

Corriente de entrada nominal mA 7,0 40 1,7/4,8

Tension V =15 >19 >3,5 w
oK Corriente mA >4 >3 =1 ]

= = = =

. Tension V. <8 <6 <1 o

Corriente mA <2 <1 <0,1 5‘
Impedancia de entrada/resistencia kQ 3,3 53 23 1
Tiempo de repuesta 0,1-70ms @ X
Entradas por grupo 16 32 16 32 %
Indicador de estado de E/Sy Todos los médulos tienen un LED de ejecucidn y un LED de estado por cada entrada ) g
potencia (se usa un interruptor selector de conmutacion para visualizar entre las sefales LED de 32 puntos para el mddulo de tipo de 64 puntos). m

Blogue de terminales Bloque de termina- -

Terminal de conexién ?gs&z%gble de El?]quégod:ebomes Conector de 40 pins fé?]quéi (ﬂet?ebornes Conector de 40 pins I]egs l()(]lelzrs]rtr:)(:ntable de Conector de 40 pins m
Puntos E/S ocupados 16 32 64 16 32 64 N
Secciones de linea empleables mm? 0,3-0,75 0,088-0,3 0,3-0,75 0,088-0,3
((;"\;56‘80 T 110 150 180 100 140 150
Peso kg 0,16 0,12 0,11 0,13 0,16 0,12 0,14
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,8x106x131 27,8x106x129 27,8x110x106 27,8x106x129 27,8x110x106 27,8x106x131 27,8x106x110
Inform. pedido N°deart. 279533 339043 279534 339044 279545 339029 339030 339031
Accesorios Conector de 40 polos y cable de conexién confeccionado; blogue de bornes con resorte a cambio del blogue de bornes de tornillo > Consultar el capitulo 6

@ Tipo con fijacién de resorte
(@) Ajustable por el usuario

. Entrada DC con funciones de
Entrada de alta velocidad DC diagnéstico

RX40PC6H RX40NC6H RX41C6HS RX61C6HS RX40NC6B ©

Puntos de entrada 16 32 16
Tension nominal 24V DC 5VDC 24V DC
Rango de tension 20,4-28,8V DC 4,25-6V DC 20,4-28,8V DC
N . 9 100 % (tension de entrada 24V DCy 55 °C)
I [ e 1% e e 2 4V1C)55°) 0
! y 59,3 % (tension de entrada 28,8V DCy 55 °C)

Corriente de entrada nominal  mA 6,0 6,0
oN Tension V >15 >19 >3,5 >14

Corriente mA >4 >3 >3,5
OFF Tension V <8 <6 <1 <6

Corriente mA <1,7 <1 <1
Impedancia de entrada/resistencia kQ 3,9 4 0,6 4
Tiempo de repuesta 5us—70 ms © 1 ps—70 ms @ 1 ps—70 ms @
Entradas por grupo 8 32 16
Indicador de estado de E/S Todos los mddulos tienen un LED de ejecucién y un LED de estado por cada entrada
y potencia (se usa un interruptor selector de conmutacion para visualizar entre las sefiales LED de 32 puntos para el mddulo de tipo de 64 puntos).
Terminal de conexién Bloque de terminales desmontable de 18 puntos Conector de 40 pins gLo;qéJ:Ssttoirmmales dieinbl:
Puntos E/S ocupados 16 32 16
Secciones de linea empleables mm? 0,3-0,75 0,088-0,3 0,3-0,75
Consumo de corriente interna
(5VD0) mA 100 150 450
Peso kg 0,16 0,12 0,25
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,8x106x131 27,8x110x106 27,8x106x131
Inform. pedido N°deart. 290235 290236 307424 304546 301646
Accesorios Conector de 40 polos y cable de conexién confeccionado; blogue de bornes con resorte a cambio del blogue de bornes de tornillo > Consultar el capitulo 6 e

(@) Conforme con SIL2
(@) Ajustable por el usuario
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Moédulos digitales

B Mddulos de salida digital (alta velocidad)
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RYAINT2P-TS
RUN

01234567
89ABCDEF
01234567
89ABCDEF

01234567
89ABCDEF
01234567
89ABCDEF

Médulos digitales de salida

Hay disponibles una gran variedad de médulos de salida, incluyendo de
relé, de transistor de disipador (cableado como comun positivo) y transis-
tor de fuente (cableado como comun negativo). Las tensiones de carga
incluyen 240V ACy de 5V a 24V DC, con diversas corrientes nominales.

Caracteristicas especiales:

® Moddulos de salida con relés o salidas de transistor
® Proteccion de sobrecarga

® Conexion de las sefales de salida mediante los bloques de terminales
extraibles o conectores

® Diagndstico de salud de relé para el mantenimiento preventivo

® El moédulo de salida RY40PT5B (con funcién de diagnéstico) ofrece
- Deteccién de desconexidn y cortocircuito de salida
- Funcién de interrupcién en caso de un error
- Funcién de historial de errores y eventos.
- Entradas y salidas de seguridad conformes con SIL2 en combinacion
con un conjunto de dos moédulos de salida (RY40PT5B) con funciones

el de diagnostico. (Para esta configuracion se requieren dos médulos de
— salida RY4OPT5B).
® El modulo RY40PT5B-AS de salida de control analdgico SIL2 se utiliza
junto con médulos de entrada y salida analdgicos aislados para realizar
una salida analégica conforme con SIL2.
Especificaciones -
RY10R2 RY10R2-TS © RY18R2

Puntos de salida 16 8 16
Entradas por grupo 16 8 16
Aislamiento Relé Optoacoplador
Tensién nominal de salida 24V DC/240V AC 100-240V AC
Rango de tension — —

24V AC(100 mA)
Condicion min. de conmutacion 5VDC(1mA) 100V AC (25 mA)

240V AC(25mA)
Tensidn de conexion max. 125V D(/264V AC 288V AC
Corriente max. de salida A2 0,6
Corriente max. de salida por grupo A 8 438
Corriente de fuga con salida . <1,5(120V AQ),
desconectada <3(240V AQ)
Ti d OFF— ON <10ms 1ms
lempo de repuesta ON— OFF <12ms Tms
Duracién de los Mecénico 20 millones de conmutaciones —
contactos Eléctrico <300.000 de conmutaciones <100.000 de conmutaciones —
Frecuencia méx. de conmutacion 3600 de conmutaciones/h —
Supresién de picos de tension — Elemento RC

Indicacion de estado de las salidas

Terminal de conexién

Puntos E/S ocupados

Secciones de linea empleables  mm?

Consumo de corriente interna

(5VD0) L
Peso kg
Dimensiones (AnxAlxLa) mm
Inform. pedido N°deart.

Accesorios

(@ Tipo con fijacidn de resorte

Todos los mddulos tienen un LED de ejecucion y un LED de estado por cada salida
(se usa un interruptor selector de conmutacién para visualizar entre las sefiales LED de 32 puntos para el mddulo de tipo de 64 puntos).

Blogue de terminales desmontable de

18 puntos
16
0,3-0,75

450
0,22
27,8x106x131

279550

Bloque de bornes con resorte

0,34-15

0,19
27,8x106x129

339050

Bloque de terminales desmontable de Blogue de terminales desmontable de

18 puntos 18 puntos
16
0,3-0,75 0,3-0,75

430 (todos los puntos de salida activados) 250 (todos los puntos de salida activados)

0,22 0,40
27,4x98x90 27,4x98x112
308712 308676

Conector de 40 polos y cable de conexion confeccionado; blogue de bornes con resorte a cambio del blogue de bornes de tornillo > Consultar el capitulo 6



Moédulos digitales

Salida de transistor (tipo sink) :.ar:ll(‘;z: ealttr: 3::2?:39.;"0

Especificaciones

RY4ONT5P RY4ONT5P-TS © RY41INT2P RY4INT2P-TS © RY42NT2P RY4INT2H

Puntos de salida 16 32 64 32
Entradas por grupo 16 32 32
Aislamiento Optoacoplador Optoacoplador
Tension nominal de salida 12-24VDC 5-24VDC
Rango de tension 10,2-28,8V DC 4,25-28,8V DC
Corriente méx. de salida A 05 0,2 0,2
Corriente max. de salida por grupo A 5 2 2
Punta méx. de corriente de conexién  La corriente estd limitada por la proteccién de sobrecarga ?nz :\ durante 10 ms como
Corriente de fuga con salida
desconectada =< =
Tiempo de repuesta OFF = ON <0,5ms <lps 2

i 4 ON— OFF <1ms <2ps
Proteccién contra sobretension Diodo Z Diodo Z x’l

o ) Todos los mdulos tienen un LED de ejecucidn y un LED de estado por cada salida =

Indicacidn de estado de las salidas (se usa un interruptor selector de conmutacion para visualizar entre las seiales LED de 32 puntos para el mddulo de tipo de 64 puntos). a'

; ) Blogue de terminales ’ ; ; b
Terminal de conexién desmontable de 18 puntos Bloque de bornes con resorte Conector de 40 pins Bloque de bornes con resorte Conector de 40 pins Conector de 40 pins 9
Puntos E/S ocupados 16 32 32 =
Secciones de linea empleables mm? 0,3-0,75 0.34-1.5 0,088-0,3 0.34-1.5 0,088-0,3 0,088-0,3 Q.

o m

Alimentacién Tension 12-24VDC —
externa del modulo  Corriente mA 4 (a 24V DC) 16 (2 24V D() 17 (a 24V DC) 16 (a 24V DC) — E
Consumo de corriente interna -
(5VD0) mA 140 180 250 420 m
Peso kg 0,16 0,12 0,11 0,13 0,12 'a)
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,8x106x131 27.8x106x129 27,8x110x106 27.8x106x129 27,8x110x106 27,8x110x106
Inform. pedido N°deart. 279547 339049 279548 339047 279549 308707

Accesorios

(@ Tipo con fijacidn de resorte

Especificaciones

Puntos de salida

Entradas por grupo

Aislamiento

Tension nominal de salida

Rango de tension

Corriente max. de salida A
Corriente max. de salida por grupo A

Punta méx. de corriente de conexion

Corriente de fuga con salida mA
desconectada

OFF— ON
ON— OFF
Proteccin contra sobretension

Tiempo de repuesta

Indicacién de estado de las salidas

Terminal de conexién

Puntos E/S ocupados

Secciones de linea empleables  mm?
Tension
Corriente mA

Consumo de corriente interna m
(5VDQ)

Peso kg
Dimensiones (AnxAlxLa) mm

Alimentacion
externa del modulo

Inform. pedido N°deart.
Accesorios

() Tipo con fijacion de resorte

Conector de 40 polos y cable de conexion confeccionado; blogue de bornes con resorte a cambio del bloque de bornes de tornillo > Consultar el capitulo 6

Salida de transistor | Salida (source) con fun-
Salida de transistor (tipo source) (tipo source) de alta | ciones de diagnastico
velocidad y transistor

RY41PT1P-TS ©

RY40PT5P RY40PT5P-TS ©

16 32
16 32
Optoacoplador

12-24VDC

10,2-28,8V DC

05 0,1
5

La corriente estd limitada por la proteccion de sobrecarga

<0,1

<0,5ms
<Tms
Diodo Z

RY41PT1P

64

Todos los mddulos tienen un LED de ejecucion y un LED de estado por cada salida
(se usa un interruptor selector de conmutacién para visualizar entre las sefiales LED de 32 puntos para el mddulo de tipo de 64 puntos).

Blogue de terminales Bloque de hornes

Bloque de bornes

RY42PT1P

32
Optoacoplador
5-24VDC
4,25-28,8V DC
0,2

2

0.7 A durante 10 ms
oMo méx.

<0,1
<lps

<2ys
Diodo Z

desmontable de 18 puntos con resorte Conector de 40 pins e Conector de 40 pins ~ Conector de 40 pins
16 32 64 32

0,3-0,75 0,34-1,5 0,088-0,3 0,34-15 0,088-0,3 0,088-0,3

12-24V DC =

16 (a 24V DC) 19(a24VDQ) —

130 190 290 410

0,16 0,12 oM 0,13 0,12
27,8x106x131 27.8x106x129 27.8x106x131 27.8x106x129 27,8x110x106 27,8x110x106
279551 339048 279552 339046 279553 304547

RY41PT2H RY40PT5B ©
32 16

16
Optoacoplador
24V DC
20,4-28,8V DC
05

5

La corriente estd limitada
por la proteccion de
sobrecarga

<03

<0,5ms
<1,5ms
Diodo Z

Bloque de terminales des-
montable de 18 puntos

16

0,3-0,75
24V DC
87(a24VDC)

190

0,24
27,8x106x131

301647

Conector de 40 polos y cable de conexién confeccionado; blogue de bornes con resorte a cambio del blogue de bornes de tornillo > Consultar el capitulo 6

(2 Conforme con SIL2, solo se puede usar en combinacién con una CPU de proceso SIL2.
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Moédulos digitales

B Modulo de entrada y salida combinado

—
RH42CANT2p W
RUN

RUN
01234567
89ABCDEF

Médulo de entrada y salida combinado

Ademés de la entrada digital dedicada y los modulos de salida, si solo

se requieren unos pocos puntos de E/S, hay disponible un médulo de
E/S combinado. Es una alternativa excelente para las aplicaciones en que
haya que tener muy en cuenta los costes.

01234567 Caracteristicas especiales:
89ABCDE F”
0 !! ® Tiempo de respuesta de entrada ajustable
? ® Conexion para las sefiales de entrada y salida mediante dos conectores
de 40 pines
0 g ® Conmutacion para alternar la indicacién entre el estado de entrada
o de salida
1 g ® Proteccion de sobrecarga de salida
g ® Proteccion de sobrecalentamiento
[] ® Funcién de interrupcién de entrada
56
| —
Especificaciones RH42C4NT2P
Entrada DC
Puntos de entrada 32
Tension nominal VDC 24
Corriente de entrada nominal mA 4(a24VDO)
N Tens.ién vV >19
Corriente mA >3
Tension V <6
OFF Corriente mA <1
Resistencia de carga kQ 573
. OFF— ON ms  0,1-70 ms (ajustable por el usuario)
Tiempo de repuesta 5 )
ON— OFF ms  0,2-70 ms (ajustable por el usuario)
Salida de transistor (tipo sink)
Puntos de salida 32
Tension nominal de salida VDC 12-24VDC
Corriente max. de salida A 0,2/punto, Piloto en funcion, 2/comin
Punta méx. de corriente de conexidn La corriente estd limitada por la proteccion de sobrecarga
Tiempo de repuesta OFF = ON il <5
ON— OFF ms <1
Fusible —
Alimentacién externa del modulo Tensign 12-24VC
Corriente mA 16(a24VDC)
Funciones de proteccion Proteccién de sobrecarga, proteccion de sobrecalentamiento
General
Entradas por grupo 32
Filtro de red MQ 10
Terminal de conexidn Conector de 40 pins
Consumo de corriente interna (5 V DC) mA 220
Peso kg 0,13
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,8x106x110
Inform. pedido N°deart. 279554

Accesorios

Conector de 40 polos y cable de conexin confeccionado; blogue de bornes con resorte a cambio del blogue de bornes de tornillo > Consultar el capitulo 6



Modulos especiales de funcion

B Mddulos de entrada analdgica (alta velocidad)

Los médulos analdgicos de la serie iQ-R de MELSEC funcionan de interfaz
entre las sefales analdgicas externas y el control. Hay diversos médulos
disponibles para cubrir una amplia gama de requerimientos.

El médulo R60ADI8-HA es compatible con el protocolo de comunicaciéon
HART® que permite la comunicacion con dispositivos de campo.

Caracteristicas especiales:

v b ® Hasta 16 canales por médulo
I \\‘)ﬂ} ® Muestreo de alta velocidad de 5 ps, alta resolucion de 16 bits (1/32.000)

=

=

® Filtracion de ruido de alta frecuencia

® Caracteristicas avanzadas de alarma y advertencia

A

GEREREEE= =]

® Funcion de registro de datos

=

® Escala y desplazamiento de los valores digitales sin ninguiin programa-
Galvanische

=

AN AN

§

&

® Aislamiento de canal galvanico

¢

I Oru —i< Oru —I< OFL — i< OFn — i<

(&

fi7]

® |deal para las aplicaciones de inspeccion de precision y alta velocidad

T

]

® Sincronizacién de multiples canales

® Comunicacién HART®
® Conforme con SIL2

73ST3W 2P Y-O! d11S H

Especificaciones R60AD4 R60ADV8 RGOADI8 R60ADI8-HA © R60AD8-G @ R60AD16-G R60ADH4 ©
Puntos de entrada 4 8 16 4
. Tension V -10-10 — -10-10
Entrada analdgica =
Corriente mA 0-20 = 0-20

Resolucion 16 bits binarios (incl. sefial)

Resistencia de Tensidn MQ 1 = 1

entrada Corriente 0 250 — 250

Entrada mix Tension V 15 — +15

) Corriente mA 30 — 30
Salida digital
» (iliEs R -32000-32000 — -32000-32000
Caracteristicas E/S Salida digital
(entrada de corriente) 0-32000 - 0-32000
Resolucién max Entrada de tension pvo477 — 29,2 125,0
: Entrada de corriente  nA  190,7 — 190,7 115,5 500,0
P +0,3% (055 °C), 0 +0,2% (0-55 °C),

Precision total +01% (20-30°0) +0,1% +0,1% (20-30°C)

Coeficiente de temperatura — +35ppm/°C (0,0035%/°C) —

Tiempo max. de conversion 80 is/canal 80 ms/canales 10 ms/canal 5 ps/4 canales
Aislamiento por
fotoacoplador entre

Aislamiento por transformador entre los los terminales de E/S

Midkrifaite Aislamiento por fotoacoplador entre los terminales de E/S y la alimentacion de potencia del terminales de E/S y la alimentacion de y la alimentacion de

PLG; sin aislamiento entre los canales de entrada analégica potencia del PLC, ademads de entre los canales  potencia del PLC; sin
de entrada analdgica aislamiento entre los
canales de entrada
analdgica

Puntos E/S ocupados 16
Blogue de terminales

Terminal de conexion Bloque de terminales extraibles de 18 puntos con tornillos gl)(:]quég (ﬂ? ebornes Conector de 40 pins extraibles de 18 pun-
tos con tornillos

. ; .. L 0,088-0,3 (A6CON1/4) i

Secciones de linea empleables mm? 0,3-0,75 0,34-1,5 0,088-0,24 (AGCON2) 0,3-0,75

Consumo de corriente interna (5 V DC) mA 220 170 330 520 730

Peso kg 0,12 0,21 0,19 0,26 0,20

Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,8x106x131 27,8x106x125 27,8x106x110 56x106x110 27,8x106x131

Inform. pedido N°deart. 279556 279558 279561 411025 285502 285501 308708

(1) Comunicacion HART®
@ Conforme con SIL2

(3 Mddulo de entrada analdgica de alta velocidad e



Moédulos especiales de funciéon

B Mddulos analdgicos de salida

Los moédulos de salida analdgicos de la serie iQ-R de MELSEC suminis-

tran valores analdgicos precisos y fiables. La gama comprende distintos
mddulos (de tensidn, corriente o mixto) que cubren un amplio abanico de
requisitos de las aplicaciones, como por ej. de convertidores de frecuencia,
vélvulas o correderas.

Salida mas rapida y fluida de cursos predefinidos de sefales

El médulo de salida analégica permite el registro previo y sencillo de las
formas de onda con MELSOFT GX Works3. De esta forma se logra una
salida continua mds suave que se corresponde practicamente con la
precisiéon requerida para la aplicacién, como p. ej. en el control de par para
una prensa o una maquina de moldeo por inyeccién. Resulta muy sencillo
registrar la forma de la onda en el médulo y no se requiere un programa de
salida analdgica especifico, como para el control de linea continua; asi se
reduce ain mas el tiempo de programacion.
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Caracteristicas especiales:
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® Hasta 16 canales por médulo

® La operacion de desplazamiento y la escala se pueden usar sin crear
programas; se pueden, simplemente, definir en pardmetros. Esta senci-
llez de ajuste minimiza los costes de desarrollo del programa, asi como
su tamafo.

® Conforme con SIL2 (R60DA8-G), RY40PT5B-AS
® Elevada de velocidad de conversion, hasta 1us/canal (R60DAH4)
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Especificaciones R60DA4 R60DAV8 R60DAI8 R60DA8-G © R60DA16-G
Puntos de salida 4 8 16
Entrada digital 16 bits binarios (indl. seal)
Sheres Tension VDC -10-10 — -12-12
Corriente mADC 0-20 — 0-20
Resistencia Tension 1kQ-500 0 min. 1kQ 1kQ-500 Q = min. 1kQ
de carga Corriente 0-6000Q — 0-6000Q
Valordeentrada  Salida de tension -32000-32000 — -32000-32000
digital Salida de corriente 0-32000 — 0-32000
Resolucion mix. Salida de tension pv 125 — 125 — 125
Salida de corriente nA 3509 — 360,1
Precision total i g? 22 }go_fg(;g)o +0,1%
Tiempo de conversién 80 ps/canal 1 ps/canal 80 ps/canal 1ms/canal
o Aislamiento por fotoacoplador entre los terminales de /5 y la alimentacion de potencia del PLC, sin aisla- QEE??E;%L%?Q%?: gg{:{? ctiraerig_ls F‘[Eme"ﬁﬂsi o
Aislamiento Tal:;g)sirltgllizsacanales de salida analdgica; transformador entre la alimentacién de potencia externa y los canales de salida analdgica y ademas entre la alimen-
: tacion de potencia externa y los canales de salida.
Puntos E/S ocupados 16 48

Terminal de conexién

Bloque de terminales extraibles de 18 puntos con tornillos

Conector de 40 pins
0,088-0,3 (A6CON1/4)

. . ..
Secciones de linea empleables mm* 0,3-0,75 0,088-0.24 (AGCON2)

. 24V DC, 420 %, 24V DG, +20 %, 24V DC, +20 %, 24V DC, 420 %, 24V DC, +20 %,
HIEOEHIRC I E -159%, 0,14 A -15%, 0,16 A -159%, 0,6 A -159%, 0,36 A -159%, 0,70 A
Consumo de corriente interna (5 V DC) mA 160 180 250
Peso kg 0,14 0,21 0,32
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,8x106x131 27,8x106x110 56x106x110
Inform. pedido N°deart. 279557 307260 279560 279559 285504 285503

Especificaciones RY40PT5B-AS @

Puntos de salida 16

Tensién nominal VDC 24

Max. de corriente de conexion A/canal 0,5

Tiempo de repuesta ms <15

Tiempo de ciclo de control ms 2

Terminal de conexidn Blogue de terminales extraibles de 18 puntos con tornillos

Interfaz externa Consultar las opciones aplicables en el manual del producto correspondiente.

Consumo de corriente interna (5 V DC) mA 190

Peso kg 024
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,8x106x131
Inform. pedido N°deart. 339369

(@) Mddulo de entrada analdgica de alta velocidad

(2) Médulo de salida de control analdgico SIL2. El valor de salida analdgica resultante se verifica con el valor de ajuste.



Modulos especiales de funcion

B Mddulos analdgicos para la medicion de la temperatura

Especificaciones

Puntos de entrada

Termopar conectable Tipo
Rango de medicion de temperatura

Rango de escalado de temperatura

Resolucién mdx. °C

Precisién de compensacion de temperatura
extremos frios

Precisién total
Tiempo max. de conversién
Entrada analdgicas

Corriente de salida registro

de temperatura it}

Aislamiento

Deteccion de rotura de cable
Puntos E/S ocupados
Terminal de conexién

Secciones de linea empleables mm?
Consumo de corriente interna (5 V DC) mA
Peso kg
Dimensiones (AnxAlxLa) mm
Inform. pedido N°deart.

\

R60RD8-G

8

Pt100, JPt100, Ni100, Pt50

En funcion del termopar utilizado

16 bits binarios (incl. sefial): -2000-8500
0,1

En funcién del termopar utilizado
10 ms/canal
8 canales

En estos mddulos analdgicos se conectan directamente los sensores de
temperatura. Convierten los valores analégicos medidos en temperaturas
medidas binarias de 16 bits.

Caracteristicas especiales:

® Operaciones de escala sin programas

® Procesamiento de medias

® Funcion de deteccién de desconexion

® Funcioén de salida de alarmas

® Funcion de registro de datos

® Emisién de una interrupcion en caso de salida de alarma o desconexién

® Funcién de historial de errores e historial de eventos

R60TD8-G
Tipo de termopar B, R, S, K, E, J, TN

16 bits binarios (incl. sefial): -2700-18200
B,R,S,N:0.3°C K, E,J, T:0.1°C

+1,0°C

30 ms/canal
8 canales + compensacién de union en frio

Max. 1

Aislamiento por transformador entre las entradas de RTD y la alimentacion de potencia de  Aislamiento por transformador entre las entradas de termopar y la alimentacién de

PLC, y entre los canales de entrada de RTD
Integrado

16

Conector de 40 pins

0,088-0,3 (A6CON1/4)
0,088-0,24 (A6CON2)

350
0,19
27,8x106x110

285505

potencia de PLC, y entre los canales de entrada de termopar

360

285506

73ST3W 2P Y-O! d11S H
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Moédulos especiales de funciéon

B Mddulos de control de la temperatura

Especificaciones
Salida de control
Puntos de entrada

Termopares soportados

Ciclo de muestreo

Ciclo de salida de control

Filtro de entrada

Método de control de la temperatura

Tipo

S

Rango de ajuste
Banda proporcional P
Rango PID Parteintegral |,
tiempo de restitucion
Parte diferencial D,
tiempo de accion derivada
Rango de regulacion ajustable
Zona muerta ajustable
Sefial de salida (sink)
Tensién nominal
Corriente de carga max.
Salida de Max. de corriente de conexion
transistor
(aida de tension max. al conectar
Tiempo de repuesta
Aislamiento
Puntos E/S ocupados
Terminal de conexion
Secciones de linea empleables mm?
Consumo de corriente interna (5 V DC) mA
Peso kg
Dimensiones (AnxAlxLa) mm
Inform. pedido N°deart.

Los médulos de control de temperatura de la serie MELSEC iQ-R son idea-
les para las aplicaciones que requieren un control de temperatura de alta

capacidad de respuesta y estabilidad. La serie trae moédulos de entrada de
tipo de termopar y RTD y estd disponible con o sin deteccion de rotura de

cable del calefactor.

Caracteristicas especiales:
® Se puede elegir entre varios modos de control
® Facil ajuste de parametros con GX Works3

® Funcién de correccion de sensor
® Funcién de escala
® Funcion de deteccion de rotura de cable del calefactor

® Funcion de enlace entre médulos

médulo de MELSEC System Q
® Funcién de historial de errores e historial de eventos

R60TCTRT2TT2 R60TCRT4 R60TCTRT2TT2BW R60TCRT4BW
Transistor
4 canales

RKJ,TS,BENU,LPLI,
W5Re/W26Re

Puede cambiar entre 4 canales de 250 ms y 500 ms
0,5-100

1-100s (0 s: filtro de entrada OFF)

Impulso PID ON/OFF o control de 2 posiciones

R K J,T,S,B,EN,U,L,PLI,

Pt100, JPt100 W5Re/W26Re

Pt100, JPt100

Es posible el ajuste automatico (auto tuning)
0,0-1000 % (0 %: regulador de dos puntos)

0-3600 s (ajuste 0 para control P/PD)

0-3600 s (ajuste 0 para control P/Pl)

Dentro del rango de temperatura del termémetro de resistencia de platino/ termopar utilizado
0,1-10,0%

Pulso ON/OFF

10-30V DC

0,1A/1 canal, 0,4 A/todos los canales

400 mA, 10 ms

0,1VDC(TIPO)a0,1A
2,5VDC(MAX.)a0,1A

OFF — ON: <2 ms
ON— OFF: <2 ms

Aislamiento por transformador entre los terminales de entrada y la alimentacién de potencia del PLC, ademds de entre los canales de entrada

16 32

Blogue de terminales extraibles de 18 puntos con tornillos Dos bloques de terminales extraibles de 18 puntos con tornillos
0,3-0,75

280 310

0,22 0,34

27,8x106x110 56x106x110

290202 290203 290204 290225

® Funcion de sintonizacién automatica para ajustar las constantes PID iddneas.

® Los canales sin uso se pueden utilizar para la medicion de la temperatura

® El modo Q compatible permite usar los programas existentes para un



Modulos especiales de funcion

B Modulos de contador de alta velocidad y médulo de entrada de pulsos de canal aislado

Los médulos de contador RD62[1 de la serie iQ-R de MELSEC captan sefia-
les a una frecuencia de 200 kHz (entrada DC) o a 8 MHz (entrada diferen-

cial). En combinacién con un encoder de eje incremental de alta resolucién
se puede reconocer si es avance o retroceso.

El médulo RD60P8-G de entrada de pulsos de canal aislado puede medir el
numero de los pulsos de entrada, como por ejemplo la velocidad, la veloci-
dad de rotacién o el caudal momentaneo, asi como también medir la can-
tidad, la longitud y el caudal acumulado. El valor de pulsos de entrada se
actualiza cada 10 ms, con el valor de c&mputo acumulado y el nimero de
impulsos (los impulsos de muestreo), después de procesar el valor medio
de movimiento, actualizado en cada valor de ajuste de ciclo de conteo.

Caracteristicas especiales:

Médulos de contador de alta velocidad:

® Cddigo de impulsos o medicién de impulsos

® Salida de PWM de alta velocidad hasta 200 kHz con un ancho minimo de
impulsos de 100 ns

El médulo de entrada de pulsos de canal aislado:

® Funciones incorporadas de entrada de pulsos multiple

Especificaciones RD62P2 RD62P2E RD62D2 RD60P8-G*
Ndmero de canales 2 8
. Fase Entrada de 1 fase (miltiplo de 1/2), entrada hacia adelante/hacia atrs, entrada de 2 fases (mdiltiplo de 1/2/4) Entrada de 1 fase
3ena| enla entrada . . RS422A conforme al estandar EIA
e contador Niveles de sefial 5/12/24V DC(2-5 mA) Control diferencial 5/12/24V DC
Frecuencia méx. de contado kHz 200 100
Velocidad mdx. de contado 200 kHz 8 MHz 100 kHz

32 bits binarios (incl. senal),

HIREBEIELD -2147483648-2147483647
Tipo contador Contador lineal, contador anular
Rango de comparacion 32 bits binarios (incl. sefial)
Puntos de entrada Preset, inicio funcion
digitales externos Valores nominales 5/12/24V DC (7-10 mA)

2 puntos/canal de 12/24V DC
Salidas digitales externas (salidas comparativas) 0,5 A/punto,

2 A/comiin (disipador)
Puntos E/S ocupados 16

Terminal de conexién Conector de 40 pins

0,088-0,3 (A6CON1/4)

Secciones de linea empleables mm? 0,088-0,24 (AGCON2)
Consumo de corriente interna (5 V DC) mA 110

Peso kg 01

Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,8x106x110

Inform. pedido N°deart. 279566

Accesorios

Namero de impulsos de muestreo:

16 bits, binario sin signo, 0-32767

Valor de contador acumulativo:

32 bits, binario sin signo, 099999999
Valor de pulsos de entrada:

32 bits, binario sin signo, 0-2147483647

5/12/24V DC(7-10 mA)

(RS422A)
2 puntos/canal de 12/24V DC 2 puntos/canal de 12/24V DC
0,1 A/punto, 0,5 A/punto, —
0,4 A/comin (fuente) 2 A/comdin (fuente)
32
Bloque de terminales extraibles de
18 puntos con tornillos
0,3-0,75
200 170 720
0,12 0,23
27,8x106x131
279568 279567 411029

Conector de 40 polos y cable de conexién confeccionado > Consultar el capitulo 6

*Tension soportada: Entre los terminales de E/S y la alimentacidn de potencia del controlador programable: 500 V AC rms por 1 minuto; 1780 V AC por 1 minuto entre canales
Resistencia de aislamiento: Entre los terminales de E/S y la alimentacion de potencia del controlador programable: 10 MQ o superior, a 500V DC; 10 MQ o superior, a 500 V DC entre canales
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Moédulos especiales de funciéon

B Modulos de posicionamiento

Especificaciones
Namero de ejes controlados

Interpolacion Pulso/s
Registros de datos
Método
Rango
Posicionamiento
Velocidad
Procesamiento de aceleracion/
desaceleracion
Tiempo deaceleracién
- ms
y desaceleracion
Tiempo de arranque
Frecuencia méx. de salida KHz
Tipo de salida
Sefial de salida
Terminal de conexién
Secciones de linea empleables mm?
Consumo de corriente interna (5 V DC) A
Puntos E/S ocupados
Peso kg
Dimensiones (AnxAlxLa) mm
Inform. pedido N°deart.
Accesorios

RD75D2
2

2 ejes interpolacion lineal y circular

600

Control PTP: datos absolutos y/o incrementales;

En dependencia del amplificador conectado, con la serie iQ-R de MELSEC
se puede optar entre un médulo de posicionamiento con salida de tran-
sistor o con salida diferencial. Los médulos soportan velocidades de trans-
mision de hasta 5 Mpps, y con el médulo con salida diferencial la longitud
del cable de conexidn puede ser de hasta 10 m. Con los médulos se puede
regular tanto el posicionamiento como el régimen. Estan disponibles las
funciones, como la interpolacién lineal, circular y espiral, que se requieren
para las aplicaciones complejas, como el fresado de roscas profundo.

Caracteristicas especiales:

® Diversos controles de posicion
® Multiples opciones de arranque
® |nterpolacion helicoidal

RD75D4 RD75P2 RD75P4

4 2 4

2,3 04 ejes de interpolacion lineal, 2,3 04 ejes de interpolacion lineal,
2 ejes de interpolacion circular 2 ejes interpolacion lineal y circular 2 ejes de interpolacion circular

3 ejes con interpolacion espiral 3 ejes con interpolacion espiral

Control de conmutacién de posicion y velocidad: datos absolutos y/o incrementales:
Control de cambio de velocidad y posicion: incremental
Control de ruta: datos absolutos y/o increme

Datos absoluto:

2147483648 — 2147483 647 pulsos
-214748364,8 —214748364,7 pm

-21474,83648 —21474,83647
0 —359,99999

Método incremental:

pulgada
grados

-2147 483648 — 2147483647 pulsos
-214748364,8 —214748364,7 pm

-21474,83648 —21474,83647
-21474,83648 —21474,83647

Control de cambio de velocidad/posicién:
0-2147 483 647 pulsos

0-214748364,7 pm

0-21474,83647 pulgada
0-—21474,83647 grados ®

1 -5000000 pulsos/s
0,01 —20000000,00 mm/min
0,001 —300000,000  grados/min
0,001 —200000,000 pulgada/min

pulgada
grados

Aceleracién y desaceleracion trapezoidal, aceleracion y desaceleracion en forma de S

1-8388608 (4 patrones, ajustable cada uno de ellos)

0.3-1.8 ms (depende del tipo de control); 8—20 ps con funcién de arranque rapido

200

Driver diferencial
(Cadena de pulsos
Conector de 40 pins

0,088-0,3 (A6CON1/4)
0,088-0,24 (A6CON2)

0,38

32

0,14
27,8x106x110

279564

5000

0,54

0,15

279565

200 5000
Colector ahierto

0,42 0,78
279562 279563

Conector de 40 polos y cable de conexién confeccionado > Consultar el capitulo 6

(@) Control de cambio de posicion de velocidad (modo ABS): 0-359,99999 grados. El modo ABS se puede usar solo cuando la unidad de control es el grado.



Modulos especiales de funcion

B Mddulos Simple Motion

La gama de la serie MELSEC iQ-R incluye médulos de movimiento simple,
ademas de los médulos de posicionamiento convencionales. En los médulos
Simple Motion hay disponibles diversas funciones de regulacién que antes
so6lo eran posibles con un controlador Motion, como por ejemplo regulacién
de la velocidad, del par de giro, control sincrono y de discos de levas.

Estas funciones pueden realizarse con un ajuste sencillo de parametros
y con el programa PLC.

Caracteristicas especiales:

® Diversos modos de control de posicion
® Control de regreso a la posicion inicial
® Control sincronico avanzado

® Deteccion de marca

® Control de par de velocidad (control de encaje a presion)

® Control manual (SACUDIDAS, paso a paso u operacion de generador de
impulsos manuales

® La conexion a CC-Link IE Field reduce el cableado para RD77GF

Especificaciones RD77GF4 RD77GF8 RD77GF16 RD77GF32 RD77MS2 RD77MS4 RD77MS8 RD77MS16
Ndmero de ejes controlados 4 8 16 32 2 4 8 16
Interpolacion Hasta 4 ejes con inteypolaci(}n lineal, 2 eje con interpolacion circular, 2ejesinterpolacion Hasta 4 ejes con inte_}[polpcién lineal,
3 ejes con interpolacion espiral lineal y circular 2 eje con interpolacion circular,
Red de amplificador servo (C-Link IE Field SSCNETII/H
Servoamplificador MR-J4-GF(-R)) MR-JE-B/MR-J4(W2/W3)-B a través de SSCNET IlI/H
Tiempo de procesamiento ms 0,5;1,0;2,0;4,0 0,5;1,0;2,0;40  0,444;0,888;1,777; 3,555
Método Posicionamiento punto a punto, determinacin de posicion (lineal y circular), regulacion de velocidad, regulacion de velocidad/de posicion, regulacion de posicién/

de velocidad, Regulacidn de velocidad/ de par de torsion, regulacion sincrénica ampliada

Posicionamiento i i0 0 o " ” -
A sl Aceleracidn y desaceleracion trapezoidal, aceleracion y desaceleracion en forma de S

desaceleracion
Compensacion de tolerancias Compensacion de holgura de engranajes, engranaje electronico, compensacion de trayecto
N° de puntos de posicionamiento 600 por eje (Todos los puntos de datos se pueden definir con la memoria buffer). 600 por eje (pueden ajustarse mediante GX Works3 6 programa PLC)
Sefiales externas de entrada ‘Lizscdc'sﬂ?]i'tl'ggls efé(ternos, como el encoder o la £/S remota, se conectan a través 1 encoder, fases A/B; 4 entradas digitales [DI1-DI4]
Funcién de levas  Capacidad de memoria 3 Mbytes, méx. 1024 (dependiendo de la resolucion) 256 kbytes, max. 256 (dependiendo de la resolucién)
Puntos E/S ocupados 32 64 32
Terminal de conexin Conector RJ45 Conector de 40 pins
. " 5 0,088-0,3 (A6CON1/4)
Secciones de linea empleables MM* 5 0880,24 (AGCON2)
Ntmero de los médulos Simple Motion en un sistema 8
Consumo de corriente interna (5 V DC) A 11 1,0
Peso kg 023 0,22 0,23
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,8x106x110

Inform. pedido N°deart. 295077 295078 295079 304200 280229 280230 280231 280232
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Moédulos especiales de funcion

B Moddulos de comunicacion

—— Los médulos de interfaz permiten la comunicacién en serie con dispositi-

@) S——\ vos externos. Se pueden realizar velocidades de transmision por canal de
% hasta 230,4 kBit/s. Los distintos protocolos de comunicacién, como por ej.
— Modbus®, estan predefinidos.
[] i S Caracteristicas especiales:
"“ ® Diversos modos de comunicacion (protocolo MC, protocolo predefinido,
% — protocolo sin procedimiento)
CH1 [e)
] ‘\ = ® Funcion de soporte de depuracién
H I
sfl'ee
% 2 .
CH2| o
e
% S|a
G g 1
B 2
|
D 4
LA 5
=[8 o
B 7
Especificaciones RJ71C24 RJ71C24-R2 RJ71C24-R4
Comdn 1 RS232 estandar (hembrilla D-Sub con 9 pins) RS422/485 estandar (blogue de bornes de dos piezas)
Interf
niertace Comin2 RS422/485 estandar (blogue de bornes de dos piezas) ~ RS232 estandar (hembrilla D-Sub con 9 pins) RS422/485 estandar (blogue de bornes de dos piezas)
Método de comunicacién Full duplex/half duplex
Sincronizacion Método de sincronizacion de inicio/parada
Velocidad bit/s 1200/2400/4800/9600/14400/19200/28800/38400/57600/115200/230400
Transf. de datos  Distancia RS232 m Max. 15 Max. 15 —
DistanciaRS422/485 m Max. 1200 (usando los dos canales) — Max. 1200 (usando los dos canales)
o RS232:1:1 b b Ko oo areem
Configuracion de red RS422/485: 1:1: Tn: n:1: me RS232:1:1 RS422/485:1:1; 1:n; n:1; min
Formato de datos 1 bit de inicio, 7 or 8 bits de datos, 16 0 bits de paridad, 16 2 bits de parada
Correccion de errores Verificacion de paridad, verificacion de suma, paridad horizontal, CRC de 16 bits (para Modbus®)
Control DTR/DSR Para RS232 Disponible —
Control DC1/DC3 (X ON/X OFF) Disponible
Puntos E/S ocupados 32
Consumo de corriente interna (5VDC)  mA 310 200 40
Peso kg 0,16 0,14 0,13
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,8x106x110
Inform. pedido N°deart. 279573 279574 279575
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B Moddulos de red

Los mdédulos de interfaz y de red de la serie Comunicaciones de red con protocolo de Caracteristicas especiales:
MELSEC iQ-R aseguran una amplia seleccion de mensajes integrado (SLMP¥)

o : . A ® Alta velocidad de 1 Gbps, amplia banda ancha
posibilidades de interconectividad con diversas

p i Con SLMP se puede acceder sin pasos interme- de palabras de 128 k para CC-Link IE
topologias de protocolos y redes, proporcio- dios a los sistemas de gestién de la produccion
nando la solucion mas idénea para las distintas 9 P S ® Se conecta a las dos redes separadas usando
los controladores programables y a otros dispo- un solo médulo

aplicaciones. El nucleo central de la serie es la
familia de la red CC-Link IE que alcanza el nivel
de control de 1 Gbps y la red abierta industrial
de topologia de Ethernet a nivel de campo.

sitivos usando el mismo método, con lo que no

hace falta preocuparse de las jerarquias de red
o las delimitaciones. ® Funcion de retorno en bucle

® Conexion en red integrada (SLMP)

Las tareas como la monitorizacién de la maquina, @ Retorno automatico cuando se sustituye la

la recogida de datos y el mantenimiento se estacion defectuosa
pueden realizar desde cualquier parte, practi- ® Compatible con interfaces estandar como
camente, en la red. Los dispositivos de Ethernet RS232y RS422/485

aptos para SLMP, como p. €j. un sensor de vision
de la méaquina o un controlador de RFID, cuando
se usan junto con un moédulo de Ethernet, se
pueden conectar por interfaz a la red de CC-Link
IE Field, sin tener que afiadir ninguna otra red.

* SLMP (protocolo de mensajes integrado): Es un protocolo de cliente

y servidor que permite las comunicaciones entre los dispositivos aptos
para Ethernet y los compatibles con CC-Link IE.

73ST3W 2P Y-O! d11S H

Médulo Ethernet Médulo maestro de AnyWireASLINK
Médulo Especificaciones N°deart. Médulo Especificaciones N°deart.
1 Gbps, 100/10 Mbps, red mdiltiple, cable de Ethernet RI5TAW12AL Red nivel de sensor 301856
RITIENTT (categoria 5e o superior, doble apantallamiento /STP) 279570
Moédulo PROFINET
Médulo EtherNet/IP™ ” P—
Médulo Especificaciones N°deart.
Médulo Especificaciones N°deart, RITIPNO2* Modulo maestro de PROFINET 308713
RI71EIP91* Sistema compatible con EtherNet/IP™, mddulo de escaner 338818
Moddulo Profibus DP
Médulo CC-Link ” P—
Médulo Especificaciones N°deart.
Mddulo Espedificaciones N’ deart. RJ71PBI1V* Mddulo maestro/esclavo de Profibus 308714
RJ61BT11 Max. 10 Mbit/s, estacidn local/maestra (CC-Link ver.2) 279572
Moédulo CANopen

Médulo CC-Link IE Control " S—
Médulo Especificaciones N°deart.
Mddulo Espedificaciones N’ deart. RITICNOT* Médulo de comunicacién para CANopen 308735

1 Ghps, estacion normal/control, cable de fibra optica, bucle

RJ71GP21-SX doble que cumple el estdndar 1000 BASE-SX: fibra dptica de 279571
modo mdiltiple (GI) Modulo DeviceNet®
1 Ghps, cable de fibra dptica, estacion normal/de control < : : o
RITIGP215-5X (con fuente de alimentacion externa) 338820 Médulo Especificaciones N°deart.
RI71DN9T* Compatible con sistema DeviceNet®, mddulo de maestro/ 317838
esclavo
Médulo CC-Link IE Field * Consultar con el representante local de Mitsubishi Electric para determinar la disponibilidad de estos modulos
Médulo Especificaciones N°deart.
1 Gbit/s, estacion descentralizada, cable de Ethernet
G (categoria 5e o superior, apantallado doble/STP) B
Médulo de cabecera remoto CC-Link IE Field
Médulo Especificaciones N° deart.
RI72GF15T2 1 Gbit/s, estacion descentralizada, cable de Ethernet 297947

(categoria 5e o superior, apantallado doble/STP)
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Moédulos especiales de funcion

B Modulo de servidor OPC UA

El modulo de servidor OPC UA de la serie iQ-R de MELSEC integra el servi-
dor OPC UA directamente en el control de la instalacion y constituye una
alternativa robusta a una configuracién asistida por ordenador.

Caracteristicas especiales:

® El servidor de OPC UA incorporado mejora la fiabilidad del sistema
® Firme seguridad con proteccion contra el acceso ilicito a los datos

Especificaciones RD810PC96
Slot Tarjeta de memoria SD/Tarjeta de memoria SDHC (216 GB)
Nimero de canales 2
Velocidad de comunicacion 1 Gbit/s, 100 Mbit/s, 10 Mbit/s
IE[;}\eerrfs;t Nimero méx. de niveles en cascada® 2 (100 Mbit/s), 4 (10 Mbit/s)
Long. méax. de segmento @ m 100 (longitud entre hub y nodos)
Interface RJ45
Software de setup Médulos MX OPC UA Configurator-R (SW1DND-ROPCUA-E)
Puntos E/S ocupados 32
Consumo de corriente interna (5 V DC) A 1,25
Peso kg 0,25
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,8x106x110
Inform. pedido N°deart. 312973

(1) Cuando se emplea un repetidor Si se emplea un hub de conmutacion, consulte la documentacion del fabricante para el nimero de los niveles.
(@ (onsulte la documentacion del fabricante para la longitud de segmento méxima entre los hubs de conmutacion.
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B Moédulo de interface MES

A la vista de la evolucion continua de las tendencias de produccion, la
mejora de la productividad de las maquinas manteniendo la calidad de
produccion a través de una trazabilidad meticulosa se ha convertido en un
factor fundamental de la fabricacion. Los médulos de interfaz MES estan
===\ enfocados a estos requerimientos ya que proporcionan una conectividad

gﬂfi’ﬁi directa a la base de datos para los sistemas de Tl, ademas de facilitar la

D Gmis generacién automatica de texto SQL* mediante un software de ajuste

. de configuracién intuitivo. Los médulos permiten insertar los datos de
produccion desde el propio taller de fabricacion en los registros de la base
de datos, directamente; por ejemplo, para proporcionar en tiempo real
el estado de la produccién, lo que, a su vez, permite una respuesta mas
rapida a los problemas relacionados con la produccién.

* SQL, el lenguaje de preguntas estructuradas, es un lenguaje de programacién disefiado para gestionar datos en
una base de datos relacional.

Caracteristicas especiales:

® Manipulacién de datos extensos, desde el taller de produccion a los
sistemas de proceso de negocio

® Acceso directo a la base de datos del sistema informatico

® Los datos de produccion se insertan directamente en la base de datos

® Los costes de configuracion del sistema se reducen hasta un 65 %
(este supuesto se basa en una arquitectura de control tipica).

Especificaciones RD81MES96

Tipo de médulo Méddulo de interface MES

Método de comunicacién Ethernet

Interface Tipo  1000BASE-T/100BASE-TX/10BASE-T (2 canales)

Bases de datos soportadas Oracle® Database, Microsoft® SQL Server, Microsoft® Access

Conexion  Transmision de texto SQL SELECCION, INSERCION, ACTUALIZACION, BORRADO, Multi SELECCION, PROCEDIMIENTO ALMACENADO
delabase  Campo de accidn de comuni-
dedatos  cacion de la base de datos G556
Mddulos CPU accesibles Serie iQ-R (directo, remoto), System Q (remoto), serie L (remoto)
Lnetervalo gtu:ﬁ:izgedggzos ms  Sincronizacion de tiempo de escaneo secuencial, 1-900
muestreo
dedatos  Muestreo de datos general s 0,1-0,9;1-3600
Lectura/escriturade registrode DB Lee/escribe datos en la base de datos del sistema de informacién host
I&:Tm;;/oe:ig‘i,?ra Lo Lee/escribe los datos de memoria del dispositivo del mddulo de CPU
onitorizacion de condicion onitoriza los valores del tiempo o los componentes de etiqueta del dispositivo, etc.,  inicia los trabajos cuando una condicion de activacion cambia de falso a verdadero
Monitorizacion de condicié Monitoriza los valores del ti I de eti del dispositi inicia los trabaj d dicién de activacié bia de fal dad
» de activacion (la condicion se cumple)
Funcion 0 . P
deple;gﬂg?o{ procesamiento Realiza cuatro operaciones aritméticas, obtiene un resto, efecttia operaciones de cadenas de caracteres, etc.
Ejecucion de programa Ejecuta un programa en el servidor a través de un médulo de interfaz MES
Buffer de DB Guarda en un buffer los datos enviados a la base de datos y los vuelve a enviar después de la recuperacién, cuando los datos no se pueden conectar debido a la desconexién de
la red entre el médulo de interfaz MES y la base de datos o por el fallo de la base de datos, etc.
Puntos E/S ocupados 32
Consumo de corriente interna (5VDC) mA 1250
Peso kg 025
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,8x106x110
Inform. pedido N°deart. 295423
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Moédulos especiales de funcion

B Servidor de aplicacion C

El servidor de aplicacién C esta basado en la plataforma de controlador C de
la serie iQ-R y, con su robusto sistema operativo, ha permitido a Mitsubishi
Electric dar un paso de gigante hacia el futuro de la conectividad en la nube.

El servidor de aplicacion C esta basado en los modernos servicios web y es
compatible con peticiones loT de cualquier clase.### Su principal capaci-
dad es la captacién de informacion en tiempo real, proporcionar andlisis

y transmitir los resultados a diversos sistemas en la nube.

El servidor de aplicacion C es compatible con:

® Gestor de eventos — Protocolo HTTP(S) bidireccional asincronol
® Paginas de servidor LUA, incluyendo la méquina virtual LUA

® Cliente/servidor SSL/TLS, incluyendo el certificado SSL

® Base de datos Raima, SQLite, MySQL conectores Redis

® Servicios Web — JSEIN-RPC, XML-RPCy SOAP

® Bibliotecas de cliente HTTP(S)

® APl de conector TCP cliente y servidor (seguro)

® Cliente de correo (SMTP)

Especificaciones Servidor C-Application para R12CCPU-V

Tipo de transferencia Ethernet, Serie
Interface 1000BASE-T, T00BASE-TX, 10BASE-T, RS232
Base de datos SQLite3, MySQL, Redis

@ Soporta la funcién de biblioteca CCPU y MD
® Funciones especificas de CAS

HTMLS

Websocket

Lua API

Lua Server Pages

XML Parser

Event-Handler

REST, AJAX, SOAP, JSEIN, XML-RPC servicios web
WebDAV

SMTP, SMTPS, STARTTLS

SSL, Shark SSL

SMQ

PikeHTTP

Peso kg 035

Dimensiones (AnxAlxLa) mm  106x56x110

Funcién

Inform. pedido N°deart. 308736



Modulos especiales de funcion

B Mddulo de logger de datos de alta velocidad

La funcion de adquisicion de datos del proceso de produccién de este
modulo de registrador de datos de alta velocidad contribuye a mejorar la
calidad y eficiencia de la produccién, a la vez que se implementan unos
procesos de produccion éptimos. El médulo permite registrar diversos
datos, como los formatos de texo Unicode, CSV y BIN, que se pueden utili-
zar para los informes de hojas de célculo gracias a la funcién de generacion
automatica de informes: Los datos de formato de texto BIN se pueden
trasladar directamente a Excel® de Windows® de Microsoft®. Los archivos
de registro también se pueden enviar automaticamente al servidor FTP o,
directamente, a la carpeta compartida de Windows® de Microsoft®.

Caracteristicas especiales:

® Registro de datos sincronizado con el tiempo de escaneo del sistema de control
® Andlisis de causa principal mas sencillo

® Utiliza los datos para diversos analisis y procesos de mantenimiento

® Ranura integrada para memorias SD

[ m—
Especificaciones RD81DL96
Mddulos de CPU accesibles Serie iQ-R (directo, remoto), System Q (remoto), serie L (remoto)
@ Sincronizacion de tiempo de escaneo secuencial
Intervalo de Registro de datos de alta velocidad  ms @ 0,5-0,9; 132767 (para registro de datos de activacion)
muestreo de ® 2-32767 (para registro de datos continuo)
datos ® 0,1-0,9; 1-32767

Muestreo de datos general ® Especificacion de intervalo de tiempo (especifica la hora/minuto/segundo)

(antidad general de datos: 32768 (por ajuste: 1024)

gz"(};‘:gg de A0 CHCCE R R @ Numero total de puntos de dispositivo: 32768 (por ajuste: 4096)
MUESTED - Mustreode dtosgenerl & Cniad generl e doto 262144 por e 409
Registro de datos Guarda los valores de operandos del mddulo de CPU a intervalos determinados
Registro de eventos Monitoriza los valores de los operandos del mddulo de CPU 'y guarda los eventos que se producen
TG Informes Entrega como archivo Excel® los datos registrados por el mddulo de logger de datos de alta velocidad.
Ejecuta las operaciones y recetas siguientes guardados en una tarjeta de memoria SD:
Recetas ® Transferencia de valores de operando de archivos de recetas a operandos en el médulo de CPU
® Transferencia de valores de operando del médulo de CPU a los archivos de recetas
Consumo de corriente interna (5 V DC) A1
Peso kg 024
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,8x106x110
Inform. pedido N°deart. 308709
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Moédulos especiales de funcion

Ve

on

B Moédulo de func nteligente C

Ejecucion del programa C/C++

El médulo de funcién inteligente C esté disponible con un controlador
basado en ARM® de nticleo multiple con la versién 6.9 de VxWorks® preins-
talada, que realiza la ejecucion simultanea de los programas, proporcio-
nando asi una alternativa robusta y deterministica a los sistemas basados
en ordenadores. Con un disefio de hardware sin ventilador, el médulo de
funcién inteligente C es ideal para los entornos fabriles de sala limpia en
que la circulacién de polvo perjudicaria el entorno de producciéon y se
puede usar para las aplicaciones como las pruebas en la linea de calidad
de produccion o como una pasarela para diversos protocolos de comuni-
cacién especificos de la industria.

Caracteristicas especiales:

® Realiza complejas ecuaciones aritméticas en C/C++

® Desarrollo de la aplicacién en pasos sencillos

® Reproduce las mismas caracteristicas que un controlador C independiente
® Ranura para tarjeta de memoria SD

Especificaciones RD55UP06-V
Formato Endian Little endian
Hardware MPU ARM® Cortex-A9 Dual Core
Memoria de trabajo (RAM) 128 MB
ROM 12MB
Sistema operativo VxWorks version 6.9
Lenguaje de programacién C(C/C++)
Software  Entorno de programacion CW Workbench/Wind River Workbench3.3
Heranienta e configuaciin/ GXWorks3 (SW1DND-GXW3-E) @
Interfaces de comunicacion Ethernet (1000BASE-T/100BASE-TX/10BASE-T) (1 canal)
Puntos E/S ocupados 32
Reloj Obtenido de una CPU de controlador programable (en un sistema de CPU maltiple, la CPU n°1).
Consumo de corriente interna (5 V DC) A 1,09
Peso kg 0,24
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,8x106x110
Inform. pedido N°deart. 303298

(@) Los ajustes y la monitorizacién del modulo estén integrados en el software de ingenieria GX Works3.



Modulos especiales de funcion

B Mddulo de medicion de energia

El médulo de medicién de energia puede procesar los datos medidos en
un ciclo de actualizacién de 10 ms y resulta ideal para el ahorro de energia,
la supervision de instalaciones y el control de calidad en el centro de pro-
duccién. Se puede lograr una productividad mejorada tanto del equipa-
miento como de la linea de produccion sincronizando la supervisién de la
energia consumida y la gestién del consumo de energia especifico con el
programa de control.

Caracteristicas especiales:
® Ciclo més rapido de actualizacion de la medicion de datos (10 ms)

® El disefio modular permite realizar un tamafio compacto con un
cableado minimo

Especificaciones
Ndmero de circuitos mensurables
Sistema de conductor fésico

Circuito de corriente

2 conductores monofdsicos,

Circuito de 3 conductores trifésicos
tension =
3 conductores monofsicos
Data refreshing cycle
Especificaciones 9/
de medicion Elementos de medicion
Puntos E/S ocupados
Peso
Dimensiones (AnxAlxLa)

Inform. pedido

RES1WH
1
2 conductores monofasicos, 3 conductores monofésicos, 3 conductores trifasicos

5,50, 100, 250, 400, 600 A AC

(Se usa un sensor de corriente especifico de tipo dividido. Cada valor indica el valor de corriente primaria del sensor actual).

5AAC

(Se usa un sensor de corriente de 5 A. El sensor de corriente de 5 A se utiliza con la configuracién de dos etapas en combinacion con el transformador de corriente (CT).
Se puede establecer un valor de corriente primaria de hasta 6,000 A).

110,220V AC comin

110 (1-2 lineas, 2-3 lineas), 220 V AC (1-3 lineas)
ms 104 10000 (se puede definir en incrementos de 10 ms)

Corriente, demanda de corriente, tension, electricidad, demanda de electricidad, potencia reactiva, potencia aparente, corriente armoénica, tension arménica,
factor de potencia, energia eléctrica, energia reactiva

32
kg 02
mm  27,8x106x107,1

N°deart. 339303

Los accesorios para la serie iQ-R, en la pagina 122 y siguientes.
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Dimensiones

B Unidades base

A Tipo X(mm)
R35B 245
R38B 328
- R38RB-HT 439
o
~ R310RB, R310B-HT 439
R312B 439
v
Unidad: mm

B Unidades base de extension
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e e e e e e e e e e e
0 R658, RQ65B 15
g | R68B, RQ68B 328
- D R68RB-HT 439
ol & & ) R610RB, R610B-HT 439
—3
o o ® 5 ® R612B, RQ612B 439
< X J Unidad: mm
B Modulos de alimentacion
<
) 4
Y
[
] g
2 | —
l¢ 110 l o 54.6

@ » < Unidad: mm



Dimensiones
B Médulos CPU
Tipo An Al La
1 RO4CPU
RO8CPU
R16CPU 27,8 106 110
R32CPU
R120CPU
RO4ENCPU
o = ROSENCPU
SIS C 7 R16ENCPU 56 106 110
R32ENCPU
R120ENCPU
' 7
o
=
110 278 | 56 > Unidad: mm o
(La) (An) (An) o
=
o
o
i . .. =
B Médulos de CPU de proceso y médulo de funcién redundante m
(%)
m
N
<
JA J M ’'y
e
’ : —
« e 208, Unidad: mm

Hl CPU de controlador C

. 110 N « 56 > Unidad: mm
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Dimensiones

B Modulo de funcién de seguridad y CPU de seguridad

<
A 4
1 M r'y
1 L — [ ﬂ
8 8
: ¥ —
10 > < 278 > Unidad: mm
B Moddulos E/S, mdédulo vacio y médulo especial de funcion
Bloque de terminales de tornillos de 18 puntos Médulo de tapa ciega
~ <
!%_W N 4 ( 1
T ” —— |
I ] @
| = | 0
— il —
iy
g2
>
© 8 \s| 2
> — i [ 8 —|| 8
,':
— —‘
4 —
g =
0 5o |
Qe i
v ImN
110 u ) [ = - = go
; 131 ] 278 < 110 N e 278 )
Conector de 40 pins, Modulo de 32 puntos Conector de 40 pins, Médulo de 64 puntos
<
A
Y J ]_% I
- E DJ
B ©
0
oo 1 oo
LN 1] oo
oo 1) LN
LN 1] oo
2 || & H 2 0 8 H e
LN 1o |0
oo 1o|joo
LN 1o|joo
oo 1o |0
oo 1o|joo
LN 1o |0
oo 1o|joo
— i 0 M=
oo 1o |0
LN [N =N
- oo . 1o E oo
| i ] [ i)E
v I\ v SN A
o v 2 1
110 L 278 110 27.8

v

Unidad: mm



MELSEC System Q

La plataforma de automatizacion

Descripcion

Con el System Q de MELSEC, Mitsubishi Electric
ofrece los PLCs modulares mas potentes con
tecnologia de multiprocesador.

El sistema seduce con sus reducidas dimensio-
nes, su capacidad de comunicacion a través de
varias redes, y el funcionamiento de multiproce-
sador de alto rendimiento. Gracias a su disefio
compacto, el System Q de MELSEC requiere
menos espacio dentro del armario eléctrico. Las
multiples posibilidades de comunicacién garan-
tizan flexibilidad y expandibilidad. Dependiendo
del tipo de CPU seleccionado es posible acceder
a hasta 4096 direcciones de entrada/salida cen-
tralizadas y a hasta 8192 direcciones de entrada/
salida remotas. De este modo resulta especial-
mente adecuado para la solucién de tareas de
automatizacion medianas y complejas.

Los controladores individuales pueden enlazarse
en diversas redes de comunicacion abiertas y de
Mitsubishi (p. ej. MELSECNET, CC-Link Ethernet,
ASl o Profibus DP/Profinet). Asi es posible
aumentar mas el nimero de entradas y salidas.

Gracias a las multiples posibilidades de com-
binacién de las CPUs de PLC, redundancia,
PC/C, robot, CNC y movimiento, se ofrece una
plataforma capaz de cumplir cualquier tarea de
automatizacion.

Descripcién system

Caracteristicas especiales

® Hasta 4.096 E/S centralizadas

® Hasta 8.192 E/S descentralizadas
® Inteligencia intercambiable

® La tecnologia de multiprocesador con
45 tipos distintos de CPU de 9 familias
(PLC, redundancia, PC/C, movimiento, CNC
y robots)

® Multiples posibilidades de comunicacion
® Instalacion sencilla

® Una plataforma de sistema para todas las
configuraciones

® Tecnologia innovadora para aplicaciones futuras

Expandible y de alto rendimiento

Al igual que con los otros controladores de
Mitsubishi Electric, el rendimiento del System

Q de MELSEC aumenta al mismo tiempo que
crece la aplicacién misma: Lo Unico que hay

que hacer es sustituir la CPU o afadir una CPU.
Empleando las CPUs de alto rendimiento, hasta
cuatro CPUs pueden compartirse las tareas de
control y de comunicacién. Es posible acceder
hasta a 4096 E/S centralizadas 6 8192 E/S descen-
tralizadas.

La memoria fija de hasta 1000 k pasos de pro-
grama (equivale a 1 MB RAM) puede expandirse
adicionalmente con las CPUs de multiprocesa-
dor en todo momento por medio de tarjetas de
memoria hasta un total de 32 MB.

El System Q de MELSEC ofrece rendimiento
a medida mediante una amplia gama de médu-
los de CPU para todas las aplicaciones.

Condiciones generales de funcionamiento

CPU para PLC universal

Tipo Capacidad de programa  E/A Puntos E/S
QoouJcPy 10k pasos 256/8192
QooucPu 10k pasos 1024/8192
Q01UCPU 15 k pasos 1024/8192
Qo2ucPu 20 k pasos 2048/8192
Q03UDCPU 30k pasos 4096/8192
QO3UDECPU 30k pasos 4096/8192
Qo3UDVCPU 30k pasos 4096/8192
QO4UDHCPU 40k pasos 4096/8192
QOAUDEHCPU 40k pasos 4096/8192
Q04UDVCPU 40 k pasos 4096/8192
QU6UDHCPU 60 k pasos 4096/8192
QO6UDEHCPU 60 k pasos 4096/8192
QO6UDVCPU 60 k pasos 4096/8192
Q10UDHCPU 100 k pasos 4096/8192
Q10UDEHCPU 100 k pasos 4096/8192
Q13UDHCPU 130k pasos 4096/8192
Q13UDEHCPU 130k pasos 4096/8192
Q13UDVCPU 130k pasos 4096/8192
Q20UDHCPU 200 k pasos 4096/8192
Q20UDEHCPU 200 k pasos 4096/8192
Q26UDHCPU 260 k pasos 4096/8192
Q26UDHCPU 260 k pasos 4096/8192
Q26UDVCPU 260 k pasos 4096/8192
Q50UDEHCPU 500 k pasos 4096/8192
Q100UDEHCPU 1000 k pasos 4096/8192

CPUs redundantes de procesos

Tipo Capacidad de programa  Puntos E/S

O wasAs H3STAN H

Q12PRHCPU 124k pasos 4096/8192
Q25PRHCPU 252k pasos 4096/8192
CPU Motion
Tipo Capacidad de programa  Puntos E/S; Ejes
Q172DSCPU 16 k pasos 819216
Q173DSCPU 16k pasos 8192;32
CPU de PC
Tipo Capacidad de programa  Puntos E/S
1 entrada (apagado),
Q10WCPU- 168 2 salidas (apagado,
W1-E/CFE temporizador
watch dog)

CPUs especiales (Controlador C, robot)

Tipo Capacidad de programa  Puntos E/S
Q12DCCPU 128 MB 4096/8192
Q24DHCCPU 382 MB 4096

Q173NC 230kB (600 m) 4096/8192

Especificaciones

Temperatura ambiente durante el funcionamiento
Temperatura de almacenaje
Humedad ambiente

Estructura de proteccion
Resistencia a tensiones pardsitas
Resistencia a la tension
Resistencia al choque
Resistencia a la vibracién
Resistencia de aislamiento
Puesta a tierra

Condiciones ambientales
Homologaciones

Datos
0-55°C
-25-75°C

Max. 95 % (sin condensacion)

1P20

1500 Vpp mediante generador de ruidos, 1 ms con 25-60 Hz

AC1500V, 1 min.

10 G (3 veces en cada una de 3 direcciones)/EN 61131-2
2 G: Resistencia contra vibraciones de 10-55 Hz durante 2 horas es las 3 direcciones de eje; 0,5 G en caso de montaje en un carril DIN/EN 61131-2

>5MQ (500V DC)

(lase de puesta a tierra 3
Evitar ambientes que contengan gases corrosivos, instalar en lugares libres de polvo @

UL/CSA/CE/DNV/NK/LR/ABS/GL/RINA/BV
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Descripcion system

El PLC de seguridad MELSEC QS

A pesar de una productividad en constante
aumento, la seguridad de los trabajadores de
maquinas y plantas de fabricacion es lo primero.
El PLC del System QS de MELSEC est4 especial-
mente disefiado para el control de la seguridad.

Se conecta mediante dispositivos de seguridad,
como por ejemplo, interruptores de desco-
nexion de emergencia o barreras fotoeléctricas
y puede conmutar salidas relevantes para la
seguridad mediante una gran cantidad de fun-
ciones de diagnéstico, con lo que desconecta las
maquinas en caso de peligro.

PLC de seguridad

PARADA DE Q
EMERGENCIA

o . -

®

I Control de seguridad

Estacion E/S
descentralizada

La fuente de peligro
(robot, etc.) se
desconecta.

CC-Link Safety

La red de seguridad CC-Link Safety pertenece
al amplio cableado de controles de seguridad
convencionales del pasado. Las estaciones de
E/S de seguridad descentralizadas instaladas
directamente en la instalacién se conectan al
médulo CC-Link-Master del PLC de seguridad
mediante un cable CC-Link estandar. El potente
sistema de deteccion de fallos apaga las salidas
del PLC de seguridad y de las estaciones de

E/S de seguridad descentralizadas en caso de
fallo de comunicacion.

CC-Link Safety también es compatible con
CC-Link. Asi es posible utilizar médulos de
E/S CC-Link estandar en una red de seguridad
CC-Link para entradas y salidas no relevantes
para la seguridad.

>

Médulo de fuente
Software de configuracion

Robot

de alimentacién de seguridad

El control real de la instalacion (cintas trans-
portadoras, robots, etc.) lo lleva a cabo un PLC
convencional.

El PLC de seguridad del System QS de MELSEC
satisface los estandares internacionales de
seguridad conforme a EN 954-1 categoria 4,
I1SO 13849-1 PLe y IEC 61508 (JIS C 0508) SIL 3,
y esta certificado por TUV Rheinland.

Control del aparato

Médulo maestro
de seguridad CC-link

Unidad base
principal
de seguridad

Médulo CPU
de seguridad

MELSECNET/Médulo H

Médulos descentralizados E/S CC-link Safety

Médulo E/S CC-Link descentralizado

Tipo Control de seguridad N°deart.
Q5001CPU PLC de sequridad, capacidad de programa con incrementos de 14 k 203205
QS034B-E Unidad base de seguridad, unidad base principal para fuente de alimentacion, CPU y 4 médulos 203206
QS061P-A1 Fuente de alimentacion de seguridad, 100-120V CA 203207
QS061P-A2 Fuente de alimentacion de seguridad, 200-240V CA 203208
QS0J61BT12 Mddulo maestro de sequridad CC-link 203209
QS0J65BTB2-12DT Médulo de E/S remoto de seguridad, 8 entradas de sequridad duales + 4 salidas de seqguridad duales 203210
QS0J65BTS2-8D Méddulo de E/S remoto de seguridad CC-Link, 8 entradas de sequridad duales 217625
QS0J65BTS2-4T Mddulo de E/S remoto de sequridad CC-Link, 4 salidas de seguridad duales 217626
QS0J71GF11-12 Mddulo master CC-Link Safety (médulo local) 245177



Relé de seguridad

Para aplicaciones en las que no sea necesario
ninguin PLC de seguridad separado los médulos
de relé de seguridad son la solucion ideal. Estos
madulos se instalan junto a otros componentes
de sistema en la unidad base de un PLC del
MELSEC System Q o en una red CC-Link. Asi, un
PLC utilizado para el control puede cumplir
funciones de seguridad y ello sin los costes para
un control de seguridad especial y sin progra-
macion ni parametrizacion adicional.

Descripcién system

Barrera fotoeléctrica, PARADA

PARADA DE lﬁ DE EMERGENCIA, interruptor

MELSEC-Q EMERGENCIA

Conexién a CC-Link m m

Médulo de relé
de seguridad para

CC-Link
Instalacion en unidad base
de MELSEC System Q

. F

\;‘—‘ Médulo de relé
—_— de seguridad para
= Q-Bus

S X

Opcién de conexién para
moédulo de extension

Especificaciones Mddulo Tipo N°deart.
Para la nstalaciéin el una estacion CCoLink QS90SR2SP-CC Tipo-P, 1 entrada de sequridad, 1 salida de sequridad 215801
Médulos de relé QS90SR2SN-CC Tipo-N, 1 entrada de sequridad, 1 salida de sequridad 215803
de sequridad QS90SR2SP-Q Tipo-P, 1 entrada de seguridad, 1 salida de seguridad 215799
Para la instalaci idad base del MELSEC Syst : :
aralainstalacion en una unidadbase de ystem Q QS90SR2SN-Q Tipo-N, 1 entrada de sequridad, 1 salida de seguridad 215800
. ” , . . QS90SR2SP-EX Tipo-P, 1 entrada de sequridad, 1 salida de sequridad 215804
Médulos de ext Conectabl dul léd dad
oduos de extension i USRI SR QS90SR2SN-EX Tipo-N, 1 entrada de sequridad, 1 salida de seguridad 215805

Controlador de seguridad MELSEC WS

El controlador de seguridad WS de MELSEC

es una solucién econémica cuando se trata

de equipar maquinas individuales o sistemas
menores con dispositivos de seguridad. El con-
cepto ha sido desarrollado conjuntamente con
la empresa SICK AG, uno de los principales pro-
ductores de sistemas industriales de seguridad.
Las reducidas dimensiones del controlador WS
garantizan el montaje libre de complicaciones
en la mayoria de los armarios de control, sin que
surjan costos adicionales. La configuracion se
lleva a cabo en muy poco tiempo por medio de
un software grafico de manejo intuitivo. Bloques
funcionales de seguridad simplifican tanto la
programacién como la comprobacion de las
funciones y programas. En caso de requeri-
mientos complejos, es posible extender el WS
de forma sencilla con ayuda de médulos E/S.
WS pue de enlazarse facilmente con sistemas
PLC tradicionales por medio de Ethernet o de
una red CC-Link

Interruptor de puerta

PARADA DE EMERGENCIA de seguridad

Entorno de desarrollo l[.:
(PO

Cortina fotoeléctrica
de seguridad

RS232

Controlador de
seguridad

Tension de red

Funcion Mddulo Descripcion N°deart.
U WS0-CPU000200 Memoria de programa: 255 bloques funcionales 230057
WS0-CPU130202 Memoria de programa: 255 blogues funcionales, EFI (comunicacion directa con dispositivos de seguridad SICK) 230058
Méddulo de entrada WS0-XTDI80202 8 entradas sequras 230059
Médulo de entrada/salida ~ WS0-XTI084202 8 entradas seguras; 4 salidas sequras 230060
Médulo de salida WS0-4R04002 4 salidas sequras de relé 230064
Médulo de comunicacién WS0-GETH00200 Méddulo de comunicacién Ethernet 230063
WS0-GCC100202 Mddulo de comunicacién CC-Link 235441
Soporte de memoria WS0-MPL000201 Memoria insertable 230061
Cable de programacion WS0-C20R2 (able de programacion serie 230062
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Descripcion system

Configuracion

Estructura del sistema

Médulo digital Méodulo especial Médulo

La CPU y los moédulos estan conectados a una CPU E/S de funcion de red

unidad base que tiene una conexion de bus

interna para la comunicacién entre cada uno

de los médulos y con las CPUs. El médulo de

alimentacion que proporciona la tension para la

totalidad del sistema esta también instalado en Médulo fuente
esta unidad base. de alimentacion

Las unidades base estan disponibles en 4 ver-
siones diferentes con entre 3y 12 slots para
médulos. Cada una de las unidades base puede
ampliarse por medio de una unidad de exten-
sion que proporciona slots adicionales.

Si usted desea dejar abierta la posibilidad de una
extension ulterior de su PLC o si usted tiene slots
libres en su unidad base, existe la posibilidad

de insertar médulos “dummy” en las posiciones
vacantes.

Tales “dummies” sirven para proteger los slots
contra la suciedad o contra efectos mecanicos,
y pueden emplearse también para reservar
puntos de E/S.

Para el cableado de sistemas y maquinas Unidad base
mayores, p.ej. en un disefio modular, el uso de
mddulos remotos de E/S ofrece posibilidades
adicionales de comunicacion.
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Interface USB
Interface para unidad de extension
(bajo la tapa transparente) |

l Interfaz Ethernet/RS232

Tarjeta de memoria Bateria de backup
(slot en el lado mas bajo)

Extension

Unidad base principal
opcionalmente redundante

La unidad base y las unidades base de exten-
sion se unen entre si por medio del cable de
extension. Al emplear Q52B y Q55B, este cable
de conexidn sirve también para alimentar las
unidades base de expansién con una tension
de 5V DC.

A una unidad base es posible conectar hasta
siete unidades base de extensién. En la unidad
base principal y en las de extension es posible
montar un maximo de 64 modulos. La suma
total maxima de la longitud de los cables para la Extension 1
conexion de las unidades base es de 13,2 m.

Unidad base de extension
V opcionalmente redundante V

Al seleccionar la fuente de alimentacion es
necesario considerar la totalidad del consumo
de corriente de los médulos E/S, de los médulos
especiales y de los dispositivos periféricos. Para
la seleccion de la fuente de alimentacién hay
que tener en cuenta también la caida de tension
en el cable de conexion. Dado el caso hay que
emplear una unidad base de extensién con una Extension 2 \ 4 Extension 7 V
fuente de alimentacion adicional.

Para aumentar la disponibilidad, la fuente de
alimentacién puede ser también redundante.




Descripcion system

Combinaciones de médulos para un sistema multi CPU

Unidad base principal de alta velocidad para el funcionamiento multi CPU (Q3[DB)

Modelo universal QCPU de . CPU motion/
(PU2a4 alta velocidad CPU de PLC universal CPU de robot/CPU de € CPU controlador en C

Q17205 Q24DHCCPU-Y

Q24DHCCPU-VG
Q24DHCCPU-LS
Q12DCCPU-V

Q173DS
(R750-Q
(R751-Q
Q173NC

Q06CCPU-V

Qo3UDv
Q04UDv
QO6UDV
Q13UDV
Q26UDV
Qoou

Q01U

Qo2u
QO3UD (E)
Q04UD (E) H
Q06UD (E) H
Q10UD (E) H
Q13UD (E) H
Q20UD (E) H
Q26UD (E) H
Q50UDEH
Q100UDEH

Modelo universal QCPU de
alta velocidad

CPU de PLC universal

000000000 |
000000000000 00O0COO
000000000000 |

Otra unidad base principal distinta de Q3L DB

Modelo universal QCPU de . CPU motion/
(PU2a4 alta velocidad CPU de PLC universal CPU de robot/CPU de CNC CPU controlador en C

17205 Q24DHCCPU-V

Q24DHCCPU-VG
Q24DHCCPU-LS
Q12DCCPU-V

Q173DS
(R750-Q
(R751-Q
Q173NC

Q06CCPU-V

®

Qo3UDv
Qo4UDVv
Qo6UDV
Q13UDV
Q26UDV
Qoou

Q01U

Qo2u
QO3UD (E)
Q04UD () H
QO6UD (E) H
Q10UD (E) H
Q13UD () H
Q20UD (E) H
Q26UD (E) H
Q50UDEH
Q100UDEH

@)
|

Modelo universal QCPU de
alta velocidad

®

| OOO0O0O
OO0
|

®

Y © ® ® ®

® ® ®
> >
® & 6

®

CPU de PLC universal

® ®

®

) ®
S
®

® ®
® ®

®

|
000000000 OOOOOOOO

000000000 |
000000000 |

|
000000000000 |

® ®

®

@ = Combinacién posible (O =0Opcional — = Combinacién no posible

Notas:

(1) LaCPU del robot incluye CR750-Q, (R751-Q.

(@) No se puede usarla unidad base principal de tipo fino (Q3CISB).

(@) Solo se puede usar 1 CPU de movimiento.

(@) En caso de usar QU6CCPU-V 0 Q12DCCPU-V, no se puede utilizar la unidad base principal de alimentacion redundante (Q3LIRB).

(® No se puede usar junto con Q03UD(E), Q04UD(E)H, Q06UD(E)H, Q10UD(E)H, Q13UD(E)H, Q20UD(E)H, Q26UD(E)H, Q50UDEH, Q100UDEH, Q03UDY, Q04UDV, Q06UDV, Q13UDV, Q26UDVCPU 0 Q12DCCPU-V.
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Componentes basicos

B Unidades base principales

Unidades base principales

La unidad base principal sirve para alojar y aco-
plar CPUs, moédulos de red, de entrada, de salida
y moédulos especiales, asi como conexiones de
bus de campo.

Especificaciones Q3258 Q338

Slots para mddulos de E/S 2 3

Slots para médulos de alimentacién 1

Instalacion

Dimensiones (AnxAlxLa) mm  114x98x18,5  189x98x44,1
Inform. pedido N°deart. 147273 136369
Accesorios

Caracteristicas especiales:

® El direccionamiento de los médulos tiene
lugar automaticamente, para lo que se
supone que se emplean unidades base con
8 slots. A los slots vacios o no disponibles (en
caso de unidades base con menos de 8 slots)
se les asignan 16 direcciones. Por medio de la
funcion “Asignacion E/S” es posible modificar
el direccionamiento automético.

Q335B Q358
5

035SB Q35DB

Todas las unidades base estén provistas de perforaciones para tornillos M4.
197,5x98x18,5  245x98x44,1

142x98x18,5  245x98x44,1

147284 127586 147285 249091

Cables de conexion; adaptador para carril de montaje DIN > Consultar el capitulo 6

* Estas unidades base se utilizan en cuanto es necesario utilizar las nuevas CPU iQ Platform Motion, NCy Robot.

Unidad base principal de seguridad

La unidad base principal de seguridad sirve
para el alojamiento y acoplamiento de la CPU
de seguridad y de hasta dos médulos maestros
CC-Link Safety o médulos MELSECNET/H.

Caracteristicas especiales:

® Direccionamiento automatico de los moédulos

® El montaje de la unidad base tiene lugar
mediante tornillos o mediante un adaptador
integrado en un carril DIN.

® Las unidades base con dos fuentes de alimen-
tacion redundantes aumentan la disponibili-
dad del sistema.

® El montaje de la unidad base tiene lugar
mediante tornillos o en el carril. Los médulos
disponen de un mecanismo de encaje y pue-
den asegurarse adicionalmente con tornillos.

Q38B Q38DB* Q312B* Q312DB*
8 12

328x98x44,1 439x98x44,1

127624 207608 129566 207609

Especificaciones QS034B

Slots para médulos de E/S 4
Slots para médulos de alimentacién 1
Consumo de corriente interna 5V DC 0,095A
Instalacién

Dimensiones (AnxAlxLa) mm  245x98x44,1

Inform. pedido N°deart. 203206

Accesorios

Todas las unidades base estan provistas de perforaciones para tornillos M4.

Cables de conexion; adaptador para carril de montaje DIN > Consultar el capitulo 6



B Unidades base de extension

Unidades base de extension

Las unidades base de extension se conectan a la
unidad base principal por medio de cables de
bus premontados. Asi, un System Q de MELSEC
puede ampliarse a hasta 7 unidades base de
extension y a 64 modulos E/S.

Las unidades base de extension estan dispo-
nibles con y sin slot propio para unidad de
alimentacion.

Con la unidad base de extensién redundante

Q65WRB es posible conectar médulos E/S direc-
tamente a un sistema redundante.

La unidad base de extension QA1S51B sirve
para conectar un médulo de la serie AnS

Caracteristicas especiales:

® Las unidades de extension Q6B propor-
cionan un slot para su propio médulo de
alimentacion.

® A una unidad base es posible montar un
méximo de 7 unidades de extensién con hasta
moddulos de E/S para un sistema individual.

® La distancia maxima desde la primera unidad
base hasta la Gltima es de 13,2 m.

® |as unidades base con dos fuentes de alimen-
tacion redundantes aumentan la disponibili-
dad del sistema.

Componentes basicos

En los casos siguientes es necesario emplear una

unidad base de extension con un médulo de

alimentacion:

® Si el consumo de potencia de los médulos
conectados excede la capacidad del médulo
de alimentacion de la unidad base.

® Si el voltaje cae por debajo de 4,75V entre la
unidad base y la unidad de extension.

a System Q de MELSEC.
Especificaciones Q528 Q55B Q63B Q658 Q68B Q68RB Q612B Q65WRB QA1S51B
Slots para médulos de alimentacién — 1 2 1 —
Slots para médulos de E/S 2 5 3 5 8 12 5 1
Instalacion Todas las unidades base estan provistas de perforaciones para tornillos M4.
Peso kg 0,14 0,23 025 035 0,45 0,52 0,23
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  106x98x44,1 189x98x44,1 245x98x44,1 328x98x44,1 439x98x44,1 100x130x50,7
Inform. pedido N°deart. 140376 140377 136370 129572 129578 157066 129579 210163 249092

Accesorios

Cables de conexion; adaptador para carril de montaje DIN > Consultar el capitulo 6
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Componentes basicos

B Moddulos de alimentacion

Modulos de alimentacion

Estas unidades alimentan a la totalidad de los médulos del panel poste-
rior. La eleccion depende del consumo de potencia de cada uno de los
modulos individuales (esto resulta especialmente importante cuando se
emplean multiples CPUs).

Caracteristicas especiales:
® Elindicador LED muestra el estado operacional.
® Emplee Q63P para aplicaciones alimentadas con 24V DC.

® La fuente de alimentacién Q62P dispone de un amplio rango de tension
de entrada de entre 100y 240V AC.

® Una alimentacion eléctrica redundante se puede sustituir con todas las
CPUs (excepto Q00JCPU) con el fin de incrementar el nivel de dispo-
nibilidad del sistema. Todas las fuentes de alimentacion redundantes
pueden sustituirse en estado RUN sin que se interrumpa el control.

® Para realizar la redundancia de las fuentes de alimentacion se necesitan
2 fuentes de alimentacion redundantes en una unidad base redundante.

MITSUBISHI I |
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Especificaciones Q61P Q61P-D Q61sP Q62P Q63P Q63RP Q64PN QS061P-A1 QS061P-A2

Voltaie de entrada (+10%, -15 %) VAC 85-264 100-240 85-264 100-240 — 100-240 100-120 200-240
. (+30%,-35%)  VDC — u —

Frecuencia de entrada Hz  50/60 (£5 %) — 50/60 (+5 %)
. . - 20 A dentro 81A dentro 150 A dentro 20 A dentro

Corriente max. de conexion EOmE de1ms Y de1ms

Consumo de potencia 120VA 130VA 40VA 105VA 45w 65W 160 VA 125VA

Corriente nominal 5V DC A 6 2 3 6 85 6

desalida 24VDC£10% A — 06 —

Proteccion contra 5V DC A =66 >2,2 >33 >55 >144 26,6

sobrecorriente 24V DC A — >0,66 =

Proteccion contra

sobretension 5VDC V 55-65

Efectividad >70% >65% >70% >65% >70%

Tensién no Entre primario y 5V DC 2830V AC, T min. 500V AC, 1 min. 2830V AC, 1 min.

disruptiva de e 2830V AC,

aislamiento Entre primarioy 24VDC ~ — i,

Tiempo max. de compensacion

en caso de corte de corriente 2 [ &

Indicacion de funcionamiento Todos los mddulos disponen de un LED power para indicar el funcionamiento.

Tornillos de bornes Todos los mddulos disponen de bornes de tornillo M 3,57 mm.

Secciones de linea empleables mm? 0,75-2 03-2 0.75-2

Peso kg 0,30 0,39 0,50 0,47 0,40 0,47 0,40

Dimensiones (AnxAlxLa) mm  55,2x98x90 27,4x98x104 55,2x98x90 83x98x115 55,2x98x115

Inform. pedido N°deart. 190235 221860 147286 140379 136371 166091 217627 203207 203208



Componentes basicos

B CPU para PLC universal

Las CPU universales son la Ultima generacién de la familia del control

modular MELSEC System Q. Constituyen el corazén de la iQ Platform.
Junto con la CPU Motion, Robot y NC ofrecen un sistema de automatiza-
cién modular, escalable y flexible.
ﬂ QQGU;Z:C:; Caracteristicas especiales:
) ﬁ{% % ® |nterfaz Mini-USB integrada para la programacion
A= ® Interfaz Ethernet integrada para la comunicacién eficaz en los médulos
QUIUDEH
® Procesamiento de bits ultrarrapido de 9,5 ns.
] ® Acceso rapido a los datos
® |Las QLIUDVCPU ejecutan los programas a gran velocidad.
\ 'f':,; ® En las QCJUDVCPU se pueden instalar tarjetas de memoria SD y casetes SRAM.
-

5o
Ed

10BASE TIOOBASETX

| sosssemomsserx

n
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Especificaciones QOUJCPU QO0UCPU QOTUCPU Q02UCPU gggﬂgg&'} ggjﬂg;‘ﬁ'g,‘,’ﬁ
Tipo Médulo CPU multiprocesador
Puntos E/S 256/8192 1024/8192 2048/8192 4096/8192
Funciones de autodiagnéstico CPU Deteccidn de error de CPU, Watch Dog, deteccion de error de bateria, deteccion de error de memoria, comprobacion de programa, deteccion de error de alimentacion, deteccion de error de fusible
Bateria buffer Todos los médulos estédn equipados con una bateria de litio con una expectativa de vida de 5 afios.
Tipo de memoria RAM, ROM, FLASH
X Total <32 MByte
(apacidad i
de memoria Max. para programa  Pasos de 10 k Pasos de 15k Pasos de 20 k Pasos de 30 k Pasos de 40 k
PLC (40 kByte) (60 kByte) (80 kByte) (120 kByte) (160 kByte)
Tiempo de procesamiento de instruccion 120 ns/instruccion I6g. 80 ns/instruccion 16g. 60 ns/instruccion 16g. 40 ns/instruccion 16g. 20 ns/instruccion 16g. 9,5 ns/instruccion 16g.
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  245x98x98 27,4x98x89,3
Inform. pedido N°deart. 221575 221576 221577 207604 207605, 217899 207606, 217900
Espeificacones QOGUDEHCPU  QIOUDEHCP0 QISUDACPD  GaOUDEHCPD  qoclbecp  OSUDEHCPU  QTOOUDEHCRU
Tipo Médulo CPU multiprocesador
Puntos E/S 4096/8192
Funciones de autodiagnéstico CPU Deteccidn de error de CPU, Watch Dog, deteccion de error de bateria, deteccion de error de memoria, comprobacién de programa, deteccion de error de alimentacion, deteccion de error de fusible
Bateria buffer Todos los mddulos estén equipados con una bateria de litio con una expectativa de vida de 5 afios.
Tipo de memoria RAM, ROM, FLASH
Gpadad Total <32 MByte
de memoria Max. para programa  Pasos de 60 k Pasos de 100 k Pasos de 130 k Pasos de 200 k Pasos de 260 k Pasos de 500 k Pasos de 1000 k
PLC (240 kByte) (400 kByte) (520 kByte) (800 kByte) (1040 kByte) (2000 kByte) (4000 kByte)
Tiempo de procesamiento de instruccién 9,5 ns/instruccién 16g.
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,4x98x89,3 27,4x98x115
Inform. pedido N°deart. 207607, 215808 221578, 221579 217619, 217901 221580, 221581 217620, 217902 242368 242368
Especificaciones QO3UDVCPU Q04UDVCPU QO06UDVCPU Q13UDVCPU Q26UDVCPU
Tipo Mddulo CPU multiprocesador
Puntos E/S 4096/8192
Funciones de autodiagnéstico CPU Deteccion de error de CPU, Watch Dog, deteccion de error de bateria, deteccion de error de memoria, comprobacidn de programa, deteccion de error de alimentacidn, deteccion de error de fusible
Bateria buffer Todos los mddulos estén equipados con una bateria de litio con una expectativa de vida de 5 afios.
Tipo de memoria Tarjeta SD, RAM, ROM, FLASH, casete de memoria para SRAM ampliado
Capacidad de memoria para programas ~ Pasos de 30 k (120 kByte) Pasos de 40 k (160 kByte) Pasos de 60 k (240 kByte) Pasos de 130 k (520 kByte) Pasos de 260 k (1040 kByte)
Tiempo de procesamiento de instruccién 1,9 ns/instruccién 16g.
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,4x98x115
Inform. pedido N°deart. 266161 266162 266163 266164 266165
Q4MCA-1MBS; Casete de memoria de 1 MB para QCJUDVCPU n°deart. 266134;
Q4MCA-2MBS; (asete de memoria de 2 MB para QCJUDVCPU n°deart. 266155;

Mzt Q4MCA-4MBS;  (Casete de memoria de 3 MB para QCJUDVCPU n°de art. 266156
Q4MCA-8MBS;  (Casete de memoria de 4 MB para QCIUDVCPU n°deart. 266157



Componentes basicos

B Moddulos CPU de PLC redundante

Modulos CPU de PLC redundante

Dos sistemas PLC con la misma configuracion pueden proporcionar un
sistema de reserva siempre dispuesto por medio de una sincronizacién
automética de datos. Esta es la clave de un sistema redundante y de una

" alta fiabilidad. Con ello se reducen de forma drastica tanto los tiempos de
wwmmg = inactividad como los costos vinculados a un reinicio del sistema. Los mayo-
= = res costos requeridos por un sistema redundante son despreciables cuando
= iy se los compara con el ahorro de costos que se obtiene en caso de error.
i El concepto modular permite diferentes tipos de redundancia: alimen-
TRAGKING tacion redundante, sistemas redundantes de control, médulos de red
redundantes.
o2
g] Caracteristicas especiales:
® Un sistema redundante con QCIPRH esta formado principalmente de
= = componentes estandar. Es posible emplear el hardware ya existente.

m ® Es posible la integracién en aplicaciones ya existentes no redundantes.

E ® Por medio de pardmetros es posible ajustar un tiempo reducido de

R [ cambio de sistema (min. 22 ms, palabras de 48 k).

w ® Es posible programar como en el caso de un sistema estandar; no se

ﬁ requiere software especial.

FD' ® Deteccion automatica del sistema de control con componentes MX/

3 servidor OPC MX.

o) ® El nivel E/S puede conectarse por medio de red MELSECNET/H (anillo
redundante), CC-Link, CC-Link IE, Ethernet o Profibus. La fiabilidad de estas
redes puede incrementarse empleando médulos maestro redundantes.

Especificaciones Q12PRHCPU Q25PRHCPU

Tipo Mddulo CPU de procesos, redundante

Puntos E/S 4096/8192 4096/8192

Funciones de autodiagndstico CPU Deteccidn de error de CPU, Watch Dog, deteccidn de error de bateria, deteccion de error de memoria, comprobacidn de programa, deteccion de error de alimentacion, sequimiento de datos
Funcionamiento de multiprocesador —

Bateria buffer Todos los mddulos estan equipados con una bateria de litio con una expectativa de vida de 5 afios.

Tipo de memoria RAM, ROM, FLASH

Capacidad Total <32 MByte

de memoria Max. para programa PLC Pasos de 124 k (496 kByte) Pasos de 252 k (1008 kByte)
Tiempo de procesamiento de instruccion 34 ns/instruccién l6g.

Elemento temporizador 2048

Contador 1024

Marca/marca especial 8192

Registro de datos/registro especial 12288

Registro de archivos 131072/mdx. 1042432

Interrupt-Puntero 256

Puntero 4096

Marca de error 2048

Registro de indice 16

Marca link/registro link 8192/8192

N° mdx. de médulos conectables Max. 11 en la unidad base principal, 64 todas mediante conexion remota MELSECNET, no puede conectarse ninguna extension central
Consumo de corriente interna 5V DC mA 640

Peso kg 0,30

Dimensiones (AnxAlxLa) mm  52,2x98x89,3

Inform. pedido N°deart. 157070 157071

Accesorios Software PX-Developer opcional

*Para el cable de sequimiento QC10TR y QC30TR consultar el capitulo 6



B Moddulos de CPU del ordenador
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Componentes basicos

La CPU de Windows®

La Q10WCPU emplea el sistema operativo Microsoft Windows® y se puede
combinar con fuentes de alimentacién, unidades base, asi como médulos
especiales y de E/S de System Q de MELSEC. El médulo de CPU se puede
usar de forma autéonoma, o bien, por ej., junto con médulos de CPU de PLC
en un sistema de multi CPU, permitiendo asi una conexion sin interrupcio-
nes entre el proceso y el tratamiento de datos. Mientras los médulos de
CPU de PLC controlan y regulan los procesos, la CPU Q10WCPU se encarga
de acondicionar y procesar los datos. En la unidad Q10WCPU-W1-E, |a ope-
racion de inicializacion se realiza a través de la unidad de semiconductores
(SSD) o con una tarjeta de memoria CF instalada del tipo 1 (Q10WCPU-W1-
CFE). Las dos interfaces integradas LAN permiten la conexién en redes y el
acceso a Intranet e Internet. El hardware comprende una CPU incrustada

y un acreditado juego de chips. Los componentes usados son de facil
adquisicion, lo que garantiza la sencillez de uso de este médulo de CPU.
Ademas, el BIOS se adapta auténomamente, lo que sirve de ayuda ya al
nivel de este componente.

Caracteristicas especiales:

® Sistema operativo Windows® en un médulo de reducidas dimensiones (el
doble de ancho que un médulo de CPU de PLC de System Q de MELSEC).

® Bajo consumo energético gracias al uso del procesador Intel Atom N450.
Se pueden ajustar diferentes opciones para ahorrar energia. De este
modo queda garantizado un rendimiento suficiente con una baja
demanda de energia.

® Viene equipado de serie con numerosos interfaces (1000BASE-T (LAN),
USB 2.0, slot para tarjetas de memoria CF, etc.).

® EI BIOS Phoenix Award adaptable abre posibilidades de asistencia ya
a nivel del BIOS.

® Se puede instalar una tarjeta de memoria CF (Q10WCPU-W1-CFE) como
medio externo de almacenamiento

® La unidad de semiconductores integrada (SSD) esta protegida por
partida doble contra escritura, ofreciendo asi una proteccion fiable para
los datos importantes.

Q10WCPU-WI-CFE

o .0@ !
Especificaciones Q10WCPU-WI-E
Tipo CPU de ordenador personal
Microprocesador Procesador Intel® Atom™ N450 1,66 GHz
Juego de chips Intel® ICH8M
Frecuencia de procesamiento GHz 1,66
L1 cache Instruccion 32 kB + datos 24 kB
Memoria L2 cache 512kB
Memoria principal 1GB
Video RGB analdgico, resolucion 1400 x 1050 a 60 Hz (16 millones de colores)
Serie (RS232() Un zécalo D-SUB de 9 polos, velocidad de transmision: 50—115200 bits/s
UsB Cinco conexiones compatibles con USB 2.0 (3 en la parte delantera y 2 en la cara inferior)
Interfaces Teclado/mouse La conexidn se realiza mediante una interfaz USB
LAN Dos ranuras RJ45 para 1000BASE-T/100BASE-TX/10BASE-T
Monitor 1xH-DSUB de 15 pins

Conexiones para unidades de disco
Consumo de corriente interna 5V DC
Peso

Dimensiones (AnxAlxLa)

Inform. pedido

A

kg
mm

N°deart.

1 ranura para una tarjeta de memoria CF (tipo )
Max. 3

0,44

55,2x98,0x115,0

252826

0,45

252827
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Componentes basicos

H Controlador C de CPU

Lenguaje de programacién de alto nivel en combinacion con un
sistema operativo de tiempo real

El controlador C permite la integracion y programacion de la plataforma de
: automatizacion del System Q de MELSEC con C++. Mediante el empleo del
S120CCPUY sistema operativo de tiempo real VxWorks, establecido en todo el mundo,
- 2 resulta muy sencilla la realizacién de tareas complejas, la comunicacion

y los protocolos.

cH3 sD/RDE] EJUSER

Caracteristicas especiales:

® Integracion en un sistema multi CPU Q o empleo como sistema independiente.

® Determinismo y sistema operativo a tiempo real mediante VxWorks
® Acreditado entorno de desarrollo para la programaciéon C-/C++

® La tarjeta CompactFlash hace muy sencillo el manejo de grandes canti-
dades de datos.

® Adicién de alto rendimiento al rango ya existente de productos de
automatizacion.

S pr T ® Display LED de 7 segmentos para una depuracién y un diagnoéstico de
errores eficientes (sélo con Q12CCPU-V)

® Interfaces Ethernet y RS232 incorporadas
® Q12DCCPU-V y Q24DHCCPU-[ con puerto USB adicional

® OS VxWorks (excepto Q24/Q26DHCCPU-LS) de tiempo real y Telnet
preinstalados.

O walsAs >3ST1IN u

® Puede integrarse el codigo C/C++ estandar.

® Acceso remoto a través de redes y soporte de FTP.

® Biblioteca de comunicacion VxWorks y bibliotecas QBF para una facil
instalacion y configuracion.

® Compatibilidad con CODESYS

® Conector de PCl Express (Q24DHCCPU-[)

® Visualizacion programable por el usuario (solo Q24DHCCPU-[]
y Q26DHCCPU-LS)

® Compatible con el sistema operativo Linux (Q24DHCCPU-LS)

Especificaciones Q12DCCPU-V Q24DHCCPU-V Q24DHCCPU-LS
N° de puntos E/S 4096 (X/Y0 a X/YFFF)

RAM estandar: 0—4 MB; ROM estandar: 382 MB;

RAM estandar: 3 MB; area de usuario RAM: 128 MB; Area de usuario RAM: 512 MB;

Memoria N & . Area de usuario RAM: 512 MB; " . -
RAM protegida mediante bateria: 128 kB RAM protegida mediante bateria: 1-5 MB RAM protegida mediante bateria: 5 MB
Sistema operativo VxWorks version 6.4 (ya preinstalado) VxWorks® version 6.8.1 (ya preinstalado) Sin sistema operativo preinstalado
Lenguaje de programacién CoCC++ —
Herramienta de desarrollo CW Workbench, herramientas de ajuste y monitorizacién para el C controller
L RS232 (1 canal.), T0BASE-T/100BASE-TX (2 conexio-  Ethernet (3 conexiones), USB (2 conexiones),
bifgin(ezo sy nes), USB (1 canal.) PCl Express, RS232

Sub-D, 9-polig (RS232), RJ45 (Ethernet), Conector de salida RBG analdgico, conector de extension PCl

Conexidn del cableado externo (SUB-D, 9 polos) (RS232), RJ45 (Ethernet) Express, Conector USB de tipo A, conector USB de tipo mini B

1slot para tarjeta TIPOI (se soporta tarjeta CF de

Tarjeta CF I/F 1 MB como méx.)

1 ranura para la tarjeta de memoria SD

Reloj integrado Afio, mes, dia, minuto, sequndo, dia de la semana (reconocimiento automatico de afios bisiestos)

Tiempo de compensacion maximo en caso de corte " f . e

et Dependiente de la unidad de alimentacién

Consumo de corriente interna 5V DC A 093 28

Peso kg 0,24 0,63; 0,638 (Tipo VG) 0,638
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,4x98x115 83x98x115

Inform. pedido N°deart. 221925 260296 273605

Programacién mediante Ethernet, dado el caso se requiere cable cruzado (X-Link).
Software de programacion C-Controller Configurator V0100-1LOC-E; n° de art. 165367
Accesorios El paquete de entorno de desarrollo (Tornado, WindView, Sniff+) especial para QU6CCPU puede adquirirse en todo el mundo indicando nuestro nimero
de contrato “209356". Hay disponible una version de demostracién.
El paquete de entorno de desarrollo Workbench 2.6.1 puede adquirirse de Wind River Systems.



Componentes basicos

H Mddulos CPU Motion

Los CPU Motion dinamicos de alta velocidad

La CPU Motion-Controller controla y sincroniza los servoamplificadores

y servomotores conectados. Ademas de la CPU Controller, un sistema
motion dispone también de una CPU de PLC. Un innovador sistema de
control de movimientos surge sélo mediante la combinacién de un control
de posicionamiento altamente dindmico y un PLC.

En tanto que la CPU motion controla complejos movimientos servo, la CPU
de PLC se ocupa de la secuencia mecanica de funcionamiento y de la
comunicacién.

Caracteristicas especiales:

® El empleo de multiples CPUs para distribuir la carga mejora el rendi-
miento global de la totalidad del sistema.

® Empleo de hasta 3 CPUs Motion dentro de un solo sistema.

® Sistema de control a gran escala de hasta 96 ejes por sistema.
® Interpolacién de 4 ejes simultaneamente.

® Control de levas por software.

® Ejes maestro virtuales y reales.

® |ntegracion en la red SSCNET llI/H de alta velocidad para la comunica-
cién con servoamplificadores de alto rendimiento con hasta 150 Mbit/s.
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Especificaciones Q172DSCPU Q173DSCPU
Tipo CPU Motion
Puntos E/S 8192
Ndmero de ejes controlados 16 32
Funciones de interpolacion Interpolacion lineal hasta para 4 ejes, interpolacion circular de 2 ejes, interpolacién helicoidal para 3 ejes
. Posicionamiento PTP (point to point, punto a punto), regulacion de velocidad/de posicion, avance fijo, control constante de velocidad, determinacion de posicién, requla-

Posiciona- Lt cion de velocidad con posicién de parada fija, oscilacion de alta velocidad, control sincrono (SV22)
miento Aceleracion/desaceleracion  Aceleracion/desaceleracion trapezoidal automatica, aceleracion/desaceleracién en forma de S

Compensacion de tolerancias  Compensacion de deslizamiento, engranaje electronico
Lenguaje de programacion SFC Motion, instrucciones especiales, software para montaje en cinta transportadores (SV13), lenguaje de soporte mecanico virtual (SV22)

0,22 ms (1.-4. eje),

0,22 ms (1.-4. eje), v
V13 044 ms (5.-10. eje), 0,44 ms (5.-10. efe),
X 1 0,88 ms (11.-24. eje)
Tiempos de 0,88 ms (11.-16. ¢je) 1,77 ms (25.-32. eje)

procesamiento ;
0,44 ms (1.-6. eje), sl )

SvV22 ys 0,88 ms (7.—16. eje)
0,88 ms (7.-16. eje) 1,77 ms (17.-32. eje)
Capacidad de programa Pasos de 16 k Pasos de 16 k
Direcciones de posicionamiento 3200
Ntimero de programas ejecu- ,,
tables simulténeamente Bk 25

Ntmero de pasos simultanea-
Ejecucién de mente activos

programa Normal Ejecucién en el ciclo normal

Max. 256 en todos los programas

Ejecucion Interrupcion C}clos ﬁjos (0,88 ms, 1,7ms,3,5ms, 7,1 ms, 14},2 ms),1§ direccigpes externas de interrupcion (entradas de un médulo de interrupcion QI60)
de tareas Ejecucion con un interruptor de la Q-CPU (al ejecutar la instruccion S(P).GINT)
NMI 16 direcciones externas de interrupcion (entradas de un médulo de interrupcion QI60)
Interfaces SSCNET IlI/H (USB, RS232C via CPU de PLC)
Puntos E/S reales (PX/PY) 256 (estas E/S pueden ser asignadas directamente por la CPU Motion)
Certificados CE, UL & cUL
Consumo de corriente interna 5V DC A 144 1,75
Peso kg 038
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,4x120,5x120,3
Inform. pedido N°deart. 248700 248701

Mddulos de interface para generador manual de pulsos, encoder y sefiales externas

Accesorios (para una informacion detallada, consulte el catalogo técnico de Motion Controller del System Q de MELSEC.)



Componentes basicos

B Médulo CPU de seguridad

Controlador de seguridad con el PLC de seguridad MELSEC QS

Gracias a la red de comunicacion de seguridad CC-Link Safety, el complejo
cableado de los controladores convencionales de seguridad es cosa ya

del pasado. Las estaciones E/S de seguridad descentralizadas instaladas
directamente en el sistema se conectan con el médulo maestro CC-Link
Safety en el PLC de seguridad. Gracias a la potente deteccién de errores, en
caso de problemas de comunicacién se desconectan las salidas del PLC de
seguridad y de las estaciones E/S de seguridad descentralizadas.

CC-Link Safety también es compatible con CC-Link. Asi es posible utilizar
modulos de E/S CC-Link estandar en una red de seguridad CC-Link para
entradas y salidas no relevantes para la seguridad.

g Caracteristicas especiales:

ocer ® Satisface los estdndares internacionales de seguridad conforme
o a EN 954-1 categoria 4,1SO 13849-1 PLe y IEC 61508 (JIS C 0508) SIL 3,

y esta certificado por TUV Rheinland.

® Comprobacién automatica de las entradas y salidas de seguridad, asi
como de los dispositivos externos (rotura del cableado, cortocircuito,
contactos de proteccion soldados, etc.)

® La programacion y parametrizacion tiene lugar mediante las herramien-
tas de programacidén seguras, GX Developer; no es necesario adquirir
nuevos conocimientos ni software.
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® Reduccién de los costes por reduccién del cableado.
® Numerosas funciones de diagnéstico.

® Flexible: una CPU de seguridad puede controlar hasta 84 estaciones des-
centralizadas de seguridad descentralizadas.

® Mediante un CC-Link estandar también es posible conectar productos
compatibles con el concepto de seguridad de fabricantes externos.

Especificaciones QS001CPU

Puntos de dispositivo E/S 4096/8192

Tipo de control Ejecucion ciclica del programa

Lenguajes de programacién (Control secuencial) Esquema de contactos, médulos funcionales
Tiempos de procesamiento 0,10-0,35ms

Tiempo de ciclo constante 1-2000 ms (ajustable en unidades de 1 ms)
Capacidad de programa 14k pasos (56 kB)

(Capacidad de memoria 128 kB

El nimero maximo de programas almacenados 3

Marca/marca especial 6144

Marca link/registro link 2048

Elemento temporizador 512

Contador 512

Registro de datos 6144

Registro link 2048

Marca de error 1024

Control externo RUN/PAUSE Contacto RUN: Es posible seleccionar 1 entrada del rango X0 a X17FF, contacto PAUSE: No disponible
Reloj Afio, mes, dia, minuto, segundo, dia de la semana (reconocimiento automatico de afios bisiestos)
Consumo de corriente interna 5V DC A 043

Peso kg 0,29

Dimensiones (AnxAlxLa) mm  55,2x98x113,8

Inform. pedido N°deart. 203205
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Moédulos digitales

B Moddulos de entradas digitales
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Deteccion de senales de proceso

Hay disponibles varios médulos de entrada para la conversion de sefiales
digitales de proceso con diferentes niveles de potencia a los niveles reque-

ridos por el PLC.

Caracteristicas especiales:

® Una caracteristica estandar es el aislamiento de potencial entre los
procesos y el control por medio de un optoacoplador.

® Indicacion de estado de entrada mediante LED.

® Los modulos con 16 puntos de conexion disponen de bloques de termi-

nales desmontables con tornillos.

® Hay disponibles cables de montaje para moédulos con clavijas Sub D.

® Para la simplificaciéon del cableado de los médulos hay disponibles

diversos médulos de entrega.

® Tiempo de respuesta tan rapido como 0.1 ms para los médulos de
entrada de alta velocidad QX40-51, QX41-S1y QX42-1.

Especificaciones QX40 QX40-TS QX40-51 QX41 QX41-51 QX41-52

Puntos de entrada 16 8 16 32

Aislamiento En todos los mddulos, todas las entradas estan separadas galvanicamente mediante optoacoplador.

i 8 100-120V AC 100-240V AC

Tension de entrada nominal (50/60 Hz) (50/60 Hz) 24V DC

Rango de tension vV 85-132 85-264 20,4-28,8

Entradas conectables simultd- @ ® q ® q

e R 100% @ 100 % 100 % 100 % NPN (sink) 100 % @ NPN (sink)

Punta méx. de corriente de

e o 200 mA durante 1 ms (con 132V AC) —
7(100V AC, 50 Hz),

Corriente de 7(100V AC, 50 Hz), 8(100V AC,60Hz), 8 (100V AC, 60 Hz),

entrada nominal A" § {100V AC, 60 Hz) 7(100V AC, 50Hz) 14 (200V AC, 50Hz), P-4 WEREED | BTG IS0
17 (200V AC, 60 Hz)

N Tension V. >AC80 >DC19 >DC 15

Corriente mA >AC5 >D(3 >D(4 >D(3
OFF Tension V. <AC30 <DCM <DC9,5 <DC5
Corriente  mA <AC1 <AC1,7 <AC1 <DC1,7 <DC1,5 <DC1,7
. . Aprox. 18 (50 Hz)  Aprox.12 (50 Hz)  Aprox. 15 (50 Hz) .

Resistencia de entrada kQ Aprox. 15 (60 Hz)  Aprox. 15 (60 Hz)  Aprox. 12 (60 Ha) Aprox. 5,6 Aprox.39  Aprox.5,6 Aprox. 3,6

Tiempode ~ OFF—ON ms <15(100VAC, 50/60 Hz) 1-709 01-19® 1-70@ 01-1@ 1-70©

repuesta ON—OFF ms <20(100V AC, 50/60 Hz) 1-709 01-19® 1-70@ 01-1@ 1-709

Asignacion comun de terminales 16 8 16 32

X:]stl::ljigzcion e Todos los mddulos con 16 y 32 entradas tienen un LED de estado por cada entrada. Para los mddulos con 64 entradas, la indicacion es conmutable.

Blogue de Bloque de termi- ?!?g?:a?; Bloque de
. I terminales nales desmontable Blogue de terminales desmontable terminales ’
[l Gl desmontable con terminales  de 18 puntos Sg;r?eﬂfﬂfes desmontable (onecionde st pins
de 18 puntos de resorte o de 18 puntos

Puntos E/S 16 32

Secciones de linea )

empleables mm 0,3-0,75 03 0,088-0,3

Consumo de corriente . 60 (todas las entradas estan .

interna (5V DC) mA 50 (todas las entradas estan conectadas) TaEETED) 75 (todas las entradas estan conectadas)

Peso kg 0,17 0,20 0,16 0,20 0,15

Dimensiones (AnxAlxLa) ~ mm  27,4x98x90

Inform. pedido N°deart. 129581 221838 136396 132572 221839 136574 132573 146921 229239

Accesorios

(1) Parametrizable (ajuste previo: 10 ms)
@ a45°C
@ (3@ Ajustes de parametros de CPU (ajuste por defecto: 0,2 ms)

QX42-51
64
Aprox. 4
>DC19
>DC11 <DC9,5
<DC1,5
Aprox. 5,6
0,1-1®
01-1@
Conector Conector

de40pinsx2 de 40 pins

64

03 0,088-0,3
90 (todas las entradas estan
conectadas)

0,18

132574 146922

Conector de 37 y 40 polos y cable de conexién confeccionado; bloque de bornes con resorte a cambio del bloque de bornes de tornillo > Consultar el capitulo 6



B Moddulos de entradas digitales

(|
| T
QX50 QX70 QX71 QX72
16 32 64
48V DC 5VDC/12VDC
40,8-52,8 4,5-6/10,2-14,4
100 %
5V DC: aprox. 1,2
12V DC: aprox. 3,3
>DC28 >D(3,5
>D(2,5 >DC1 >D(3
>DC10 <DC1
>DC1,7 <DC0,1
Aprox. 11,2 Aprox.3,3
1-709
1-709
16 32

Bloque de terminales desmontable Conector de 40 pins

de 18 puntos

16 32 64

0,3-0,75 0,088-0,3

50 (todas las 55 (todas las 70 (todas las 85 (todas las
entradas estan entradas estan entradas estan entradas estan
conectadas) conectadas) conectadas) conectadas)
0,13 0,14 0,12 0,13

204678 136397 136398 136399

QX80
16

QX80-TS

24V DC
20,4-28,8

Aprox. 4
=DC19
<DC11

<DC1,7
Aprox. 5,6

Blogue de termina-
les desmontable de  desmontable con
18 puntos

16
0,3-0,75

50 (todas las entradas estdn conectadas)

0,16

127587 221840

Blogue de terminales

terminales de resorte

Moédulos digitales

QX81 QX81-52
32
100 % (a 40°C)
Aprox. 6
>DC15
<DC5
Aprox. 3,6
32
Conector compacto ~ Conector sub D
de 37 pins Sub D de 37 pines
32
03 0,088-0,3

75 (todas las entradas estdn conectadas)

129594 229240

[1).£:7] QX82-51
64
100% @
Aprox. 4
=>DC19
<DCM <DC9,5
<DC1,5
Aprox. 5,6
0,1-1@
0,1-1@
32x2
Conector Conector
de 40 pins de 40 pinsx 2
64
03

90 (todas las entradas estdn conectadas)

0,18

150836

150837
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Moédulos digitales

B Mddulos de salidas digitales

Especificaciones
Salidas

Tipo de salida

Asignacién comun de terminales
Aislamiento

Tensién nominal de salida
Rango de tension de trabajo

Condicion min. de conmutacion

Tension de conexion max.

Corriente max. de salida A
Corriente max. de salida por grupo A
Punta méx. de corriente de conexién
Corriente de fuga con salida

desconectada mA
Tiempo de OFF— ON ms
respuesta ON—> OFF ms
Duracién de los mecanico

contactos eléctrico

Frecuencia méx. de conmutacién
Filtro de red

Fusible A

Visualizacion de estado de las salidas
Indicacion de fusible daiado

Terminal de conexién

Puntos E/S
Secciones de linea empleables mm?
Tension
Alim. ext. requerida
q Corriente mA

Consumo de corriente interna (5VDC) mA

Peso kg

Dimensiones (AnxAlxLa) mm
Inform. pedido N° de art.

Accesorios

=
H — N

* GRRRIRAHARRREEeR

240VAC
2

QY10 QY10-TS
16

Relé

16
Relé
24V DC/240V AC

5VDC(1mA)

125V DC/264V AC
2
8

<10

<12

20 millones de conmutaciones
>100.000 de conmutaciones
3.600 de conmutaciones/h

Tecnologia de salida adaptada

Los mddulos de salida del System Q de MELSEC tienen diferentes elemen-
tos de conmutacion para la adaptacion a muchas tareas de control.

Caracteristicas especiales:

® Moddulos de salida con interruptores de relé, transistor o triac.

® Una caracteristica estandar es el aislamiento de potencial entre los
procesos y el control por medio de un optoacoplador.

® Moddulos con aislamiento de potencial entre los canales.

® Los modulos con 16 puntos de conexidn disponen de bloques de termi-
nales desmontables con tornillos.

® Para los mdédulos con conectores se pueden obtener cables confeccio-
nados (Q32CBL: de 3m o 5 m, o bien Q40CBL: 3 m o 5 m).

® Para la simplificacién del cableado de los médulos y para completar el
rendimiento hay disponibles diversos médulos de entrega.

® Tiempo de respuesta de 2 ps para el médulo de salida de alta velocidad QY41H
® El QY68A tiene 8 salidas de transistor independientes.

Todos los madulos disponen de un LED por salida para indicar el funcionamiento.

Blogue de terminales  Bloque de terminales

desmontable de desmontable con

18 puntos terminales de resorte
16

0,3-0,75

430 (todas las salidas estan conectadas)
0,22
27,4%98x90

129605 21841

QY18A Qv22 QY40P QY40P-TS QY41H
8 16 32
Triac Trgnsigtor Trans'istor dg altq
(tipo sink) velocidad (tipo sink)
8 16 32
Mediante optoacopladores entre las salidas y la tensién de alimentacién
100-240V AC 12/24V DC 5-24VDC
10,2-28,8V DC 4,25-28,8V DC
24V AC(100 mA)
100V AC (25 mA) —
240V AC(25mA)
288V AC —
0,6 0,1 0,2
48 1,6
0,7Aa<10ms
<
S o
1 <1 <2ys
1 <1 <2ys
Elemento RC Diodo Z
Blogue de terminales
Blogue de terminales desmontable de 18 puntos desmontable con Conector de 40 pins
terminales de resorte
32
0,088-0,3
12-24VDC —
10(24VDQ) —

136401

250 (todas las salidas 370 (todas las salidas

65 (todas las salidas estdn conectadas)

estan conectadas) estan conectadas)
0,40 0,16 0,10
136402 132575 221842 308738

Conector de 37 y 40 polos y cable de conexién confeccionado; blogue de bornes con resorte a cambio del bloque de bornes de tornillo > Consultar el capitulo 6



B Mddulos digitales de salida

A o=
El -
B by’
Qy41p Qy42p QY50 QY68A QY70 [\ al QY80 QY80-TS QyY81P
64 16 8 16 32 16 32
Transistor Transistor Transistor Transistor
(tipo sink) (tipo source/sink) (sink type) (tipo source)
32 16 8 16 32 16 32
12/24V DC 5-24VDC 5/12VDC 12/24V DC
10,2-28,8V DC 4,5-28,8VDC 4,5-15VDC 10,2-28,8V DC
0,1 0,5 2 0,016 0,5 0,1
4 — 0,256 0,512 4 2
4Aa<10ms 8Aa<10ms 40mAa<10ms 4Aa<10ms 0,7Aa<10ms
_ <0,1
<1 <3 b 1
<1 <10 <0, 1
— Diodo Z — Diodo Z
Resistente al Resistente al
cortocircuito Gk - 1 a7k cortocircuito
LED — LED
Blogue de termina-  Bloque de terminales
gzrfodoi:l sx2 Bloque de terminales desmontable de 18 puntos Conector de 40 pins  les desmontable de  desmontable con gzge;t‘::éosm %cto
P 18 puntos terminales de resorte P
32 64 16 32 16 32
03 0,3-0,75 0,088-0,3 0,3-0,75 03
12-24V DC — 5-12VDC 12-24V DC
20(24VDQ) — 90mA (12VDQ) 170mA(12VDC) 20 mA (24V D() 40 mA (24VDQ)
105 (todas las salidas 150 (todas las salidas 80 (todas las salidas 110 (todas las salidas 95 (todas las salidas 150 (todas las salidas . . 95 (todas las salidas
estan conectadas) estan conectadas) estan conectadas)  estdn conectadas)  estan conectadas)  estan conectadas) 80 (todas las salidas estdn conectadas) estan conectadas)
0,15 0,17 0,14 0,17 0,15
132576 132577 132578 136403 136404 136405 127588 221843 129607

Qyso

01234567
89ABCDEF

Moédulos digitales

FUSE

TRATRTRANTRERNT

Qvs2p
64

A IA
-

Conector
de 40 pinsx 2

64

160 (todas las salidas
estan conectadas)

0,17

242366
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Moédulos especiales de funciéon

B Mddulos analdgicos de entrada

Deteccion de sefales de proceso analdgicas

Los médulos analdgicos de entrada convierten las sefiales analdgicas de
proceso, por ejemplo presion, caudal o nivel, linealmente en valores digita-
les, los cuales son procesados entonces por la CPU Q.

Caracteristicas especiales:

® Tanto Q64AD y Q64ADH permiten medir los voltajes y las corrientes

EET)

® Hasta 8 canales por médulo (Q68ADL) y hasta 256 canales por sistema
(CPU Q).

® Resolucion de 0,83 mV'y 3,33 pA (Q64AD)
® Tiempo de conversion de 20 ps/canal (Q64ADH)

® Es posible configurar el célculo del valor medio a través del tiempo o la
medicion de ciclos.

L PL PR PL P

X0 <Io SI0 9I0 SI0 9I0 NIO

® Funcion integrada de registro con Q64ADH

® Funcién de caudalimetro con Q64ADH

® Separacion potencial estandar entre proceso y control mediante
optoacoplador.

® Todos los moédulos disponen de regletas de bornes desmontables con
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tornillos.
Especificaciones Q64AD Q64ADH Q68ADV Q68ADI
Puntos de entrada 4 8
Entrada analdgica -10-10V,0-20 mA -10-10V 0-20 mA
Resolucion 16 bits binarios (incl. sefial)
o Tension MQ 1
Resistencia de entrada Corriente al 250
Entrada m Tension vV £15
fifada max. Corriente mA +30

Entrada analdgica -10-10V 0-20mA -10-10V 0-20mA -10-10V 0-20mA

Caracteristicas E/S
arateristicas/ Salida digital 174000, 1/12000, 174000, 178000, 4 55000, 1722500 1/20000, 1/22500  1/4000, 1/12000, 1/16000 1/4000, 1/8000, /12000
1/16000 1/12000
Entrada de tension 1,25mV — i — —
oBmy 219V 1,25mV
Resolucién max. ' 200V Tmy
10 pA 1000 nA
Entrada de corriente = 5pA = 878nA = g:gg m
3,33pA 800 nA

Precision total +0,4% (0-55°C), £0,1% (20-30°C)  £0,2 % (0-55°C), £0,1% (20-30°C) 0,4 % (0-55 °C), £0,1 % (20-30°C)

X . ” 80 is/canal (+ 160 ps con compensa- - .
Tiempo mdx. de conversion (i6n de deriva de temperatura) 20 ps/canal 80 pis/canal (+ 160 ps con compensacion de deriva de temperatura)
Aislamiento En todos los mddulos, las entradas estan separadas de la tensién de alimentacion mediante optoacoplador.

Puntos E/S ocupados 16

Terminal de conexién Bloque de terminales desmontable de 18 puntos

Fuente externa de alimentacién No necesario

Secciones de linea empleables mm? 0,3-0,75

Consumo de corriente interna 5V DC mA 630 520 640

Peso kg 0,14 0,18 0,19

Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,4x98x90

Inform. pedido N°deart. 129615 251331 129616 129617



B Mddulos analdgicos de entrada

Especificaciones
Puntos de entrada
Entrada analdgica
Resolucion

Tension
Corriente Q
Tension v
Corriente

Entrada analdgica
Caracteristicas
Salida digital

Resistencia de
entrada

Entrada méx.

Entrada de tension

Resolucion
max.

Entrada de corriente

Precisién total
Coeficiente de temperatura
Tiempo max. de conversién

Aislamiento

Puntos E/S ocupados
Terminal de conexion

Fuente externa de alimentacién
Secciones de linea empleables mm?
Consumo de corriente interna (5V DC) mA

Peso kg
Dimensiones (AnxAlxLa) mm
Inform. pedido N°deart.

Q62AD-DGH

2

4mA/20 mA

16/32 bits binarios (incl. sefial)
250

+15

+30

4-20mA

0-32000 (16 bit)
0-64000 (32 bit)

4-20mA: 0,25 mA

(32 bit), 0,50 mA (16 bit)
definido por el usuario:

0,151 mA (32 bit),

0,303 mA (16 bit)

+0,05%

+71,4 ppm/°C (0,00714 %/°C)
10 ms/2 canales

Q68AD-G
RUN 00 ALM

ERR. O

Q64AD-GH
4
-10V/10V (0 mA/20 mA)

-10-10V; 0-20 mA
-32000-32000 (16 bit),
-64000-64000 (32 bit),

0-32000 (16 bit), 0-64000 (32 bit)

0-10V:156,3 mV (32 bit), 312,6 mV (16 bit),
0-5V:78,2mV (32 bit), 156,4 mV (16 bit),
1-5V:62,5mV (32 bit), 125,0 mV (16 bit),
-10-10V: 156,3 mV (32 bit), 312,6 mV (16 bit)

0-20 mA:

0,312 mA (32 bit), 0,625 mA (16 bit)

4-20 mA:
0,25 mA (32 bit), 0,50 mA (16 bit)
definido por el usuario:

Modulos especiales de funcion

De canales aislados y de alta resolucion

Los médulos analdgicos de entrada Q62AD-DGH y Q64AD-GH convierten
sefales analdgicas de proceso en valores digitales con una gran precision.
Con excepcién del METAD8HAI-Q, todos los canales no sélo estan sepa-
rados galvanicamente de la tension de alimentacién, sino que también lo
estan entre si.

En METADB8HAI-Q estd integrada la funcionalidad de una estacién maestra
HART. Puede comunicar con hasta ocho sensores analégicos compatibles
con HART. También es posible la conexion de captadores estandar de
valores de medicion.

Caracteristicas especiales:

® Separacion de potencial de los canales entre si'y entre proceso y control
mediante optoacoplador

® De alta resolucién, con una resolucion de 16/32 bits (con signo algebraico)

® Alta precision de 0,05 % y un coeficiente de temperatura de +71,4 ppm/°C

® Proteccion integrada contra cortocircuito mediante limitacién de la
corriente de entrada

® Funcién de normalizaciéon de sefal en Q62AD-DGH
® Convertidor de seiial Q66AD-DG

® Alimentacion de tensién para convertidor de 2 conductores (Q66AD-GD,
ME1AD8HAI-Q)

® Un filtro previo aplana las seiiales que llegan por medio de constantes
temporales definidas por el usuario

® El bloque de bornes esta fijado con tornillos y es desmontable.

Q66AD-DG Q68AD-G ME1AD8HAI-Q
6 8
0mA/4 mA/20 mA -10V/10V (0 mA/20 mA) 0mA/4 mA/20 mA

16 bits binarios (incl. sefial)
= 1

+15
0-20mA

-96-4095 (16 bit),
-288-12287 (16 bit)

-10-10V; 0-20 mA
-12288-12287 (16 bit),
-16384-16383 (16 bit),
-32768—+32767 (16 bit)
0-10V: 0,625 mV (16 bit),
0-5V:0,416 mV (16 bit),
1-5V:0,333 mV (16 bit),
-10-10V: 0,625 mV (16 bit),
definido por el usuario:
0,333mV (16 bit)

0-20mA; 4-20 mA

0-32000 (16 bit, 32 bit)

0-20 mA: 1,66 mA (16 bit)
4-20 mA: 1,33 mA (16 bit)
definido por el usuario:
1,33 mA (16 bit)

0-20 mA: 0,625 yA
4-20 mA: 0,50 yA

0,151 mA (32 bit), 0,303 mA (16 bit)

10 ms/4 canales

(ada canal estd separado galvanicamente del resto

16

Blogue de terminales desmontable de 18 puntos

24V DG, 360 mA
0,3-0,75

220

0,19
27,4x98x90

145036

No necesario

890
0,20

143542

+0,1% +0,15%

80 ps/canales

Mediante optoacoplador
entre las entradas y la fuente
de alimentacidn; sin aisla-
miento entre los canales

10 ms/canales

Transformador entre las entradas y entre las entradas y la fuente
de alimentacion

32
Conector de 40 pin desmontable de 8 puntos
24V DC, 360 mA No necesario 24V DC, 300 mA
03 0,51
420 460 320
0,22 0,16 0,19
27,4x102x130 27,4x102x90 27,4%98x90
204676 204675 229931

O wasAs H3STAN H



Moédulos especiales de funciéon

B Mddulos analdgicos de salida

O walsAs >3ST1IN u

Salida de las seiales de control analégicas

Los modulos de salida analdgicos convierten los valores digitales prede-
terminados por la CPU en sefiales analédgicas de corriente o de potencia.

Por ejemplo, variadores de frecuencia, valvulas o valvulas de corredera son
H O‘L?ﬁfsnu - controlados a través de tales seiales.
En ME1DAG6HAI-Q la funcionalidad estd integrada en la estacién master
L y o HART. Puede comunicar con hasta seis dispositivos compatibles con HART.
e \ [
" % 8 Caracteristicas especiales:
C com S
i \X@ é: ® Hasta 8 canales por médulo (Q68DAL]) y hasta 256 canales por sistema.
@ %: ® Resolucion de 0,333 mVy 0,83 pA.
@ %: ® Una caracteristica estandar es el aislamiento de potencial entre los
@ ]-?— procesos y el control por medio de un optoacoplador.
@ %: ® Separacion de potencial adicional de los canales entre si en Q62DANQ,
[ @ 1:;~ 62DAN-FGQ, 68DAVN y Q68DAIN.
o @D ns |
B \\\%‘1} ].3— ® Deteccion de rotura de alambre mediante funcién de monitor y funciéon
e | de trasgresion de limite en Q62DAN-FG.

® Todos los mddulos disponen de regletas de bornes desmontables con
tornillos.

Especificaciones Q62DAN Q62DA-FG Q64DAN Q66DA-G Q68DAVN Q68DAIN ME1DAGHAI-Q
Puntos de salida 2 4 6 8 6
Entrada digital ‘1‘(2)32811(1)3587 ?3_22786%0_0327 67
-16384-16383

Salida analogica o AL O ang  0-10VDC OmA-20mADC 0/4mA-20mA DC
R Salida de tension 1kQ-1MQ —

Salida de corriente 0-600Q — 0-600 Q 50-600 Q
Salidas mix. Tension V 12 +13 +12 +13 +12 —

Corriente mA 21 23 21 23 — 21 22
Salida de tension ©

Salida de tension 0-5V 1-5V -10-10V Definidas por el usuario ~ —
Caracteristicas E/S »

Entrada digital 0-4000 0-12000 -4000-4000 -16000-16000 -4000-4000 —
Resolucion max. 1,25mV 0,416 mV 0,333 mV 2,5mV 0,625 mV 0,75mV —
Salida de corriente @

" Salida de corriente 0-20 mA 4-20mA Definidas por el usuario 0-20 mA

Caracteristicas E/S o

Entrada digital 0-4000 0-12000 0-4000 0-12000 -4000-4000 -12000-12000 0-28000
Resolucion max. SpA 4pA 1,66 pA 1,33 pA 1,5pA 0,83 pA 571nA
Precisién total +0,3% (0-55 °C); +0,1% (20-30°C)
Tiempo mdx. de conversion 80 is/canal 10 ms/2 canales 80 ps/canal 6 ms/canal 80 ps/canal 70 ms

Las salidas estan (ada canal esta ais- tgtsés:lslg;;ra das  Mansformador entre

separadas galvanica-  lado eléctricamente

las salidas y entre las ~ Las salidas estan separadas galvanicamente de la tensién

HRL mente de latension  entresiy de a tension ggllvaa{l é;zmr:jt: entradasy la fyente de alimentacion
de alimentacion de alimentacion st de alimentacion

Puntos E/S ocupados 16 32
Terminal de conexién Bloque de terminales desmontable de 18 puntos Conector de 40 pins  Bloque de terminales desmontable de 18 puntos

) . - e . Conforme con la especi-
Secciones de linea empleables mm? 0,3-0,75 03 0,3-0,75 ficacion HART
Consumo de corriente interna 5V DC mA 330 370 340 620 390 380 320
Peso kg 0,19 0,20 0,19 0,22 0,18 0,19
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,4x98x90 27,4x102x130 27,4x98x90
Inform. pedido N°deart. 200689 145037 200690 204677 200691 200692 236649

(1) Valores validos para todos los madulos excepto Q68DAIN;
() Valores vlidos para todos los modulos excepto Q68DAVN



B Mddulo analogico de entrada/salida

H Q64AD2DA
RUN ALM

ERROR

Modulos especiales de funcion

Q64AD2DA

Con el moédulo analégico de entrada/salida Q64AD2DA, el usuario a su disposi-
cién tiene un médulo con cuatro entradas analdgicas y dos salidas analogicas.

Con las entradas analdgicas es posible elegir entre sefial de entrada de
corriente o de tension.

Caracteristicas especiales:

® Deteccion y salida de tensiones y corrientes con un solo médulo
® Deteccion de sefales analégicas con resolucién normal o con alta resolucion

Especificaciones Q64AD2DA

Puntos de entrada

Entrada analdgica

Resistencia de entrada

Entrada méx.

Caracteristicas E/S

Resolucion max.

Precision

Tiempo max. de conversion

Puntos de salida
Entrada digital

Salida analdgica
Resistencia de carga
Salida max.

Salida max.

Resolucion max.

Precision

Tiempo max. de conversion

Terminal de conexion
Puntos E/S
Dimensiones (AnxAlxLa)

Inform. pedido

4
Tension V. -10-10

Corriente mA 0-20

Tension MQ 1

Corriente Q 25

Tension V 15

Corriente mA +30

Entrada analdgica -10-10V;0-20 mA

Salida analdgica +1/4000, +1/16000; +1/4000, +1/12000
Entrada de tension 0,333 mV

Entrada de corriente 0,83 pA
+0,4 % (0-55 °C), £0,1% (20-30 °C)

500 pis/canal
2
-16384-16383
Tension V. -10-10
Corriente mA 0-20
Salida de tension 1kQ-1MQ
Salida de corriente 0-600 Q
Tension vV £12
Corriente mA 21
Salida analdgica -10-10V; 0-20 mA
Entrada digital +1/4000, +1/16000; +1/4000, +1/12000;

Salida de tension 0,333 mV

Salida de corriente 1,33 A

+0,3 % (0-55°C), £0,1 % (20-30 °C)
500 ps/canal

Bloque de terminales desmontable de 18 puntos

16
mm  27,4x98x90

N°deart. 229238

O wasAs H3STAN H



Moédulos especiales de funciéon

B Mddulos analdgicos para la medicion de la temperatura

Medicion de temperatura mediante termopar

Estos médulos han sido disefiados para convertir valores de entrada de
resistencia de platino de medicion de temperatura externa en valores de
medicion binarios con signo de 16 o 32 bits y valores de escalado.

La medicidn tiene lugar en Q64RD mediante termometros de resistencia
Pt100 (en Q64RD-G ademas con elementos Ni100) y en Q64TD y Q64TDV-
GH con termoelementos.

Dol

Caracteristicas especiales:

i3

4

® La temperatura de 4 canales puede ser medida por un médulo.

N

® Se soportan dos tipos de resistencia de platino de medicion de tempe-
ratura, los cuales satisfacen los estandares JIS y IEC.

¢l

® La desconexion de la resistencia de platino de medicion de la temperatura
o del cable puede ser detectada en cada uno de los canales.

R4

® Seleccion de procesamiento de muestreo/tiempo medio de procesa-
miento/procesamiento medio de contado.

Y

@D

® Compensacion de errores mediante ajuste de valores offset/gain.

® Salida de alarma cuando se alcanza el valor limite.

® Una caracteristica estandar es el aislamiento de potencial entre los procesos
y el control por medio de un optoacoplador. Aislamiento de potencial
adicional entre los canales para Q64TDV-GH y Q64RD-G.

® El moédulo esta provisto de un bloque de terminales desmontable fijado
con tornillos.

O walsAs >3ST1IN u

Especificaciones Q64RD-G Q64TDV-GH Q68RD3-G Q68TD-G-H01/H02
(anales de entrada 4 8
Pt100 (conf. JIS C 1604~ Pt100 (conf. JIS C
Pt100 (conf. JIS C 1604-
1997y DIN IEC751-1983), 3 1604-1997 y DIN IEC K.EJTBRSN
Termopar conectable Tipo }Fg,tglgog I()(Iynleo(nZ\?a)lJIS C JPt100 (conf.aJISC :(E’(E’S:;’LB’ %854,2)(&”{ alIs (1602-1995, 751), JPt100 (conf. aJISC  (conf. a JIS C1602-1995,
1604-1981) 1604-1981), Ni100Q (conf. y 1604-1981), Ni1000Q (conf. 1EC 584-11y 584-2)

a DIN 43760-1987)
Pt100: -200-850 °C,
JPt100: -180-600 °C,
Ni1000: -60-180 °C

a DIN 43760-1987)
Pt100: -200-850 °C,
JPt100: -180-600 °C,
Ni1000: -60-180 °C
16-bit, binarios con signo:  16-bit, binarios con signo:

Pt100: -200-850 °C,
JPt100: -180-600 °C

Depende del termopar

Rango de medicion de temperatura empleado

Depende del termopar empleado

16-bit, binarios con signo: -2.000-8.500 -2.700-18.200 -25.000-25.000 16-bit, binarios con signo:  16-bit, binarios con signo:
Rang deiéscalado de temperatur 32-bit, binarios con signo: -200.000-850.000 32-bit, binarios con 32-bit, binarios con -2.000-8.500 -2.700-18.200
signo: — signo: —
B:0,7°C;R,S:0,8°C,
T o B,R,S,N:0,3°G K, T:03°GE0,2°C o B,R,S,N:0,3°G
TS 0025 KEJT:01°C 101N 04 01t KEJT:01°C
tension: 4 pV
s;(tefelzsr:):s t#; 0c;)mpensaclon de temperatura o +10°C o Proporcionado
+0,08 % (por todo el +0,04 % (por todo el
Precision rango de medicion) rango de medicion) Dependiente
con una temperatura con una temperatura del termoelemento empleado
ambiente de 25+5 °C ambiente de 25+5 °C
) . ” 320 ms/8 canales (H01),
Tiempo max. de conversién 40 ms/canal 20 ms/canal 320 ms/8 canales 640 ms/8 canales (H02)
- X 4 canales/mddulo .
Entradas analdgicas 4 canales/médulo + conexion Pt100 8 canales 8 canales/médulo
Corriente de salida registro
de temperatura s 1 - [ -
A Optoacoplador @ ®
@ O] ®
Aislamiento Transformador e e e ) Transformador Transformador ©
Deteccidn de rotura de cable Disponible separadamente para cada canal
Puntos E/S ocupados 16
Terminal de conexion Blogue de terminales desmontable de 18 puntos A6CON conector de 40 pins
Secciones de linea empleables mm? 0,3-0,75 <03
Consumo de corriente interna 5V DC mA 600 620 500 0,54A B
’ 0,65 A (H02)
Peso kg 0,17 0,20 0,25 0,20 0,17
A 27,4x98x90 (H01)
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,4x98x90 27,4x98x112 27,4x98x90 27,4x102x130 27.4x102x130 (H02)
Inform. pedido N°deart. 137592 154749 137591 143544 216482 216481/221582

(1) Entre la tension de alimentacidn y las entradas de temperatura (2) Entre los canales y la fuente de alimentacidn del PLC (3) Cada uno de los insumos intermedios analdgico
° (@) Entre las entradas de los termoelementos y entre éstas y la tierra  (5) Entre los canales y entre éstos y la fuente de alimentacién del PLC



Modulos especiales de funcion

B Mddulos de control de la temperatura

Médulos de control de la temperatura con algoritmo PID

Estos médulos permiten un control de la temperatura mediante algoritmo
PID sin colocar ninguna carga en la CPU del PLC para tareas de control de
temperatura.

QB4TCRT
RUN
ERR

Caracteristicas especiales:

® Cuatro canales de entrada de temperatura.

= ® Funcién de auto-tuning para los 4 circuitos de control PID

. . .

® El control de la temperatura puede continuar incluso cuando se detiene
e

el programa PLC.

® Salida de transistor con tren de pulsos para accionar al actuador del
circuito de control.

® El médulo esta provisto de un bloque de terminales desmontable fijado
con tornillos.

| =0

Especificaciones Q64TCRTN Q64TCRTBWN Q64TCTTN Q64TCTTBWN
Salida de control Tipo Transistor
Entradas 4 canales por modulo 4cana!gs pormédulo/ 4 canales por modulo 4cana!gs pormédulo/
deteccion de rotura de cable deteccion de rotura de cable
Termopares soportados Pt100 (-200-600 °C), JPt100 (-200-500 °C) R K J, TS, B,EN,U,L PLII, W5Re/W26Re
Ciclo de muestreo 0,55/4 canales
Ciclo de salida de control s 1-100
Filtro de entrada 1-1005 (0 s: filtro de entrada OFF)
miz‘:ﬂ; edr:t(l?rgtml de Impulso PID ON/OFF o control de 2 posiciones
Rango de ajuste Es posible el ajuste automatico (auto tuning)
Banda proporcional P 0,0-1000 % (0 %: Regulador de dos puntos)
Rango PID err:\epgfieegrreasltliytucién [cils
Parte diferenc@ql D 1-3600 s (Ajuste 0 para regulador PI)
tiempo de accion derivada
Rango de regulacion ajustable Dentro del rango de trabajo del sensor Pt100 Dentro del rango de temperatura del termopar utilizado
Zona muerta ajustable 0,1-10,0 %
Sefial de salida (sink) Pulso ON/OFF
Tension nominal 10-30V DC 10,2-30V DC
Max. de corriente de conexion 0,1 A/1 canal, 0,4 A/Todos los canales
Salida de Max. de corriente de conexion 400 mA a 10 ms
transistor Caida de tensién méx. al 0,1VDC(TYP)0,1A
conectar 2,5VDC (MAX) 0,1A
Tiempo de respuesta 8{{:00;; :% Ir:z
Aislamiento Transformador
Puntos E/S ocupados 16/1 slots 32/25lots 16/1 slots 32/25lots
Terminal de conexién Bloque de terminales desmontable de 18 puntos
Secciones de linea empleables mm? 0,3-0,75
Consumo de corriente interna 5V DC mA 550 60 550 640
Peso kg 0,2 03 0,2 03
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,4x98x90 55,2x98x90 27,4x98x90 55,2x98x90
Inform. pedido N°deart. 255456 255458 255455 255457

O wasAs H3STAN H



Moédulos especiales de funciéon

B Mddulo de entrada de célula de carga

Con el médulo de entrada de célula de carga Q61LD resulta posible la
conexion directa de células de carga con un PLC del System Q de MELSEC.
Ya no hacen falta convertidores externos de sefal.

H Caracteristicas especiales:
Q61LD
o ALM . . ’ . ~ ra
e ® No se requiere ninguin convertidor externo de sefial. Con un médulo de
L_Z- = entrada de células de carga, que puede conectarse directamente al PLC,
1 N resulta posible reducir tiempo de trabajo y costos.
N; ;

® El médulo lleva a cabo mediciones de alta precision con una velocidad cons-
tante de conversion, garantizando asi la precision de las células de carga.

® Hay integradas comodas funciones como el offset de punto cero, la cali-
bracién de dos puntos y la deteccion de errores en la sefial de entrada.

O walsAs >3ST1IN u

Especificaciones Q61LD

Ndmero de entradas analdgicas 1

(salidas de célula de carga)

Entrada analdgica

(salida de célula de carga) mVAl 0,0-33

Rango analdgico de entrada 0,0-1,0

(rango nominal de la salida de mV/V 0,0-2,0

la célula de carga) 0,0-3,0

Tension de alimentacion para células de 5V DC£5 %, corriente de salida mdx. 60 mA (es posible conectar en paralelo cuatro células de carga de 350 Q).)
carga Sistema de 6 alambres (combinacién de medicion remota y medicion radiométrica)  sistema de 4 alambres
Salida digital 32 bits valores binarios (con signo algebraico), 0—10 000

Peso bruto salida

(valor mix. de salida al pesar) 32 bits valores binarios (con signo algebraico), -99999-99999 (sin coma decimal y simbolo para la unidad)

Rango de calibracién a cero mV/N 0,0-3,0

Rango para ganancia mVA 0,3-3,2

Resolucion 0-10000

Precision total No linealidad: dentro de +0,01 %/FS (temperatura ambiente: 25 °C)
Velocidad de conversion ms 10

Aislamiento Optoacoplador

Puntos E/S ocupados 16

Terminal de conexion Blogue de terminales desmontable de 18 puntos
Secciones de linea empleables mm? 0,3-0,75

Consumo de corriente interna 5V DC A 048

Peso kg 0,17

Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,4x98x90

Inform. pedido N°deart. 229237



Modulos especiales de funcion

B Moédulo de entrada analégico para transformador de corriente

~=o

[

Modulo transformador de corriente

El médulo de entrada analégico Q68CT permite la conexién directa de
hasta ocho transformadores de corriente. Ya no se necesitan transformado-
res externos.

Caracteristicas especiales:

® Se pueden conectar transformadores de corriente ACde 5 Aa 600 A
® Elevada precision de hasta 0,5 %

® Formacion del promedio

® Guardar valores minimos y maximos

® Funcién integrada de escala

® Supervision de sefiales de entrada con mensaje de error

® Captacion de valores maximos

® Funcién integrada de registro

Especificaciones Q68CT
Puntos de entrada 8
Entrada analdgica
(mediante transformador de corriente) 5/50/100/200/400/600 A AC
Frecuencia de entrada 50/60 Hz
Capacidad de sobrecarga 200 % durante 1 minuto, 150 % continua
Valor convertido
: 0-10000 (12000
Salida digital de corriente (12000)
Valor de escala -32768-32767

Resolucion max.

Precision total

Tiempo min. de conversién

Tiempo de reaccion

Aislamiento

Puntos E/S ocupados

Terminal de conexion

Secciones de linea empleables mm?
Consumo de corriente interna 5VDC ~ mA
Peso kg
Dimensiones (AnxAlxLa) mm
Inform. pedido N°deart.

0-5AAC:0,5mA
0-50AAC:5mA
0-100AAC: 10mA
0-200AAC:20mA
0-400AAC: 40 mA
0-600 AAC: 60 mA

+0,5%
10 ms/8 canales

Méx. 0,4

Transformador entre las entradas y la alimentacién de tension; sin aislamiento entre canales
16

Blogue de terminales desmontable de 18 puntos

0,3-0,75

350

0,19

27,4x98x112

257758

O wasAs H3STAN H
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Moédulos especiales de funciéon

H Moddulo de control de bucles

2HLC
8 RUN 0O ALM

ERR. O

nHCO  —-co
s
T ERET

s

Para un control de respuesta rapida

El médulo de control de bucles Q62HLC emplea un formato de control PID
proporcional continuo con un ciclo de muestreo de 25ms para entradas

de termopar entradas de microtension, de tension y de corriente, y para
salidas de corriente de alta precision y de alta resolucion. Estas caracteristi-
cas hacen que el Q62HLC resulte ideal para aplicaciones como el control de
incrementos rapidos de temperatura, el control de presiéon y el control de
tasas de flujo.

Caracteristicas especiales:
® Un tiempo de muestreo y de actualizaciéon de control de 25 ms convier-
ten al Q62HLC en uno de los mas rapidos de la industria.

® Soporta tipos de sensor tales como termopares microtension, tension
y rangos de entrada de corriente.

® El control PID proporcional continuo con salida de corriente
® 4 a 20 mA procura un control extraordinariamente estable y preciso.

® Es posible especificar la funcion de control de programa, en tanto que
los valores ajustados y las constantes PID son cambiadas automatica-
mente en momentos especificos.

® Es posible ejecutar la funcién de control en cascada con el canal 1 como
maestro y el canal 2 como esclavo.

Especificaciones Q62HLC

Puntos de entrada

Termopar
Microtension
Tension
Corriente

Entrada analdgica

Salida digital

Termocuplas soportadas

Velocidad de conversién

Relacién de supresion de ruidos

Rechazo de modo comin

Filtro de entrada (filtro digital con retardo)

Valores de ajuste para compensacién de puntos
de medicion

Método de regulacion

Ajuste de constantes PID
Rango de Banda proporcional
constantes PID Tiempo integral ()

Tiempo diferencial (D)
Rango de ajuste valor consigna
Rango de ajuste para la zona muerta
Puntos E/S ocupados
Aislamiento
Terminal de conexién
Secciones de linea empleables
Fuente externa de alimentacién
Consumo de corriente interna 5V DC
Peso
Dimensiones (AnxAlxLa)

2

°C -200-2300 (resolucién 0,1 °C)
mV  -100-100 (resolucion 0,5-10 pV)

V' -10-10 (resolucion 0,05—1 mV)
mA  0-20 (resolucién 0,8—1 pA)

-2000-23000, -10000—10000, -10000-10000, 020000

K,J,T,S,R,N,E, B, PLII, W5re/W26Re
25 ms/2 canales

Min. 60 dB (50/60 Hz)

Min. 120 dB (50/60 Hz)

0,0-100,0's

-50,00-50,00 %

Regulacion proporcional continua
Es posible el ajuste mediante auto tuning

Termoelementos: 0,1 hasta todo el rango de medicion °C; microtensidn, tension, corriente: 0,1-1000,0 %

s 0,0-3276,7
s 0,0-3276,7

Termoelementos: Rango de entrada del termoelemento empleado

0,1-10,0%
16

Transformador entre las entradas y entre las entradas y tierra
Bloque de bornes desmontable con 18 bornes de tornillo

mm? 0,3-0,75

24VDC, 70 mA

A 270
kg 025

mm  27,4x98x112

Inform. pedido N°deart. 200693



H Moddulos de contador de alta velocidad

Modulos especiales de funcion

Contador de alta velocidad con detecciéon automatica de la direc-
cion rotacional

Estos médulos de contador pueden detectar sefiales de alta frecuen-

cia que no pueden ser procesadas por médulos de entrada normales.

Por ejemplo es posible realizar tareas sencillas de posicionamiento o medi-
ciones de frecuencia.

Caracteristicas especiales:
® Entrada para encoder de eje incremental con deteccion automética de
avancey retorno.

® Ajuste previo de contado mediante sefiales externas o mediante el
programa PLC con la ayuda de la funcion PRESET.

® Funcién de contador anular para contar un valor predefinido con restau-
raciéon automatica del valor inicial.

® Estan disponibles funciones tales como medicion de velocidad, defini-
cion de puntos de conmutacién o contado periddico.

® Los modulos QD621 se conectan mediante un conector de 40 polos. En
el capitulo “Accesorios” encontrara informacién méas detallada acerca de
los correspondientes conectores y cables.

® El médulo QD60P8-G dispone de regletas de bornes desmontables con

tornillos.
® Con el QD64D2, se puede contar a una velocidad de cémputo maxima
de 4 Mpps.
Especificaciones QD62E QD62 QD62D QD60P8-G QD63P6 QD64D2
Entradas contador 2 8 6 2
RS422-A de estandares
Niveles de sefal 5/12/24VDC (2-5 mA) (ﬁ@i%’ DCQ-5mA)  512/24v 5VDC(64-115mA)  EIA (controlador de lineas
diferencial),
Frecuencia max. de contado kHz 200 500 (diferencial) 30 200 4000
Velocidad max.  Entrada monofasica kHz 2006100 5006 200 30 200,006 10 2000
de contado Entrada bifésica kHz 2006 100 5006200 — 200,006 10 4000
16 bits binario: 0-32767
32 bits + signo (binario), 32 bits binario: 0-99999999 32 bits + signo (binario),
SRS -2147483648—-2147483647 32 bits binario: -2147483648-2147483647
0-2147483647
Método de adicion,
método de substraccion,
Media, Alarma y Normali- gfp;cal?:r:tl:)pd/g (I)’\:g;:to )Ij formato de contador linea
Tipo de contado Contador up/down con el recuento de Preset y el anillo de la funcién de contador i, - o formato de contador anu-
zar la funcién el anillo de la funcién de [ g Mg
contador predefinida, funcion de
contador tipo latch
Rango de comparacion 32 bits + signo (binario)
Preset, inicio funcion — Preset
Puntos de entrada 5/12/24VDC (25 mA
digitales externos  Valores nominales 5/12/24VDC (2-5 mA) traaon) O™ syiapavic 45-55V/64-115mA  24VDC,2-5mA
Salidas digitales externas é ﬂ;ﬁﬁngl i f\//%;‘(}lasl)( 2 salidas/canal 12/24V DC _ (2) ssagt}:;/igingl (]i\//zti:i/al)sc
(salidas comparativas) I;;s ks (s'ou'rce) 0,5 A/salida, 0,2 A/todas las salidas (source) Iz;s salidas (s,ini<)
Puntos E/S 16 32

Blogue de terminales des-

Terminal de conexién Conector de 40 pins montable de 18 puntos Conector de 40 pins

Secciones de linea empleables mm? 03 03-0,75 03

Consumo de corriente interna (5 V DC) mA 330 300 380 580 590 530
Peso kg 0,12 0,11 0,12 0,17 0,15 0,16
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,4x98x90

Inform. pedido N°deart. 128949 132579 132580 145038 213229 278855

Accesorios Conector de 40 polos y cable de conexidn confeccionado > Consultar el capitulo 6
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Moédulos especiales de funciéon

B Moédulo multifuncional de contador/temporizador

Modulo de contador/temporizador de alta velocidad con funcion

de contactor de levas
— Gracias a sus rapidas entradas de contador, a sus salidas PWM, al control de
e N . . . . .z .
C%% accionamientos de corriente continua y a la funcién integrada de contactor
—
e de levas, el QD65PD2 es apropiado para tareas de posicionamiento de alta
o precision.
ERR. oz
o Jo Caracteristicas especiales:
g\ g”“ ® Velocidad de contado méx. de hasta 8 MHz
N R .7 PRYs .z
N H § ® Funcién de medicion de pulsos con una resolucion de 100 ns.
N
§ H § ® Salida de seiales con modulacién de duracién de pulsos con una frecuen-
N N cia de hasta 200 kHz.
N N
§ H § ® La funcion integrada de contactor de levas reduce el esfuerzo de progra-
N H N macion.
N N
S UR ® Entradas y salidas digitales integradas
ey y 9 9
E__@ ® Conexidon mediante dos regletas de conexion de 40 polos con tornillos
S

O walsAs >3ST1IN u

Entradas contador 2
Niveles de sefal Entrada DC 5/12/24V DC(7-10 mA)
Entrada diferencial Equivale a RS422A
Frecuenciamax.  Entrada DC kHz 200
de contado Entrada diferencial kHz 8000
Rango de contado 32 bits binarios (con signo), -2147483648-2147483647

6 entradas para fase Z, inicio de funcion y preajuste valor de contado
6 entradas libres disponibles

8 salidas que se activan mediante la comparacion con un valor nominal de contado
8 salidas libres disponibles

Puntos de entrada digitales externos

Puntos de salida digitales externos

Contactor Nimero de salidas 8
delevas Ciclo de tiempo ms
Salidas PWM Frecuenua de.sallda DC haslta 209 kHz . ' )
Ciclo de trabajo Es posible ajustar cualquier ciclo de trabajo (resolucién: 0,1 ps)
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,4x98x90
Inform. pedido N°deart. 245113



Modulos especiales de funcion

B Moddulos de posicionamiento

Especificaciones

Ndmero de ejes controlados
Interpolacion

Puntos por eje

Sefial de salida

Frecuencia de salida

Posicionamiento de varios ejes

Los médulos han sido disefiados especialmente para sistemas con muchos
ejes para los que no se requiere un controlador sofisticado. QD70P4
puede controlar hasta 4 ejes, y QD70P8 hasta 8 ejes. Como los médulos de
posicionamiento pueden emplearse en cualquier nimero, tampoco esta
limitado el nimero de ejes controlables.

ﬂ ———
P4
AD70Re a1

= B AX3
ERR.m m AX4
I @ Caracteristicas especiales:
® Control de 4 6 de 8 ejes con un médulo y de mas de 8 ejes empleando
varios médulos

® Rdpida puesta en marcha de hasta 8 ejes simultaneamente (0,1 ms por
eje después de instruccion de arranque de la CPU)

® Es posible seleccionar diversos métodos de posicionamiento

® Parametrizacion y determinacion de datos de posicionamiento sencillos
mediante el software de posicionamiento opcional GX Configurator-PT

QD70P4 QD70P8
4 8
10 (con ajuste mediante programa PLC o mediante software de posicionamiento GX Configurator-PT)
Tren de pulsos
kHz 1-200000

Método de posicionamiento Posicionamiento punto a punto; requlacién de velocidad/de posicion; determinacién de posicion
Datos absoluto: -2 147 483 648-2 147 483 647 pulso
Unidades Método incremental: -2 147 483 648—2 147 483 647 pulso
Control de cambio de velocidad/posicién: 0-2 147 483 647 pulso
L. X Velocidad 0-200 000 pulso/s
Posiconamiento Procesamiento de acelera- o - - ; ” ” -
i i Aceleracién y desaceleracion automaticas trapezoidal o en S o aceleracién y desaceleracion automaticas en S
e o7
Tipo de salida de pulsos Salida de colector abierto
Longitud de cable méxima al accionamiento m 2
Puntos E/S ocupados 32
Secciones de linea empleables 0,3 mm? (empleando el conector A6CON1); 0,2 mm? (empleando el conector A6CON2)
Consumo de corriente interna 5V DC mA 550 740
Consumo externo de corriente (24 V DC) mA 65 120
Peso kg 0,15 0,17
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,4x98x90

Inform. pedido

Accesorios

N°deart. 138328 138329

Conector de 40 polos y cable de conexién confeccionado > Consultar el capitulo 6
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Moédulos especiales de funciéon

B Modulos de posicionamiento

Posicionar con poco espacio

Con QD72P3C3y QD73A1 podra realizar funciones de posicionamiento
ocupando poco espacio.

Caracteristicas especiales:

® So6lo se requiere un espacio minimo para el montaje.

oo _com ® EI QD72P3C3 permite el posicionamiento de tres ejes y tiene tres entra-
| das integradas de contador

® Convertidor D/A integrado en QD73A1 para controlar servoamplificado-
res con entrada analégica

® Solucién éptima para aplicaciones especiales.

® El posicionamiento puede controlarse mediante comparacién con los
movimientos efectivos registrados por las entradas de encoder.

Q/é(({(({éé{éé((é(éé((/
&(4;44444444444444

[
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Especificaciones QD72P3G3 QD73A1
Namero de ejes controlados 3 1
Interpolacion —
Registros de datos 1por eje 1
, - . ) " Posicionamiento punto a punto (absoluto o incremental);
Método Posicionamiento punto a punto; absoluto y/o incremental Regulacién de velocidad y posicién (incremental)
Unidades -1073741824-1073741823 pulsos -2147483648—2147483647 pulsos (32 bits + signo binario)
Velocidad 0-100000 pulsos/s 1-4000000 pulsos/s
L f Procesamiento de aceleracion/ ” . - . -
Posicionamiento o Retardo y aceleracién progresivos Retardo y aceleracién progresivos (automatico)
Tiempo deaceleracion
y desaceleracién i 155000 2=
Tiempo de arranque Regulacion de velocidad/de posicién 1 ms 1,2ms
Tipo de salida de pulsos Salida de colector abierto Salida analdgica (0-10V DC, ajustable a +5-+10V DC)
Frecuencia méx. desalida ~ kHz 100 —
Entradas de contador 3 1
Seial en la entrada de contador  Entrada monofasica, Dos fases de entrada; 5-24V DC Dos fases de entrada
Funcién de contador Velocidad maxima
de contado KHZ 100 1000
Rango de contado 31 bits + signo (binario) -1073741824—1073741823 —
Terminal de conexién Conector de 40 pins Una conexidn de conector de 15y otra de 9 polos
Consumo de corriente interna 5V DC A 0,57 0,52
Puntos E/S ocupados 32 48
Peso kg 0,15 0,2
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,4x98x90 55,2x98x90
Inform. pedido N°deart. 213230 257759
Accesorios Conector de 40 polos y cable de conexién confeccionado > Consultar el capitulo 6



Modulos especiales de funcion

B Moddulos de posicionamiento

Especificaciones
Ndmero de ejes controlados

Interpolacion

Puntos por eje

Tipo de salida

Sefal de salida
Frecuencia de salida

Método

Unidades
Posicionamiento

Velocidad

Procesamiento de aceleracion/

desaceleracion

Tiempo de aceleracion

y desaceleracion

Tiempo de desaceleracion

parada rapida
Longitud méxima conexion de servomotor m
Puntos E/S ocupados
Consumo de corriente interna 5V DC mA
Peso kg
Dimensiones (AnxAlxLa) mm
Inform. pedido N°deart.
Accesorios

Posicionamiento con salida de colector abierto

Los médulos generan la orden de marcha mediante un tren de pulsos.
La velocidad es proporcional a la frecuencia de los pulsos, y el trayecto
es proporcional a la cantidad de los mismos.

Caracteristicas especiales:

® Control hasta de cuatro ejes con interpolacion lineal o interpolacion circular

® Memorizacién de hasta 600 datos de posicion en la Flash-ROM (no hace
falta bateria de backup)

® Como unidad para el posicionamiento es posible emplear pulsos, pm,

g pulgadas o grados sexagesimales.

. ® La parametrizacion y el ajuste de los datos de posicionamiento se lleva
a cabo por medio del programa PLC (para todos los 600 datos de posi-

cién) o con ayuda del software de programacion GX Configurator-QP.
. El software es compatible con Windows 95/98 y Windows NT.

QD75P1N QD75P2N QD75P4N
1 2 4

2,3, 64 ejes interpolacion lineal
y 2 ejes interpolacion circular

2 ejes interpolacion lineal y circular

En caso de ajuste mediante programa PLC: 600, en caso de ajuste mediante GX Configurator-QP: 100
Colector abierto
(adena de pulsos

kHz Max. 4000

Control PTP (punto a punto), control de trayectoria (se pueden definir cualquiera, lineal, circular y helicoidal), control de velocidad, control de conmutacién
de posicién y velocidad, control de conmutacién de velocidad y posicion

Datos absoluto:

-2147 483 648 — 2147483647 pulsos
-214748364,8 —214748364,7 ym
-21474,83648 —21474,83647 pulgada
0 —-359,99999  grados
Método incremental:
-2 147 483 648 —2 147483 647 pulsos
-214748364,8 —214748364,7 ym
-21474,83648 —21474,83647 pulgada
-21474,83648 —21474,83647 grados

Control de cambio de velocidad/posicién:
02147483647 pulsos
0-214748364,7 pm
0-21474,83647 pulgada
0-21474,83647 grados

1 —1000000 pulsos/s
0,01 —20000000,00 mm/min
0,001 —200 000,000  grados/min
0,001 —200 000,000 pulgada/min

Aceleracion y desaceleracion trapezoidal, aceleracion y desaceleracion en forma de S

1-8388608 ms
(4 patrones, ajustable cada uno de ellos)

1-8388608 ms

10

32

290 300 360
0,14 0,16
27,4x98x90

248389 248390 248391

Conector de 40 polos y cable de conexién confeccionado > Consultar el capitulo 6;
Software de programacién: GX Configurator-QP, N° de art. 132219
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Moédulos especiales de funciéon

B Modulos de posicionamiento

Posicionamiento a larga distancia

Si hay que superar grandes distancias entre el médulo y el sistema de
accionamiento, resultan apropiados los médulos de la serie QD75.

= \ Los médulos QD75D disponen de salidas diferenciales que permiten
n oz cables de motor muy largos.
enn00
Caracteristicas especiales:
o ® Control de hasta cuatro ejes con interpolacion lineal (QD75D4) o de dos
ejes con interpolacion circular (excepto QD75D1).

® Memorizacion de hasta 600 datos de posicién en la Flash-ROM (no hace
falta bateria de backup).

® Como unidad para el posicionamiento es posible emplear pulsos, um,
pulgadas o grados sexagesimales.

® La parametrizacion y el ajuste de los datos de posicionamiento se lleva
a cabo por medio del programa PLC (para todos los 600 datos de posi-
cién) o con ayuda del software de programacion GX Configurator-QP.

O walsAs >3ST1IN u

Especificaciones QD75DIN QD75D2N QD75D4N
Namero de ejes controlados 1 2 4
Interpolacion — 2 ejes interpolacion lineal y circular )2"23éj°e?if]ltisr;)rg|§'£gll]a:iﬂI';':eal
Puntos por eje En caso de ajuste mediante programa PLC: 600, en caso de ajuste mediante GX Configurator-QP: 100
Tipo de salida Driver diferencial
Sefial de salida Cadena de pulsos
Frecuencia de salida kHz Max. 4000
Método Control PTP: datos ahsolutos y/o incrementalescontrol de cambio de velocidad/posicion: incremental; control de lugar/velocidad: incremental;

control de ruta: datos absolutos y/o incremental

Datos absoluto:
-2147483 648 — 2147483647 pulsos
-214748364,8— 214748364,7 pm
-21474,83648 — 21474,83647 pulgada
0- 359,99999 grados

Método incremental:
-2147483 648 - 2147483647 pulsos
Unidades -214748364,8— 2147483647 pm
-21474,83648 — 21474,83647 pulgada
-21474,83648 — 21474,83647 grados

P . Control de cambio de velocidad/posicion:
02147 483647 pulsos
0-214748364,7 pm
0-21474,83647 pulgada
0-21474,83647 grados

1 —1000000 pulsos/s
0,01 —20000000,00 mm/min
0,001 —200000,000 ~ grados/min
0,001 —200000,000 pulgada/min

Velocidad

Procesamien leracion, o i - . - ” ”
Ocesamiento de aceleradn/ Aceleracién y desaceleracion automaticas trapezoidal o en S o aceleracién y desaceleracién automaticas en S

desaceleracion

Tiempo de aceleracion ’

y desaceleracion 1-8388608 ms (4 patrones, ajustable cada uno de ellos)

Tiempo de desaceleracion

parada répida [pesEsoneins
Longitud méxima conexion de servomotor m 10
Puntos E/S ocupados 32
Consumo de corriente interna 5V DC mA 430 450 660
Peso kg 0,15 0,16
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,4x98x90
Inform. pedido N°deart. 248392 248393 248394

P Conector de 40 polos y cable de conexidn confeccionado > Consultar el capitulo 6;
Software de programacién: GX Configurator-QP, N° de art. 132219



Modulos especiales de funcion

B Mddulos Simple Motion

Control avanzado, pero uso simple como médulo de posicionamiento

La gama MELSEC System Q incluye médulos de movimiento simple, ade-
maés de los mddulos de posicionamiento convencionales. En los médulos
Simple Motion hay disponibles diversas funciones de regulacién que antes
so6lo eran posibles con un controlador Motion, como por ejemplo regula-
cion de la velocidad, del par de giro, control sincrono y de discos de levas.

Estas funciones se pueden llevar a cabo con simples ajustes de pardmetros
y mediante el programa del PLC.
%) ~3) Caracteristicas especiales:
N N
§ = § ® Diversos modos de control de posicién
N N
§ § ® Control de regreso a la posicion inicial
§ '§ ® Control sincrénico avanzado 3
N N
§ L § ® Deteccién de marca =
N i ® Control de par de velocidad (control de encaje a presion) m
O ;
o_OoJ ® Control manual (SACUDIDAS, paso a paso u operacion de generador de G
— impulsos manuales) R
® La conexion a CC-Link IE Field reduce el cableado para QD77GF (7,
<
w
-
3
o)
Especificaciones QD77GF4 QD77GF8 QD77GF16 QD77MS2 QD77MS4 QD77MS16
Ndmero de ejes controlados 4 8 16 2 4 16
) . . - . ) P 2 ejes interpolacion Hasta 4 ejes con interpolacién lineal,
Interpolacion Hasta 4 ejes con interpolacion lineal, 2 eje con interpolacion circular linealy circular 2 eje con interpolacion circular
Red de amplificador servo (C-Link IE Field SSCNETII/H
Servoamplificador MR-J4-GF(-R)) MR-JE-B/MR-J4(W2/W3)-B a través de SSCNET I1I/H
Tiempo de procesamiento ms 0,888

Control de PTP (Point To Point), control de trayectoria (lineal y de arco), control de velocidad, control de cambio de posicion y velocidad, control de cambio de

Método - vl
velocidad y posicién, control sincronico, control de leva

Posicionamiento Procesamiento de aceleracion e - ’ " -
/ Aceleracion y desaceleracion trapezoidal, aceleracion y desaceleracion en forma de S

desaceleracion
Compensacion de tolerancias Compensacion de holgura de engranajes, engranaje electronico, compensacion de trayecto
N° de puntos de posicionamiento 600 por eje (Todos los puntos de datos se pueden definir con la memoria buffer.)
Sefiales externas de entrada tg ch:;Pc(glrtll\;Otsr:\fg g]eoél(ffirr?lg IeEI ;r;fgder Ol Bt 1 encoder, fases A/B; 4 entradas digitales [DI1-DI4]
(apacidad de memoria 256 kbytes
» Nimero de levas Max. 256 (dependiendo de la resolucién)
Funcion de levas =
Puntos de apoyo por ciclo 256/512/1024/2048/4096/8192/16384/32768
Perfiles de leva -214.7483648-214.7483647 (%)
Puntos E/S ocupados 32
Terminal de conexidn Conector de 26 pins Conector de 40 pins
Ndmero de los médulos Simple Motion en un sistema Max. 8
Consumo de corriente interna (5 V DC) mA 800 600 750
Peso kg 0,26 0,15 0,16
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,4x98x115 27,4x98x90
Inform. pedido N°deart. 297645 297646 269032 248702 248703 248704
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Moédulos especiales de funciéon

B Moédulos de interface

Especificaciones

Canal 1
Tipo de
interf
interface Canal2
Modo de comunicacion

Sincronizacion

Tasa bit/s
Transf.
de datos Distancia RS232 m
Distancia RS422/485 m
Configuracion de red
Formato de datos
Correccion de errores
Control DTR/DSR
X ON/X OFF (DC1/DC3)
Puntos E/S ocupados
Consumo de corriente interna (5VDC)  mA
Peso kg
Dimensiones (AnxAlxLa) mm
Inform. pedido N°deart.

1C24-R2
n QITIEETE enn,

E!
sp OO SD
ol 288 R0 1

i

T

o
<

<
¢

<l
o)

Ce)

Poven

Lagcasre *77

Q71C24N QJ71C24N-R2

RS232 (9 pins Sub-D)
RS422/RS485
(terminales de tornillo)

Full duplex/half duplex
Comunicaciones asincrénicas

50-230400 (s6lo canal 1)
115200 (canales 142 simultdéneamente)

15
1200 (usando los dos canales) — —

RS232: 1:1 1
RS485: 1:1; 1:n;n: 1; m:m ’

1 bit de inicio, 7 or 8 bits de datos, 16 0 bits de paridad, 16 2 bits de parada

Control de paridad, suma de comprobacion
Seleccionable SI/NO

Seleccionable SI/NO

32

310 260

0,2

27,4x98x90

149500 149501

RS232 (9 pins Sub-D)

Intercambio de datos con dispositivos periféricos

Este mddulo permite la comunicacion con dispositivos periféricos por

medio de una interface RS232 estandar.

Caracteristicas especiales:

® E| QJ71C24 proporciona una interface R$232 y una RS422/485,
y el QJ71C24-R2 proporciona dos interfaces RS232.

® Le permite al PC conectarse con el sistema para acceder a la totalidad de
los datos de la CPU del System Q de MELSEC usando supervision gréfica

de procesos o software de visualizacion.

® Memoria flash ROM integrada para el registro de calidad los datos de
productividad o de alarma pueden imprimirse cuando se requiera.

® Estado del moédulo y de la comunicacion indicado por medio de LEDs.

® Por medio de GX-Configurator UT son posibles la comprobacién de la

comunicacién y la funcién de monitor.

® QJ71MB71y QJ71MT91 son compatibles con la funcién de maestro de la

comunicacién Modbus®.

QJ71C24N-R4 QJ71MBI1

RS422/RS485
(terminales de tornillo)

RS422/RS485 (terminales de tornillo)

Maestro/esclavo

300-115200

— 15

1200 (usando los dos canales) 1200

RS232: 1:1 Maestro (32 esclavos)

RS485: 1:1; 1:n;n: 1; m:m Esclavo (242)
Modbus®/RTU

390 310

149502 167757

RS232 (9 pins Sub-D)

Q71MT191
Ethernet (RJ45)

10 Mbps/100 Mbps

200 m,
Longitud de segmento max.:
100m

520
0,11

155603



Modulos especiales de funcion

B Redes
Desde sistemas sencillos auténomos y redes cldsicas AS-Interface hasta A continuacién le ofrecemos una sinopsis de los médulos de red de
redes basadas en Ethernet e incluso redes globales basadas en tecnolo- comunicacién disponibles en estos momentos. Para mas informacién,
gia telemétrica a distancia: Mitsubishi Electric dispone de las soluciones pdéngase en contacto con su vendedor Mitsubishi Electric autorizado o con
adecuadas. su oficina de ventas.
Médulos Ethernet Médulos Profibus DP(V1)
Médulos Especificaciones N°deart. Mddulos Especificaciones N°deart.
QJ71E71-100 10BASE-T/100BASE-TX 138327 QJ71PB92V Profibus DP-Mddulo maestro (DP V1/V2) 165374
Q71MT91 Médulo de interface Modbus®/TCP maestro/esclavo 155603 Q71PB93D Profibus DP-Mddulo esclavo 143545
Médulos MELSECNET/H Médulo Profinet
MAESTRO Médulo Especificaciones N° deart.
Médulos Especificaciones N°deart. ME1PNTFW-CCPU Médulo master de Profinet 252935 g
Q71LP21-25 Cable de fibra dptica, doble anillo, 25 Mbit/s, 10 Mbit/s 136391 m
(able de fibra dptica, doble anillo, 25 Mbit/s, 10 Mbit/s, , . ~
Q71LP215-25 con fuente externa de alimentacién e Médulo DeviceNet® m
Q71LP21G Cable de fibra dptica GI-50/125, doble anillo, 10 Mbit/s 138958 Médulo Especificaciones N° de art. N
Q71LP21GE Cable de fibra Gptica GI-62,5/125, doble anillo, 10 Mbit/s 138959 Q71DN9T Madulo maestro/esclavo para DeviceNet 136390 @
QJ71BR11 (able coaxial, bus sencillo, 10 Mbit/s 127592 !I'
E/S DESCENTRALIZADAS m
QJ72LP25-25 Cable de fibra dptica, doble anillo, 25 Mbit/s, 10 Mbit/s 136392 Modulo AS-Interface 3
QJ72LP25G (able de fibra dptica GI-50/125, doble anillo, 10 Mbit/s 138960 Modulo Especificaciones N° de art. fo]
Q72LP25GE Cable de fibra dptica GI-62,5/125, doble anillo, 10 Mbit/s 138961 . -
. ; 2 Q71AS92 Médulo maestro para AS-Interface, Version 2.11 143531
Q72BR15 Cable coaxial, bus sencillo, 10 Mbit/s 136393 (Mddulo maestro para dos redes de comunicacion)
TARJETAS DE INTERFACE PARA ORDENADOR PERSONAL (BUS PCl)
Q80BD-J71LP21-25 Cable de fibra dptica, doble anillo, 25 Mbit/s, 10 Mbit/s 136367
080BD-J71LP21G Cable de fibra dptica GI-50/125, doble anillo, 10 Mbit/s 138962 Médulos Modbus®
Q80BD-J71BR11 Cable coaxial, bus sencillo, 10 Mbit/s 136366 Médulos Especificaciones N° de art.
Q71MBI1 Médulo serie maestro/esclavo para Modbus 167757
Modulos CC-Link Mddulo serie maestro/esclavo para Modbus/
i i Q71MT191 TCP (Ethernet) 155603
MODULOS MAESTROS/MODULOS LOCALES
Médulos Especificaciones N°deart.
Q61BTTIN Compatible con CC-Link ver. 2 154748 Médulo Web Server
QS0J61BT12 Médulo maestro para (C-Link Safety 203209 Médulo Especificaciones N°deart.
TARJETAS DE INTERFACE DE MODULO MAESTRO/LOCAL PARA ORDENADOR PERSONAL (BUS PCl) Q71WS9%6 10BASE-T/100BASE-TX 147115
Q80BD-J61BTTIN Compatible con CC-Link ver. 2 200758
P . SSCNET III/H
Moddulos CC-Link IE Control . —
. —— Mddulo Especificaciones N° deart.
Mddulos Espuﬁcalones - N°deart. Q172DSCPU Controlador de movimiento, 16 ejes 248700
Q71GP21-SX 1 Gbit/s, médulo maestro/esclavo para cable de fibra dptica GI 208815 Q173DSCPU Controlador de movimiento, 32 ejes 248701
1 Ghit/s, médulo maestro/esclavo para cable de fibra éptica
Q71GP21S-5K Gl con fuente de alimentacion externa G
TARJETAS DE INTERFACE DE MODULO MAESTRO/LOCAL PARA ORDENADOR PERSONAL (BUS PCl) CANopen
1 Ghit/s, PCI PC card, médulo maestro/esclavo para cable
(80BD-J71GP21-SK de fibra 6ptica Gl 208817 Médulo Especificaciones N° de art.
Q80BD-J71GP215-SX 1 Gbit/s, médulo maestro/esclavo para cable de fibra dptica 208818 ME3CAN1-Q Mddulo de comunicacion para CANopen 278799

Gl con fuente de alimentacién externa

Modulos CC-Link IE Field

Médulos Especificaciones N°deart.
QJ71GF11-12 Mddulo master CC-Link IE Field/médulo local 236484
QS0J71GF11-12 Mddulo master CC-Link IE Field/médulo local 245177
NZ2GF-ETB Adaptador de Ethernet para red CC-Link IE Field 253007
TARJETAS DE INTERFACE DE MODULO MAESTRO/LOCAL PARA ORDENADOR PERSONAL (BUS PCI/PCI-X)
Q80BD-J71GF11-T2 Mddulo master CC-Link IE Field/ mdulo local 316937
Q81BD-J71GF11-T2 Médulo master CC-Link IE Field/ mdulo local 253008



Moédulos especiales de funciéon

B Moddulo Web Server

Acceso al System Q de MELSEC a través de Internet

El médulo de servidor de red QJ71WS96 permite la supervision por control
remoto del System Q de MELSEC.

H = Caracteristicas especiales:
QJ71WS96
® Funcion de ajuste facil de manejar.
— = | ® Para la configuracién y la monitorizacion sélo se requiere un navegador

de Internet.
® Interface RS232C para una conexion al nivel de los tiempos

® Diversas posibilidades de conexion para el intercambio de datos: ADSL,
maédem, LAN etc.

® Envio/recepcion de datos mediante correo electrénico o FTP

® Integracidon de una pagina web de propia creacién y de applets java.

® Conexion estandar mediante Ethernet para el intercambio de datos
entre otros sistemas PLC o PCs.

svence

® Protocolo de datos de eventos y de CPU, funciones de memorizacién.

O walsAs >3ST1IN u
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Especificaciones QJ71Ws96
Tipo de médulo Web Server, servidor/cliente FTP
Método de comunicacién Ethernet: CSMA/CD
Interface 10BASE-T/100BASE-TX (el modo se reconoce automaticamente)
Velocidad de transmision Tipo  TOBASE-T: 10 Mbit/s/100BASE-TX: 100 Mbit/s
Longitud méx. de segmento Mbit/s 100 (entre hub y nodo)

Interface RS232, 9 pins D-Sub

Tipo de transferencia Ddplex

~ Método de sincronizacion Inicio/parada de sincronizacion

CD:;%;"ES‘Z‘E“"" Velocidad de transferencia  Mbit/s 9,6/19,2/38,4/57,6/115,2

Distancia de transmision m Max. 15

Formato de datos 1 bit de inicio, 8 bits de datos, 1 bit de parada

Control de transferencia Es posible control flotante (RS/CS)
(apacidad de memoria MB 5 (ROM estandar); extendible con tarjeta CompactFlash hasta 512
Puntos E/S ocupados 32
Consumo interno de corriente (5V DC) mA 650
Peso kg 0,17
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,5x98x90
Inform. pedido N°deart. 147115



Modulos especiales de funcion

B Moédulo de interface MES

Conexion directa del nivel de produccion con las bases de datos MES

El médulo MES del System Q de MELSEC permite el enlace directo de un sis-
tema de produccién a una base de datos MES basada en Microsoft Windows.

——
ﬂ QJU71MES96N

Caracteristicas especiales:

® Ya no se requieren PCs para el registro de datos - ello permite reducir gas-
tos de hardware, reduciendo al mismo tiempo los costos de instalacién.

® Tampoco se requieren caros programas especiales para los PCs. Ademas
se eliminan los costos de mantenimiento y de programacion.

® Se simplifica la arquitectura MES, con lo que se reduce el tiempo reque-
rido para la puesta en marcha.

® El médulo ha sido disefiado para el empleo industrial (estandar PLC).
Ello aumenta la fiabilidad.

® El sistema simplificado permite el acceso directo a datos relevantes
y ofrece asi mas posibilidades para lograr un aumento de la produccién.

Especificaciones

QJ71MES96N

Tipo de médulo Médulo de interface MES
Método de comunicacién Ethernet
Interface Tipo 10BASE-T/100BASE-TX (RJ45)
General Interactta con bases de datos mediante tareas definidas por el usuario
Funcién de etiqueta (tag) Redne datos de dispositivo de CPU de PLC en la red en unidades de etiquetas.
F— Etur?gcgly?: gﬁ#ésrf’:gr)o desupervision Supervisa el estado de condiciones (tiempo, valores de marcas, etc.)
:inetiig:‘;: debase Ftur?gcgl;:)? gsf?:ri;f:gr)de disparo El modulo MES guarda los datos y el tempo de disparo en la memoria interna.
Transmision de texto SQL Genera automaticamente el mensaje SQL correcto conforme a los requerimientos.
Procesamiento aritmético Es posible aplicar formulas a los datos antes de enviarlos desde el mddulo de interface MES.
Funcién de ejecucion de programas  Ejecuta programas en el ordenador servidor de la aplicacion
_ e Gt conedtales +32por proyect
:(l:fn“c;g:ss & Bases de datos soportadas '(\)Arliﬂ)e; f?a g:glseS@Z%IO(()J,rfa\/rllfr‘:)S] (?fg,@fﬂc(reosssozfgzgoL Server 2000, Microsoft® SQL Server 2000 Desktop Engine (MSDE2000),
Registros de datos Max. 64 por proyecto (256 componentes por registro de datos (tag), 4096 componentes por proyecto)
Capacidad de memoria Es posible instalar 1 tarjeta CompactFlash
Puntos E/S ocupados 32
Consumo interno de corriente (5V DC) mA 500
Peso kg 0,15
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,5x98x90

Inform. pedido

N°deart. 407188
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Moédulos especiales de funciéon

B Servidor C-Application

El servidor de aplicacién C esta basado en la plataforma de controlador C de
la serie iQ-R y, con su robusto sistema operativo, ha permitido a Mitsubishi
Electric dar un paso de gigante hacia el futuro de la conectividad en la nube.

El servidor C-Application ha sido desarrollado sobre la base de modernos
servicios web y soporte todo tipo de requisitos loT. Sus puntos fuertes

H Q12DCCPUV

oo 3 G | son el registro de informacion a tiempo real, la realizacién de anélisis y el
c
o soiRoEd CIUSER reenvio de los resultados a un gran nimero de sistemas de nube.

El servidor de aplicacién C es compatible con:

® Gestor de eventos — Protocolo HTTP(S) bidireccional asincrono
® Paginas de servidor LUA, incluyendo la méquina virtual LUA

U e ® Cliente/servidor SSL/TLS, incluyendo el certificado SSL

® Base de datos Raima, SQLite, MySQL conectores Redis

® Servicios Web — JSEIN-RPC, XML-RPCy SOAP

® Bibliotecas de cliente HTTP(S)

® APl de conector TCP cliente y servidor (seguro)

® Cliente de correo (SMTP)

v RO
'108ASE-TI100BASETX

O walsAs >3ST1IN u

Especificaciones Servidor C-Application para Q12DCCPU-V
Tipo de transferencia Ethernet, Serie

Interface 100BASE-TX, T0BASE-T, RS232

Base de datos SQLite3

® Soporta la funcion de biblioteca QBF y MD
® Funciones especificas de CAS

HTML5

Websocket

Lua API

Lua Server Pages

XML Parser

Event Handler

REST, AJAX, SOAP, JSON, XML-RPC servicios web
WebDAV

SMTP

SSL, Shark SSL

PikeHTTP

Peso kg 024

Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,4x98x115

Funcién

Inform. pedido N°deart. 289014



Modulos especiales de funcion

B Mddulo de logger de datos de alta velocidad

Sencillo registro de datos

El rdpido logger de datos puede registrar dispositivos de PLC sin necesidad
de un ordenador personal.

Después de una sencilla configuracion del médulo, los datos registrados se
guardan en el formato 6ptimo en una tarjeta de memoria CompactFlash.

Caracteristicas especiales:

® Comienzo del registro de datos por medio de disparador para un anali-
sis acelerado de problemas

® Los datos pueden guardarse en la tarjeta de memoria
® CompactFlash en forma de lista o como informe

® Deteccion de errores de los equipos y prediccion de fallos

® Un solo médulo QD81DL96 puede acceder a hasta un maximo de 64
n CPUs de PLC.

—
Especificaciones QD81DL96

Interface @ 10BASE-T/100BASE-TX
Velocidad de transferencia 10BASE-T: 10 Mbit/s; 100BASE-TX: 100 Mbit/s
Ethernet Método de comunicacién Banda base
Ndmero de niveles en cascada 10BASE-T: max. 4/100BASE-TX: méx. 2
Long. max. de segmento @ m 100
Funcién soportada Funcién de autonegociacion soportada (distincién automatica de 10BASE-T/100BASE-TX)
Tension de alimentacion 33V+5%
Tarjeta Consumo de corriente externa~ mA Max. 150
CompactFlash  Tarjeta empleable YPI
Ndmero de tarjetas instalables 1
Puntos E/S ocupados 32
Reloj La horaAy_ [a fecha se toman de ungICPU PLC(enun §istgma multi CPU d_e‘la CPU. n°1) o de un servidor SNTP.
La precision después de la obtencion de la hora estd sujeta a una variacion diaria de £9,504 sequndos
Consumo interno de corriente (5V DC) A 0,46
Peso kg 0,15
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  27,4x98x90
Inform. pedido N°deart. 221934

(@) Enfuncion del equipo externo, el médulo de logger de datos detecta automaticamente si esta conectado a una red de comunicacion 10BASE-T 6 100BASE-TX.
Si el mddulo se conecta a un hub que no soporta la funcion de auto negociacion, ajuste el modo medio duplex para el hub.
(2) Distancia entre hub y nodo.
(3@ Laobtencion de la hora de una CPU de PLC tiene lugar diariamente (una vez en 24 horas); de un servidor SNTP la hora se obtiene a intervalos libremente determinables por el usuario.

O wasAs H3STAN H
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Moédulos especiales de funcion

B Modulo de interrupcion y médulos de entrada de alta velocidad

Especificaciones

Puntos de entrada
Tension de entrada nominal VDC
Rango de tension de trabajo VDC
Entradas conectables simultineamente
Resistencia k
Entrada .
Corriente mA
Tension v
ON
Corriente mA
OFF Tens.lon v
Corriente
Tiempo de OFF— ON ms
respuesta ON— OFF ms

Visualizacion de estado de las entradas
Aislamiento

Puntos E/S ocupados

Terminal de conexion

Secciones de linea empleables mm?

Consumo interno de corriente (5VDC)  mA

Peso kg
Dimensiones (AnxAlxLa) mm

Inform. pedido N°deart.

Ql60

16

24 (tipo sink)
20,4-28,8
100 %
Aprox. 3,9
Aprox. DC4/8
=>DC19
>DC4
<D(M
<DC1,7
<02

<03

LED

QX40H

%

Aprox. DC6

>DC13

>D(3

<D(8

<DC1,6

0,04-0,95 (ajustable)
0,04-0,95 (ajustable)

Ramificacion a subrutinas

El médulo de interrupcion QI60 es adecuado para aplicaciones que depen-
dan respuestas rapidas.

Caracteristicas especiales:

® Cada entrada en este médulo es asignada a un puntero que sirve como
punto de interrupcion para una subrutina.

® Si se aplica una sefal de interrupcién/alarma a una entrada, se inte-
rrumpe el programa PLC después de que éste haya procesado la instruc-
cién actual, y se procesa primero la subrutina asignada a la entrada.

® Una caracteristica estandar es el aislamiento galvanico entre los proce-
sos y el controlador por medio de un optocoplador

® Solo se puede instalar un QI60 por cada sistema PLC.

Médulos de entrada de alta velocidad

® Reaccion rapida con regulacion de 5ps.a 1 ms.

® 24V y5V de tension de entrada.

® Puede parametrizarse como modulo de interrupcion o de entrada.

Todas las entradas del médulo estdn separadas galvanicamente mediante optoacoplador.

16

Blogue de terminales desmontable de 18 puntos

0,3-0,75

60 (todas las entradas estan
conectadas)

0,20
27,4x98x90

136395

80 (todas las entradas estdn

conectadas)
0,16

221844

QX70H QX80H QX90H

5 24 5

4,25-6 20,4-28,8 4,25-6
Aprox. 470 Q Aprox. 3,9 Aprox. 470 Q
=DC3,5 =>DC13 >DC3,5
<DC1 <DC8 <DC1

<DC1 <DC1,6 <DC1
221855 221856 221857

Accesorios para el System Q a partir de la pagina 122!




B Unidades base
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B Unidades base (con fuente de alimentacion redundante)

Q3258

Q338

Q33SB
Q35B/Q35DB
Q3558
038B/Q38DB
03128/Q31208
Q528

Q55B

Q63B

Q668

Q68B

Q6128

14
189
142
245
197,5
328
439
106
189
189
245
328
439

Dimensiones

o —3 o) — o — o) — o — o) — — Tipo x(mm)
R e Q38RB 439
Q68RB 439
" Q65WRB 439
al
0 O o
le )l
Bl CPUs y moédulos de alimentacion
27.4 90 55.2 90
‘QU6HCPU = % L/ T [Wecseo
MODE [ J e POWER J
RUN] [
R 0
BAT.(J
BOOT [
8 0 3 ]
e i
useB M
e 0
N4 ; m
RS-232 D C
. d ]
I E v MITSUBISHI W
.y

Unidad: mm
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Dimensiones

B Unidades base principales de seguridad

4 tornillos de montaje

(Max14)
B
050348- 25
5
(=]
P
8 2
9| o
1 E
+
ﬁ :
[ g
 — —
7.5 (0.30) 15.5 224.5+0.3 (8.84+0.01)
(0.61)
441 (1.74) 245 (9.65)
Unidad: mm
B Moddulo CPU de seguridad y modulos de alimentacion
) — an ) —
=N E— e = 008 ([ e
D j B H H ]
o o
of El N afl 3
nu 8 o
2 v
< nb . < _ | | |: qruLL
c C : - : [| D ] MITSUBISHI —
u e — ﬁ"J‘U —FT
113.8 (4.48) 55.2 (2.17) 115 (4.53) 552 (2.17)
Unidad: mm



Dimensiones

B CPUs y médulos de alimentacion (redundante)

54.8 90
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PULL

MITSUBISHI v E
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L Unidad: mm

B Modulo E/S, médulo especial de funcion

o

5.2 ‘ 274 90

|
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QBA4TCRTBW axio
RUNODOALM | | 54034567
R.0 0 HBA
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Unidad: mm



Dimensiones

B Bloques de bornes alternativos
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E MELSEC System Q
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A6CON2
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Unidad: mm
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Descripcion system

Serie L de MELSEC

Pequeias dimensiones, gran potencia

La serie L de MELSEC es un potente controlador
modular y compacto con muchas funciones
integradas en la propia CPU. El PLC no requiere
ninguna unidad base, con lo que se dispone de
una alta flexibilidad de sistema con un minimo
requerimiento de espacio. Para la comunicacion
se dispone de un puerto integrado USB (Mini-B)
o Ethernet. El registro de datos y las funciones
de memorizacién son posibles mediante el slot

integrado para tarjetas SD/SDHC, y la interface
E/S integrada permite funciones de contado de
alta velocidad y de posicionamiento.

® Sin panel posterior

® CPUs con amplias funciones integradas
. o ® Registro integrado de datos

La version de alto rendimiento de la CPU
dispone de una interface CC-Link integrada

y puede emplearse como estacion maestra/
local. Con ello, la serie L resulta ideal tanto para
méagquinas aisladas como para maquinas integra-
das en unared.

® Funciones E/S integradas

® Capacidades de comunicacién
e interconexiéon

® Posibilidad de expansion de 4y 16 ejes de
alta gama empleando SSCNET llI

RUN MsT SD ERR.

ELSEC ERR.
MITSUBISHI__ W VRN OERR. LAUN SNST RDLER
[0 BaT. USER  “BRATE sulnonno.

6
I"fﬁ‘:z 34567

89AB[CDEF

R2
wowu 234567

89AB|CDEF

H
0x1

INPUT o

/60Hz 130VA
Piravoc s

Forn-
(FOD-

Q

i

CCetink V2

e

7

7\

A"

&\

Caracteristicas del equipamiento

El diseio modular de la serie L de MELSEC
permite el empleo flexible en un amplio rango
de aplicaciones.

Los siguientes médulos estan disponibles para
la construccidn y la expansioén del sistema:

Moédulos de comunicacion

Médulos con interfaz RS232/RS422/RS485
para conectar dispositivos para la
comunicacién entre PLCs.
Médulo 10-Link para conectar
sensores inteligentes.

Modulos de red

Enlace a redes CC-Link
6 CC-Link IE.

Modulos de posicionamiento

Médulos de contador de alta velocidad para la
conexién de encoders incrementales de ejes

o mddulos de posicionamiento multiejes para ser-
voaccionamientos o accionamientos paso a paso

con hasta 4 ejes por médulo.

Empleo de médulos digitales y médulos
especiales de funcion

El empleo de médulos digitales y analégicos, asi
como de la mayoria de los médulos especiales,
depende del numero maximo de direcciones
disponible, asi como por supuesto de la CPU
empleada.

Médulos digitales
de entrada/salida

53ST3IW 2p 73135 E

Médulos digitales de entrada/salida

Con transistores para diferentes niveles de
sefial o con contactos de relé.

Médulos analégicos de
-entrada/salida
Procesamiento de sefales de corriente/

tension y registro de valores de tempera-
tura, asi como regulacién de temperatura.
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Descripcion system

Descripcion del sistema

Médulos de unidad
de alimentacién

CPU

INPUT
100-240VAC A
VA

riioc sn

Conexiones para la
alimentacion de tensién

Slot de tarjetas
de memoria

Tarjeta SD/SDHC

Estructura de sistema

El sistema puede adaptarse a la aplicacién corres-
pondiente por medio de diferentes modulos.
Son posibles extensiones con hasta 40 médulos
por sistema. Como no se requiere unidad base,
es posible aprovechar eficientemente el espacio
disponible en un armario de control.

Los controladores l6gicos programables de
la serie L de MELSEC retnen varias funciones
integradas en un médulo de CPU:

Médulo de visuali-
zacion (opcional)

E/S integradas

= L26CPU-BT
Moo E/';'ERR L
1. L R e
';2%‘, USER _ "BRATE SI'A|TI0NIID4im
& 3

RUN MST SD ERF.

a X101

i~

—
——

=0

USB Interface

Ethernet Interface

Contador de alta velocidad de 2 canales con hasta
200 kHz

Posicionamiento con 2 ejes, también con hasta
200 kpulsos por segundo

Comunicacion Ethernet integrada

En un conector de 40 polos hay disponibles
E/S integradas con diferentes funciones.

Registro rapido de datos en una tarjeta de

i
"’5“1“2 3|4 567
RUN SMST RDLERR, 8 9 AB[CDE”

2o

: ‘

U][[D[[DI!II[D]\‘

Estacion de red de comuni-
cacion CC-Link integrada*®

Médulo E/S
(opcional)

Placa terminal

A /7

P

Bloque de bornes
desmontable con
tornillos

——

CC-Link Interface

(debajo de la tapa)

* S6lo con médulo de CPU de alto rendimiento

memoria SD

Interface maestro/esclavo CC-Link ver. 2 (en el
modulo de CPU de alto rendimiento)

Soporte completo de iQ Works y de GX Works2

Qué se necesita

Fuente de alimentacion

El médulo de fuente de alimentacién propor-
ciona 5V DC a todos los mddulos conectados al
backplane. Se ofrecen dos médulos de fuente
de alimentacion. La seleccién depende de la
tension de alimentacion disponible.

CPU

Hay disponibles una CPU estandar y una CPU
de alto rendimiento. Ambas CPUs disponen de
un puerto integrado USB (Mini-B) y Ethernet.
El registro de datos y las funciones de memo-
rizacion son posibles mediante el slot inte-
grado para tarjetas SD/SDHC. La interface

E/S integrada permite funciones de contado
de alta velocidad y de posicionamiento. La CPU
de alto rendimiento dispone ademas de una
interface de red de comunicacién CC-Link para
el empleo como estacion maestra o local.

E/S

Dependiendo del empleo, hay diferentes médu-
los digitales de entrada y salida con diferentes
niveles de sefal, nUmero de contactos, PNP

o NPN etc. Los médulos con 16 direcciones

E/S tienen un bloque de bornes desmontable
con bornes de tornillo. Los médulos con 32 6 64
direcciones requieren un cable con conector
para la conexién de un bloque de bornes.

Modulos especiales de funcion

Para aplicaciones especiales hay disponibles
E/S analdgicas, asi como modulos especiales
para motion, posicionamiento, contado de alta
velocidad, comunicacion y conexion a redes de
comunicacion.



H Modulos de unidad de alimentacion

Ay

=

Especificaciones

» (+10%, -15%)
Tension de entrada (430%, 35 %)
Frecuencia de entrada

Corriente max. de conexion

Potencia aparente de entrada max.
Potencia de entrada max.

Corriente nominal de salida (5 V DC)
Proteccion contra sobrecorriente (5V DC)
Proteccion contra sobretension
Efectividad

Tiempo de compensacién maximo en caso
de fallo de Ia tension de entrada

Fusible
Peso
Dimensiones (AnxAlxLa)

Inform. pedido

557

=

AN
L61P
[===1 POWER

INPUT
100 240VA A
0VA

g%?%ﬁ;\%oc 5A

L61P
VAC 100-240
VDC —
Hz 50/60 (5 %)
20 A dentro de 8 ms
130VA
A5
A >55
V 55-6,5V
>70%

ms Dentro de 10 ms

Integrado (no puede cambiarlo el usuario)

kg 032
mm  45x90x109

N°deart. 238063

Componentes basicos

Estos mddulos alimentan con tension a la CPU y a todos los médulos
conectados. La seleccion depende de la tension de entrada disponible.

Caracteristicas especiales:

® El modulo de fuente de alimentacion funciona con una tensidn de entre
100y 240V AC con 50/60 Hz y puede emplearse en todo el mundo.

® El mddulo de fuente de alimentacion L63P se conecta a 24V DC.

® La L63SP de tipo estilizado tiene aprox. dos tercios del tamafio de una
fuente de alimentacion normal y, como ocupa poco espacio, es perfecta
para el panel de control.

® LEDs indican el estado de funcionamiento.

® Bornes de tornillo en la parte delantera para la conexion de la tensiéon
de funcionamiento.

L63P L63SP

b7

100 A dentro de 1 ms (24 V DC entrada)

45W

Dentro de10 ms (24 V DC entrada)

0,29 0,19
29x90x109
238064 279592

53S13IN 3p 7 3M1S H
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Componentes basicos

H Mddulos CPU

El médulo de CPU es el corazén de un sistema de la serie L de MELSEC
y contiene numerosas funciones de control. Cada médulo de CPU dispone
de 24 E/S integradas.

Para muchas aplicaciones estandar LO2CPU(-P) o LO2SCPU(-P) resultan

MITSUBISHI

suficientes. Si se requiere mayor velocidad de procesamiento, LO6CPU(-P)
0 L26CPU(-P)(BT) representan la mejor opcion.

L26CPU(-P)(BT) ofrece la méxima capacidad de memoria de programacion.
Este mddulo de CPU ofrece ademas una interface CC-Link integrada.

HELSEC

Caracteristicas especiales:

® Procesamiento de sefales de alta velocidad

® Gran capacidad de memoria
® Funcion integrada de registro de datos
® Conexion USB integrada para la programacion

® Interface Ethernet integrada para una eficiente comunicacion en redes
o con el PC

® Slot para tarjetas de memoria SD para realizar backups de programas

Especificaciones
Procedimiento de control

N° de puntos E/S

Lenguaje de programacién
Tiempo de ciclo por instruccion

Capacidad de memoria para programas
Memoria de programa  Byte

Capacidad de Tarjeta de memoria

memoria RAM estandar Byte
ROM estandar Byte
Entradas/salidas integradas
Registro de datos

Funciones

integradas Interfaces
Interface CC-Link

Elemento temporizador

Contador

Marca

Relé interno latch (L)

Relé interno de flancos (V)

Marca especial

Registro de datos

Registro de datos avanzado (D)

Registro especial

Registro de archivos

Interrupt-Puntero

Puntero

Marca de error

Registro de indice

Marca link/registro link

Funciones de entradas/salidas (FX/FY)
Registro de funciones

Namero de posibles extensiones

N° mdx. de médulos conectables

y pardmetros de forma rapida y sencilla.

L02SCPU/L02SCPU-P L02CPU/L02CPU-P
Ejecucién ciclica de un programa memorizado

L06CPU/LO6CPU-P L26CPU/L26CPU-P L26CPU-BT/L26CPU-PBT

1024/8192* 4096/8192*

Blogues de funcion, esquema de contactos, MELSAP3 (SFC), MELSAP-L, texto estructurado (ST), lenguaje simbdlico de programacién
60 ns 40ns 9.5ns

20k 60k 260k

80k 240k 1040k

— Dependiente de la tarjeta de memoria SD-/SDHC empleada

128k 768k

512k 1024 k 2048k

16 entradas (24 V DC)/8 salidas (5-24V D, 0,1 A por canal) @
10 ajustes para el registro de datos (para cada ajuste es posible especificar 324832 kB)

RS232 10BASE-T/100BASE-TX (10/100 Mbit/s)
UsB

(C-Link maestro/estacion local
(hasta 10 Mbit/s)

2048
1024*
8192%
8192%
2048*
2048
12288*
32768*
2048
32768 (méx. 65536 mediante conmutacion en blogue)
256

4096

2048*

10

8192%/8192*

16/16

5

2 3
Unidad base principal: 10 médulos , Unidad base de extensién: 11 médulos
0,75 (sin mddulo de visua-

131072%

32768 (méx. 393216 mediante conmutacion en bloque)

0,94 (sin mddulo de visuali- 1,37 (sin médulo de visuali-

1,00 (sin médulo de visualizacion) 1,06

Consumo de corriente interna 5V DC A lizacion) 0 (con médulo de zacion) 1,00 (con médulo de . S e zacion) 1,43 (con modulo de
visualizacion) visualizacion) (con mGdulo de visualizacién) visualizacion)
Peso kg 032 0,37 0,47
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  70x90x95 98,5x90x118
Inform. pedido N°deart. 263070/269668 238057/244976 263068/** 263069/** 238056/244977
* Ntmero de direcciones disponibles en el programa ~ ** Constiltenos

(@) Denominacion del modelo con, P": Salidas digitales de conmutacidn positiva, denominacian de tipo sin, P": Salidas digitales de conmutacion negativa



B Mddulos entradas digitales
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Especificaciones

N° de entradas
Potencia de entrada nominal VDC
Corriente de entrada mA

Entradas de conexion simulténea (con tension nominal)

Tension v
ON

Corriente mA

Tension v
OFF

Corriente mA
Retraso de respuesta ms
Entradas por grupo
Puntos E/S ocupados

Indicacién del estado de las entradas

Terminal de conexién

Consumo de corriente interna 5V DC mA
Peso kg
Dimensiones (AnxAlxLa) mm
Inform. pedido N°deart.

(@) Apto para parametros (valor predefinido: 10 ms)

=
4
A\

4

A\

R

%{

LX40C6
16
20,4-28,8
6,0

100 %

NN VIV
oo K =
(o

~

IN
~
=

—_
o

16

LX10

100-120V A, 50/60 Hz

8,2(100V AC, 60 Hz)
6,8 (100V AC, 50 Hz)

100 % (a50°C)
>80

>5
<30
<17

OFF — ON: <15
ON— OFF: <20

Moédulos digitales

Deteccion de sefales digitales de entrada

Hay disponibles diferentes médulos de entrada para la conversion de las
sefnales digitales de proceso con diferentes niveles de tension en senales
con los niveles requeridos por el PLC.

En todos los médulos es posible seleccionar opcionalmente un punto de

referencia positivo o negativo para las sefiales de entrada, de manera que
para ello no hacen falta médulos separados.

Caracteristicas especiales:

® Indicacion del estado de entrada por medio de LEDs

® Punto de referencia positivo/negativo

® Retraso de respuesta entre 1y 70 ms

® Hay disponibles médulos con 16, 32 6 64 entradas.

Todos los mddulos tienen LED por cada entrada como testigo de funcionamiento.

Blogue de terminales desmontable de 18 puntos

90
0,15
28,5x90x117

238085

0,17

255566

LX41C4 LX28 LX42C4
32 8 64
20,4-28,8 100-240V AC, 50/60 Hz 20,4-28,8
16,4 200V AC, 60 Hz)
13,7 (200V AC, 50 Hz)
i 8,2 (100 AC, 60 Hz) i
6,8 (100V AV, 50 Hz)
100 % 100 % (a 50 °C) 100 % (a35°C)
>19 >80 >19
23 >5 >3
<9 <30 <9
G OFF— ON: <10
_70® _
S ON—> OFF <20 S
32 16 32
32 16 64
Conector de 40 pins Blogue de terminales Conector de 40 pins x 2
P desmontable de 18 puntos P
100 80 120
0,11 0,15 0,12
28,5x90x95 28,5x90x117 28,5x90x95
238086 255567 238087

53S13IN 3p 7 3M1S H



Moédulos digitales

B Mddulos salidas digitales

Conexion de procesos y dispositivos externos

Los médulos de salida de la serie L de MELSEC ofrecen diferentes elementos
de conmutacién para la adaptacion a las correspondientes tareas de control.

LA En caso de cortocircuitos de la carga externa, los médulos estan protegi-
dos internamente por medio de circuitos de proteccion contra sobreco-

rriente y sobrecalentamiento.

°1"213|4557
89AB|CDEF

Caracteristicas especiales:

® Indicacion del estado de salida por medio de LEDs

® Hay disponibles médulos PNP y NPN (tipo sink y source)

=

5

® Hay disponibles mddulos con 16, 32 6 64 salidas.

\E\¢

"~

% ©® Demora de respuesta de menos de 0,5 ms para médulos con salidas de transistor

=
4
~

3513w op 1aues N

Especificaciones LY10R2 LY18R2A LY28S1A LY20S6 LY4ONT5P LY4INT1P LY42NT1P LY40PT5P LY41PT1P LY42PT1P
N° de salidas 16 8 16 32 64 16 32 64
Tipo de salida Relé Relé aislado Triac aislado Triac Transistor (tipo sink) Transistor (tipo source)
Salidas por grupo 16 Todas las salidas independientes 16 32 16 32
Tension nominal de salida 24V D(/240V AC 100-240V AC, 50/60 Hz 24V DC
Corriente max. de carga A 2(8/comiin) 2 1(8/mddulo) 0,6 (4,8/comtn) 0,5 (5/comtn) 0,1 (2/comin) 0,5 (5/comtin) 0,1 (2/comdn)
' OFF — ON <10 ;egordnos)+ 0,5 x duracién del <05
Tiempo de ”
respuesta < (] ms+0,5x duracmq del
ON — OFF <12 periodo) (con carga nominal en <1
ohmios)
Tension nominal de salida <125V D(/<264V AC <264V AC 85-264V AC 10,2-28,8V DC
Funciones de proteccion — Proteccidn contra sobrecarga y temperatura excesiva
Puntos E/S ocupados 16 32 64 16 32 64
Indicacién de estado de las salidas ~ Los médulos con 16 0 32 salidas tienen un LED por salida como testigo de funcionamiento. Los mddulos con 64 salidas tienen un indicador conmutable con 32 diodos LED.
Bloque de
Terminal de conexin Bloque de terminales desmontable de 18 puntos gg%(g:;s ggnpﬁlc]tso; ge Iieer?r:gﬁlt?bl . Sgﬂg%s ggnpe"c]tso; (21e
de 18 puntos
Alimentacién externa del modulo  — ;?112;( 288VDC, }g,ﬁ;\z&SV DG, ;?112;( 288VDC, }g,é—AZS,SV OC, 10,2-28,8V DC, 20 mA
%’;ﬁ:‘g%g’"‘e"te mA 460 260 200 300 100 140 190 100 140 190
Peso kg 0,21 0,18 0,19 0,22 0,15 0,11 0,12 0,15 01 0,12
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  28,5x90x117 28,5x90x95
Inform. pedido N°deart. 238088 279074 279075 255568 242167 238089 238090 242168 242169 242170



Modulos especiales

H Modulo 10-Link

Médulo master para 10-Link

El 10-Link es una ampliacion de las entradas y salidas digitales y permite
conectar sensores y actuadores inteligentes a un PLC. Los datos de entrada

M;Gl'?llﬁ;lz 5086 y salida de hasta 32 bytes por dispositivos se transmiten por cables estan-

dar, no requieren ninguin cable especial de bus ni ajustes de comunicacién.

Caracteristicas especiales:

X

==
7‘&‘

ey

® Moédulo master para hasta seis dispositivos [0-Link

® Cada canal de ME1IOL6-L se puede también parametrizar como entrada
o salida digital normal.

0
5

® |a organizacion en una mascara de los datos de entrada simplifica el
procesamiento de los datos a cargo de la CPU de PLC.

%

® La organizacion en una mascara de los datos de entrada simplifica el
procesamiento de los datos a cargo de la CPU de PLC.

® |a configuracion ajustada del dispositivo se verifica al iniciarse la comu-
nicacién de IO-Link, para detectar las divergencias.

3\

\«.

® Los pardmetros de los dispositivos de |O-Link se guardan, lo que permite
cambiar rdpidamente el dispositivo.

53S13IN 3p 7 3M1S E

Especificaciones ME1IOL6-L
Ndmero de canales 6
Configuracion de los canales 10-Link; salida digital; entrada digital; bloqueado
Tension nominal 24V DC
10-Link Corriente nominal desalida 15 mA
;\lltr:’:ggermon de sensory 200mA
Punto de referencia Positivo
Tension nominal 24V DC
Entrada digital i
g Egmienr;tle de entrada SmA
Filtros de entrada 200 ps
Salida digital T('ensién no.rninal 24V DC . -
Tipo de salida Conmutacion positiva
Corriente nominal de salida Suma méx. 215 mA
Alimentacién del actuador Suma max. 215 mA
Funciones de proteccion Sobreintensidad, sobrecarga, cortocircuito
Puntos E/S ocupados 32
Terminal de conexidn Bloque de terminales desmontable de 18 puntos
Tipo de cable Cable no apantallado
Cables utilizables Longitud max. 20m
Seccion 0,3-0,75 mm?
Fuente externa Tension 24V DC(+20 %, -15 %)
de alimentacién Corriente Méx. 1,7 A
Peso kg 0,18
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  28,5x90x117

Inform. pedido

N°deart. 245825
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Moédulos especiales

B Moddulos de entradas analdgicas

Especificaciones
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L60AD4

Conversor de valores analdgicos a valores digitales

Los médulos analdgicos de entrada convierten sefiales analdgicas de
procesos, como presion, flujo o nivel de llenado, en valores digitales que
son procesados entonces por la CPU de la serie L de MELSEC.

El modulo analdgico de entrada L60AD4-2GH convierte sefales analdgicas
de proceso en valores digitales con una gran precisién. Los canales estan
aislados entre si 'y contra fuentes externas de alimentacién por medio de
alto voltaje dieléctrico no disruptivo. Esto elimina la necesidad de amplifi-
cadores de aislamiento externos.

Caracteristicas especiales:
® De canales aislados y de alta resolucion (L60AD4-2GH)
® Conversion rapida con 20 ps/canal

® Alta precision de conversion de capacidad de sobrecarga
de +/-0,05 %

® Alta resolucion de 1/20000

® Estabilidad de conversién garantizada con velocidad de conversion
variable

® Configuracion sencilla de pardmetros

Entradas
L. Tension
Entrada analdgica .
Corriente
Salida digital
Resistencia de Tensidn
entrada Corriente
Tension
Entrada méx. L
Corriente
Caracteristicas /S~ Tensi6n
(Salida dlglta') Corriente
L, Entrada de tension
Resolucion max. =
Entrada de corriente

Precision total

Tiempo de conversion

Aislamiento

Puntos E/S ocupados

Terminal de conexién

Secciones de linea empleables
Consumo de corriente interna (5 V DC)
Peso

Dimensiones (AnxAlxLa)

Inform. pedido

VDC
mA DC

MQ

mA

i
nA

mm?
mA
kg
mm

4

-10-10

0-20

-20480-20479 (-32768-32767)*
1

250

+15

30

-20000-20000

0-20000

200

800

+0,2 % (0-55°C), £0,1 % (20-30 °C)

En funcién de la funcién utilizada: 1
ms/canal, 80 ps/canal

(ajuste predefinido), 20 ps/canal

Las entradas estan separadas de la
tension de alimentacion mediante un
optoacoplador. No hay aislamiento
entre los canales.

16

L60AD4-2GH L60ADVLS L60ADILS
8
= 0-20
-32000-32000 (-32768-32767)* -16384-16383 (-32768-32767)* -8192-8191(-32768-32767)*
18 =
= 250
— 30
-32000-32000 -16000-16000 =
0-32000 = 0-8000
125 500 =
500 — 2000

+0,05 % (0-55°C) +0,2 % (20-30°C), £1 % (0-55°C)

40 ps/2 canales 1ms/canal

Las entradas estan separadas de la
tension de alimentacion mediante un
optoacoplador. Aislamiento entre los
canales: transformador

Las entradas estan separadas de la tensién de alimentacién mediante un
optoacoplador. No hay aislamiento entre los canales.

Blogue de terminales desmontable de 18 puntos

0,3-0,75
520

0,19
28,5x90x117

N°deart. 238091

* Los valores entre paréntesis rigen cuando se emplea la funcion de escala.

760 200 210
0,20 0,19
263071 279071 279065



B Mddulo de salidas analogicas

Especificaciones

Salidas
Entrada digital
Tension
Salida analdgica ik
Corriente
Resistencia de Tension
entrada Corriente
Caracteristicas E/S  Entrada digital
L, Entrada de tension
Resolucion max. )
Entrada de corriente
Precision total
Tiempo de conversion
Aislamiento
Puntos E/S ocupados

Terminal de conexién

Secciones de linea empleables

Fuente externa de alimentacion
Consumo de corriente interna (5 V DC)
Peso

Dimensiones (AnxAlxLa)

Inform. pedido

VDC
mADC
MQ

v
nA

mm?

mA
kg
mm

N°deart.

L60DA4

4

-20480-20479 (-32768-32767)*
-10-10

0-20

0,001-1

0-600

-20000-20000

200

700

+0,3 % (0-55 °C), £0,1 % (20-30 °C)
20 ps/canal

Modulos especiales

Convertidor de valores digitales a valores analégicos

Los médulos analdgicos de salida convierten los valores digitales predeter-
minados por la CPU en sefales de corriente o de tension.

Ademas, el L60DA4 puede emitir seAales analégicas ondulatorias en

sus salidas. Las formas discrecionales de las sefales se pueden definir
facilmente con GX Works 2 y luego se guardan como valores digitales en
L60DAA4. Las sefales independientes del programa de PLC se prestan por
ejemplo muy bien para controlar con rapidez y precision prensas conven-
cionales o de inyeccioén. Esta funcién, combinada con un servoamplifica-
dor, resulta ideal para realizar un perfil de regulacién de par de torsion.
Con las mismas funciones basicas del L60DA4, L60DAVL8 y L60DAIL8
pueden realizar una salida analégica (8 canales), lo que supone el doble
del L6ODA4 por médulo.

Caracteristicas especiales:

® Conversion rapida con 200 ps/canal

® Alta precision de conversion de capacidad de sobrecarga de +0,1 %
® Alta resoluciéon de 1/20000

® Configuracion sencilla de pardmetros

® Funcién integrada de escala

L60DAVLS
8
-16384-16383 (-32768-32767)*

L60DAILS

-8192-8191 (-32768-32767)*

= 0-20

= 0-600
-16000-16000 -8000-8000
320 —

= 707

+0,5% (0-55°C), £0,3 % (20-30°C)
200 ps/canal

+1,0% (0-55°C), £0,3 % (20-30 °C)

Las salidas estan separadas de la tension de alimentacion mediante un optoacoplador. No hay aislamiento entre los canales.
Transformador entre la alimentacion externa de tension y las salidas.

16

Blogue de terminales desmontable de 18 puntos

0,3-0,75

24V DG, +20%,-15%, 0,18 A
160

0,20

28,5x90x117

238092

* Los valores entre paréntesis rigen cuando se emplea la funcion de escala.

24V DG, +20%,-15%, 0,13 A
150

0,22

45x90x117

24V DG, +20%,-15%, 0,25 A

304494 304545

53S13IN 3p 7 3M1S H
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Moédulos especiales

B Mddulo analogico de entrada/salida

L60AD2DA2

Un médulo analdgico de entrada/salida dispone de dos canales analégicos
de entrada y de dos canales analégicos de salida.

Caracteristicas especiales:

® Funcién de escala

=

® Deteccion de error de sefal de entrada

=
0

® Funcion de registro de datos

A

R

® Funcién de salida de onda

%

® Funcién de caracteristicas de conversion variable + funcion aritmética
variable

SR

i

® Funcion de control PID
® Facil ajuste con GX Works3

g
Ua
liy
By
ﬁ
5

0
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R

&

=

Especificaciones L60AD2DA2
Puntos de entrada 2
Entrad éai Tension V. -10-10
ntrada analogica Corriente mA 0-20
Resistencia de entrada Tens.lon i 1
Corriente Q 250
Entrada méx. Tension | =15
Corriente mA 30
Caracteristicas E/S Entrada de tension -16000-16000
Entrada de corriente 12000-12000
Resolucion mix. Entrada de tension pv 333
Entrada de corriente nA 1287
Precision +0,3 % (0-55 °C), +0,2 % (20-30 °C)
80 ps/canal (Funciér] de registro dg datos/funcion dg salida de onda)
Tenpotecmesin e e
200 ps/canal (Funcién de control PID)
Puntos de salida 2
Entrada digital -16384-16383
Salida analdgica Tension i -10-10
Corriente mADC 0-20
Resistencia d Salida de tension 1kQ-1MQ
esistenda de carga Salida de corriente Q 0-600
L Salida de tension -16000—16000
Caracteristicas E/S

Resolucion max.

Precision

Tiempo mdx. de conversién

Terminal de conexién

Salida de corriente -12000-12000
Salida de tension pv 319
Salida de corriente nA 69
+0,4% (0-55 °C), £0,2 % (20-30 °C)

80 ps/canal (Funcion de registro de datos/funcién de salida de onda)
100 ps/canal (Funcién de caracteristicas de conversion de variable)
320 pis/2 canales (Funcién aritmética de variable)

200 ps/canal (Funcién de control PID)

Blogue de terminales desmontable de 18 puntos

Puntos E/S ocupados 16

Consumo de corriente interna (5 V DC) mA 170

Peso kg 022
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  28,5x90x117
Inform. pedido N°deart. 269673



B Mddulo de entrada multiple

Modulos especiales

Un médulo cubre la tension, la corriente, la microtension,
los termopares -y RTD

Para cada canal, se puede seleccionar la tension, la corriente, la micro-
tension, los termopares o RTD. Como resultado, los médulos dedicados
requeridos para cada tipo de sensor se pueden integrar ahora en un
modulo individual.

Los mddulos de entrada multiple también son compatibles con los senso-
res Pt50 y JPt100, que cumplen los estandar JIS antiguos. Los médulos se
pueden sustituir sin alterar el equipo de sensores ya existente.

> cnwEag

A

(a2
—_—
nz
nz

e
R

Caracteristicas especiales:

)
5

EE

temperatura y analdgico)

® Guardar valores minimos y maximos.

N

o

® Conversion de escala

0
2

&

® Comparar y monitorizar un objeto

R

>

i

® Sistema con hasta cuatro canales (incluyendo los canales de entrada de

® Conmutar la visualizacién de grados Celsius y Fahrenheit

® Medicidn estable gracias al aislamiento entre canales

® Ficil ajuste con GX Works3

Especificaciones L60MD4-G
Puntos de entrada 4
Tension vVDC -10-10
Corriente mADC 0-20
Entrada Termopar K,J, TE N,R,S,B, U, L, PLII, W5Re/W26Re
analdgica Microtensidn -100-100 mV DC
'r)eitl‘;‘t‘;gzl‘;e temperaturadela  py100 pr100, Jpt100, Pts0
Salida digital -20480-20479 (-32768-32767)*
Resistenciade ~ Tension mQ 1
entrada Corriente 0 250
Tension vV £15
Corriente mA 30
Eifienh i Microtension -20000-20000
Temperatura RTD (Pt100, JPt100): Unidad “Celsius”: -2000—12000, Unidad “Fahrenheit”: 0-20000
;ﬁ;’s‘g@i’},{fg{f RTD diferentede ;a4 Celsius”: 2700-23000, Unidad “Fahrenheit”; 4000-32000
Caracteristicas E/S Tension -20000-20000
(salidadigital)  orriente 0-20000
Entrada de tension pv 200
Entrada de corriente nA 800
Resolucion max.  Microtension wos
Temperatura ) IT)eertTcotr())?rdg lt1emperatura de la resistencia: 0,03
Fmién// lm’l’:[:?;u{g 459 Valor méximo del rango de medicion x (0.3 %) (+60 cifras)
orriente,

Microtensign 1emperatura
ambiente 0-55 °C
Temperatura

Temperatura  ambiente 25 +5 °C

Temperatura
ambiente 0-55 °C

Precision total

Tiempo de conversion

Aislamiento

Puntos E/S ocupados

Terminal de conexién

Secciones de linea empleables mm?
Consumo de corriente interna (5 V DC) mA
Peso kg
Dimensiones (AnxAlxLa) mm
Inform. pedido N°deart.

Valor méximo del rango de medicidn x (0,9 %) (+180 cifras)
Termopar: Escala completa x (+0.15 %)

Detector de temperatura de la resistencia

50 ms/canal

Aislamiento por fotoacoplador entre los terminales de E/S y la alimentacidn eléctrica.
Aislamiento por transformador entre los canales.

16

Bloque de terminales desmontable de 18 puntos
0,3-0,75

490

0,19

28,5x90x117

279072

* Los valores entre paréntesis rigen cuando se emplea la funcion de escala.
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Moédulos especiales

B Mddulo de captacion de temperatura

Médulo de entrada RTD de 8 canales con amplios rangos de entrada

El modulo de entrada RTD convierte la entrada de datos de temperatura
por un RTD correspondiente (nueve tipos: Pt100, JPt100, Pt1000, Pt50,
Ni100, Ni120, Ni500, Cu100, o Cu50) a un valor de temperatura medido
y a un valor de operacion digital.

Caracteristicas especiales:

® 8 canales de entrada con rangos de entrada mas amplios

® Reduce el tiempo de realizar el cableado porque no hay que apretar tornillos

® Calibracion mas sencilla

N2

==
a2
CHPTWHTED>T WD

® Se guardan los valores minimos y maximos

® Funcién de salida de advertencias

® Funcion de escala

® Procesamiento de medias

C—
02

® Funcién de deteccidén de desconexion

Especificaciones L60RD8
Puntos de entrada 8
Salida Valor medido de temperatura -3280-15620
Valor de operacion digital -32768-32767
RTD aplicable Pt100, JPt100, Pt1000, Pt50, Ni100, Ni120, Ni500, Cu100 0 Cu50

Pt100: -20-120, -200-850;
JPt100: -20-120, -200-600;
Pt1000: -200-850;
Pt50: -200-650;

C Ni100:-60-250;
Ni120: -60-250;
Ni500: -60-250;
Cu100: -180-200;
Cu50:-180-200

o

Rango de temperaturas medidas

5;33::2%ﬁe I:mz::::z: ::E:::: ;i;;o cc Precision del rango de temperaturas medidas en la entrada RTD

Resolucién °C 01

Tiempo de conversién 40 ms/canal

Aislamiento Aislamiento por fotoacoplador entre los terminales de entrada y la alimentacién eléctrica.
Sin aislamiento entre los canales.

Puntos E/S ocupados 16

Terminal de conexion Bloque de terminales de abrazadera eldstica de 24 puntos

Secciones de linea empleables mm? 0,5-1,5

Consumo de corriente interna (5 V DC) mA 220

Peso kg 015

Dimensiones (AnxAlxLa) mm  28,5x90x116,5

Inform. pedido N°deart. 289962



B Mddulos de control de la temperatura
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Especificaciones

Salida de control

Entradas

Termopares soportados

Ciclo de muestreo

Ciclo de salida de control

Filtro de entrada

Método de control de la temperatura

Tipo

S

Rango de ajuste

Banda proporcional P
Rango PID P_arte integral I‘, y

tiempo de restitucion

Parte diferencial D,

tiempo de accion derivada
Rango de regulacion ajustable
Zona muerta ajustable

Serial de salida (sink)

Tension nominal

Méx. de corriente de conexién
Salida de Max. de corriente de conexion
transistor

Caida de tension max. al conectar

Tiempo de respuesta

Aislamiento

Puntos E/S ocupados

Terminal de conexién

Secciones de linea empleables
Consumo de corriente interna (5 V DC)
Peso

Dimensiones (AnxAlxLa)

Inform. pedido

mm?
mA
kg
mm

N°deart.

o
14!

RN
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L60TCTT4
Transistor

4 canales por modulo

Termopar

250 ms/4 canales

0,5-100

[Elef=]N[aJu]a]wn]=]

z

%

eEe

\%s
e

1-100s (0 s: filtro de entrada OFF)
Impulso PID ON/OFF o control de 2 posiciones
Es posible el ajuste automatico (auto tuning)
0,0—1000 % (0 %: Regulador de dos puntos)

=
iy
4‘\ 3
selalalalz]s[=[alel=[Na]w]s]wn]=]

Y

L60TCRT4

Modulos especiales

Médulos de control de la temperatura con algoritmo PID

Estos mddulos se encargan de la regulacion auténoma de las temperatu-
ras. De este modo alivian la carga de la CPU del PLC.

Caracteristicas especiales:
® 4 canales para determinar la temperatura y 4 circuitos cerrados indepen-
dientes por médulo

® Hay modulos disponibles para termopares y para termémetros de
resistencia Pt100

® Facil optimizacion de la regulaciéon PID mediante la funcion de optimiza-
cién automatica

® Los modulos o los canales individuales de un médulo se pueden tam-
bién usar para captar la temperatura.

® Laregulacién de temperatura sigue siendo posible aunque se detenga
el programa ciclico del PLC.

® Supervision de la corriente de caldeo con los médulos L6OTCTT4BW
y L60TCRT4BW para reconocer una calefaccion defectuosa o sin conectar.

L60TCTT4BW L60TCRT4BW

Termémetro de resistencia Pt100 Termopar Termémetro de resistencia Pt100

1-3600 s (ajuste 0 para reguladores P y PD)

1-3600 s (ajuste 0 para reguladores Py PI)

Dentro del rango de medicion del sensor de temperatura utilizado

0,1-10,0%
Pulso ON/OFF
10-30V DC

0,1A/1 canal, 0,4 A/todos los canales

400mAa 10 ms

0,7VDC(TYP)0,1A
2,5V DC(MAX) 0,1A

OFF — ON: <2 ms
ON — OFF: <2 ms

Através del transformador entre los canales de entrada y la tensién de alimentacion y entre las entradas

16

Blogue de terminales desmontable de 18 puntos

0,3-0,75
300

0,18
28,5x90x117

246347

310

246348

330 350
033

57x90x117

246349 246350
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Moédulos especiales

B Moédulo de control de E/S flexible de alta velocidad

Equipado con FPGA para el control de E/S de alta velocidad

Para el modulo de control flexible de E/S de alta velocidad, los usuarios
pueden crear facilmente con la herramienta de configuracion una légica
de hardware compleja de alta velocidad independientemente del médulo
de CPU, combinando graficamente las entradas y salidas, los circuitos de
operacion légica y los contadores.

Caracteristicas especiales:

® Control de gran capacidad de respuesta y alta velocidad con érdenes de ps
® Controles con el tiempo de respuesta estable

® Controles l6gicos que requieren rapidez

® Control de medicion con entradas de sensor

® Controles activados mediante entradas externas

Especificaciones LD40PDO1
cificaci
P bC Differentiell
Puntos de entrada 12 puntos (5/24V DC/diferencial)
Puntos de salida 8 puntos (5-24V DC, 0.1 A/punto) 6
Ndmero de interrupciones 8interrupciones
Tiempo de respuesta de entrada <1 ps (velocidad de entrada de impulsos: max. 200 K-impulsos /s) <1 ps (velocidad de entrada de impulsos: méx. 8 M-impulsos /s)
Tiempo de respuesta de salida <1 ps (velocidad de entrada de impulsos: méx. 200 K-impulsos /s) <1 ps (velocidad de entrada de impulsos: méx. 8 M-impulsos /s)
Seleccion ldgica Invertido, no invertido
Bloque de )
entradaextena  Tiempo de filto Entrada geperal. Ops, 10 s, 50 ps, 0.1 ms,‘0.2 ms, 0.4 ms, Q.6 ms, 1ms, 5 ms ) ) ) )
Entrada de impulso: 10 k-impulso/s, 100 k-impulso/s, 200 k-impulso/s, 500 k-impulso/s, 1 M-impulso/s, 2 M-impulso/s, 4 M-impulso/s, 8 M-impulso/s
Bloque de Tipo de datos de entrada  Binario puro, cddigo gris, BCD
encoder paralelo  |ongitud datos 1bit—12 bits
Tipo de datos deentrada  Reiner Bindrcode, Gray-Code
Bloque de encoder o ituq g 1bit-32bi de defini a longitud de los Ita individual, vuelta milltipley e estad
S| ongitud datos it—32 bits (se puede definir la longitud de los datos para una vuelta individual, vuelta multiple y el estado).
Velocidad de transferencia 100 kHz; 200 kHz; 300 kHz; 400 kHz; 500 kHz; 1,0 MHz; 1,5 MHz; 2,0 MHz
Tioo Adicidn, sustraccion, modo de contador lineal, modo de contador anular, modo de adicién, funcién de contador preajustado, funcion de contador tipo
P latch, funcion de reloj interno
Bloque de Reloi
temporizador . ) 25ns; 50 ns; 0,1 ps; 1 ps; 10 ps; 100 ps; 1 ms
decontador  "EMO
Blogues principales Rango de 32 bits binarios, incl. sefial (-2147483648—2147483647); 32 bits binarios, incl. sefial (0-4294967295)
(incluido en la contado 16 bits binarios, incl. sefial (-32768—32767); 16 bits binarios, incl. sefal (0—65535)
herramienta de Valorde
configuracién) Blogue de con- compara-  Igual que el rango de cémputo
tador de funcién -
miiltiple Bloquede don
comparacion  Modode
ompara- =, >, <, =, <, <>, dentro del rango, fuera del rango
aon
Bloque de conmutacién de
leva - nimero de pasos Hasta 16 pasos
. L Utiliza la entrada de sefial para el terminal de ajuste como un activador para emitir la sefial fija alta.
Blogue de ajuste/ reinicio Utiliza la entrada de sefial para el terminal de reinicio como un activador para emitir la sefial fija baja.
Blogue de

operacion logica Bloque de operacion l6gica  AND, OR, XOR

Seleccion ldgica Invertido, no invertido

Ninguno, 12.5 ns, 25 ns, 50 ns, 0.1 s, 1 ps, 10 s, 100 ps, 1 ms
Se pueden configurar hasta 64 multiplicaciones.

Funciones principales que se pueden realizar con la combinacionde ~ Conteo de impulsos, deteccion de coincidencia, conmutacion de leva, salida de impulsos de alta precision, salida de PWM, ajustes de relacion,

Bloque de
salidaexterna  Tiempo de retardo

bloques principales medicién de impulsos, conversion de interfaz eléctrica

Tiempo de procesamiento de la Iogica del hardware principal Operacion Iogica: min. 87.5 ns, salida de coincidencia: min. 137.5 ns, conmutacion de leva: min. 262.5 ns
Asignacion del tamafio del médulo 2

Puntos E/S ocupados 32 puntos (asignacion de E/S: Inteligente de 32 puntos)

Interfaz externa Conector de 40 pins x 2

Consumo de corriente interna (5 V DC) A 0,66

Peso kg 0,18

Dimensiones (AnxAlxLa) mm  45x90x95

Inform. pedido N°deart. 296588



B Medicion rapida - modulos de contador

Especificaciones
Entradas contador (comtin)

Fase

Entrada contador
Niveles de seal

Frecuencia max.

Rango de contado
Velocidad mdx. de contado
Funciones de conteo
Rango de comparacion
Funciones de comparacién
Terminal de conexién

Puntos de entrada
digitales externos Valores nominales

Salidas digitales externas
(salidas comparativas)
Puntos E/S ocupados
Consumo de corriente interna
Peso

Dimensiones (AnxAlxLa)

Inform. pedido N°deart.

mA 310

mm  28,5x90x95

5/12/24V DC(2-5mA)

kHz 200
32 bits binarios (incl. sefal), -2147483648—2147483647
kHz 200,1006 10
Contador preajustable adelante/atras y contador anular
32 bits binarios (incl. sefial)
Valor nominal < valor de conteo, valor nominal = valor de conteo, valor nominal > valor de conteo

5/12/24V DC(2-5 mA)
2 salidas/canal 12/24V DC

2,0 A/todas las salidas (sink)

Modulos especiales

Contado rapido de senales

Los médulos de contador detectan sefales de alta frecuencia que no pue-
den ser procesadas por médulos de entrada normales.

Caracteristicas especiales:

® Funcion periddica de contado de pulsos

® Medicion rapida de pulsos de hasta 500 kpulsos/s (LD62D)
® Contador lineal y latch

® Funcion de contador anular para contar hasta un valor predefinido con
reset automatico al valor inicial

® Conectar entradas integradas al alcanzarse valores especificados de computo
® Configuracion sencilla de los médulos con GX Works2

LD62D

Entrada de 1fase (miltiplo de 1/2), entrada hacia adelante/hacia atrés, entrada de 2 fases (mdiltiplo de 1/2/4)

RS422A conforme al estandar EIA
Control diferencial

500

500, 200, 1006 10

5/12/24V DC(2-5mA) (RS422A)

360

238098

53S13IN 3p 7 3M1S H
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Moédulos especiales

B Moédulos de interface

Intercambio de datos con dispositivos externos
X Con estos mddulos, la comunicacion con dispositivos externos es posible
D por medio de una interface serie estandar.
0 v G LJ71C24 dispone de una interface R5232 y de una interface RS422/485, en
RR RD tanto que LJ71C24-R2 dispone de dos RS232 interfaces.
cH1] | o
g = Caracteristicas especiales:
st c.
g' o 3 ® Velocidad méaxima de transmision de 230,4 kbps
0 2 ’°/ ® Rapida puesta en funcionamiento empleando protocolos predefinidos
anbl _© en GX Works2
"53:5 ® Protocolos de usuario faciles de definir
0 B R ® Funciones ampliadas de depuracién y de ayuda
s
U
W] =E
4 i
o
B
wn
m
=
m
-
Q.
m
g Especificaciones L7124 LJ71C24-R2
w Interface comin 1 RS232 estandar (hembrilla D-Sub con 9 pins)
R comin2 RS422/485 estandar (bloque de bornes de dos piezas) RS232 estandar (hembrilla D-Sub con 9 pins)
Método de comunicacién Full duplex/half duplex
Sincronizacion Método de sincronizacion de inicio/parada
Trans. de datos Tasa bit/s 50-230400, 115200 (con funcionamiento simultaneo del canal 1y 2y diagndstico de errores mediante la funcion de monitorizacion)
: Distancia m  RS232:15; RS422/485: 1200 15
Configuracion de red RS232: 1:1RS422/485: 1:1, T:n, n:1, m:n 11
Formato de datos 1 bit de inicio, 7 6 8 bits de datos, 16 0 bits de paridad, 1 2 bits de parada
Correccion de errores Control de paridad, suma de comprobacién
Control DTR/DSRy RS/CD RS232 activado, RS422/485 desactivado
Control (D RS232 activado, RS422/485 desactivado

Control DC1/DC3 (X ON/X OFF)

Control DC2/DCA RS232 activado, RS422/485 activado

Puntos E/S ocupados 32

Consumo de corriente interna mA 390 260
Peso kg 0,17 0,14
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  28,5x90x95

Inform. pedido N°deart. 238093 238094
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Modulos especiales

B Moddulos de posicionamiento

Control de accionamientos de alta resolucion

En la serie L de MELSEC hay disponibles dos médulos de posicionamiento
diferentes para el control de hasta cuatro ejes.

® Con salida diferencial (LD75D4)

® Con salida de colector abierto (LD75P4)

Los modulos de posicionamiento pueden emplearse con servoamplifica-
dores estandar (Mitsubishi Electric MR-E, MR-J3).

Todos los médulos de posicionamiento de la serie L de MELSEC soportan
interpolacion, regulacién de velocidad/de posicién etc.

El mddulo con salida de colector abierto soporta el posicionamiento con
control de lazo abierto y genera la instruccién de desplazamiento por
medio de un tren de pulsos. La velocidad es proporcional a la frecuencia
de los pulsos, y el trayecto es proporcional a la duracién de los mismos.

Los mddulos con salida diferencial pueden salvar grandes distancias entre
el médulo y la unidad de accionamiento, porque esta salida permite cables
largos de conexion.

Caracteristicas especiales:

® Hasta 600 datos de posicionamiento por eje

® Tasa max. de salida de pulsos de 200 kpulsos/s en LD75P4
y 4 Mpulsos/s en LD75D4

® Rapido control de accionamientos con alta resolucién, como servos
lineales y motores de accionamiento directo

® Vibraciones reducidas de la maquina empleando el sistema opcional de
aceleracién/frenado

® Visualizacion de datos del buffer del médulo de posicionamiento por
medio de gréficos configurables

Especificaciones LD75P1/LD75D1 LD75P2/LD75D2 LD75P4/LD75D4
Nimero de ejes controlados 1 2 4
2,3 04 ejes de interpolacion lineal,

Interpolacion pulso/s — 2 ejes interpolacion lineal y circular 2 ejes de interpolacin circular
Puntos por eje 600
Tipo de salida Colector abierto/Driver diferencial
Sefal de salida Tren de pulsos
Método Posicionamiento PTP (punto a punto), determinacion de posicidn (es posible ajustar a lineal o a arco), regulacion de velocidad, regulacion de velocidad/posicion,

regulacién de posicion/velocidad

Datos absoluto/método incremental:

-214748 364,8—-214 748 364,7 um

-21474,83648-21474,83647 pulgada

0-359,99999 grados (absolutos); 21 474,83648—21 474,83647 (incremental)
-2 147 483 648—2 147 483 647 pulso

En regulacién de velocidad-posicion (modo INC)/regulacion de posicion-velocidad:
0-214 748 364,7 pm
0-21474,83647 pulgada
o 0-21474,83647 grados
Posicionamiento 0-2 147 483 647 pulso

1-1000 000 pulso/s
0,01-20 000 000,00 mm/min

Unidades

Velocidad 0,001-200 000,000 grados/min
0,001-200 000,000 pulgada/min

Procesamiento de acele- " ” . ) ” - -

B s o Aceleracidn y desaceleracion automaticas trapezoidal o en S o aceleracion y desaceleracion automaticas en S

Tiempo deaceleracién 1-83 88 608 ms

y desaceleracion (para toda rampa de aceleracion o de frenado es posible ajustar cuatro formas de rampa diferentes)

Tiempo de desaceleracion

parada répida =SB
Puntos E/S ocupados 32
Consumo de corriente interna mA  440/510 480/620 550/760
Peso kg 0,18
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  45x90x95
Inform. pedido N°deart. 251446/251448 251447/251449 238096/238095
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Moédulos especiales

B Mddulos Simple Motion

Especificaciones

GUL

ERR.

Nimero de ejes controlados

Interpolacion

Tipo de salida
Servoamplificador

Tiempo de procesamiento

Posiciona-
miento

Método

Procesamiento de aceleracion/
desaceleracion

Compensacion
Marcha al punto cero

N° de puntos de posicionamiento

Sefales Encoder

g)éts:lgra;da Entradas de alta velocidad
Capacidad de memoria

Funcién Ntmero de levas

de levas Puntos de apoyo por ciclo
Perfiles de leva

Puntos E/S ocupados

Namero de los médulos de movimiento simple en

un sistema

Consumo de corriente interna (5 V DC)

Peso

Dimensiones (AnxAlxLa)

Inform. pedido

LD77MS16

AX12345678

aAmmnrco

910111213141516

CN1

LD77Ms2
2

2 ejes interpolacion lineal y circular

SSCNET I11/H

MR-JE-B/MR-J4(W2/W3)-B a través de SSCNET IlI/H

0,88 ms

Ademas de los médulos de posicionamiento, la serie L de MELSEC le ofrece
un moédulo Simple Motion. En elmédulo LD77MS hay disponibles diversas
funciones de regulacién que antes sélo eran posibles con un controlador
Motion, como por ejemplo regulacién de la velocidad, del par de giro, con-
trol sincrono y de discos de levas. Estas funciones pueden realizarse con un
ajuste sencillo de parametros y con el programa PLC.

La interface integrada para sefales externas de encoder y entradas rapidas
para sensores de marcas permite el empleo en plantas de embalaje, plantas
de llenado etc. sin necesidad de recurrir a otros médulos opcionales. Hay
implementada una funcién para el célculo automatico de los datos de
discos de levas para cuchillas rotativas. Para ello sélo hay que ajustar la
longitud del producto y la ruta de sincronizacion. Con las funciones de posi-
cionamiento, como interpolacion lineal (hasta 4 ejes), interpolacion circular
de 2 ejes y determinacion de posicion, es posible realizar de forma sencilla
aplicaciones como mesa XY, sellado etc.

Caracteristicas especiales:

® Hasta 600 posiciones por eje

® Entrada externa de encoder para la sincronizacion de ejes
® Control electrénico de discos de levas

® Entradas digitales rapidas para sensores de marcas para la captura de
posicion de encoder, de posicién de motor etc.

® Parametrizacién, programacion, diagndstico y funcionamiento de com-
probacién por medio de GX Works2

® Bloques de funcién PLCopen

® Comunicacion entre el médulo LD77MS y los servoamplificadores a través
de la red de comunicacién de alta velocidad SSCNET Ill/H

LD77MS4 LD77MS16
4 16

Hasta 4 ejes con interpolacion lineal, Hasta 4 ejes con interpolacion lineal,
2 ejes con interpolacion circular 2 ejes interpolacion lineal y circular

0,88 ms/1,7 ms

Posicionamiento punto a punto, determinacién de posicién (lineal y circular), regulacién de velocidad, requlacién de velocidad/de posicién, regulacién de par de giro

Aceleracién y desaceleracion trapezoidal, aceleracion y desaceleracion en forma de S

Compensacion de holgura de engranajes, engranaje electronico, compensacion de trayecto

5 métodos diferentes

600 por eje (pueden ajustarse mediante GX Works2 6 programa PLC)

1 encoder, fases A/B
4 entradas digitales [D0~D1]

256 kbytes

Max. 256 (dependiendo de la resolucién)
256, 512, 1024, 2048, 4096, 8192, 16384, 32768

2-16284
32

Max. 5

A 550
kg 0,2

mm  90x45x95

N°deart. 268199

700

268200 268201



B Moddulos de red

Integracion directa de multiples redes

La serie L de MELSEC forma parte de una familia
de productos totalmente interconectados en
varios niveles de automatizacion. El flujo de
datos, basado en el protocolo de mensajes
integrado (SLMP*), se transmite de forma trans-
parente entre el nivel de sensores y el nivel de
gestion a través de multiples redes de automati-
zacion del estandar industrial.

CC-Link IE, la red industrial n° 1 en Asia, imple-
menta rapidamente velocidades de gigabits de
transmision de datos, lo que optimiza ain mas
el ciclo de fabricacion. Ademas, el sensor de
enlace digital AnyWireASLINK es otra solucién
con vistas a mejorar la conectividad a nivel de
la fabrica.

Comunicacion integrada y directa

La comunicacién de datos integrada a través de
las redes de Ethernet, CC-Link IE Control, CC-Link
IE Field, y CC-Link permite un acceso sencilloala
informacion, independientemente de donde

Modulos especiales

resida en la red. A través de esta tecnologia,

se puede “horadar” desde el nivel corporativo

o deTl, a través de multiples redes que acceden
a controladores de programacion mediante la
programacion de GX Works2 y otros programas
relacionados.

Ademas, hay muchos dispositivos compatibles
con SLMP*, como los sensores de vision y los
controladores de RFID que se pueden conectar
con la red CC-Link IE Field.

* SLMP (protocolo de mensajes integrado) es un protocolo promovido por
(C-Link Partner Association (la asociacion de socios de CC-Link).

Moddulo Ethernet Modulo maestro de AnyWireASLINK
Médulo Especificaciones N°deart. Mddulo Especificaciones N° deart.
~ 1100 Mbps/10 Mbps, 10BASE-T/100BASE-TX, funcién de Red de nivel de sensor, estacién maestra,
Ly cliente BACnet™funcién de maestro MODBUS® TCP A Ltz Distancia de transmisién méx. de 200 m: EISE
Moédulo CC-Link IE Médulo principal de SSCNETIII/H
Médulo Especificaciones N° deart. Médulo Especificaciones N°deart.
10 Mbps, estacion local/maestra, cables asignados 150 Mbps, estacion remota (mddulo principal con cubierta
LI61BT11 a (C-Link compatibles con ver.1.10 (ver.2.0) 238099 Li72M515 FINAL), cable de SSCNETIII (cable de fibra dptica) 271040
Médulo CC-Link/LT Médulo de comunicacién en serie
Médulo Especificaciones N°deart. Mddulos Especificaciones N°deart.
U61CLT2 2,5 Mbps,zestacién maestra, cable plano asignado 284432 LJ71024 230,4 kbps, funcion maestro Modbus® RTU 238093
(0,75 mm”x 4), cable VCTF, cable flexible U7104-R2 230,4 kbps, funcidn maestro Modbus® RTU 238094
Modulo CC-Link IE Field
Médulo Especificaciones N°deart.
E 1 Gbps, estacion local/maestra, cable de Ethernet (categoria
Longrie 5e 0 superior, apantallamiento doble/STP) PR
Médulo principal CC-Link IE Field
Médulo Especificaciones N°deart.
1 Ghps, estacion remota (médulo principal con cubierta
LJ72GF15-T2 FINAL), cable de Ethernet (categoria 5e o superior, apanta- 238100

llamiento doble/STP)

53S13IN 3p 7 3M1S E



Moédulos especiales

B Adaptadores de comunicacion serie

Adaptadores de interfaz RS232 y RS422/485

L6ADP-R2 proporciona una interfaz R5232 y L6ADP-R4 una interfaz
RS422/485 para la comunicacion en serie con el PLC de la serie L.

L6ADP-R2
II Especificaciones L6ADP-R2 L6ADP-R4
. Conexion serie, p.¢j. para una Conexidn serie, p.ej. para una
Aplicable para unidad de control GT10 unidad de control GOT
Fuente de alimentacion Interno
Tasa de transferenciamax. ~ Kpbs 115,2
Puntos E/S —
Consumo de corriente interna mA 20 150
Peso kg 0,10 0,12
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  28,5x90x95 28,5x90x106,5
Inform. pedido N°deart. 238059 273657
Neee——

3513w op 1aues N

B Mddulo terminal

Placa terminal con borne de errores

Esta placa terminal sustituye a la La placa terminal L6EC-ET tiene un
placa terminal estandar que se Unico contacto de conmutacion
entrega junto con la CPU. para la notificacion de errores.

Especificaciones L6EC-ET L6EC

. Aviso de error mediante ) .

Aplicable para e 1 Placa terminal estandar

Salidas Borne roscados —

Corriente mdx. de carga A 0,5(24VDQ) —

Peso kg 0,11 0,06

Dimensiones (AnxAlxLa) mm  28,5x90x95 13x90x95

Inform. pedido N°deart. 238062 249151

Nota: Los médulos de CPU de la serie L se entregan con una placa terminal L6EC.

Accesorios para la serie L a partir de la pagina 122!




B Mobdulos CPU

L02SCPU, LO2SCPU-P
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Dimensiones

B Modulos de unidad de alimentacion

L61P, L63P

C—JPOWER Eg

IE INPUT
100-240VAC A

50/60Hz 130VA
OUTPUT 5VDC 5A

===
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B Modulos E/S, médulos especiales de funcion
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Bl Moddulos Simple Motion y de posicionamiento

LD77MS4
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109 ! 29 Unidad: mm
Tipo Denominacion AnxAlxLa (mm),

LX41C4, LX42¢4

LYAONTSP, LYATNT1P, LY42NT1P,
LYAOPTSP, LY41PT1P, LY42PT1P

Mddulos digitales de entrada

Mddulos digitales de salida

Méddulos de contador de alta velocidad LD62, LD62D 28,5%90x95
Mddulos de interface LJ71C24, LI71Q24-R2
Adaptadores de comunicacién en serie L6ADP-R2
Abschlussplatten L6EC-ET, L6EC
Méddulo de control de E/S flexible de alta velocidad LD40PD01 45x90x95
Adaptador de comunicacién serie L6ADP-R4 28,5x90x106,5
Mddulo de captacion de temperatura L60RD8 28,5x90x116,5
Médulos digitales de entrada LX40C6, LX10, LX28
Médulos digitales de salida LY10R2, LY18R2A, LY28S1A, LY2056
Médulo 10-Link METIOL6-L
Mddulos analdgicos de entrada tggﬁg;‘l_’yOAD“'ZGH’ L60ADVLE,
28,5x90x117
Msdulos analgicos de salida L60DA4, L6ODAVLS, L6ODAILS e
Méddulo analdgico de entrada/salida L60AD2DA2
Mddulo de entrada mailtiple L60MD4-G
) L60TCTT4, L60TCRT4, L6OTCTT4BW,
Mddulos de control de la temperatura L60TCRTABW
Unidad: mm
Tipo Denominacion AnxAlxLa (mm)
) A LD75P1/LD75D1, LD75P2/LD75D2,
Mddulos de posicionamiento LD75P4/LD7504 45x90x95
Mddulos Simple Motion LD77MS2, LD77MS4, LD77MS16 45x90x95
Unidad: mm



Maddulos remotos de tipo de bloque con red CC-Link IE Field

B Moddulos de entrada principal

® E| tiempo de respuesta se puede definir en
0ms,0,2ms, Tms, 1,5ms,5ms, 10 ms, 20 ms

y 70 ms.
Médulo Tipo de entrada
Bloque de bornes con resorte
NZ2GF252-16A Entrada AC

Bloque de bornes de tornillo
NZ2GF2B1-32D
NZ2GF2B2-16A

Conector de sensor (e-CON)
NZ2GFCE3N-32D

Tipo de conector MIL
NZ2GFCM1-16D
NZ2GFCM1-16DE

Entrada AC
Entrada DC (comdn positivo)

Entrada DC (comdn positivo)
Entrada DC (comdn negativo)

B Mddulos de salida principal

® CLos tiempos de activacion de contacto acu-
mulado de un médulo se pueden confirmar
facilmente con una funcion de integracion de

tiempos de activacion.

Modulo Tipo de salida
Bloque de bornes con resorte

NZ2GF252-16R Salidas de relé

NZ2GF252-16S Triac output

Bloque de bornes de tornillo
NZ2GF2B1N1-16T Salidas de transistor (tipo sink)
NZ2GF2B1-32T Salidas de transistor (tipo sink)
NZ2GF2B1-32TE Salidas de transistor (tipo source)
NZ2GF2B2-16R Salidas de relé
NZ2GF2B2-16S Salidas triac

Conector de sensor (e-CON)
NZ2GFCE3N-32T

Tipo de conector MIL
NZ2GFCM1-16T
NZ2GFCM1-16TE

Salidas de transistor (tipo sink)

Salidas de transistor (tipo sink)
Salidas de transistor (tipo source)

Entrada DC (comdn positivo/negativo)

Estos modulos pueden resultar Gtiles cuando

se requieren posiciones de instalacion cercanas
a los dispositivos de E/S.

Se pueden conectar médulos de extension,
incrementando asi el numero de puntos de E/S.
Es compatible con la comunicacion sincronizada
con la red CC-Link IE Field. (Sincronizando con la
estacion maestra 1, compatible con la comu-
nicacién sincronizada. Estos médulos realizan,
como estaciones esclavas, operaciones sincroni-
zadas de alta precision).

® El control de E/S de alta velocidad se realiza
con la funcion de légica rapida combinandola
con un médulo de salida de extension.

Descripcion
16 puntos, 100-120V AC, 50/60 Hz, 2 hilos

32 puntos, 24V DC (6 mA), T hilo
16 puntos, 100—120V AC, 50/60 Hz, 2 hilos

32 puntos, 24V DC (4 mA), 3 hilos

16 puntos, 24V DC (4 mA), 1 hilo
16 puntos, 24V DC (4 mA), 1 hilo

® El control de E/S de alta velocidad se realiza

con la funcién de l6gica rapida combinandola

con un médulo de entrada de extension.

Descripcion

16 puntos, 24V DC/240V AC(2 A), 2 hilos
16 puntos, 100—240V AC, 50/60 Hz (0,6 A), 2 hilos

16 puntos, 12/24V DC (0,5 A), 1 hilo

32 puntos, 12/24V DC (0,5 A), 1 hilo

32 puntos, 12/24V DC(0,5A), 1 hilo

16 puntos, 24V DC/240V AC(2 A), 2 hilos
16 puntos, 100-240V AC (0,6 A), 2 hilos

32 puntos, 12/24V DC (0,5 A), 3 hilos

16 puntos, 12/24VDC(0,5A), 1 hilo
32 puntos, 12/24V DC(0,5 A), 1 hilo

Modulos de red CC-Link IE Field

Los médulos compatibles con la funcién de
acople rapido retornan rapidamente cuando se
reconectan con la red CC-Link IE Field después
de la desconexion.

Los moédulos compatibles con el ajuste automa-
tico de parametros de E/S se puede utilizar sin
ajustar los pardmetros, lo que reduce el tiempo
de arranque.

() Laserie MELSECiQ-R y las estaciones maestras del médulo de
movimiento simple son compatibles con esta funcion.

N° deart.
312908

312890
312905

338814

317448
317449

N°deart.

312909
312910

338817
312891
312892
312906
312907

338815

317450
317451

eIOWaI pai 3P S/ u
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Modulos de red CC-Link IE Field

B Mddulos combinados de E/S principal

® | os tiempos de activacion de contacto acu-
mulado de un médulo se pueden confirmar
facilmente con una funcién de integracion de
tiempos de activacion.

® Los controles del médulo combinado de
E/S reciben y emiten todo en un solo médulo.

® El tiempo de respuesta se puede definir en
0ms,0,2ms, 1 ms, 1,5ms,5ms, 10 ms, 20 ms
y70 ms.

® El control de E/S de alta velocidad se realiza

con la funcidn de l6gica rapida.

Médulo Tipo de entrada Tipo de salida Descripcion N°deart.

Bloque de bornes de tornillo
NZ2GF2B1-32DT Entrada DC (comdn positivo)
NZ2GF2B1-32DTE Entrada DC (comdn negativo)
Conector de sensor (e-CON)
NZ2GFCE3N-32DT

Salidas de transistor (tipo sink)
Salidas de transistor (tipo source)

Entrada DC (comdn positivo)  Salidas de transistor (tipo sink)

B Modulo de entrada multiple (tension/corriente/temperatura)

® El bloque de terminales de abrazadera elds-
tica no requiere apriete con tornillos, lo que
facilita el cableado.

® Aislamiento de canal galvénico

® | a velocidad de conversion es de
40 ms/4 canales.

Médulo Tipo de entrada Descripcion
Bloque de bornes con resorte
NZ2GF2S-60MD4 Entrada maltiple (tension/corriente/temperatura) 4 canales, tiempo de conversion 40 ms/4 canales

B Modulos de entrada analégica

® La velocidad de conversion es de 1 ms/canal. ® Para medir las tensiones y corrientes, hay dos

modulos, cada uno con 8 canales.

Médulo Tipo de entrada Descripcion

Conector de sensor (e-CON)
NZ2GFCE-60ADV8 Tension 8 canales, -10-10V DC, tiempo de conversion 1 ms/canal
NZ2GFCE-60ADI8 Corriente 8 canales, 0-20 mA DC, tiempo de conversién 1 ms/canal

B Mddulos de salida analogica

® La velocidad de conversion es de 1 ms/canal. ® Dos modulos de salida analdgica, cada uno
con 8 canales, proporcionan sin falta precisos

valores analégicos.

32 puntos de E/S; entradas: 16 puntos, 24V DC (6 mA); salidas: 16 puntos, 24V DC (0,5 A); 1 hilo
32 puntos de E/S; entradas: 16 puntos, 24V DC (6 mA); salidas: 16 puntos, 24V DC (0,5 A); 1 hilo

32 puntos de E/S; entradas: 16 puntos, 24V DC (4 mA); salidas: 16 puntos, 24V DC (0,5 A); 3 hilos

312893
312894

338816

® Compatible con numerosos sensores de
temperatura (12 tipos de termopar, 10 tipos
de RDT)

N°deart.

3129m

N° deart.

312912
312913

Médulo Tipo de salida Descripcion N° deart.

Conector de sensor (e-CON)
NZ2GFCE-60DAVS
NZ2GFCE-60DAI8

Tension
Corriente

8 canales, -10-10V DC, tiempo de conversién 1 ms/canal
8 canales, 0-20 mA DC, tiempo de conversién 1 ms/canal

B Modulos de extension

® Se puede seleccionar una velocidad de conver-
sion de 100 ps/canal, 400 ps/canal y 1 ms/canal
para el médulo de entrada analdgica (la fun-
cion de cambio de velocidad de conversion).

Entrada/salida analégica

® Amplia el nimero de puntos analégicos sin
que haga falta ningiin cambio en la configu-
racién de la red.

312914
312915

® La velocidad de conversion es de 100 ps/canal
para el médulo de salida analdgica.

® Permite laconexién con médulos de E/Sanalégica

Mddulo Tipo de entrada/salida Descripcion N° deart.
Bloque de bornes de tornillo

NZ2EX2B-60AD4 Entrada de corriente/tension analdgica 4 canales, entrada: -10-10V DC, 0—20 mA DC, tiempo de conversion 100 ps/canal, 400 ps/canal, 1 ms/canal (seleccionable) 313468

NZ2EX2B-60DA4 Salida de corriente/tension analdgica 4 canales, salida: -10—-10V DC, 0—20 mA DC, tiempo de conversién 100 ps/canal 313469



Modulos de red CC-Link IE Field

Modulos de E/S remota de seguridad con red CC-Link IE Field

Estos modulos de E/S remota son compatibles Realizan un control de seguridad cuando se
con las funciones de seguridad de una red usan junto con la CPU de seguridad de la serie
7] CC-Link IE Field. iQ-R de MELSEC.

FIELSEE

CCink IE B £

B Moddulos de entrada de seguridad principal

Modulo Tipo de entrada Descripcion N°deart.
Bloque de bornes con resorte

NZ2GFSS2-8D Entrada DC (comdn negativo) 8 puntos con cableado sencillo/4 puntos con cableado doble, 24V DC, tiempo de conversién 0,4 ms, 2 hilos 339365

NZ2GFSS2-32D Entrada DC (comdn negativo) 32 puntos con cableado sencillo/16 puntos con cableado doble, 24V DC, tiempo de conversién 0,4 ms, 2 hilos 289990

B Modulo de salida de seguridad principal

Médulo Tipo de salida Descripcion N° deart.

Bloque de bornes con resorte
NZ2GFSS2-8TE Salida de transistor (tipo source + source) 8 puntos con cableado sencillo/4 puntos con cableado doble, 24V DC (0,5 A), 2 hilos 339366

eIOWaI pai 3P S/ u

B Mddulo combinado de E/S de seguridad principal

Modulo Tipo de entrada Tipo de salida Descripcion N°deart.

Bloque de bornes con resorte

Salida de transistor Entradas: 8 puntos con cableado sencillo/4 puntos con cableado doble, 24V DC, tiempo de conversion 0—70 ms; 330364

Skt 2O Entrada DC (comun negativo) (tipo source + source) Salidas: 8 puntos con cableado sencillo/4 puntos con cableado doble, 24V DC (0,5 A); 2 hilos

B Mddulo de salida de seguridad de extension

Médulo Tipo de salida Descripcion N° deart.
Bloque de bornes con resorte
NZ2EXSS2-8TE Salida de transistor (tipo source + source) 8 puntos con cableado sencillo/4 puntos con cableado doble, 24V DC (0,5 A), 2 hilos 289991

B Mddulos de E/S de seguridad de tipo resistente al agua y al polvo (IP67)

Médulo Tipo de entrada Tipo de salida Descripcion N°deart.
Conector a prueba de agua
: . . Salida de transistor Entradas: 12 puntos con cableado sencillo/6 puntos con cableado doble, 24V DC (6 mA);
NZ2GES12A2514DT Entrada DC (comun negativo) (tipo source + sink) Salidas: no es posible el cableado individuale/2 puntos con cableado doble, 24V DC (2,0 A); 2 hilos 476593
: . . Salida de transistor Entradas: 12 puntos con cableado sencillo/6 puntos con cableado doble, 24V DC (6 mA);
NZ2GFS12A2-16DTE Entrada DC (com(in negativo) (tipo source + source) Salidas: 4 puntos con cableado sencillo/2 puntos con cableado doble, 24V DC (1,0 A); 2 hilos 476592
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Modulos de red CC-Link IE Field

Modulos de 10-Link remoto con red CC-Link IE Field

Estos médulos son compatibles la red
CC-Link IE Field.

El médulo NZ2GF12A-60I0LH8 cumple con
la categoria IP 67. Ya no hace falta un armario
de control, lo que ahorra costes de equipo

y espacio.

Médulo Descripcion

Bloque de bornes con resorte

Ntimero de canales de 10-Link: 8 canales; 24V DC (1,6 A); velocidad de transmision 4,8 kbaudios (COM1), 38,4 kbaudios (COM2), 230,4 kbaudios (COM3);

NZ2GF25-6010LD8 protocolo v1.12 compatible con 10-Link

Conector a prueba de agua

NZ2GF12A-6010LHS Ntimero de canales de 10-Link: 8 canales; 24V DC (1,3 A); velocidad de transmision 4,8 kbaudios (COM1), 38,4 kbaudios (COM2), 230,4 kbaudios (COM3);

protocolo v1.12 compatible con 10-Link

N°deart.

408985

314838



Modulos de red CC-Link IE Field

Madulos remotos de tipo de bloque basicos con red CC-Link IE Field

Estos modulos de estacion esclava pueden
resultar utiles cuando se requieren posiciones
de instalacién cercanas a los dispositivos de E/S.

o wgua cowa rORE TE8T, Son compatibles con la funcién de diagndstico
9 de la red CC-Link IE Field Basic. El error de red

B Modulos de entrada

Modulo Tipo de entrada Descripcion
Bloque de bornes con resorte

NZ2MF251-32D Entrada DC (comiin positivo/negativo)
Bloque de bornes de tornillo

NZ2MFB1-32D Entrada DC (comdn positivo/negativo)

NZ2MFB2-16A Entrada AC

32 puntos, 24V DC (6 mA), tiempo de conversién 0~70 ms, 1 hilo

32 puntos, 24V DC (6 mA), tiempo de conversion 0—70 ms, 1 hilo
16 puntos, 100—120V AC, 50/60 Hz, 2 hilos

B Modulos de salida

Mdédulo Tipo de salida
Bloque de bornes con resorte
NZ2MF251-32T Salidas de transistor (tipo sink)
NZ2MF251-32TE1 Salidas de transistor (tipo source)
Bloque de bornes de tornillo
NZ2MFB1-32T Salidas de transistor (tipo sink)
NZ2MFB1-32TE1 Salidas de transistor (tipo source)
NZ2MFB2-16R Salidas de relé

Descripcion

32 puntos, 12/24V DC(0,5 A), 1 hilo
32 puntos, 12/24V DC(0,1A), 1 hilo

32 puntos, 12/24V DC(0,5 A), 1 hilo
32 puntos, 12/24V DC(0,1A), 1 hilo
16 puntos, 24V DC/240V AC(2 A), 2 hilos

B Moédulos combinados de E/S

Médulo Tipo de entrada Tipo de salida Descripcion

Bloque de bornes con resorte

NZ2MF251-32DT Entrada DC (comdn positivo) ~ Salidas de transistor (tipo sink)

Salidas: 16 puntos, 24V DC (0,5 A); 1 hilo

NZ2MF251-32DTE1 Entrada DC (comdn negativo)  Salidas de transistor (tipo source)

Salidas: 16 puntos, 24V DC (0,1 A); 1 hilo
Bloque de bornes de tornillo

NZ2MFB1-32DT Entrada DC (comdn positivo)  Salidas de transistor (tipo sink)

Salidas: 16 puntos, 24V DC (0,5 A); 1 hilo

NZ2MFB1-32DTE1 Entrada DC (comdn negativo)  Salidas de transistor (tipo source)

Salidas: 16 puntos, 24V DC (0,1 A); 1 hilo

Entradas: 16 puntos, 24V DC, tiempo de conversion 070 ms;

Entradas: 16 puntos, 24V DC, tiempo de conversion 0—70 ms;

Entradas: 16 puntos, 24 V/ DC, tiempo de conversion 0~70 ms;

Entradas: 16 puntos, 24V DC, tiempo de conversién 0—70 ms;

y el fallo del médulo de E/S se pueden verificar
usando el software de ingenieria. Los parame-
tros de CC-Link se pueden definir con sencillas
operaciones de cambio.

N°deart.
339024

313070
313125

N° deart.

339025
339026

313071

313072
313126

N°deart.

339027

339028

313073

313074
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Moédulos de E/S remota de tipo segmentado

Serie NZ2FT

SIS
SRS

(L e e o=
= LA

=SF
=BF
=MT

— -PW

=LIAP2
=Ms P
=NS

o

apuL

LSS

NZ2ETEIP

~ N\

El médulo de E/S remota de tipo segmentado
de la serie NZ2FT estd equipado con 16 puntos
y tiene una anchura de 11,5 mm. Se pueden
conectar hasta 64 modulos por estacién,
permitiendo una configuracion multipunto y un
auténtico ahorro de espacio.

El médulo de E/S remota de tipo segmentado
de la serie NZ2FT tiene LEDs por cada terminal.
Por eso, el funcionamiento se puede verifi-

car facilmente, lo que reduce los costes de
mantenimiento. El médulo de E/S segmentado
es compatible con la funciéon de cambio en
caliente que permite sustituir el médulo con la
potencia encendida, reduciendo asi el intervalo
de parada técnica.

Los parametros se pueden definir con

GX Works3 o un servidor Web, una herramienta
de ajuste especifica integrada en un médulo de
acoplador. Esta herramienta de ajuste espe-
cifica incluye diversas funciones, como p. €j.

las de diagnostico, monitorizacion y pruebas
funcionales que ayudan a reducir el intervalo de
ingenieria y los costes de la maquina.

Esta equipado con un bloque de terminales de
abrazadera elastica, el cableado es muy sencillo,
solo hay que insertar un terminal de virola o de
barra. Ademas, el conector extraible permite la
conexion del mazo después del cableado, redu-
ciendo asi el tiempo de ejecucion del cableado.

E B Modulos de acoplador

NZ2FT-PBV Mddulo de acoplador para Profibus DP-V1, 24V DC, méx. 12 Mbps, 9 pines D-Sub 473222
NZ2FT-EIP Mddulo de acoplador para EtherNet/IP, 24V DC, 10/100 Mbps, 2xRJ-45 472981
NZ2FT-MT Médulo de acoplador para Modbus®/TCP, 24V DC, 10/100 Mbps, 2xRJ-45 473223

B Moédulos de E/S
Mddulo Tipo de entrada Tipo de salida Descripcion N°deart.

ejowiai paiap S/3

NZ2FTS4-4DE 4 puntos: 24V DG, 2 hilos, 3 hilos, 3 hilos + FG 473224
NZ2FTS3-8DE Entrada DC (comin negativo)) — 8 puntos: 24V DG, 2 hilos, 3 hilos 473225
NZ2FTS1-16DE 16 puntos: 24V DG, 1 hilo 473226
NZ2FTS4-4TE : . 4 puntos: 24V DC, 0,5 A, 2 hilos, 3 hilos, 3 hilos + FG 473227
NZ2FTS2-8TE — ?g:)'gas;ﬂfc;’)a"s'“m 8 puntos: 24V.0C, 05 A, 2 hilos 473228
NZ2FTS1-16TE 16 puntos: 24V DC, 0,5A, 1 hilo 473229
B Mddulos analdgicos
Mddulo Tipo de entrada Tipo de salida Descripcion N° deart.
NZ2FTS-60AD4 Entrada analdgica 4 canales, -10-10V DC, 0—20 mA DC, tiempo de conversién 1 ms/canal 473230
NZ2FTS-60RD4 Entrada de temperatura 4 canales, Entrada RTD 473233
NZ2FTS-60DA4 — Salida analdgica 4 canales, -10-10V DC, 0-20 mA DG, tiempo de conversion 1 ms/4 canales 473231
B Mddulo de contador de alta velocidad
Mddulo Descripcion N° deart.
NZ2FTS-D62P2 2 canales, 24V DG, frecuencia mdx. de entrada 100 kHz 473232
B Mddulo de encoder absoluto
Médulo Descripcion N°deart.
NZ2FTS-D66D1 1 canal, entrada de encoder absoluto SSI 473236
B Modulos de alimentacion eléctrica
Médulo Tipo de entrada Tipo de salida Descripcion N°deart.
NZ2FTPDI P 6dulo de entrad — 473235
NZ2FTPDO ja oo &6 entrada Para médulo de salida Alimentacion eléctrica DC; 24V DG, corriente de alimentacién maxima 10 A e



Accesorios

Accesorios para la serie modular de MELSEC

H Baterias

Baterias buffer

MITSUBISHI

Especificaciones

O erirzaovasy D
Bateria Tipo
Tension VDC
(apacidad mAh
Dimensiones mm

Inform. pedido N° de art.

B Adaptadores de montaje para carril DIN

La bateria de litio Q6BAT es el recambio para la
bateria integrada para el respaldo de los datos
en cualquier serie modular de MELSEC.

Los adaptadores de montaje se usan para un
montaje rapido y sencillo de las unidades base
MELSEC iQ-R y MELSEC System Q en un carril DIN.

M SerieiQ-R [ System Q M Serie L

Las baterias Q7BATN y Q8BAT ofrecen una mayor
capacidad que Q6BAT. Estas baterias, debidos

a sus dimensiones también mayores, se montan
externamente en el médulo de CPU.

Q6BAT Q7BATN Q7BATN-SET Q8BAT Q8BAT-SET
P q q Mddulo de bateria

Bateria de Bateria primaria de litio- ﬁ;;endal g;;g:)aé':ggn_ g‘:it?:;gﬁ:g?an de gran capacidad

recambio didxido de manganeso ganeso consoporte  capacidad ;olr; gjlfjle de conexion

3,0

1800 6000 18000

1630 (BxA)  17,5x34,5x48 (AnxAlkLa) 27,4134x60 (AnxAlLa) 55,2098x87 (AnxAlxLa) ?ggg?g"tﬁz)(“""”m

130376 470796 470797 308746 296266

M SerieiQ-R 1 System Q

Adaptador para unidades base de montaje en un carril DIN

Los adaptadores Q6DIN1A para el montaje del
carril DIN llevan incluidos soportes a prueba

de vibraciones que mejoran la resistencia a las
vibraciones al montar la unidad base System Q en

el carril DIN.
Especificaciones R6DIN1 Q6DIN1 Q6DIN2 Q6DIN3 Q6DIN1A
Unidades base
Unidades base de extension RQ
iQ-R de extension RQ68B/RQ612B RQ65B — (con juegos de
. y principales soportes a prueba
Aplicable para de vibraciones)
Q3[18, Q5LIB,
SystemQ — ggggﬁgg} B qspiosss 0338/0638 Q6CT8, 038R,
Q68RBy Q65WRB
Dimensiones (AnxAl) mm — 328x98 245x98 198x98 —
Inform. pedido N°deart. 279532 129673 129674 136368 308747

Bl Cables de conexion con conectores

tor de 40 polos.

Q40(BL-3M Q40CBL-5M Q40CBL-10M

Especificaciones

) Todos los mddulos del System Q de MELSEC,
Aplicable para 40-pin, tales como QX71, QX72, QY41P, QY42P, QX82(-S1)

Longitud m 3,0 50 10,0 15,0

Inform. pedido N°deart. 140991 140997 158068

Los cables estan preconfeccionados, es decir
que estan provistos en un extremo de un conec-

Q40CBL-15M

158069

M SerieiQ-R ] SystemQ [ Serie L

Cables confeccionados

Los cables Q40CBL-[IM y Q40CBL-5M sirven
como cables de conexién para médulos E/S con
conexion de enchufe de 40 polos.

Con los cables FA-CBLQ75MLI] se trata de cables
preconfeccionados para la conexion de los
mddulos de posicionamiento QD75D1/D2/D4

6 QD75P1/P2/P4 con un servoamplificador Mit-
subishi Electric del tipo MR-J2-Super 6 MR-C.

FA-CBLQ75PM2C
QD75P1/P2/P4

FA-CBLQ75M2)2-P  FA-CBLQ75M2(C-P

QD75D1/D2/D4 parala QD75D1/D2/D4 para la
conexion a MELSERVO  conexién a MELSERVO
MR-J2-S MR-C

2,0 20

FA-CBLQ75PM2)2

QD75P1/P2/P4 para la
conexién a MELSERVO  para la conexién
MR-J2-S a MELSERVO MR-C

2,0 2,0

147697 147698 147699 147700
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Accesorios

Accesorios para la serie modular de MELSEC
l Conectores de 37 y 40 polos

Conectores A6CON

Hay disponibles cuatro diversos conectores que
se diferencian por el tipo de conexion de los
cables.

Estos conectores se necesitan para todos los
modulos de 32 puntos que se conectan a sefia-
les externas mediante una conexién de enchufe
de 37 pines 0 40 pines.

Especificaciones A6CON1
Conector Soldadura
Secciones de linea empleables mm? 0,088-0,3
Ntmero de pines 40

Inform. pedido N°deart. 134139

Hl CENTRO de conmutacion industrial

Cuando se usa DT125TX-B en una red de
Ethernet, como la red CC-Link IE Field, se puede
construir una red de tipo estrella.

La funcion Auto MDI/MDI-X distingue auto-
maticamente los cables rectos y transversales,
evitando asi los problemas de cableado debido
a las conexiones incorrectas. Ademas, la funcion
de negociacion automatica permite el reconoci-
miento automatico de la velocidad de transmi-
sion (10/100 Mbps) y el método de transmision
(duplex completo o medio).

A6CON2
Engarzado
0,088-0,24

134140

[ SerieiQ-R 1 System Q [ Serie L

En los conectores AGCON1 a AGCON3

y A6CON1E a A6CONS3E, el cable va fijado recto
al conector, pero en el caso de AGCON-4, el con-
ductor estd en dngulo.

A6CON3 A6CON4
Montaje a presion Soldadura
0,088 (cable plano) 0,088-0,3
134141 146923

[ SerieiQ-R ] System Q [ Serie L

Caracteristicas especiales:

® Compatible con la red CC-Link IE Field Basic

® Permite aplicar una velocidad de transmision
de 10 Mbps/100 Mbps

® Unidad de tamafio compacto con 5 puertos

® Auto MDI/MDI-X

® Compatible con un margen de tensién de 10
V DC hasta 30V DC de amplitud. Permite dos
entradas de alimentacién eléctrica (alimenta-
cién de potencia redundante)

® Cumple los estandares UL/CE

Especificaciones DT125TX-B

Estandares de comunicacion
Velocidad de transferencia
Ntimero de puertos efectivos 5

Inform. pedido N°deart. 405705

B Moddulo adaptador de Ethernet

El médulo adaptador de Ethernet conecta los
dispositivos externos en la red de Etherneta la
red CC-Link IE Field.

Caracteristicas especiales:

gk
wer [0
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un [N
wer [0
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® Comunicacién con SLMP

Velocidad de transferencia 100 Mbit/s/1 Gbit/s

Inform. pedido N°deart. 253007

® Conexion de los dispositivos de protocolo MC

Especificaciones NZ2GF-ETB

Conforme con IEEE 802.3u 100BASE-TX, IEEE 802.3 10BASE-T
100/10 Mbit/s (autorreconocimiento)

[ SerieiQ-R 1 System Q [ Serie L

® Conexidn a los productos MELSOFT o GOTs
® Diagndstico de la red CC-Link IE Field
® Diagndstico del adaptador de Ethernet



Accesorios

Accesorios para la serie modular de MELSEC

H Tarjetas de memoria

=

_sswuswesy

Bl Cables de Ethernet

N
[T

M SerieiQ-R [ System Q M Serie L

memoria puede ampliarse mediante el empleo
de tarjetas de memoria.

Todas las CPUs del System Q de MELSEC dispo-
nen de una memoria integrada. Este rango de

e Q2MEM- Q2MEM- Q3MEM- Q3MEM- Q3MEM- Q3MEM-
Especificaciones MBSN 2MBSN 4MBS 4MBS-SET  8MBS 8MBS-SET
Aplicacion MELSEC System Q
Tipo de tarjeta de memoria SRAM
(apacidad de memoria 1MB 2MB 4MB 8MB
Inform. pedido N°deart. 408932 408933 217621 217622 217623 217624

Q3MEM-CV:  La cubierta protectora de la tarjeta de memoria para el modelo universal QCPU
(viene con Q3MEM-4MBS-SET/Q3MEM-8MBS-SET)

Q3MEM-CV-H: Tapa protectora de la tarjeta de memoria para las CPUs redundantes y el modelo de alto
rendimiento (viene con Q3MEM-4MBS-SET)

Accesorios

NZ1MEM-2GBSD NZ1MEM-8GBSD NZ1MEM-16GBSD

Aolicacion Serie iQ-R (excepto ROOCPU), serie L, System Q: QnUDVCPU, Q24DHCCPU-V, Q24DHCCPU-VG, Q24DHCCPU-LS,
p Q26DHCCPU-LS

Tipo de tarjeta de memoria SD SDHC

(apacidad de memoria 2GB 4GB 8GB 16 GB

NZ1MEM-4GBSD

Especificaciones

v O

Inform. pedido N°deart. 284966 284967 284968 284969

SO110S9J)

M SerieiQ-R ] SystemQ [ SerielL

® Los cables han superado la prueba de
producto recomendada por la Asociacién
colaboradora de CC-Link.

® Conforme ala norma IEEE802.3 1000BASE-T

Los cables de Ethernet para la red CC-Link IE
Field con blindaje doble apantalla de forma
excelente, con una elevada resistencia a las

interferencias externas conforme a la norma

1000BASE-T.
® A peticion hay otras longitudes disponibles
(hasta 100 m)

Elemento Aplicacion Longitud del cable (m) * N° deart.
SC-ESEW-S05M 0,5 295425
SC-ESEW-STM 1 295426
SC-ESEW-S2M 2 486376
SC-ESEW-S3M Cable de Ethernet, CC-Link IE, categoria 5e o superior, cable 3 295427
SC-E5EW-54M recto (doble apantallamiento/STP), para uso en interiores 4 486377
SC-ESEW-S5M 5 413184
SC-ESEW-ST0M 10 413182
SC-ESEW-525M 25 413183

* Consultar con el representante local de Mitsubishi Electric para determinar otras longitudes y entornos de trabajo.



Accesorios

Accesorios para la serie modular de MELSEC

B ERNT - adaptadores de bloque de terminales y adaptadores de armazodn basico
M SerieiQ-R & SystemQ [ SerielL

Adaptadores de la serie A/AnS -> la serie MELSEC iQ-R, System Qy la serie L
Estos adaptadores permiten sustituir facilmente Caracteristicas especiales:
un PLC de la serie MELSEC A/AnS por otro de la . -
°
6 serie MELSEC iQ-R, System Q o de la serie L. :oPlEgy que modificar el cableado al sustituir
@QL Los adaptadores del bloque de terminales per- .
& miten usar el cableado existente de los médulos ® Ahorro de tiempo y de fuentes de error

de la serie MELSEC AnS para conectarlos a los ® Al utilizar los agujeros de fijacion existentes
modulos de las series System Q, iQ-Ro L de para una unidad base se evita realizar trabajos
MELSEC. Los adaptadores basicos permiten mecanicos en un armario eléctrico.
instalar una unidad base de las series System Q ® Permite reutilizar los programas de secuencia
iQ-R o L de MELSEC utilizando los agujeros de
fijacion existentes de la serie MELSEC AnS.

N & \ Ademas, hay disponible una herramienta de

\ ﬁ@ actualizacion que facilita la sustitucion de un

PLC de la serie MELSEC A por otro de la serie
MELSEC iQ-R, reutilizando ademds los progra-
mas de secuencia existentes.

v (Gl

Consulte con su representante local de Mitsubishi Electric si estd estudiando
la transicion.

Vista general de la transicion

SO110S9J)

System Q de MELSEC Serie L de MELSEC Serie iQ-R de MELSEC

Series MELSEC A Series MELSEC AnS

126



Serie iQ-R de MELSEC

Accesorios

l Casetes SRAM ampliados y una casete con opcion sin bateria

H Cables de conexion

Un casete SRAM opcional permite incrementar
la memoria del dispositivo/ etiqueta o puede
actuar de doble como una clave de seguridad

M Serie iQ-R

La casete NZ1BLC mantiene el registro de archi-
vos y los datos de memoria de etiqueta o del
dispositivo latch sin usar una bateria.

de hardware.

e NZ2mC- NZ2MC- NZ2MC- NZ2MC- NZ2mC- -
Espedificaciones MBS MBS 4MBS 8MBS 8MBSE NZ1BLC
(asete de
. ) memoria con
Memoria Tipo SRAM opcionsin
bateria

(apacidad de memoria 1MB 2MB 4MB 8MB 16 MB —

Inform. pedido N°deart. 283684 283683 283682 283583 285495 311472 339094

M Serie iQ-R

Cables de conexién para unidades de extension

Cuando se usen multiples cables de extension, la
distancia general de los cables no deberia supe-
rar 20 m (13.2 m con la base de extensiéon RQ).

Estos cables de conexidn se emplean para
conectar las unidades base con las unidades de
extension. Debido a las diferentes longitudes
disponibles para cada aplicacion, el cable de
conexion de la derecha se pueden seleccionar.

Especificaciones RC06B RC12B RCG30B RC50B
Aplicable para Unidades base de extension RQ

Longitud m 06 12 3 5
Inform. pedido N°deart. 279528 279529 279530 279521
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Accesorios

Serie iQ-R de MELSEC

B Mdédulos vacio

H Cables de seguimiento

M Serie iQ-R

El médulo de tapa ciega se usa para evitar el

polvo en el espacio que queda cuando no se

monta un médulo de E/S (especialmente la

ranura vacia entre los médulos).
Especificaciones RG60 QG60
Aplicable para Ranuras de E/S de [as unidades base de extensidn Ranuras de E/S de las unidades base de extension RQ

y principales

Puntos E/S ocupados 16 16
Peso kg 0,07 0,07
Dimensiones (AnxAlxLa)  mm  27,8x106x110 27,8x106x110
Inform. pedido N°deart. 279555 129853

M Serie iQ-R

Cables de seguimiento para sistemas redundantes iQ-R

Esos cables de fibra éptica compatibles con la ej. en el interior de paneles, en interiores y exte-

red de controladores CC-Link |E permiten un riores, asi como el tipo reforzado especifico para

empleo seguro en diversos entornos, como por exteriores.
Elemento Aplicacion Longitud del cable (m) * N°deart.
QG-G50-2C-5M-B-LL 5 486672
QG-G50-2C-10M-B-LL 10 486673
0G-G50-2C-30M-B-LL Cable de fibra dptica Gl doble (multimodal) para CC-Link IE, 30 406823
0G-G50-2C-50M-B-LL Normativas aplicadas: IEC60793-2-10 Ala.1, 50 486674
06-G50-2C-100M-B-LL Temperatura de funcionamiento: -20-60° C 100 291603
QG-G50-2C-300M-B-LL 300 486675
QG-G50-2C-550M-B-LL 550 486676

* Consultar con el representante local de Mitsubishi Electric para d: inar otras longitud de trabajo y conectores.




Accesorios
MELSEC System Q
Bl Moédulo vacio
M System Q
Reserva de espacio y proteccion mecanica
El médulo vacio QG60 sirve para proteger contra  Caracteristicas especiales:
cuerpos extraios y contra la suciedad los slots L .
; . . ® Proteccion robusta para los slots libres
libres de la unidad base, asi como para reservar
I— direcciones E/S. ® Diseno frontal uniforme
Especificaciones QG60
Puntos E/S ocupados 0-1024 (libremente seleccionables)
Empleo Proteccion contra suciedad de slots libres
Consumo de corriente mA —
Peso kg 0,07
I Dimensiones (AnxAlxLa)  mm  27,4x98x90

Inform. pedido N°deart. 129853

>

(2]
[a)
m
4
B Adaptador PCMCIA 2
(=)
] System Q “
Adaptador para tarjetas de memoria
Para emplear las tarjetas de memoria del
System Q de MELSEC en el slot PCMCIA de un
ordenador personal se requiere el adaptador
Q2MEM-ADP.
Especificaciones Q2MEM-ADP
Empleo Todas las tarjetas de memoria del System Q de MELSEC
Inform. pedido N°deart. 129650
l Cables de conexion
] System Q
Cable confeccionado con conector D-Sub
Los cables Q32CBL-[IM sirven como cable de
conexion para los médulos QX81y QY81P del
System Q de MELSEC.
Especificaciones Q32(BL-3M Q32(BL-5M Q32(BL-10M Q32(BL-15M
Cable de conexion para médulos  Tipo QX81/QY81P
Longitud m 3,0 5,0 10,0 15,0
Inform. pedido N°deart. 136575 136576 158066 158067
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Accesorios

MELSEC System Q

Hl Cables de conexion

H Cables de seguimiento

l Cables de programacion

M System Q
Cables de conexién para unidades de extension
Estos cables de conexion se emplean para Cuando se emplean multiples cables de exten-
conectar las unidades base con las unidades de sion, la distancia total de los cables tiene que ser
extension. Debido a las diferentes longitudes menorde 13,2 m.
disponibles para cada aplicacion, el cable de
conexion de la derecha se pueden seleccionar.
Especificaciones QC05B QC06B QC12B QC30B Q508 QC100B
Para unidades base de extension Q528,Q55B 063B, 065B, 068B, 06128
Longitud m 045 0,6 1,2 3,0 5,0 10,0
Inform. pedido N°deart. 140380 129591 129642 129643 129644 129645
] System Q
Cables de conexién para PLCs redundantes
El cable de seguimiento se emplea para la cone- Los conectores del cable de conexién estan
xién de dos PLCs de un sistema redundante. marcados con “A”y “B" para “sistema A"y “sistema

Para la conexion en un sistema redundante sélo B, respectivamente. Cuando los dos sistemas
pueden emplearse los cables QC10TRy QC30TR.  se inician al mismo tiempo, el sistema A se hace
con el sistema de control y el sistema B pasa
a ser el sistema de reserva.

Especificaciones QC10TR QC0TR
(able de conexion para Conexion entre las dos PLCs para un sistema redundante (QnPRHCPU)
Longitud m 10m 30m
Inform. pedido N°deart. 157068 157069

] System Q
Cable de programacion para USB y la interfaz RS232
El cable de programacién QC30R2 y QC30- El cable USB es apropiado para una conexién
USB se utiliza para programar una CPU del rapida entre PCy CPU.
System Q de MELSEC mediante lainterfazRS232 g caple USB-CAB-5M convierte un conector USB
0 USB estandar. A en uno USB B (mini).
El cable de programacién presenta un conector
Sub D de 9 pins para el lado del ordenador y un
conector Mini-DIN de 6 pins para la interface
del PLC.
Especificaciones [1[&]1]:%] QC30-USB USB-CAB-5M
Conexion entre un PCsy una Acoplamiento deunPCconuna  Acoplamiento de un PC con una
(able de conexion para CPU del System Q de MELSECpor ~ CPU 0 MELSEC Q mediante una (PU iQ 0 MELSEC Q mediante una
medio de una interface RS232 interfaz USB estandar interfaz Mini USB
Longitud m 3,0 5,0
Inform. pedido N°deart. 128424 136577 221540

. Conector soporte de prevencion de
L LI desconexion QSHLD-R2 -



MELSEC System Q

Accesorios

M Fijacion de proteccion para cable de programacion

H Tarjeta de CompactFlash

M System Q
Fijacion de proteccion para sujetar el conector
La fijacion de proteccion Q6HLD-R2 sirve para no intencionada del conector (por ejemplo al
la sujecion segura del conector RS232 del cable conectar con una unidad de control HMI).

de programacion a la CPU y evita la desconexion

Especificaciones Q6HLD-R2

Aplicacién Cable de programacién QC30R2
Inform. pedido N°deart. 140381
V] System Q
La tarjeta CompactFlash de MELSEC ® Se puede usar con una CPU de lenguaje C,
System Q resulta ideal para guardar archivos de una interfaz MES, registradores de datos de

parametros y programa. alta velocidad y una unidad de servidor web.

® No se requiere una bateria de respaldo y evita
la pérdida de los parametros.

Especificaciones QD81MEM-1GBC QD81MEM-4GBC
. Q06CCPU-V/Q12DCCPU-V/Q)71MES96/
Modelo compatible QU71WS96/QD81DLI6 Q12DCCPU-V/QD81DLY6
Capacidad de memoria 1GB 4GB
Inform. pedido N°deart. 313802 313803
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Accesorios

MELSEC System Q

B Casetes SRAM ampliados
M System Q

Un casete SRAM opcional permite incrementar la
memoria del dispositivo/ etiqueta o puede actuar
de doble como una clave de seguridad de hardware.

Especificaciones Q4MCA-1MBS Q4MCA-2MBS Q4MCA-4MBS Q4MCA-8MBS
Capacidad de memoria 1MB 2MB 4MB 8 MB
Inform. pedido N°deart. 266134 266155 266156 266157
. l Baterias de tarjeta SRAM
>
a ] System Q
[0}
8 Baterias buffer de tarjeta de memoria
= Estas baterias de litio sustituyen las baterias
8 usadas en las tarjetas de memoria SRAM.
Especificaciones Q2MEM-BAT Q3MEM-BAT
Empleo para tarjetas de memoria Q2MEM-1MBS y Q2MEM-2MBS Q3MEM-4MBS y Q3MEM-8MBS
Tension VDC 3,0 3,0
Capacidad mAh 48 550
Inform. pedido N°deart. 129854 236259
H Bornes alternativos para médulos E/S
] System Q
Bloques de bornes para la conexion de cables sin tornillos
e Como alternativa a los blogques de bornes de En el bloque de bornes Q6TA32, el contacto
0:0 tornillos estandar de los modulos E/S, hay dispo-  se lleva a cabo aplastando el alambre con la
0:0 00 nibles alternativamente dos bloques de bornes herramienta de montaje opcional, sin necesidad
0+0 0-0 diferentes sin tornillos. de desaislarlo previamente. Ello permite montar
00 0.0 El bloque de terminales de abrazadera elastica los bornes en cuestion de segundos.
o:0 0:0 Q6TE-18SN permite la conexion de conductores
Ord 00 de uno o mdiltiples hilos de cobre y los extremos
00 00 pelados del cable se prensan verticalmente
o0 0.5 en el terminal y se sostienen con un muelle de
o u| e traccion.
H{O)
0O=0 &
Especificaciones Q6TE-18SN Q6TA32
Tipo Blogue de bornes con resorte Blogue de bornes de conexidn rapida
i Todos los mdulos con blogue de bornes para
Empleo para los médulos 18 bornes de tornillo del System Q de MELSEC LS OTHURIZ
Secciones de linea empleables mm? 0,3-1,5 0,5
Peso kg 0,07 0,08
@ Inform. pedido N°deart. 249089 145034
Herramienta de montaje

Accesorios - Q6TA32TOL, N° de art. 145035



Accesorios

Serie L de MELSEC

Bl Médulo de visualizacion

M Serie L
% Con el médulo de visualizacion, que se monta El estado de error se identifica de forma clara,
A MITSUBISHI _WELSEC directamente en el médulo de CPU, es posible posibilitando una identificacion y eliminaciéon de
S eV comprobar el estado del sistema. También es errores sin necesidad de conectar dispositivos

posible realizar un cambio de ajustes directa- auxiliares o software de ajuste.
mente a través del médulo de visualizacion.

Especificaciones L6DSPU

Z Aplicable para Visualizacion de ments y de datos de tiempo y de monitorizacién. Ajuste de valores y pardmetros.
\i @ v . Display 16 letras x 4 lineas
Fuente de alimentacién Desde la CPU
Display LCD con luz de fondo (verde/rojo)
Idioma Japonés, inglés
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  45x50x17,3
Inform. pedido N°deart. 238058 B
>
(2]
[a)
(1}
8
B Moédulo de extension/derivacion =
. (=)
M SerielL »
Extension de un PLC de la serie L
Un PLC de la serie L de MELSEC se puede y con hasta dos modulos de extension LO2CPU
ampliar hasta 30/40 médulos como max. con un y LO2CP-P o hasta tres L26CPU-BT y L26CPUPBT.
médulo de derivacién L6EXB conectado a la CPU
Especificaciones L6EXB [mddulo de derivacion] L6EXE [mddulo de extension]
Consumo de corriente interna (5VDC) A 0,08 0,08
Peso kg 0,12 0,13
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  28,5x90x95 28,5x90x95
Inform. pedido N°deart. 247227 247226
B Mddulo de espacio
M Serie L
El médulo de espacio LG69 se usa para asegurar El médulo de espacio permite la sustitucion del
el espacio para los cables al sustituir el sistema de sistema utilizando los cables existentes, redu-
la serie AnS/QnAS por el médulo del sistema de la ciendo asi el trabajo de cableado.
serie L. Los cables se pueden almacenar en un area
creada con un médulo de espacio y este espacio
impide que los cables se estorben unos a otros.
Especificaciones LG69
Nimero de mddulos ocupados El nimero de médulos ocupados puede variar en funcién de los madulos a usar.
Peso kg 0,07
Dimensiones (AnxAlxLa) mm  16,5x90x95
Inform. pedido N°deart. 279073 @
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Accesorios

Serie L de MELSEC

Bl Cables de extension

H Bloque de terminales de abrazadera elastica (tipo de insercion a presion)

L6TE-185 _1
. a@O
BD s

ObCg0)

QD 5

. a@O

QD 7
8 G@Q

QD 9

o
. 0@0)

M Serie L
Conexion entre los mdédulos de extension y derivacion
Estos cables conectan un médulo de derivacion
con uno o dos médulos de extension.
Especificaciones LCO6E LC10E LC30E
Longitud del cable m 06 1,0 30
Peso kg 0,19 0,23 0,45
Inform. pedido N°deart. 247228 247229 247230
M Serie L

El bloque de terminales de tornillo de los médu-  Caracteristicas especiales:
los instalados se puede sustituir por un bloque ) . L L

B o . ® Tipo de insercidn a presion para un menor
de terminales de abrazadera eldstica de tipo de cableado

insercién a presion.
Este tipo de bloque de terminales ayuda a reducir la Facilita confirmar la integridad de la sefial

cantidad de cableado y de tiempo de mantenimiento.

Especificaciones L6TE-18S

Tipo Blogue de terminales de abrazadera eldstica de 18 puntos
Secciones de linea empleables mm? 0,3-1,0 mm? (22-18 AWG)

Dimensiones (AnxAlxLa) mm  20x76,8x20

Inform. pedido N°deart. 277553



Programacion

Software de programacion y de documentacion MELSOFT para ordenadores personales

AR
MELSOFT

N4

Con la familia de software MELSOFT, Mitsubishi
Electric ofrece paquetes de programas de alto
rendimiento que permiten reducir considera-

Componentes de la familia MELSOFT son:
® Paquetes de programacién como GX Works2

y GX Works3

® Software de visualizacién como p.ej. MAPS

® Software para el intercambio variable
de datos como GX Configurator-DP
y GX Configurator-PN

® Diversos softwares de desarrollo para unida-
des de control GT Works3 y GT SoftGOT1000.

blemente los tiempos de programacién y de
puesta en marcha. La familia de programas
MELSOFT ofrece acceso rapido, comunicacion
directa, compatibilidad e intercambio abierto de

variables.

B Entorno de desarrollo unificado: iQ Works

GX Works2 y GX Works3 se recomiendan como
un pack inicial con buena relacién de precio

y prestaciones para MELSEC System Q. Este

paquete ofrece una introduccién rapida y senci-
lla en la programacién.

Para la programacion estructurada se reco-
mienda el software de programacién GX IEC

Developer, en conformidad con la estandariza-

iQ Works integra las funciones necesarias para cada seccion del ciclo del sistema

Proyecto del sistema

La intuitiva sinopsis de configu-
racion de sistemas permite la
composicién gréfica de sistemas,

la administracion centralizada de
diversos proyectos y la rapida confi-
guracioén de la totalidad del sistema
de control.

Programacion

Por medio de etiquetas de sistema
es posible el intercambio directo

y continuo de datos de operandos
entre GOTs, PLCs y controladores
motion. La funcién de actualizacion
para etiquetas de sistema permite
ahorrar tiempo y esfuerzos al
cambiar valores de operandos en
los programas individuales.

Comprobacion y puesta en
funcionamiento

Las funciones de simulacion son de
gran ayuda para determinar errores
y para optimizar programas.

Con las funciones integradas de
diagnéstico y de monitoreo es
posible determinar rdpidamente
una fuente de error.

cién IEC 1131.

Operacion y mantenimiento

Con ayuda de la funcién de lectura
por lotes (batch read), es posible
acelerar el proceso de puesta en
funcionamiento, configuracién

y actualizacion del sistema.

Asi es posible eliminar casi entera-
mente posibles errores en relacion
con la administracion del sistema.
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MELSOFT Navigator

es el corazén de iQ Works. El Navigator permite disefar sin esfuerzo sistemas enteros de nivel superior e inte-
gra de forma perfecta y sin fisuras el resto de los programas MELSOFT incluidos con iQ Works. Funciones tales
como el diseio de configuracion del sistema, el ajuste de parametros por lotes, las etiquetas de sistemay la
lectura por lotes permiten reducir los costos totales de propiedad (TCO).

MELSOFT GX Works

representa la préxima generacion de software MELSOFT para el mantenimiento y programacion de PLCs. Su
funcionalidad es herencia tanto de GX como de |IEC Developer, con considerables mejoras realizadas con objeto
de incrementar la productividad y de reducir los costos de ingenieria.

MELSOFT MT Works

es una herramienta integral para el mantenimiento de CPUs motion y para el disefio de programas. Sus mul-
tiples y utiles funciones, como la configuracion intuitiva, la programacion gréfica, el osciloscopio digital y el
simulador, asi como el soporte de diversos sistemas operativos motion y la funcién de ayuda, contribuyen

a reducir los costes totales de propiedad (TCO) asociados con sistemas motion.

MELSOFT GT Works

es una herramienta completa para la programacion de HMls, para la creacién de pantallas, asi como para el man-
tenimiento de las unidades HMI. Para reducir el esfuerzo requerido para la creacion de aplicaciones detalladas

e impresionantes, el software ha sido disefado pensando en la sencillez de uso, en la simplificacion (sin sacrificar
la funcionalidad) y la elegancia (en el disefio y en los gréficos de pantalla).




Programacion

B GX Works

Software

Serie

Idioma

Inform. pedido

N°deart. 234630

GX Works2
V01-2L0C-E

GX Works2
V01-5L0C-E

Serie FX, Serie Ly System Q

Inglés — Consultar al representante local de Mitsubishi Electric para las
versiones en aleman y en italiano.

234631

GX Works2
VO01-2L0C-E-
UPGRADE

234632

GX Works3 es el software de programa-

cién y configuracion para los controladores

iQ-F e iQ-R. GX Works2 es el software de progra-
macién y configuracion para los controladores
de las series FX, L, y Q. Con vistas a alcanzar una
eficiencia méaxima, GX Works2 y GX Works3 cum-
plen la normativa IEC61131-3, lo que permite

a los desarrolladores mezclar y combinar cinco
lenguajes de programacion diferentes y guardar
partes de los proyectos en bibliotecas para
usarlas en futuras aplicaciones.

® Parametrizacion integrada de modulos
especiales (analdgicos, de temperatura, de
posicionamiento, de contador, de red de
comunicacion)

GX Works2
V01-5L0C-E-
UPGRADE

GX Works3
V01-2L0C-E

GX Works3
V01-5L0C-E

Todos los PLC de MELSEC

Inglés

234634 284378 284379

GX Works3
V01-2L0C-G

Alemdn

304614

® El empleo de librerias de programas y de
bloques de funcién ahorra tiempo durante la
programacion y minimiza las fuentes de error

® La simulacion integrada permite la comproba-
cion offline del programa'y de la configuracion.

® Amplias y exhaustivas funciones de diagnéstico
y de depuracién soportan al usuario en la solu-
cion de problemas y en la eliminacion de fallos.

® La historia de versiones permite la restauracion
de versiones anteriores de programa o la com-
paracién de las mismas con programas del PLC.

® GX Works es compatible con GX Developer
y con los proyectos de GX IEC Developer (en la
medida en que los editores sean soportados)

GX Works3
V01-5L0C-G

GX Works3
V01-2LOC-IT

GX Works3
V01-5L0C-1

Italiano

304645 308856 308857

Software para la visualizacion de procesos y para el intercambio variable de datos

B MX OPC Server
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El estandar OPC ha sido desarrollado para
permitir la comunicacion, independientemente
del fabricante, entre procesos y aplicaciones de
Windows en funcionamiento de cliente/servi-
dor. La denominacion OPC procede de “OLE for
Process Control”y representa una aplicacion de
la tecnologia DCOM (Distributed Component
Object Model) de Microsoft. Frente a Active-X,

el intercambio de datos basado en OPC destaca
sobre todo por un mayor rendimiento.

El servidor MX OPC es una interface de software
estandarizada que permite a las aplicaciones de
Windows un acceso rapido y sencillo a los PLC
de Mitsubishi Electric.

MX OPC Server es compatible con MS Windows®

Software MX OPC Server V0700-1LOC-E

Serie Todos los PLC de MELSEC
Idioma Inglés
Formato de soporte informatico (D-ROM

Inform. pedido N°deart. 336237

El servidor MX OPC UA 2.01 es un servidor Mit-
subishi con controlador OPC UA (de arquitectura
integrada) de E/S que proporciona una interfaz
y un protocolo de comunicaciones entre una
amplia variedad de equipos de Mitsubishi y el
software de control de procesos del cliente.

Los controladores de Mitsubishi incorporan los
siguientes atributos que aportan flexibilidad

y facilidad de uso:

® Conforme con OPC (OLE para el control de
procesos).

® La arquitectura integrada (UA) del servidor
MX OPC esta formada por los componentes
siguientes:

® Configurador MX OPC UA
® MX Runtime

La UA del servidor MX OPC es conforme con

la version 1.00 del estandar de arquitectura
integrada OPC (OLE para el control de procesos).
Cualquier aplicacion de cliente OPC UA puede
acceder a los datos del hardware de proceso

a través del servidor OPC.

Software MX OPC Server UAV0300-1LOC-E

Series Todos los PLC de MELSEC
Idioma Inglés
Formato de soporte informatico (D-ROM

Inform. pedido N°deart. 336238



B MX Component
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Software para redes Profibus

B GX Configurator-DP

Lwviv]

B GX Configurator-PN
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Con este Software tiene usted a su disposicion
elementos Active-X de gran rendimiento. Un
driver interno se hace cargo de la totalidad de la
comunicacién entre su aplicacion de Windows®
y su proceso. Con MX Component y con un pro-
grama de programacion (p.ej. Visual Basic, Visual
C++, etc.) usted puede crear aplicacion propias
para el PC con toda facilidad, o integrarlas en sus
aplicaciones de PC ya existentes.

Software MX Component V04-2L0C-E
Serie Todos los PLC de MELSEC
Idioma Inglés

Formato de soporte informatico (D-ROM

Inform. pedido N°deart. 259728

El software GX Configurator-DP es un software
de configuracién muy facil y comodo de usar
para la red de comunicacion abierta Profibus DP.

El software se distribuye como version de 32 bits
para MS Windows®, y soporta la parametri-
zacion de todos los modulos Profibus DP del
System Q de MELSEC, de las series AnSH/QnAS

y AnU/QnU de MELSEC, asi como la familia FX.

Programacion

Ademas, con MX Component y VBA tiene a su
disposiciéon todo el mundo de MS-Office. Sin
gran esfuerzo puede usted integrar datos de
proceso online del PLC de Mitsubishi Electric
en sus programas de Office (p.ej. MS-Access,
MS-Excel, etc.).

MX Component es compatible con MS Windows®.

MX Component V04-5L0C-E

259729

Gracias al soporte de pardmetros de aplicacion
extendidos mediante archivo GSD, resulta
posible un ajuste sencillo también de los para-
metros de equipos esclavos Profibus DP de otros
fabricantes.

El software GX Configurator-DP permite la
descarga de todos los datos de configuracion

a través de una red de comunicacion jerarquica-
mente superior.

Software GX Configurator DP V07-1L0C-M

Méddulos master Profibus DP soportados de las
series PLC MELSEC de Mitsubishi Electric

Software de idiomas Inglés/Alemén
Version 713

Inform. pedido N°deart. 231731

Accesorios

GX Configurator-PN es la herramienta de confi-
guracién para los médulos de E/S de PROFINET.
Este software ofrece funciones para configurar la
red de E/S de PROFINET, asi como para probar la
configuracién y transmitir los ajustes al médulo
de PROFINET.

GX Configurator-PN ofrece multiples posibilida-
des de transmitir los parametros. El médulo de

Software

Médulos Profinet soportados de las series PLC
MELSEC de Mitsubishi Electric

Software de idiomas Inglés
Version 1.02
Inform. pedido N°deart. 255245

GX Configurator PN V01-1LOC-E
METPNTFW-CCPU (System Q)

QJ71PB92D, QJ71PB92V, QJ71PBITV

Cable de programacion QC30R2, N° de art. 128424; QC30-USB, N° de art. 136577

PROFINET puede estar en la unidad base a la que
va conectado directamente el ordenador, pero
también puede encontrarse en otro PLC en la red.

Los dispositivos esclavos de E/S de PROFINET se
parametrizan con archivos GSD proporcionados
por los fabricantes de los dispositivos.

GX Configurator PN V02-1LOC-E*
RJ71PN92 (iQ-R)

Inglés
2.00

308831

* Consultar al representante local de Mitsubishi Electric para confirmar la disponibilidad del producto
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