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A ELECTRIC Knickarm-Roboter der FR Serie — ESD zertifizierbar

Changes for the Better

5‘;;’"" . & i RV-4FRLM RV-7FRM RV-7FRLM RV-13FRM RV-13FRLM RV-20FRM

W.-Genauigkeit (mm) +0,02 +0,02 + 0,02 + 0,05 + 0,05 + 0,05
Traglast (kg) 4 7 7 13 13 20
— Reichweite (mm) 649 713 908 1094 1388 1094
5 -\4' IP-Klasse IP67 P67 P67 P67 P67 P67
k Optional: (ISO-Klasse 3) (ISO-Klasse 3) (ISO-Klasse 3) (ISO-Klasse 3) (ISO-Klasse 3) (ISO-Klasse 3)

RH-3FRH5515 RH-6FRH5520 RH-12FRH8535 RH-20FRH8535 RH-20FRH10035

Genauigkeit (mm) + 0,02 + 0,02 +0,02 + 0,02 + 0,02
Traglast (kg) 3 6 12 12 20
Reichweite (mm) 550 550 850 850 1000
IP-Klasse 1P20 IP54, IP65 IP54, IP65 IP54, IP65 IP54, P65
Optional: (ISO-Klasse 3) (ISO-Klasse 3) (ISO-Klasse 3) (ISO-Klasse 3) (ISO-Klasse 3)
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