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En torno a este manual

Este manual esta dirigido a profesionales de sistemas electrotécnicos
cualificadosy con la debida formacién que desean hacerse con una primeraidea
general aproximada de las funciones de un variador de frecuencia de Mitsubishi
Electric. Encontrara informaciones detalladas en los manuales correspondientes

de los productos aqui descritos (ver seccién 1.4).

Los textos, figuras, diagramas y ejemplos contenidos en este manual sirven
exclusivamente para lailustracion de lainstalacion, del manejoy de la operacion
de los variadores de frecuencia de las series FR-A800 y FR-F800.

Si se le presentaran dudas acerca de la instalacion y la operacién de los equipos
descritos en este manual, no dude en ponerse en contacto con su oficina de
ventas o con su vendedor autorizado (ver el reverso de la cubierta).

En Internet (https://es3a.mitsubishielectric.com) puede encontrar usted tanto
informaciones actuales como respuestas a preguntas frecuentemente

planteadas.

La empresa MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V se reserva el derecho de realizar
en todo momento modificaciones técnicas en este manual sin previo aviso.

©2014

Manual introductorio para los variadores de frecuencia

Series FR-A800, FR-F800
N° de art.: 281581

Version Modificaciones / anadidos / correcciones

A 02/2015 akl Primera edicién

B 02/2016 rwi General: Se ha ainadido el variador de frecuencia de la serie FR-F800

C 05/2017 rwi Anadidos: ® FR-A800-E (modelo con comunicacion integrada con Ethernet)

Modificaciones:

FR-F800-E (modelo con comunicacion integrada con Ethernet)

Todos los esquemas de conexiones se representan en ldgica de control positiva.

En todos los esquemas de conexiones, con el motor se representa también la conexion al
borne PE.







Indicaciones de seguridad

Destinatarios

Este manual esta dirigido exclusivamente a electricistas profesionales reconocidos que estén fami-
liarizados con los estandares de seguridad de la técnica de automatizacién. La proyeccion, la instala-
cién, la puesta en servicio, el mantenimiento y el control de los dispositivos tienen que ser llevados a
cabo exclusivamente por electricistas profesionales reconocidos que estén familiarizados con los es-
tandares de seguridad de la técnica de automatizacién. Manipulaciones en el hardware o en el sof-
tware de nuestros productos que no estén descritas en este manual pueden ser realizadas Unicamen-
te por nuestros especialistas.

Empleo reglamentario

Los variadores de frecuencia de las series FR-A800 y FR-F800 han sido disefiados exclusivamente para
los campos de aplicacién que se describen en este manual. Hay que observar la totalidad de las es-
pecificaciones indicadas en el manual. Los productos han sido desarrollados, fabricados, controlados
ydocumentados tomando en consideracién las normas de seguridad. Manipulaciones en el hardware
o en el software por parte de personas no cualificadas, asi como la no observancia de las indicaciones
de advertencia contenidas en este manual o colocadas en el producto, pueden tener como conse-
cuencia graves dafos personales y materiales. Sélo se permite el empleo de los dispositivos adicio-
nales y de extension recomendados por MITSUBISHI ELECTRIC en combinacién con los variadores de
frecuencia de las series FR-A800 y FR-F800.

Todo empleo o aplicacién distinto o mas amplio del indicado se considerard como no reglamentario.

Normas relevantes para la seguridad

Al realizar trabajos de proyeccion, instalacion, puesta en servicio, mantenimiento y control de los dis-
positivos, hay que observar las normas de seguridad y de prevencion de accidentes vigentes para la
aplicacion especifica. Hay que observar especialmente las siguientes normas (sin pretension de ex-
haustividad):

@® Normas VDE

- VDEO0100
Normas para la instalaciéon de redes de fuerza con una tensidon nominal hasta 1000 V

- VDEO0105
Servicio de redes de fuerza

- VDEO113
Instalaciones eléctricas con equipos electrénicos

- EN50178
Equipamiento de redes de fuerza con equipos electrénicos

@® Normas para la prevenciéon de incendios
@® Norma para la prevencién de accidentes

- VBGN°4
Instalaciones y equipos eléctricos
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Indicaciones de peligro

Opere un variador de frecuencia sélo si usted dispone de conocimientos acerca del equipamiento y de
las prescripciones de seguridad y de manipulacién. En este manual, las medidas de seguridad estan
subdivididas en dos clases: PELIGRO y ATENCION. A continuacién se recoge el significado de cada una
de las indicaciones:

PELIGRO:

Significa que existe un peligro para la vida y la salud del usuario en caso de que no se tomen las
medidas de precaucion correspondientes.

ATENCION:

Indica la posibilidad de que se produzcan daiios en el equipo o en otros bienes materiales y de
que se presenten estados peligrosos en caso de que no se tomen las medidas de seguridad
correspondientes.

En dependencia de las condiciones reinantes, la no observacion de indicaciones de ADVERTENCIA
puede tener también consecuencias graves. Para prevenir daios personales es estrictamente nece-
sario observar la totalidad de las medidas de seguridad.
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Proteccion contra descargas eléctricas

PELIGRO:

Desmonte la cubierta frontal sélo con el variador de frecuencia y el suministro de tension
desconectados. En caso de no observar este punto existe riesgo de descarga eléctrica.

La cubierta frontal tiene que estar montada durante el funcionamiento del variador de
frecuencia. Los bornes de potenciay los contactos abiertos llevan una alta tensién que puede
resultar letal. Si se tocan tales partes existe peligro de descarga eléctrica.

Aun cuando esté desconectada la tension, la cubierta frontal debe desmontarse sélo para el
cableado o para la inspeccion. Existe peligro de descarga eléctrica si se tocan los cables que
llevan tension.

Antes de comenzar con el cableado/mantenimiento hay que desconectar la tension de la red
y esperar por lo menos 10 minutos. Este tiempo es necesario para que los condensadores
puedan descargarse hasta alcanzar un valor de tension no peligroso después de desconectar
la tension de red.

Elvariador de frecuenciatiene que estar puesto atierra. Lapuesta a tierra tiene que satisfacer
las prescripciones de seguridad y directivas locales (JIS, NEC secciéon 250, IEC 536 clase 1y
otros estdndares).

El cableado y la inspeccion tienen que ser llevados a cabo exclusivamente por un electricista
profesional reconocido que esté familiarizado con los estdndares de seguridad de la tecno-
logia de automatizacion.

Para el cableado el variador de frecuencia tiene que estar montado de forma fija. En caso de
no observar este punto existe riesgo de descarga eléctrica.

Si debido a los estdndares de instalacion seguidos su instalacion requiere el empleo de un
dispositivo de proteccién contra corriente de defecto (RCD: residual current device), hay que
elegirlo conforme a DIN VDE 0100-530 tal como se indica a continuacion:

Variadores de frecuencia monofdsicos opcionalmente tipo A 6 tipo B

Variadores de frecuencia trifdsicos sélo tipo B (sensible a corriente universal)

Las entradas a través del panel de control hay que realizarlas siempre sélo con las manos
secas. En caso de no observar este punto existe riesgo de descarga eléctrica.

Evite que los cables puedan estar sometidos a una traccion fuerte, a dobleces excesivos o que
sean aplastados. En caso de no observar este punto existe riesgo de descarga eléctrica.

Desmonte los ventiladores de refrigeracion sélo con el suministro de tension desconectado.

No toque las tarjetas ni los cables con las manos mojadas. En caso de no observar este punto
existe riesgo de descarga eléctrica.

Sélo modelo estdndary modelo conforme al grado de proteccion IP55: Al realizar la medicion
de la capacitancia del circuito de potencia, tenga en cuenta que después de la desconexion
hay tension DC en el motor sdélo durante 1 segundo después de la desconexion del variador.
Al tocar los bornes directamente después de la desconexion del variador existe riesgo de
descarga eléctrica.

Un motor PM es un motor sincrono con imanes de alto rendimiento integrados en el rotor.
Por ello, durante tanto tiempo como el motor gira puede haber una alta tension en los bornes
del motor y haber con ello una alta tension atin después de haber desconectado ya el varia-
dor. Comience con el cableado o con el mantenimiento sélo después de que el motor se
encuentre parado. Con aplicaciones de ventiladores con las que el motor puede ser girado
por efecto de una carga, es necesario conectar un guardamotor de baja tension en la salida
del variador. Sélo puede comenzarse con los trabajos de cableado o de mantenimiento
cuando el guardamotor estd abierto. En caso de no observar este punto existe riesgo de
descarga eléctrica.

Manual introductorio variadores de frecuencia 1}




Proteccion contra incendios

ATENCION:

@ Monte el variador de frecuencia solo sobre materiales resistentes al fuego, como metal y
hormigén. Para evitar cualquier contacto del elemento refrigerador (disipador) del lado
posterior del variador de frecuencia, la superficie de montaje no debe presentar ningtin tipo
de perforaciones o agujeros. En caso de un montaje sobre materiales no resistentes al fuego
existe peligro de incendio.

@ Siempre que el variador de frecuencia presente darios, hay que cortar el suministro de
tension. Un flujo de corriente continuadamente elevado puede producir un incendio.

@ Alemplearunaresistencia de frenado, instale en el lado de entrada del variador de frecuen-
ciauncircuito de proteccion que desconecte el suministro de tension cuando se presente una
sefal de alarma. Si no se observa este punto, es posible que se produzcan darios en el
transistor de frenado, dando lugar a altas temperaturas en el mismo, con lo que existe
entonces riesgo de incendio.

@ No conecte ninguna resistencia directamente a los bornes de corriente continua P/+y N/-.
Ello puede provocar un incendio y danar el variador de frecuencia. La temperatura superfi-
cial de las resistencias de frenado puede alcanzar valores puntuales muy por encima de los
100 °C. Prevea una proteccion adecuada contra el contacto y distancias con respecto a otros
equipos o partes de la instalacion.

@ Con los variadores de frecuencia FR-A842/FR-F842 (modelo con rectificador separado) y
FR-A846 (modelo conforme a grado de proteccion IP55) no es posible emplear ninguna
resistencia de frenado.

@ Asegtrese de que todos los trabajos diarios y periodicos de comprobacion y de manteni-
miento se realizan en conformidad con las informaciones del manual de instrucciones. Si el
producto se emplea sin realizar comprobaciones regulares existe riesgo de destruccion, de
danos o de incendio.

Proteccion contra danos materiales

ATENCION:

@® Latension en cada uno de los bornes no debe exceder los valores indicados en el manual de
instrucciones. En caso contrario pueden producirse desperfectos.

@ Aseguresede quetodos los cables estdn conectados alos bornes correctos. En caso contrario
pueden producirse desperfectos.

@ Asegirese de que la polaridad es la correcta en todas las conexiones. En caso contrario
pueden producirse desperfectos.

® Notoqueelvariadorde frecuencianicuando esté conectado nipoco después de desconectar
la fuente de alimentacion. La superficie puede estar muy caliente y existe peligro de quema-
duras.
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Otras medidas

También hay que observar las indicaciones siguientes. En caso contrario pueden producirse fallos im-
previstos, dafos o descargas eléctricas si el producto no se usa como es debido.

Transporte e instalacion

ATENCION:
A @ Las personas que empleen objetos afilados como cuchillos y tijeras para abrir paquetes
tienen que llevar los guantes de proteccion correspondientes para prevenir lesiones produ-
cidas por bordes afilados.

@® Emplee para el transporte los dispositivos de elevacion correctos con objeto de prevenir
danos.

® No coloque objetos pesados sobre el variador de frecuencia.
@ No apile los variadores de frecuencia embalados a una altura mayor de la permitida.

@ No sostenga jamds el variador de frecuencia por la cubierta frontal o por los elementos de
mando. El variador de frecuencia puede resultar daiiado.

® Tenga cuidado para que el variador no caiga al suelo durante la instalacion. En caso contra-
rio pueden producirse lesiones o desperfectos.

@ Asegtrese de que el lugar de montaje estd en condiciones de soportar el peso del variador
de frecuencia. Indicaciones al respecto podrd encontrarlas en el manual de instrucciones.

® No monte el producto sobre ninguna superficie caliente.
@ |Instale el variador de frecuencia sdlo en la posicion de montaje permitida.

@ El variador tiene que ser fijado de forma segura con tornillos sobre una superficie con la
suficiente capacidad de carga para que no pueda caerse al suelo.

@ No se permite la operacion cuando falten piezas o haya piezas defectuosas; ello puede dar
lugar a fallos en la instalacion.

@ Tome las medidas oportunas para que no accedan al interior del variador de frecuencia
ningun objeto conductor (p.ej. tornillos) o sustancias inflamables como aceite.

@ Evite fuertes choques u otras cargas mecdnicas en el variador de frecuencia, ya que se trata
de un equipo de precision.

@ Laoperacion del variador de frecuencia es posible sélo cuando se cumplen todas las condi-
ciones ambientales indicadas en el capitulo 1.

@ Si penetran sustancias del grupo de los halégenos (fluor, cloro, bromo, yodo, etc.) en un
producto de Mitsubishi Electric, ello dard lugar a darios en el mismo. Los halégenos estdn
contenidos frecuentemente en productos para la esterilizacion o para la desinfeccion de
embalajes de madera. Hay que embalar los productos de manera que no pueda penetrar en
el producto ningtin componente de los productos desinfectantes con contenido en halége-
nos. Alternativamente hay que emplear otros métodos para la esterilizacion o para la
desinfeccion de embalajes (como p.ej. tratamiento térmico). Es estrictamente necesario que
la esterilizacion o la desinfeccion de embalajes de madera tenga lugar antes de la introduc-
cion de los productos en los mismos.

® No emplee jamds el variador junto con componentes o materiales que contengan compo-
nentes ignifugos halégenos, incluyendo bromo. En caso contrario pueden producirse des-
perfectos.
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Cableado

ATENCION:

® No conectealassalidas ninguna unidad que no haya sido aprobada para ello por Mitsubishi
Electric (como p.ej. condensadores para la mejora del cos phi). Tales componentes en la
salida del variador de frecuencia pueden sobrecalentarse o provocar un incendio.

@ La direccion de giro del motor se corresponde con los comandos de direccion de giro (STF,
STR) sélo cuando se respeta la secuencia de fases (U, V, W).

@ Enlos bornes de salida de un motor PM existe una anta tensién durante tanto tiempo como
elmotorestd girando, atin cuando el variador esté ya desconectado. Comience con el cablea-
do o con el mantenimiento sdélo después de que el motor se encuentre parado. En caso de no
observar este punto existe riesgo de descarga eléctrica.

@ Un motor PM no debe conectarse jamads directamente a la tension de red.
El motor PM se quema cuando es conectado a la tension de red con los bornes de entrada (U,
V, W). Conecte el motor PM unicamente a los bornes de salida (U, V, W) del variador de
frecuencia.

Diagnéstico y ajuste

ATENCION:

@ Ajustelos pardmetros antes de la puesta en funcionamiento. Un parametraje erroneo puede
tener como consecuencia reacciones impredecibles del accionamiento.
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Manejo

PELIGRO:

@ Si estd activado el reinicio automadtico, en caso de una alarma evite permanecer en las
proximidades inmediatas de las mdquinas. El accionamiento puede ponerse en marcha
subitamente de nuevo.

® Latecla desconecta la salida del variador de frecuencia solo cuando estd activada la
funcion correspondiente. Instale un interruptor separado de PARADA DE EMERGENCIA (des-
conexion de la fuente de alimentacion, freno mecdnico etc.).

@ Asegtirese de que la senal de marcha estd desconectada cuando se resetea el variador de
frecuencia después de una alarma. En caso contrario el motor puede ponerse en marcha
inesperadamente.

® No emplee un motor PM en aplicaciones en las que el motor es accionado por la carga y en
las que marcha con una velocidad mayor a la velocidad mdxima permitida del motor.

@ Solo para la serie FR-A800:
Sidurante la regulacion del par de giro (regulacion vectorial sin sensores) se activa la preex-
citacion (senales LX y X13), el motor puede ponerse en marcha con menos revoluciones
aunque no se aplique ninguna sefial de marcha (STF 6 STR). Igualmente, el motor puede
ponerse en marcha con menos revoluciones cuando se entra la orden de marcha con un valor
limite de velocidad de 0. Antes de emplear la preexcitacion, compruebe si pueden producirse
problemas de seguridad al arrancar el motor.

@ Existe la posibilidad de poner en marcha y parar un variador de frecuencia a través de
comunicacion serie o de sistemas de bus de campo. En funcién de la configuracion de pard-
metros seleccionada en cada caso para los datos de comunicacion, existe el riesgo de que en
caso de unfallo en el sistema de comunicacion o enlalinea de datos ya no sea posible detener
lamarcha del accionamiento por medio de los mismos. En tal caso es estrictamente necesario
el empleo de hardware adicional de seguridad (p.ej. un senal de interrupcion de la salida del
variador mediante sefial de control, un guardamotor externo o similares) con objeto de poder
detener el accionamiento. Hay que informar al personal de manejo y de mantenimiento por
medio de indicaciones claras e inequivocas in situ acerca de este peligro.

@ Lacarga conectada tiene que ser un motor asincrono trifdsico o un motor PM. El variador de
frecuencia puede resultar danado si se conectan otras cargas.

@ No lleve a cabo ningtin cambio en el hardware o en el firmware de los equipos.

® No desinstale ningtin componente cuya desinstalacion no esté descrita en estas instruccio-
nes. En caso contrario puede resultar daiiado el variador de frecuencia.
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ATENCION:

@ El guardamotor electrénico interno del variador de frecuencia no garantiza una proteccion
contra el sobrecalentamiento del motor. Por ello, prevea tanto una proteccion externa del
motor como un elemento PTC.

@ Noempleelos contactores magnéticos instalados aguas arriba para poner en marcha/parar
el variador de frecuencia, ya que ello acorta la vida de los equipos.

@ Con objeto de evitar perturbaciones electromagnéticas, emplee un filtro antiparasitario y
siga las reglas generalmente reconocidas para una instalacion correcta de variadores de
frecuencia en lo relativo a la compatibilidad electromagnética.

@ Tome medidas relativas a las interferencias con la red. Estas pueden poner en peligro siste-
mas de compensacion o sobrecargar generadores.

@ Cuando se opera un motor asincrono de 400 V con un variador, el motor tiene que tener una
resistencia de aislamiento suficiente. En caso contrario hay que limitar la velocidad de
aumento de la tension de salida del variador de frecuencia (dU/dT). Debido a la modulaciéon
de duracién de pulsos del variador de frecuencia, en funcion de las constantes de linea se
producen tensiones momentdneas en los bornes de la conexion del motor que pueden
destruir el aislamiento del motor.

@ Emplee un motor que haya sido aprobado para el funcionamiento con variador. (La bobina del
motor sufre una carga mayor cuando funciona con un variador que cuando funcionaconlared.)

@ Después de ejecutar una funcion para borrar pardmetros, antes de una nueva puesta en
marcha hay que ajustar de nuevo los pardmetros requeridos para el funcionamiento, ya que
entonces se restaura el ajuste de fdbrica de todos los pardmetros.

@ Elvariador de frecuencia puede generar con facilidad una alta velocidad. Antes de ajustar
altas velocidades, compruebe si los motores y las mdquinas conectados son apropiados
para un alto numero de revoluciones.

@ La funcién de frenado DC del variador de frecuencia no es apropiada para soportar una
carga de forma continuada. Para esta finalidad hay que servirse de un freno electromagné-
tico de parada en el motor.

@ Antes de poner en funcionamiento un variador que ha estado almacenado durante mucho
tiempo, hay que llevar siempre a cabo una inspeccion y diversas comprobaciones.

@ Con objeto de evitar danios producidos por cargas estdticas, toque un objeto de metal antes
de tocar el variador de frecuencia.

@ Aunvariador de frecuencia puede conectarse tinicamente un solo motor PM.

@ Laoperaciondel motor PMpuede tenerlugar sélo con laregulacion vectorial sin sensores PM/
la regulacion de motor PM. Para la operacion con estas regulaciones sélo puede emplearse
un motor PM como motor sincrono, motor asincrono o motor asincrono sincronizado.

@ No conecte ningtin motor PM con la regulacion para el motor asincrono ajustada (ajuste de
fdbrica). No conecte ningiin motor asincrono con la regulacion vectorial sin sensores PM/la
regulacion de motor PM ajustada. Ello da lugar a una disfuncion.

@® En un sistema con motor PM, primero hay que ajustar el variador antes de conectar el
contactor del motor del lado de salida.

@ Adopte las medidas necesarias para proteger el variador de frecuencia, incluyendo la con-
figuracion del cortafuegos, con el fin de impedir que sistemas externos puedan acceder de
modo ilicito por la red a los datos.

VI
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ATENCION:

A @ En funcion del entorno de la red puede ser que el variador de frecuencia no funcione del
modo previsto debido a demoras o interrupciones en la comunicacion. Compruebe a fondo
las condiciones de servicio y el estado de seguridad del variador de frecuencia en el lugar de
montaje.

@ Solo para la serie FR-F800:
En el modo de emergencia se prosigue la operacion o se repite el reinicio aiin cuando se
presente un error. De este modo es posible que el variador de frecuencia o el motor resulten
danados o se incendien. Asegtirese de que tanto el variador de frecuencia como el motor no
presentan fallos antes de cambiar de nuevo del modo de emergencia al modo normal.

PARADA DE EMERGENCIA

ATENCION:
A @® Tome medidas apropiadas para la proteccion del motor y de la mdquina de trabajo en caso
de que falle el variador de frecuencia (p.ej. por medio de un freno de parada).

@ Sisedispara el fusible del lado primario del variador de frecuencia, controle si el cableado
estd danado (cortocircuito) y si hay un fallo interno de conmutacion o similares. Determine
la causa, elimine el error y vuelva a conectar el fusible.

@ Sise han activado funciones de proteccion (es decir, el variador de frecuencia se ha desco-
nectado con un aviso de error), siga las indicaciones del manual de instrucciones del varia-
dor de frecuencia para la eliminacién del fallo. Después puede reinicializarse el variador de
frecuencia y proseguir con el trabajo.

Mantenimiento, inspeccion y recambio de piezas

ATENCION:
A @ En el circuito de control del variador de frecuencia no debe realizarse ningtin ensayo de
aislamiento (resistencia de aislamiento) con un equipo comprobador del aislamiento, ya
que ello puede dar lugar a disfunciones.

Eliminacion del variador de frecuencia

ATENCION:
A @ Trate al variador de frecuencia como un desecho industrial.
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Sélo para el modelo conforme al grado de proteccion IP55:
Requisitos para la proteccion contra el agua y contra los cuerpos extranos

ATENCION:

@ Elvariador de frecuencia satisface los requisitos para la proteccion contra chorros de agua
segun IPX5 O] y contra deposiciones de polvo nocivo en interiores segtin IP5X @sélo cuando
launidad de mando (FR-DU08-01), la tapa frontal, la cubierta de bornesy los prensaestopas
estdn atornilladas como es debido.

@ El resto de los componentes incluidos con el material suministrado con el variador de fre-
cuencia, como el manual de instrucciones o CD, no estdn protegidos contra los chorros de
agua segtin IPX5 no contra deposiciones de polvo segtin IP5X.

@ Pese a la proteccion contra chorros de agua segtin IPX5 y contra las deposiciones de polvo
nocivo en interiores segtin IP5X, el variador de frecuencia no es apropiado para el empleo
en o bajo el agua. Este grado de proteccion no garantiza la impermeabilidad, por lo que el
variador de frecuencia no debe ser sumergido en el agua ni ser limpiado bajo agua que fluye
en grandes cantidades.

@ No vierta sobre el variador de frecuencia ni permita que entren en contacto con el mismo
ninguno de los siguientes liquidos: Agua que contenga jabén, limpiadores o aditivos de
baiio, agua de mar, agua de piscinas, agua caliente, agua en ebullicion, etc.

@ El variador de frecuencia es apropiado sélo para la operacion en interiores ® y no en
exteriores. Evite lugares de emplazamiento en los que el variador de frecuencia esté expues-
to alaincidencia solar directa, a la lluvia, al granizo, a la nieve o a las heladas.

@ Sinoestd montada la unidad de mando (FR-DU08-01), si no estdn apretados los tornillos de
la unidad de mando, o sila unidad de mando estd danada o deformada, entonces ya no estd
dada la proteccion contra chorros de agua segiin IPX5 ni contra la deposicién de polvo
nocivos en interiores segtin IP5X. Péngase en contacto con su distribuidor en cuanto note
alguna irregularidad en la unidad de mando.

@ Sino estdn apretados los tornillos de la tapa frontal o de la cubierta del bloque de bornes o
si hay algun cuerpo extraiio (pelos, arena, particulas, fibras, etc.) entre la junta, o si estd
danada o deformada la junta, la tapa frontal o la cubierta del bloque de bornes, ya no estd
dada la proteccion contra chorros de agua segtin IPX5 ni contra la deposicion de polvo
nocivo en interiores segtin IP5X. Solicite a su distribuidor la realizacion de un control o de
una reparacion en cuanto note alguna irregularidad en la junta, en la tapa frontal o en la
cubierta del bloque de bornes.

@ Los prensaestopas son componentes importantes para la proteccion contra los chorros de
agua y contra el polvo. Aseglirese de que las dimensiones y la forma de los prensaestopas se
corresponden con las normas. Tenga en cuenta que los prensaestopas estdndar con forma
de peine no cumplen con los requisitos del grado de proteccion IP55.

@ Siunprensaestopas estd daiiado o deformado, no estd dada la proteccion contra chorros de
agua segun IPX5 ni contra la deposicion de polvo nocivo en interiores segun IP5X. Solicite al
fabricante del prensaestopas la realizacion de un control o de una reparacion.

@ Para garantizar siempre la proteccion contra los chorros de agua y contra la deposicion de
polvo nocivo en interiores, se recomienda la realizacién de controlar regulares del variador
de frecuencia, atin cuando no haya ningtin problema reconocible.

O |px5serefiereala proteccién de las funciones del variador de frecuencia cuando éste estd expuesto a un chorro
de agua procedente de una tobera con un didmetro interior de 6,3 mm a una distancia de aprox. 3 desde todas
las direcciones con una cantidad de agua de aprox. 12,5 litros durante un minimo de 3 minutos (por agua se
entiende aqui agua corriente a temperatura ambiente (entre 5y 35 °C)).

@ |psx serefiereala proteccién de las funciones del variador de frecuencia y al mantenimiento de a sequridad
cuando éste estd expuesto durante 8 horas al polvo producido por un dispositivo mezclador con particulas de
polvo de 75 um o menores, y cuando el variador de frecuencia es retirado después de nuevo.

®  Pporinteriores se entiende un entorno no afectado por las condiciones climdticas y atmosféricas reinantes en el
exterior del recinto.
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Observacion general

Muchos de los diagramas y de las figuras de estas instrucciones muestran al variador de frecuencia sin
cubiertasy abierto en parte. No opere jamas el variador de frecuencia estando abierto. Monte siempre
las cubiertas y siga siempre las indicaciones de las instrucciones de funcionamiento al manejar el va-

riador de frecuencia. En el manual de instrucciones del motor PM encontrard mas informacion acerca
del mismo.
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INDICACION

Ejemplo V

Simbolos empleados en el manual

Uso de las indicaciones
Las indicaciones que remiten a informaciones importantes vienen caracterizadas de forma especial y
se representan del modo siguiente:

Texto de la indicaciéon

Empleo de ejemplos

Los ejemplos estan caracterizados de forma especial, y se representan como se indica a continuacion:

Texto de ejemplo A

Empleo de numeraciones en las figuras

Las numeraciones de las figuras se representan mediante nimeros blancos dentro de un circulo ne-
gro, y se explican una tabla que viene a continuacién de la mano del mismo nimero, p. €.

000600

Empleo de las instrucciones de actuacion

Las instrucciones de actuacion son una serie de pasos para la puesta en servicio, el manejo, el man-
tenimiento y similares que es necesario realizar conforme a la secuencia indicada.

Los pasos se numeran de forma continua (nimeros negros dentro de un circulo blanco).

@ Texto.
@ Texto.
® Texto.

Empleo de notas a pie en las tablas

Lasindicaciones enlastablas se explican en forma de notas a pie debajo de la tabla (nimeros elevados
y dentro de un circulo). En el lugar correspondiente de la tabla hay entonces un signo de nota a pie
(nimero elevado dentro de un circulo).

Si hay varias notas a pie para una misma tabla, se numeran de forma continua debajo de la tabla (nu-
meros negros elevados dentro de un circulo blanco):

D Texto
@ Texto
® Texto

Xl
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Introduccion

{Qué es un variador de frecuencia?

1.1

Introduccion

{Qué es un variador de frecuencia?

Gracias a su construccion sencilla, segura y econdmica, los motores asincronos trifasicos se cuentan
entre los accionamientos mas frecuentemente empleados en la industria.

Las revoluciones de un motor asincrono trifasico vienen determinadas

- por la frecuencia de la corriente trifasica
-y por el tipo de bobina (nimero de polos o de pares de polos).

Dado que por regla general la frecuencia del suministro de tensidn es constante con 50 Hz, una adap-
tacién a una maquina sélo puede tener lugar por medio de una bobina. En el funcionamiento pos-
terior el motor funciona con revoluciones fijas de por ejemplo 3000 min™ o aprox. 1500 min™.

Si se requieren diferentes numeros de revoluciones, hay que recurrir a motores cambiapolos con dos
bobinas. (Con dos bobinas son posibles hasta 4 velocidades.) Sin embargo, por medio de motores
cambiapolos no es posible realizar mas velocidades o incluso un cambio de velocidad continuo.

Un variador de frecuencia se conecta entre la red y el motor. Su tarea consiste en transformar una ten-
sion fija con frecuencia constante en una tensién variable con frecuencia variable. De este modo es
posible cambiar de forma continua la velocidad un motor asincrono. De un motor estandar con una
bobina resulta un sistema de accionamiento de velocidad variable.

Variador de frecuencia
Motor asincrono

trifasico
R/L1 U
400V 3~ 50 Hz e v M
3
/L3
0 hasta 400V 3~
0 hasta 50 Hz
- . Mediante la modificacion de la tension y
Tension de salida R . R
de la frecuencia de salida de un variador
4 de frecuencia es posible regular de forma
100% F------—-—--—---—-—-~ — ) .
! continua las revoluciones del motor co-
} nectado.
I
I
I
I
l
Il »
0 Frecuencia de salida [Hz]

Ademads de ello, un variador de frecuencia ofrece también otras ventajas, como por ejemplo tiempos
de aceleracion y de retardo ajustables, elevacién de par de giro, proteccion electrénica contra sobre-
corriente integrada o una regulacion PID también integrada.
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Condiciones generales de operaciéon

Introduccion

1.2

Condiciones generales de operacion

Ponga en funcionamiento el variador de frecuencia descrito en estas instrucciones sélo bajo las si-
guientes condiciones generales de operacion.

FR-F800 FR-A800
Caracteristica
FR-F820/F840/F842 FR-A820/A840/A842 FR-A846
-10 °C hasta 50 °C o o

En funciona- ~10°C hasta 40 °C @ -10°C hasta 40 °C

miento
Temperatura En los aparatos no debe formarse ningun hielo.
ambiente @

En almacena-
miento

-20 °C hasta 65 °C
Este rango de temperatura esta permitido sélo durante un tiempo breve
(p. €j. durante el transporte).

Humedad relativa del aire permi-
tida durante el funcionamientoy
el almacenaje

Con barniz de proteccion de circuitos impresos
(en conformidad con IEC 60721-3-3 3C2/352):
Max. 95 % humedad relativa (sin condensacion)
Sin barniz de proteccién de circuitos impresos:
Max. 90 % humedad relativa (sin condensacién)

Max. 95 % humedad relativa
(sin condensacion)

Resistencia a las vibraciones

Maximo 5,9 m/s (0,6 g) @

Condiciones ambientales

Solo para interiores (no debe haber gases agresivos o inflamables, niebla de aceite ni
demasiado polvo)

Altitud de emplazamiento

Hasta 1000 m por encima del nivel del mar sin restricciones; para altitudes mayores hay
que reducir la potencia en un 3 % por cada 500 m de altitud.

Altitud de emplazamiento maxima: 2500 m (aqui es posible ain un méax. de 91 % de
potencia)

O La temperatura ambiente es la temperatura presente en la posicion de
medicion dentro del armario de control. La temperatura fuera del armario

Armario de control

de control es la temperatura exterior. x = posicién de medicién
2
><5 cm 2 5cm
I

@ |a temperatura ambiente permitida depende de la capacidad de sobrecarga del variador de frecuencia.
Méx. 2,9 m/s*> para los modelos de variador de frecuencia a partir de FR-A840-04320(160K), a partir de
FR-F840-04320(185K) y a partir de FR-A846-01800(55K), asi como para todos los modelos de variador de
frecuencia FR-A842 y FR-F842.
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Introduccion

Conceptos importantes

1.3

INDICACION

Conceptos importantes

En este manual se emplean algunos conceptos especificos cuya explicacion se detalla a continuacion.

Sentido de giro de un electromotor

El sentido de giro de un electromotor se determina mirando al extremo del eje; en caso de que haya
dos extremos mirando al extremo del eje del accionamiento principal. Extremo del eje del acciona-
miento principal se considera que es el extremo del eje que se encuentra frente al ventilador o al freno.

® Marcha ala derecha
Marcha a la derecha se considera el giro en el sentido de las agujas del reloj.
® Marchaalaizquierda

Marcha a la izquierda se considera el giro en el sentido opuesto al de las agujas del reloj.

PU

"PU" (del inglés: "parameter unit") es la denominacién breve de la unidad de mando estandar
(FR-DUO08, FR-DU08-01), de la unidad de mando LCD (FR-LU08) y de la unidad de mando opcional ex-
terna (FR-PUO7).

Funcionamiento mediante unidad de mando/funcionamiento PU

Con el funcionamiento mediante unidad de mando (también: funcionamiento PU, del inglés: "para-
meter unit"), el variador de frecuencia puede controlarse manualmente por medio de la unidad de
mando estandar o mediante una unidad de mando opcional conectada. En este caso seilumina el LED
IIPU"‘

Denominaciéon de modelo

Para los diferentes modelos de variador de frecuencia se emplean las siguientes denominaciones ge-
nerales:

FR-A8L10(-E) O/FR-F8LI0(-E) ©@:  Modelo estandar

FR-A8[J2(-E) ®/FR-F8D2(—E) @. Modelo con rectificador separado (tiene que operarse con
un rectificador separado)

FR-A8LI6(-E) . Modelo conforme al grado de proteccién IP55

® Anradido-E:  Modelo con tarjeta de comunicacion Ethernet incorporada (tarjeta opcional FR-A8ETH)

Los variadores de frecuencia FR-A800-E y FR-F800-E, en el estado de fabrica, no tienen 2.2 interface
serie y, por lo tanto, tampoco un bloque de bornes R5485.
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Otros manuales

Introduccion

1.4 Otros manuales
Los siguientes manuales, que encontrard en el drea de descarga de https://es3a.mitsubishielectric.com,
contienen mas informacién acerca de los productos presentados en este manual:
FR-A800/FR-F800 Manual de instalacién
FR-A800/FR-F800 Manual de instrucciones
FR-A800-E-F800-E Ethernet Function Manual
FR-A802/FR-F802 (Separated Converter Type) Instruction Manual (Hardware)
FR-A802-E/FR-F802-E (Separated Converter Type) Instruction Manual (Hardware)
FR-CC2 (Converter unit) Instruction Manual
FR-A806 (IP55/UL Type12 specification) Instruction Manual (Hardware)
FR-A806-E (IP55/UL Type 12 specification) Instruction Manual (Hardware)
FR-A806-E-L2-L3 (IP55/UL Type 12 specification) Instruction Manual (Hardware)
FR Configurator2 Instruction Manual
Manual de programacién PLC FR-A800/FR-F800
FR-A800/FR-F800 Safety stop function instruction manual
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Presentacién de los equipos

FR-A820/A840 FR-F820/F840

2

2.1

Presentacion de los equipos

FR-A820/A840
FR-F820/F840

®
y

\CBTEEBEBHBEE

(SW2)

N.° Denominacion N.° Denominacién
(1] Interface PU (9] Bornes de control
(2) Conexion USB (hembrilla tipo A) o) Conector para la activacion/desactivacién del
filtro CEM
3] Conexion USB (hembrilla tipo Mini-B)
(11) Bornes de potencia
2.2 interface serie (bloque de bornes RS485)
(En el estado de entrega, en FR-A820-E/A840- (1) LED CHARGE
(4] !E/F820—E/F84_10—E no hay presente ninguna 22 ® Paso de cables con forma de peine
interface serie, y por ello tampoco ninguin
bloque de bornes RS485.) (14) LED ALARM
e Conexién 1 para En FR-A820-E/ ® LED POWER
tarjeta opcional A840-E/F820-E/ -
— F840-E esté insertada (6} Cubierta frontal
(6] anexmn 2 para en la conexion 2 la Cubierta del bl de b
tarjeta opcional tarjeta de (17) ubierta del bloque de bornes
7Y Conexioén 3 para comunicacién ® Unidad de mando (FR-DU08)
tarjeta opcional Ethernet. -
(19) Ventilador
) Selector de entrada de tensién / de corriente
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FR-A842 FR-F842

Presentacién de los equipos

2.2

FR-A842
FR-F842

7'/: <
/
/

N.° Denominacion N.° Denominacién
(1) Interface PU ) Selector de entrada de tensién / de corriente
- A (SW2)
(2) Conexion USB (hembrilla tipo A)
(9] Bornes de control
(3] Conexion USB (hembrilla tipo Mini-B)
(10] Bornes de potencia
2.2 interface serie (bloque de bornes RS485)
(En el estado de entrega, en FR-A842-E/ (11} LED CHARGE
(4] F84}2-E no hay presente nir_\gur)a 2.2 interface ® LED ALARM
serie, y por ello tampoco ningutin bloque de
bornes RS485.) ® LED POWER
5) Conexion 1 para tar- (14) Cubierta frontal
jeta opcional En FR-A842-E/F842-E
- esté insertada en la (15) Cubierta del bloque de bornes
Conexién 2 para tar- i6n 2 la tariet
jeta opcional conexion < la tarjeta (16) Unidad de mando (FR-DUO08)
de comunicacion
Conexién 3 para tar- | Ethernet. (17] Ventilador

jeta opcional
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Presentacién de los equipos

FR-A846

2.3

FR-A846

N.° Denominacion N.° Denominacién
(1) Interface PU fio) Conector para la activacion/desactivacion del
(2) C i6n USB (hembirilla tipo A) filtro CEM
onexion embilla tipo
(11) LED CHARGE
(3) Conexion USB (hembrilla tipo Mini-B)
(12} Barra de puesta a tierra

2.2 interface serie (bloque de bornes RS485) -
o (En el estado de entrega, en FR-A846-E no hay ® Bornes de potencia

presente ni.ngu’na 2.2interface serie, y por ello ® Paso de cables

tampoco ninguin bloque de bornes R5485.)
o Conexién 1 para (15 Cubierta frontal

tarjeta opcional En FR-A846-E esta [16) Unidad de mando (FR-DU08-01 ®)

Conexion 2 para insertada en la -
(6] . ) conexion 2 la tarjeta (17] Tapa del ventilador

tarjeta opcional d R

e comunicacion ® Ventilador

07 Conexion 3 para Ethernet.

tarjeta opcional (19) Circulacion interna de aire de refrigeracion
o ;Sse\:s;)tor de entrada de tension / de corriente 20) Soporte

Cubierta de proteccion

(9) Bornes de control % P

® FR-LU08-01 en FR-A846-E-L2/L3

(En el manual de instrucciones de este variador de frecuencia podra encontrar mas detalles acerca de la
acerca de la unidad de mando.)
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Retirada y colocacion de la cubierta frontal Presentacién de los equipos

2.4

Retirada y colocacion de la cubierta frontal

Para la conexion del variador de frecuencia es necesario retirar la cubierta frontal con objeto de poder
acceder a los bornes que se encuentran detras de ella. La cubierta frontal esta fijada de diferente ma-
nera en cada una de las series de variadores, por lo que también son diferentes los procedimientos
para retirarla y para colocarla. Sin embargo, en todos los variadores es estrictamente necesario ob-
servar la siguiente indicacion de seguridad:

PELIGRO:

@ Antes de realizar cualquier tipo de trabajos en el variador de frecuencia y antes de retirar la
cubierta frontal hay que desconectar la fuente de alimentacion.

@ Ademds, antes de retirar la cubierta frontal hay que aguardar atin un tiempo de espera de 10
minutos como minimo después de haber desconectado la tension. Este tiempo es necesario
para que los condensadores puedan descargarse hasta alcanzar un valor de tension no
peligroso después de desconectar la tension de red. Controle la tension residual entre los
bornes P/+ y N/- por medio de un equipo de medicion. Existe peligro de sufrir una descarga
eléctrica si los trabajos de conexion no se llevan a cabo con el equipo sin tension.

241 Series FR-A800/FR-F800
Retirada y colocacién de la unidad de mando
(modelos FR-A820/A840/A842)
(modelos FR-F820/F840/F842)
@ Suelte los tornillos de fijacion de la unidad de mando. (No es posible retirar los tornillos de la
unidad de mando.)
(@ Apriete sobre la parte superior de la unidad de mando al tiempo que tira de la misma hacia
adelante.
O] @
&
"
/‘
S
=
=
S
S
S
S %
S 5 e
El montaje tiene lugar después alineando la unidad de mando con el conector trasero sobre la cone-
xion PU y colocédndola entonces en el hueco para ello previsto del variador de frecuencia. Cuando la
unidad de mando se encuentre en la posicion correcta, apriete de nuevo los tornillos de fijacién (par
de apriete: entre 0,40 y 0,45 Nm).
2-4 S MITSUBISHI ELECTRIC



Presentacién de los equipos Retirada y colocacién de la cubierta frontal

Retirada y colocacién
(FR-A820-01540(30K) 6 menor, FR-A840-00770(30K) 6 menor)
(FR-F820-01540(37K) 6 menor, FR-F840-00770(37K) 6 menor)

@ Retirada de la cubierta del bloque de bornes

(@ Suelte los tornillos de fijacién de la cubierta del bloque de bornes.
(No es posible retirar los tornillos de la cubierta.)

(@ Sostengafirmemente la cubierta del bloque de bornes porambos lados en la zona de los bloqueos
y empujela hacia adelante. Retire la entonces cubierta de los huecos de soporte superiores.

(® Una vez que se ha retirado la cubierta es posible proceder al cableado de los bloques de bornes
del circuito de potencia y del circuito de control.

I Soltar

@® Retirada de la cubierta frontal

@ Suelte el/los tornillo(s) de fijacién de la cubierta frontal después de haber retirado la cubierta del
bloque de bornes. (No es posible retirar el/los tornillo(s) de la cubierta.) (El nimero de tornillos de
fijacion depende de la talla de potencia.)

(@ Sostenga firmemente la cubierta frontal por ambos lados en la zona de los bloqueos y empujela
hacia adelante. Retire la cubierta entonces de los huecos de soporte superiores.

(® Una vez que se ha retirado la cubierta, es posible proceder al cableado de la segunda interface
serie, asi como a la instalacion de unidades opcionales.

0)
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Retirada y colocacion de la cubierta frontal Presentacién de los equipos

INDICACION

@ Colocacion de la cubierta frontal y de la cubierta del bloque de bornes

(@ Coloque los tetones de la parte superior de la cubierta frontal en los huecos para ello previstos
de la carcasa del variador de frecuencia. En cuanto los tetones estén asegurados dentro de los
huecos, es posible abatir hacia abajo la cubierta y oprimirla hasta que encaje correctamente a
ambos lados.

(@ Apriete de nuevo el/los tornillo(s) de fijacion de la parte inferior de la cubierta frontal.
(Los modelos FR-A820-00340(5.5K) hasta FR-A820-01540(30K), FR-A840-00170(5.5K) hasta
FR-A840-00770(30K), FR-F820-00340(7.5K) hasta FR-F820-01540(37K) y FR-F840-00170(7.5K) has-
ta FR-F840-00770(37K) tienen dos tornillos de fijacién.)

® Coloque el tetén de la parte superior de la cubierta del bloque de bornes en el hueco inferior de
la cubierta frontal. Abata la cubierta hacia abajo y apriete hasta que encaje a ambos lados.

@ Apriete de nuevo los tornillos de fijacion de la parte inferior de la cubierta del bloque de bornes.

pretar

Al colocar la cubierta frontal con la unidad de mando montada, preste atencién para colocar correc-
tamente en las guias de la conexién PU el conector de la parte posterior de la unidad de mando.

S MITSUBISHI ELECTRIC



Presentacién de los equipos Retirada y colocacién de la cubierta frontal

Retirada y colocacién
(FR-A820-01870(37K) 6 mayor, FR-A840-00930(37K) 6 mayor, modelos FR-A842)
(FR-F820-01870(45K) 6 mayor, FR-F840-00930(45K) 6 mayor, modelos FR-F842)

@ Retirada de la cubierta del bloque de bornes

(@ Después de retirar los tornillos de fijacion es posible retirar la cubierta del bloque de bornes. (El
numero de tornillos de fijacién depende de la talla de potencia.)

(@ Una vez que se ha retirado la cubierta es posible proceder al cableado del bloque de bornes del
circuito de potencia.

@ i 5
® = = ) = 0
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0 0
= T ’@ 0
E z
E E
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H 2
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z z
E@ E@
Z 0y O Z 0p O
= = = =
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= =
= =
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= =
= =
= o 3
[ = [ =
[ 0 0 [ 0 °
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La figura muestra un ejemplo. Las vistas son diferentes dependiendo de la talla de potencia y del modelo de variador.

@® Retirada de la cubierta frontal

@ Suelte los tornillos de fijacién de la parte inferior de la cubierta frontal después de haber retirado
la cubierta del bloque de bornes. (No es posible retirar los tornillos de la cubierta.)

(@ Sostenga firmemente la cubierta frontal por ambos lados en la zona de los bloqueos y empujela
hacia adelante. Retire la cubierta entonces de los huecos de soporte superiores.

(® Unavez que se haretirado la cubierta, es posible proceder al cableado del bloque de bornes y de
la segunda interface serie, asi como a la instalacion de unidades opcionales.

°

Soltar

°

°
°
S
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Lafigura muestra un ejemplo. Las vistas son diferentes dependiendo
de la talla de potencia y del modelo de variador.

EY
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Retirada y colocacion de la cubierta frontal Presentacién de los equipos

@ Colocacion de la cubierta frontal y de la cubierta del bloque de bornes

(@ Coloque los tetones de la parte superior de la cubierta frontal en los huecos para ello previstos
de la carcasa del variador de frecuencia. En cuanto los tetones estén asegurados dentro de los
huecos, es posible abatir hacia abajo la cubierta y oprimirla hasta que encaje correctamente a
ambos lados.

(@ Apriete de nuevo el/los tornillo(s) de fijacion de la parte inferior de la cubierta frontal.

(® Apriete de nuevo los tornillos de fijacion de la cubierta del bloque de bornes. (El nimero de
tornillos de fijacion depende de la talla de potencia.)
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INDICACIONES Asegurese siempre de que la cubierta frontal y la cubierta del bloque de bornes estdn montadas
como es debido. Apriete siempre firmemente todos los tornillos de la cubierta frontal y de la cubierta
del bloque de bornes.

En la placa de potencia de la cubierta frontal y en la placa de caracteristicas del variador de frecuen-
Cia estan impresos numeros de serie idénticos. Asegurese de la mano del nimero de serie de que en
cada variador de frecuencia se monta la cubierta frontal apropiada.

Retirada y colocaciéon (modelos FR-A846)
@® Retirada de la cubierta frontal

Suelte los tornillos de fijacion de la cubierta frontal (tornillos multiestrella M4, destornillador: T20)
para retirar la cubierta frontal.

Soltar

Soltar

—O=L_&
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Presentacién de los equipos Retirada y colocacién de la cubierta frontal

INDICACIONES

@® Colocacion de la cubierta frontal

Fije la cubierta frontal con los tornillos de fijacion (par de apriete: entre 1,4y 1,9 Nm).

Apriete los tornillos de fijacion de la cubierta frontal en el orden que se indica en la siguiente figura.

FR-A846-00170(5.5K) 6 menor FR-A846-00250(7.5K) 6 mayor
Apretar — Apretar
Apretar — Apretar
)
@ ” e
@ oy
3 %_‘,I @
~ EQQ@ﬁjO

Al colocar la cubierta frontal con la unidad de mando montada, preste atencién para colocar correc-
tamente en las guias de la conexién PU el conector de la parte posterior de la unidad de mando.

Antes de montar la cubierta frontal, compruebe la junta impermeable por si presentara dafos. Si la
junta presentara dafos, péngase en contacto con su vendedor autorizado de Mitsubishi Electric.

Vuelva a colocar de nuevo la unidad opcional cuidadosamente y preste atencién para que la junta
siente impecablemente. La junta no debe quedar aprisionada entre los bordes de la cubierta frontal
y del variador de frecuencia, ya que en caso contrario es posible que penetre agua en al variador de
frecuencia. Ademas, no debe quedar aprisionado ningun elemento extrafio entre la junta y la
cubierta frontal.

Mantenga limpia la junta impermeable. En caso contrario es posible que penetre agua en el variador
de frecuencia. Retire de la junta cualquier tipo de suciedad que pudiera haber.

Asegurese siempre de que la cubierta frontal esta montada como es debido. Apriete siempre firme-

mente todos los tornillos de la cubierta frontal.
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Conexion

Conexién de red, de motor y de conductor de puesta a tierra

3

Conexion

PELIGRO:

@ Los trabajos de conexion tienen que ser llevados a cabo con el variador de frecuencia sin
tension. El variador de frecuencia conduce una tension que puede resultar letal.

@ Después de desconectar la tension de red hay que esperar atin 10 minutos como minimo para
que los condensadores puedan descargarse hasta un valor de tension que no resulte peligro-
so. Controle la tension residual entre los bornes P/+ y N/- por medio de un equipo de medicion.
Existe peligro de sufrir una descarga eléctrica si los trabajos de conexién no se llevan a cabo

con el equipo sin tension.

INDICACION

3.1

Los variadores de frecuencia FR-A800-E y FR-F800-E, en el estado de fabrica, no tienen 2.2 interface
serie y, por lo tanto, tampoco un bloque de bornes RS485.

Conexiondered, de motoryde conductorde puestaatierra

Aparatos de las series FR-A820/A840/A846 y FR-F820/F840 hay que conectarlos a una tension alterna
trifasica. Los variadores de frecuencia FR-A842 y FR-F842 tienen que operarse con un rectificador se-
parado (FR-CC2). Consulte el correspondiente manual de instrucciones para mas informacién acerca
del cableado del rectificador FR-CC2.

Tensiones de entrada FR-A800/FR-F800

Conexion de red

FR-A800/FR-F800

FR-A820
FR-F820

FR-A840/A846
FR-F840

FR-A842/FR-F842

Tension bus DC

Fuente de alimenta-
cion separada para el
circuito de control

tensiéon

. Trifaésica,200-240V AC, | Trifasica, 380-500V AC, Monofasica,
Tension -15%/+10% -15%/+10% 430-780VDC 380-500V AC, +10 %
Rango permitido de 170-264 V AC 323-550V AC — 342-550V AC

Frecuencia de red

50/60Hz+5%

50/60Hz+5%

Manual introductorio variadores de frecuencia



Conexién de red, de motor y de conductor de puesta a tierra Conexién

La tension de red de la entrada se conecta trifasica a los bornes R/L1, S/L2 y T/L3 del variador de fre-
cuencia (o del rectificador para los modelos FR-A842/FR-F842).

El motor se conecta en los bornes U, V'y W.

Adicionalmente, el variador de frecuencia tiene que ser puesto a tierra por medio del conductor pro-
tector.

ATENCION:

La tension de red no debe conectarse jamds a los bornes de salida U, V o W. En tal caso se
producirian dafios permanentes en el variador de frecuencia, asi como una puesta en peligro
inmediata del operador!

La figura siguiente muestra esquemdticamente la conexion de entrada y de salida de un variador de
frecuencia.

Conexion trifasica Variador de frecuencia
FR-A800/A806
FR-F800

R/L1 U M
Fuente de alimentacion S/L2 \%
3 n
T/L3 w v
PE LN
@ | v L o=

4
N/—
P1 %:I
P/+

PE —-—-—-—- 7(|) @
Conexion trifasica del rectificador (FR-CC2) con variador de frecuencia (FR-A842/FR-F842)
Rectificador Variador de frecuencia
FR-CC2 FR-A842/FR-F842

- R/L1
Fuente de P”g:@i P/+ U M
alimentacion — S/L2 N/— N/— v
— /L3 W 3
PE i N
D | v- Lo e

[
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Conexion

Conexién de red, de motor y de conductor de puesta a tierra

La tabla siguiente ofrece una sinopsis de las conexiones de las unidades de alimentacion de los dife-
rentes variadores:

Bornes

Significado

Descripcion

R/L1,S/L2,T/L3

Conexién de tension de red
(trifasica)

Fuente de alimentacién del variador de frecuencia

uVv,w

Conexién del motor

Salida de tension del variador de frecuencia

A estos bornes es posible conectar un motor asincrono trifasico con
rotor en cortocircuito o un motor PM.

FR-A800

R1/L11, S1/L21

Conexidn de la tension de
control

FR-A820/A840:
Estos bornes estan unidos de fabrica con los bornes R/L1y S/L2.

FR-A842: Unidos con los bornes P/+, N/-
FR-A846: No aplicable

R1/L11,S1/L21

Conexién de la tension de
control

P/+, PR Conexion para una Sélo modelos estandar
resistencia d? frenado Mediante la conexién de una resistencia de frenado externa es posible
P3,PR externa opcional aumentar la capacidad de frenado.
P/+, N/- . . A estos bornes es posible conectar una unidad de frenado externa.
Conexién para unidad de i i . i
P3 N/— frenado externa Los bornfes son diferentes segun la talla de potencia del variador de
' frecuencia.
P/+,N/- Con.e.X|on para el Para modelos con rectificador separado (FR-A842)
rectificador
A estos bornes se conecta una bobina de circuito intermedia (s6lo
modelos estandar).
. . Antes de conectar una bobina hay que retirar el puente.
P/t P1 C.one.xm.n para bqua de Dependiendo del modelo de variador y de la potencia del motor,
circuito intermedia conecte un choque intermedio que esté disponible como opcion.
FR-A842: No aplicable
FR-A846: No se permite retirar el puente.
Sélo modelos estandar
PR PX Conexion del circuito Si el puente esta conectado a los bornes PX y PR (cableado de fabrica), el
’ interno de frenado circuito de frenado interno se encuentra activado (en funcién de la talla
de potencia del variador de frecuencia).
-+ PE Conexién de conductor protector del variador de frecuencia
FR-F800
FR-F820/F840: Estos bornes estan unidos de fabrica con los bornes R/L1

y S/L2.
FR-F842: Unidos con los bornes P/+, N/

P/+, N/~
P3, N/~

Conexién para unidad de
frenado externa

A estos bornes es posible conectar una unidad de frenado externa.

Los bornes son diferentes segun la talla de potencia del variador de
frecuencia.

P/+, N/~

Conexién para el
rectificador

Para modelos con rectificador separado (FR-F842)

P/+,P1

Conexién para bobina de
circuito intermedia

A estos bornes se conecta una bobina de circuito intermedia (s6lo
modelos estandar).

Antes de conectar una bobina hay que retirar el puente.
Dependiendo del modelo de variador y de la potencia del motor,
conecte un choque intermedio que esta disponible como opcidn.

FR-F842: No aplicable

No conecte nada a los bornes PX'y PR.

PR, PX
<+

PE

Conexién de conductor protector del variador de frecuencia
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Senales de control

Conexion

3.2

Senales de control

Ademas de las conexiones de la unidad de alimentacion para la tension de la red y del motor, un va-
riador de frecuencia esta equipado ademas de otras conexiones a través de las cuales puede ser con-
trolado. En la siguiente tabla se aducen las conexiones de sefiales de control més importantes — en el
manual de instrucciones de su variador de frecuencia encontrara informacion detallada al respecto.

Senal Borne Denominacion Descripcion
Sefal de inicio para la marcha a Bl motor gira hacia la derecha
STF la derech p cuando hay una sefal en el borne El motor se para
a derecha STE. cuando se
: — conectan a la vez
Sefial de inicio para marcha a la El motor gira hacia la izquierda las senales STFy
STR o cuando hay una sefal en el borne STR
izquierda STR -
Autoenclavamiento de la sefial | Las sefiales de marcha son autoenclavadoras cuando hay
STP (STOP) .
de marcha una senal en el borne STOP.
RH, RM, RL Preseleccion de la velocidad Preseleccngn de hast.a’ 15 frecuencias de salida diferentes
(ver también la seccion 6.2.4)
El funcionamiento en JOG se selecciona por medio de una
Funcionamiento en JOG/ sefal en el borne JOG (ajuste de fabrica). Las sefiales de
JOG entrada de pulsos marcha STF y STR determinan la direccién de giro.
El borne JOG puede emplearse como entrada de pulsos.
. . Por medio de una sefal en el borne RT es posible
RT Segundo juego de parametros - - .
seleccionar un segundo juego de pardmetros.
©
E Cuando esta entrada de control se conecta durante mas
S de 20 ms se desconecta la salida del variador de
= g frecuencia.
’§ 9 MRS Bloqueo de regulacion En el modelo con rectificador separado, conecte este
v | § borne al borne RDA del rectificador. Cuando se desactiva
3 s la sefal RDA, se desconecta la salida del variador de
3 5 frecuencia.
c v}
E Después de que haya respondido una funcién de
proteccion (seccion 7.3) es posible resetear el variador
RES Entrada de RESET mediante la conexion de esta entrada, borrando asi el
aviso de alarma. (La entrada RES tiene que estar
conectada como minimo durante 0,1 seg.).
. - Mediante la conexién de la sefal AU se libera el borne 4.
AU Liberacién borne 4 . -
Al mismo tiempo se bloquea el borne 2.
FR-A800/A802/A806
Si hay una sefal en el borne CS, el variador de frecuencia
se pone en marcha autométicamente de nuevo después
Reinicio automatico después de | de un corte del suministro eléctrico. Si se desea emplear
cs corte de la tension esta funcidn, hay que ajustar los pardmetros para el
reinicio automatico. Esta funcién no viene activada de
fabrica.
FR-F800/F802
Ninguna funcién Asigne una funcién al borne CS con el parametro Pr. 186.
L8 so® Punto de referencia comun para entradas de sefiales en l6gica negativa
g9
S ‘% pc® Salida de 24 V DCy punto de referencia comun para entradas de control en légica positiva
o =
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Senales de control

Senal Borne Denominacion Descripcion
Tension de salida de 5V DC.
10 Salida de tensién para La corriente de salida max. es de 10 mA.
potenciémetro de valor nominal | Potenciometro recomendado: 1 kQ, 2 W lineal,
(potenciémetro de velocidades multiples)
Entrada para sefal de valor En este borne se aplica una sefial de valor nominalde 0 a5
5 nominaIF()JIe frecuencia o bien 10 V. El rango de tension esta preajustado a 0-5 V.
: La resistencia de entrada es de 10 kQ; la tension maxima
_ (0a50bien10VDQ) itida 20 V.
5 permitida .
€ El borne 5 es el punto de referencia para los valores
2 5 Punto de referencia parala sefial | analégicos conectados a los bornes 2, 1y 4. El borne 5 esta
S de valor nominal de frecuencia | aislado y por razones de resistencia a interferencias no
S S debe ser puesto a tierra.
= [J]
% 'g Si se va a emplear una corriente (0 o bien 4 hasta
£ :g 20 mA DC) como sefial de valor nominal, la conexién se
< . lleva a cabo en este borne. La resistencia de entrada es de
£ Entrada para sefal de valor . . o
£ 4 nominal de frecuencia 245 Q, la corriente maxima permitida es de 30 mA. La
g (4220 mA DO) entrada esta configurada de fabrica paraO Hzcon4 mAy
& 50 Hz con 20 mA. Por favor observe que para la activacion
tiene que estar conectada al mismo tiempo la entrada de
control AU.
A este borne puede aplicarse una senal adicional de valor
. . consigna de tensién de 0-+5 (10) V DC. El rango de tension
1 Enltrada ad.|C|c|)3aprara sefialde | o3 preajustado a 0-+£10 V DC (Pr. 73).
valor nominal de frecuencia
Resistencia de entrada: 10 kQ + 1 kQ
Tensién de entrada max. : £20 V DC
= . 1 Entrada "Desconexion de par Los bornes S1y S2 son bornes de entrada para una
a g segura” (canal 1) "Desconexion de par segura”. La excitacion de los bornes
Q > tiene lugar por medio de un médulo de relé de seguridad.
g g S2 Entrad? "Descloznexw')n de par Resistencia de entrada: 4,7 kQ
g % segura” (canal 2) Corriente de entrada: 4-6 mA DC
c © N
2|16 SIC '}"unto de rgferenaa entrada” Potencial de referencia para los bornes S1y 52
5 = Desconexion de par segura
c (]
§ § 50 Salida de monitorizacion La sefal SO indica el estado de los bornes de entrada para
8 ] "Desconexion de par segura” una "Desconexién de par segura”.
E =)
S | 5 Punto de referencia salida de
I T SOC monitorizacién "Desconexion Potencial de referencia para el borne SO
2 v de par segura”

®  No se deben conectar entre si los bornes PC y SD. El borne PC sirve de punto de referencia comun para las
entradas de control en ldgica positiva de conexion (ajuste de fabrica para tipos CA), y en légica negativa de
conexion (ajuste de fabrica para tipos FM) el borne SD.
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La siguiente figura muestra la conexidn de sefales de control con ldgica positiva (ajuste de fabrica
para tipos CA). Las entradas se unen con 24 V DC.

FR-A820/A840/A846 - _
FR-F820/F840 \

Senal de marcha a la derecha — STF
Senal de marcha a la izquierda — SITR
Autoenclavamiento de la sefal de marcha — STP
— RH
Preseleccion de velocidad — RM
— RL
Funcionamiento en JOG — JOG . .
R | Variador de frecuencia
Segundo juego de parametros — RT
Bloqueo de regulacion — MRS
Entrada de RESET — RES
Seleccion de funcién borne 4 — AU
Reinicio automatico después de corte de la tension — G | O
Punto de referencia comun para entradas de control PC |®@
Punto de referencia fuente de alimentacion externacon —— SD

excitacion mediante transistor

Senal de valor consigna de frecuencia
1kQ/2W

Senal de valor consigna de frecuencia
Entrada de corriente 0/4-20 mA DC

Entrada adicional

FR-A842
FR-F842
Rectificador |
Sefal de marchaaladerecha —— [ oTF
Sefal de marcha a laizquierda ¢ ——"—_[ STR
Autoenclavamientodelasefal ¢ _—"__ " qTp
de marcha
+— —1 RH
Preseleccion de velocidad § _—" RM
+——  — RL
Funcionamientoen JOG ¢ — JOG
Segundo juego de parametros | __— RT
Bloqueo de regulacién MRS
RDAi Entrada de RESET Variador de frecuencia
RSO O RES
Seleccién de funciénborne4 ¢ —"____ | AU
Reinic. autom después de corte de latension & —"__ | c |®©
Punto de referencia comuin para entradas
SE 5’\ de control PC |@
Punto de referencia fuente de alimentacién externa SD

con excitacion mediante transistor

Senal de valor consigna de frecuencia
1kQ/2W

Senal de valor consigna de frecuencia
Entrada de corriente 0/4-20 mA DC

Entrada adicional

= = I______

D selo para FR-F800, FR-F802: En el ajuste de fabrica, el borne CS no tiene asignada ninguna funcién.
La asignacion de funcion se lleva a cabo mediante Pr. 186 "Asignacion de funcion borne CS".
@ salida 24V DC

En lasinstrucciones de empleo de cada uno de los variadores de frecuencia podra encontrar ejemplos
de conexién para la excitacion de las entradas del variador de frecuencia por medio de salidas PLC o
con légica negativa.
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Conexion

Instalaciéon conforme a CEM

3.3

3.3.1

Instalacion conforme a CEM

Debido a la rdpida conmutacion de corrientes y tensiones eléctricas, es decir también al emplear va-
riadores de frecuencia, se producen interferencias en el rango de alta frecuencia (interferencias HF).
Estas interferencias son emitidas a través de cables, pero también lo son por el aire. Las lineas de red
y de seiales del variador de frecuencia pueden convertirse en antenas y emitir interferencias. Por ello
hay que llevar a cabo el cableado con mucho cuidado. El cable de conexién entre el variador de fre-
cuencia y el motor representa una fuente de interferencias especialmente fuerte.

En la Unién Europea existen diferentes directivas y normas CEM (Compatibilidad Electro-Magnética)
para lalimitacion de las interferencias producidas por sistemas de velocidad regulable. Con objeto de
respectar esas directivas es necesario observar algunas reglas ya durante la planificacion, la instala-
ciény el cableado:

@ Instale los aparatos para la reduccién de la emision de interferencias dentro de un armario de
distribucién cerrado de metal con puesta a tierra.

® Hay que activar el filtro antiparasitario interno del aparato. (En el manual de instrucciones de su
variador de frecuencia encontrard informacién detallada al respecto.)

@® Tome las medidas oportunas para una buena puesta a tierra.

@ |Instale el motor y los cables de control en conformidad con las especificaciones del manual de
instalacion CEM (BCN-A21041-204).

® Coloque aparatos sensibles lo mas lejos posible de las fuentes de interferencias o instale la fuente
de interferencias dentro de un armario de distribucién separado.

@ Separe espacialmente las lineas de sefale y de potencia. Evite tender paralelamente durante
largos trechos cables antiparasitarios (p. ej. cables de red) y cables no antiparasitarios (p. ej. cables
de motor blindados).

Montaje del armario de distribucion conforme a CEM

La construcciény el modelo delarmario de distribucion resultan decisivos parala observacién delas di-
rectivas CEM. Por ello es conveniente que emplee las siguientes recomendaciones como orientacién.

@® Emplee un armario de distribucién de metal con puesta a tierra.Emplee perfiles conductores u
otro material conductor como junta entre la puerta y la caja del armario de distribucién. Ademas
una la puerta y la caja del armario de distribucién por medio de una cinta de masa ancha y
trenzada.

@ Si hay instalado un filtro antiparasitario, preste atencién de que el filtro esté unido a la placa de
montaje de forma que haya una buena conductividad eléctrica (eliminaciéon de la pintura o
similares). Asegurese de que la base sobre la que se montan los aparatos esta también unida con
la tierra del armario de distribucion.

@ Sitle aperturas, pasos etc. en el armario de distribucién a una distancia méxima de 10 cm. Las
aperturas o pasos de cable en el armario de distribucion pueden tener un diametro maximo de
10 cm. Si se requiere un paso mayor de 10 cm, cibralo con una rejilla de metal. En la caja no debe
haber ningin elemento sin puesta a tierra. En caso de uniones de metal a metal hay que eliminar
siempre la pintura que pudiera haber con objeto de garantizar un buen contacto.

@ Los variadores de frecuencia y los controladores tienen que estarlo mas separados posible los
unos de los otros dentro del armario de distribuciéon. Es ventajoso emplear dos armarios de
distribucién separados. Si solo resulta posible la instalacién de un armario de distribucién, es
posible separar los variadores de frecuencia de los controladores por medio de una pared de
metal.

@ Parala puesta a tierra de los aparatos instalados hay que emplear cables de masa cortos o cintas
de masa apropiadas. Cables de compensacién de potencial con secciones mayores son menos
apropiados para la puesta a tierra de tensiones parasitas de alta frecuencia que cintas de masa
con una superficie grande.
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Variador de frecuencia FR-A846 (modelo conforme al grado de proteccion IP55)

Estos variadores de frecuencia son productos que han sido homologados para la operacion dentro de
un armario de control conforme al tipo UL 12. Por ello son apropiados para la instalacién dentro de un
recinto climatizado (disefio para instalaciones de aire acondicionado de sobrepresién).

@ Seleccione el lugar de instalacion del variador de frecuencia de manera que la temperatura
ambiente, lahumedad relativa maxima del aire y la atmdsfera se correspondan con lo especificado
en los datos técnicos (ver seccion 1.2).

@ El variador de frecuencia tiene que ser montado en un entorno con aire limpio en conformidad
con la clasificacion de la carcasa.

® En conformidad con el grado de proteccién tipo UL 12, el aire para la refrigeracion del variador
de frecuencia tiene que estar limpio y libre gases agresivos y de polvo conductor de la electricidad.

@ Esta carcasa ofrece proteccion contra el polvo presente en el aire, contra niebla pulverizada ligera
y contra salpicaduras de agua en todas las direcciones.
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Instalaciéon conforme a CEM

3.3.2

Cableado

Todos los cables de control tanto analégicos como digitales tienen que estar blindados o ser tendidos
dentro de una canal de cables de metal.

Tienda el cable en la entrada de la caja a través de un racor atornillado para cables o fije el cableen la
entradade la caja por medio de unaabrazadera enformade P o de U. El blindaje tiene que estar puesto
atierra o bien con ayuda del racor atornillado para cables o con la abrazadera (ver la figura siguiente).
Si se emplea una abrazadera para cables, hay que fijarla lo mas cerca posible del punto de entrada del
cable con objeto de que el trayecto a tierra sea lo mas reducido posible. Intente tender el blindaje del
cable del motor tan cerca del borne de conexién como sea posible sin que haya peligro de puesta a
tierra o de cortocircuito con objeto de que la longitud de la linea (= antena de emisién) sea lo mas re-
ducida posible.

Al conectar el blindaje con ayuda de una abrazadera en forma de P o de U hay que prestar atencién
para que la abrazadera esté montada limpiamente y no aplaste el cable en exceso.

Buenas ejecuciones Ejecucion desfavorable

Abrazadera en Blindaje

formadeP

El blindaje no debe
torcerse como se
muestra aqui.

Abrazadera en
formade U

Tienda las lineas de sefiales de control con una distancia minima de 30 cm con respecto a todos los ca-
bles de potencia. No tienda la linea de red al variador de frecuencia y la linea entre el variador de fre-
cuencia y el motor paralelamente por ejemplo con lineas de sefiales de control, lineas de teléfono o
lineas de datos.

Las lineas de sefiales de control que van al variador de frecuencia o que proceden del mismo hay que
tenderlas a ser posible sélo dentro de la carcasa con puesta a tierra del armario de distribucion. Si no
es posible evitar el tendido de una linea de sefales de control fuera del armario de distribucién, em-
plee lineas de sefales blindadas, ya que también las lineas de sefales pueden actuar a modo de an-
tenas. El blindaje de las lineas de sefales tiene que estar puesto a tierra. Para sefales analdgicas sen-
sibles, como por ejemplo el valor nominal de frecuencia de 0 a 5V, debido a corrientes de
compensacion sobre el blindaje que falsean las sefiales puede resultar necesario aplicar el blindaje
sélo por un lado. En cualquier caso, esto hay que realizarlo del lado del variador de frecuencia.

Mediante el empleo de nucleos de ferrita corrientes se obtiene una mejora mas del desparasitaje. La
linea de sefales se enrolla varias veces en torno al ntcleo deferrita. El nticleo de ferrita se instalalomas
cerca posible del variador de frecuencia.

Los cables de motor tienen que ser lo mas cortos posible. Lineas largas pueden dar lugar a una su-
pervisién del contacto a tierra. Evite el empleo de cables innecesariamente largos y para tender el ca-
ble del motor busque el trayecto mas corto posible en los canales de cables de la instalacion.

Por supuesto, el motor tiene que disponer de una puesta a tierra como es debido.
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Instalaciéon conforme a CEM Conexioén

3.3.3 Filtro antiparasitario
Mediante filtros antiparasitarios (también llamados filtros CEM o de interferencia) se reducen las in-
terferencias de forma efectiva. Los filtros CEM se conectan entre la fuente de alimentacién y el varia-
dor de frecuencia.
Los modelos estandar y los modelos conforme a la clase de proteccion IP55 de la serie FR-A800, asi
como los modelos estandar de la serie FR-F800 disponen de un filtro CEM interno. En los modelos de
variador FR-A842y FR-F842 (con rectificador separado), el rectificador (FR-CC2) esta equipado con un
filtro CEM interno. Estos filtros reducen de forma efectiva las interferencias relacionadas con los cables
dellado de entrada del variador. Para activar el filtro hay que poner el conector en la posicién "FILTER
ONII
FR-A820-00046(0.4K), FR-A820-00105(1.5K) hasta 00250(3.7K), FR-A820-00340(5.5K) hasta 00630(11K), A partir de FR-A820-00770(15K) ,
00077(0.75K), hasta FR-A840-00126(3.7K), FR-A840-00170(5.5K) hasta 00380(15K),  a partir de FR-A840-00470(18.5K),
FR-F820-00046(0.75K), FR-F820-00105(2.2K) hasta 00250(5.5K), FR-F820-00340(7.5K) hasta 00630(15K),  a partir de FR-F820-00770(18.5K),
00077(1.5K) hasta FR-F840-00126(5.5K) FR-F840-00170(7.5K) hasta 00380(18.5K)  a partir de FR-F840-00470(22K)
FILTER FILTER FILTER FITER
Z z = z PR FUTeR FLTER  FILTER Zlz &)z
0 O o et S 0 = ) O
L LL P LL >N L
| ) L @ m @] S5 JC el J© % o = U % o
=" 0 0 =l 0 o}
Filtro CEM OFF  Filtro CEM ON Filtro CEM OFF  Filtro CEM ON Filtro CEM OFF  Filtro CEM ON Filtro CEM OFF  Filtro CEM ON
FR-A820-00046(0.4K), FR-A820-00046(0.4K) FR-A820-00340(5.5K) FR-A820-00770(15K) A partir de FR-A820-01540(30K),
00077(0.75K), hasta 00250(3.7K), hasta 00630(11K), hasta 01250(22K), a partir de FR-A840-00770(30K),
FR-F820-00046(0.75K),  FR-A840-00023(0.4K) FR-A840-00170(5.5K) FR-A840-00470(18.5K), a partir de FR-F820-01540(37K),
00077(1.5K) hasta 00126(3.7K), hasta 00380(15K), 00620(22K), a partir de FR-F840-00770(37K)
FR-F820-00105(2.2K) FR-F820-00340(7.5K) FR-F820-00770(18.5K)
hasta 00250(5.5K), hasta 00630(15K), hasta 01250(30K),
FR-F840-00023(0.75K) FR-F840-00170(7.5K) FR-F840-00470(22K), 5
hasta 00126(5.5K) hasta 00380(18.5K) 00620(30K) 5
0, & EJ O)
=7 LR M Conector para la
. / i activacion/
desactivacion del
/ filtro CEM
= O g
% _(‘_)i(_)ll(_)i( )i( )i )] @]
= n n
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Instalaciéon conforme a CEM

Conexion
FR-A846-00023(0.4K) hasta 00170(5.5K) FR-A846-00250(7.5K) hasta 01160(45K) FR-A846-01800(55K) hasta 03610(132K)
TR TR AR TR % E; ﬁ _
ZE = Z > L % :':,1 E @ m1l = @
%) & 3 Bk Mz MRz = =
OFF ON OFF ON ON OFF ON OFF
Filtro CEM OFF Filtro CEM ON Filtro CEM OFF Filtro CEM ON Filtro CEM OFF Filtro CEM ON
FR-A846-00023(0.4K) FR-A846-00250(7.5K) FR-A846-00620(22K) FR-A846-01800(55K)
hasta 00170(5.5K) hasta 00470(18.5K) hasta 01160(45K) hasta 03610(132K)
o o
. — Conector para la
4= activacion/
] - desactivacion del
- filtro CEM
()
KCAGXOY
000 o
ooy A & 4%
I
%ﬁo gllo
©° @
O O 0 O
L A
El conector tiene que estar enchufado siempre en una de las dos posiciones, o bien en ON o bien en
OFF.
PELIGRO:
Para la desactivacion y la activacion del filtro antiparasitario hay que retirar la cubierta frontal
delvariador. Primero hay que desconectar la tension de alimentacion del variador de frecuencia.
INDICACION Bajo determinadas circunstancias puede resultar necesario instalar una reactancia de red adicional

u otro filtro antiparasitario en el lado de entrada del variador de frecuencia/rectificador. En el
manual de instrucciones de su variador de frecuencia encontrara informacion detallada al respecto.
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Puesta en funcionamiento Preparativos

4

4.1

4.1.1

4.1.2

Puesta en funcionamiento

Preparativos

Antes de la primera conexion del variador de frecuencia

Antes de la primera conexién del variador de frecuencia hay que comprobar los puntos siguientes:

@ ;Es correcto el cableado? Preste atencidn especialmente a la conexién de la tensién de alimenta-
cion: trifasica a R/L1,S/L2 y T/L3.

@ ;Estd excluida la posibilidad de que se produzcan cortocircuitos debido a cables defectuosos o a
terminales mal aisladas?

@ ;Dispone el variador de frecuencia de una puesta a tierra como es debido y esta excluida la
posibilidad de que se produzcan contactos a tierra o cortocircuitos en el circuito de salida?

@ ;Estan correctamente conectados y bien apretados todos los tornillos, bornes de conexién y
conexiones de cable?

Ajustes importantes antes de la primera conexion del motor

Todos los ajustes requeridos para la operacion del variador de frecuencia, tales como tiempo de ace-
leracion y de frenado o el umbral de respuesta del guardamotor electrénico, se programan y modi-
fican a través de la unidad de mando

En cualquiera de los casos, antes de conectar el motor por primara vez hay que comprobar los ajustes
que se detallan a continuacién:

@ Frecuencia maxima de salida (parametro 1)
@ Curva caracteristica V/f (parametro 3)
@ Tiempo de aceleracién y de frenado (parametros 7 y 8)

El significado de estos parametros se describe con todo detalle en el capitulo 6. En la seccion 5.4 podra
encontrar ejemplos para el ajuste de los pardmetros.

ATENCION:

Unmal ajustedelos parametros puede dar lugar a danos del motory, en casos extremos, incluso
ala destruccion del mismo. Ajuste los pardmetros concienzudamente y tenga en consideracion
las circunstancias eléctricas y mecdnicas del accionamiento y de la mdquina.
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4.2

Test de funcionamiento

Al realizar un test de funcionamiento, el variador de frecuencia es operado con unas conexiones ex-
ternas minima. El motor tiene que poder marchar libremente y no estar unido a ninguna carga. Se
comprueba si marcha el motor conectado y si es posible variar el nUmero de revoluciones. Para el test
existen dos posibilidades:

@® Control del variador de frecuencia por medio de sefales externas

Los comandos para la conexién del motor en direccién a la derecha o a la izquierda se introducen por
medio de pulsadores externos. Para la regulacion de las revoluciones del motor se accede a las fre-
cuencias guardadas en los pardmetros 4 a 6 (ver seccion 6.2.4). Para ello se conectan interruptores ex-
ternos alos bornes RH, RMy RL del variador de frecuencia, o el borne correspondiente es unido al bor-
ne del PC por medio de un puente de alambre.

Guardamotor
Variador de frecuencia
R/L1 U A A
Fuente de M
alimentacion S/L2 % s A
/L3 w -
PE N
\/
©) }_\r/‘ T I L
Sefal de marcha o PC
a laizquierda/ T STR
a la derecha T2 STF
Valor nominal 3 RH Pr.4(50Hz)
de revoluciones S RM Pr.5 (30 Hz)
3 R Pr6(10H2)
PE[=mrmimmimmnes @

Si bien es cierto que para este tipo de control se requieren otros componentes como pulsadores e in-
terruptores, también ofrece ciertas ventajas frente al control mediante una unidad de mando descrito
mas abajo:

— Después de la primera conexion del variador de frecuencia esta seleccionado el control externo.
Por tanto, este modo de operacion no hay que ajustarlo a través de una unidad de mando.

- Enla aplicacién real, un variador de frecuencia es controlado la mayoria de las veces por medio
de sefales externas. O bien se accede a valores nominales fijos guardados, o el variador recibe de
fuera valores nominales analégicos. Los comandos de inicio, por ejemplo, provienen de un PLC o
de interruptores accionados manualmente. Al realizar el test a través de sefales externas es
posible comprobar el funcionamiento de las entradas de control.
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Puesta en funcionamiento Test de funcionamiento

@® Control del variador de frecuencia a través de una unidad de mando

Los variadores de la serie FR-A800 pueden controlarse directamente por medio de la unidad de man-
do estandar o por medio de una unidad de mando opcional. De este modo, al realizar un test del fun-
cionamiento es posible renunciar a conexiones externas de las entradas de control.

Guardamotor
1 Variador de frecuencia
é- -
R/L1 U [t I
Fuente de M
alimentacion S/L2 v N
T/L3 w )
PE N
o WY Y b
Y_ PR | —_—
L— —
PC
STR
STF
10
2
5
PE_L ------------- @

Tenga en cuenta que estd activado el control por medio de sefiales externas después de conectar por
primera vez el variador de frecuencia. Seleccione el funcionamiento mediante la unidad de mando pul-
sando la tecla PU/EXT en la unidad de mando FR-DUO08 (tecla HAND/AUTO en la unidad de mando
FR-DUO08-01) (ver seccion 5.2).

INDICACION No cortocircuite los bornes PC y p.ej. STF de forma permanente para conectar y desconectar el
motor por medio de la fuente de alimentacién. Con ello se acorta el tiempo de vida util del varia-
dor. Durante el funcionamiento el motor no debe conectarse o desconectarse a través de la fuente
de alimentacién del variador de frecuencia, ya que una conexién y desconexién repetida del varia-
dor de frecuencia a intervalos de tiempo reducidos puede dar lugar a una destruccién de la limita-
cién de corriente de conexién. Conecte la fuente de alimentacién del variador de frecuencia y
controle seguidamente el motor por medio de un comando de direccién de giro en los bornes STR
y STF o bien por medio de la unidad de mando.

Evaluacion de la marcha de prueba

Durante una marcha de prueba hay que prestar atencién especialmente a lo siguiente:

@ El accionamiento no debe producir ruidos de funcionamiento o vibraciones desacostumbrados.

® Un cambio del valor nominal de frecuencia tiene que dar lugar también efectivamente a un
cambio en las revoluciones del accionamiento.

@ Siseactiva unafuncion de proteccion durante un proceso de aceleracion o de frenado, comprue-
be lo siguiente:

- Lacarga del motor

- Los tiempos de aceleracion y de frenado (dado el caso hay que aumentar estos tiempos
(parametro 7y 8))

- El ajuste de la elevacion manual del par de giro (pardmetro 0).

Estos parametros se describen en el capitulo 6.
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5

Manejo y ajustes

Los variadores de frecuencia de las series FR-A800/A802 y FR-F800/F802 estan equipados de forma es-
tandar con la unidad de mando FR-DUO08. Los variadores de frecuencia de la serie FR-A846 estan equi-
pados con la unidad de mando FR-DUO08-01 con la clase de proteccién IP55.

Las unidades de mando permiten la supervisién y la visualizacion de datos de funcionamiento y avi-
sos de alarma, pero también la entrada y la visualizacién de los ajustes de funcionamiento (pardme-
tros, ver también el capitulo 6).

Ademas, a través de la unidad de mando es posible controlar un variador y con ello el motor conec-
tado. Esto resulta particularmente util para la puesta en funcionamiento in situ, la busqueda de fallos
o la comprobacién de funciones.

La unidad de mando FR-DUO8 puede montarse opcionalmente o bien directamente en el variador de
frecuencia o bien en elarmario de control, empledndola entonces de forma descentralizada mediante
una conexién de cable. (Paralaunidad de mando FR-DU08-01 con la clase de proteccién IP55 no es po-
sible unainstalacién en el armario de control.) Por medio del montaje descentralizado es posible con-
trolar comodamente el variador de frecuencia y el motor, monitorizar datos, ajustar parametros, rea-
lizar una busqueda de fallos y ejecutar un funcionamiento de comprobacioén, todo ello remotamente.

Opcionalmente hay disponibles también unidades de mando con funciones ampliadas de visualiza-
cion que pueden conectarse directamente a la conexiéon PU o a través de un cable de conexién.
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5.1 Manejo del variador de frecuencia FR-A800/FR-F800

5.1.1 Unidad de mando FR-DU0S8
(FR-A800/A802)
(FR-F800/F802)

La siguiente figura muestra los componentes de la unidad de mando.

ext | el | pw |
EXT

NET PRUNC——————————— = 6 ]

SET

SITOR.
By
o —— 0O

FR-DUO08

Los componentes se describen en la pagina siguiente.
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Manejo del variador de frecuencia FR-A800/FR-F800

N.° Elemento Significado Descripcion
PU: se ilumina con funcionamiento mediante unidad de mando
PU EXT: se ilumina con funcionamiento externo (se ilumina en los ajustes de fabrica
o EXT Modp de ) después de la conexién)
NET funcionamiento . . . .
NET: se ilumina con el funcionamiento de red
PUyYEXT:  seiluminan con el funcionamiento combinado 1 6 2
MON: se ilumina en el modo de monitor,
dod Id parpadea en secuencia regular dos veces brevemente de forma sucesiva
() Modo I € panelde cuando se ha disparado una funcién de proteccion,
contro parpadea lentamente con la desconexion de la indicacion activada
PRM: se ilumina en el modo de parametrizacion
IM: se ilumina con regulacién de motor asincrono
Tipo de regulacion del — L - L
p 9 PM: se ilumina con regulacién vectorial sin sensores PM/regulacién de motor PM

motor

Esta indicacion se ilumina con el funcionamiento de comprobacion.

Unidad

Se ilumina con la visualizacion de la frecuencia
(Parpadea con la indicacién de la consigna de frecuencia)

Indicacion
(LED de 5 segmentos)

Representacion de la frecuencia, nimero de parametro, etc.

(La magnitud de funcionamiento visualizada puede seleccionarse por medio de los
parametros Pr. 52, Pr. 774 hasta Pr. 776.)

Indicaciéon con funcion
PLC

La secuencia de programa puede ejecutarse cuando se ilumina el LED.

Direccion de giro

TeclaFWD: Orden de marcha giro a la derecha. El LED se ilumina durante el giro a la derecha.

TeclaREV:  Orden de marcha giro a la izquierda. El LED se ilumina durante el giro a la

izquierda.
EI LED parpadea bajo las condiciones siguientes:
® Esta presente la orden de marcha sin especificaciéon del valor consigna.
® E| valor consigna es igual o menor que la frecuencia de inicio.
® Estd presente la sefal MRS.

e RESET}

Parada del motor

Es posible resetear funciones de proteccion
(Confirmacion de un error de variador)

Cambio de ajustes de frecuencia y de parametros
Pulse el dial digital para visualizar las magnitudes siguientes:
® Valor consigna de frecuencia en modo de monitor

©
i @ B

Dial digital (El ajuste puede modificarse con el Pr.992.)
® Valor ajustado actual durante la calibracién
® Un ndmero de alarma de la lista de alarmas
Cambio del modo de ajuste
Pulsando simultdneamente las teclas "MODE" y "PU/EXT" se cambia al ajuste rapido.
Q Modo

Si se acciona la tecla "MODE" durante 2 s como minimo se bloquea la unidad de mando.
Con Pr. 161 = 0 (ajuste de fabrica) esta funcion de bloqueo se encuentra desactivada.
(Ver el manual de instrucciones del FR-A800/FR-F800.)

(71) SET

Escritura de ajustes

Cuando se pulsa durante el funcionamiento
cambia la indicacion de la magnitud del
monitor como se indica a continuacién:

(Con Pr. 52y Pr. 774-Pr. 776 es posible
seleccionar la magnitud visualizada.)

Con ajuste de fabrica

Corriente de

Frecuenciade I
salida

sallda

Tensién de

— — salida

'y

Cambio a la indicacién anterior

ESC Volver
@ Pulsando esta tecla de forma prolongada, el panel de control cambia al modo de monitor.
Cambio entre funcionamiento mediante unidad de mando, funcionamiento en JOG
Modo de mediante unidad de mando y modo de funcionamiento externo.

funcionamiento

Pulsando simultdneamente las teclas "MODE" y "PU/EXT" se cambia al ajuste rapido.

Por medio de esta tecla es posible anular también el estado "Parada PU".
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Manejo y ajustes

Sinopsis de las funciones de la unidad de mando FR-DU08

‘ Cambio del modo de funcionamiento/Ajuste de frecuencia .

I 5

Funcionamiento
mediante unidad de mando ©

lllllll
J

=MON =IM
PRM PM

Funcionamiento externo @
(después de conectar)

Ill uiml:
JC

=MON =IM
PRM PM
P.RUN

Ajuste del valor

El ajuste de frecuencia ha concluido y se guarda el valor.

Funcionamiento en JOG
mediante unidad de mando ©@

()
i
=PU =MON =IM
EXT PRM PM
NET P.RUN

Parpadea
£ P

SET

Indicacién de la corriente de salida @

Modode aJus{S de pardmetros (después
de /cgnectar

= BB

Indicacion de la tensién de salida @

|

SET

MODE O

—M- EERE =

— Ajuste del valor

MODE

S—

Borrar pardmetro Borrar todos los parametros

o

w
% Seleccionar parametro Vlsuallzacmn deI valor
£
©
§- Modo de ajuste de pardmetros ﬂ
° puENy Parpadea
g . 2 Ejemplo ~‘
3
< MODE SET
4

(] - SN - N - ]

Borrar lista de alarmas

El ajuste de parametros ha concluido.

Copiar pardmetro

=] \

Ajustar grupo de parametros Ajuste automatico de parametros Inicializar parametro IPM Lista de los pardmetros
modificados
L
>ET ﬂ m ﬁ m

c )

TS Funcién de seguimiento (trace) ® Ajuste de ganancia PID ®o

5

Z

Modo de funcionamiento
Inl
‘
P MODE
J Ejemplo Ejemplo Ejemplo
Parpadea Parpadea Parpadea

© \ y \ 7

£

= o _ m j‘> m DDDDDDDQ m

©

3 “/ Numero de alarma 1Q N\ “/ Ntimero de alarma 2 ® /7 Numero de alarma 8 O\

©

2 Procedimiento para la visualizacion de la lista de alarmas]

Es posible la visualizacion de las ultimas 8 alarmas.
(La ultima alarma acaba con ")

-

La indicacion m significa "lista de errores vacia".

Pulsacion larga

@ En el manual de instrucciones de su variador de frecuencia encontrara mas informacién acerca de los modos
de funcionamiento, de las magnitudes visualizadas, de la funcién de seguimiento, del ajuste de ganancia PID

y de la lista de alarmas.
@ sélo para la serie FR-F800
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Manejo y ajustes Manejo del variador de frecuencia FR-A800/FR-F800

5.1.2 Unidad de mando FR-DU08-01 (FR-A806)

La siguiente figura muestra los componentes de la unidad de mando. En comparacién con la unidad
de mando FR-DUO08, hay dos componentes que son diferentes: la tecla de modos de funcionamiento
[HAND/AUTOQ] y la indicacion del modo de funcionamiento.

Los componentes se describen en la pagina siguiente.
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Manejo del variador de frecuencia FR-A800/FR-F800

Manejo y ajustes

N.° Elemento Significado Descripcion
HAND : se ilumina con funcionamiento mediante unidad de mando
HAND AUTO: se ilumina con funcionamiento externo (se ilumina en los ajustes de
o L Modode fabrica después de la conexion)
funcionamiento . i i
NET: se ilumina con el funcionamiento de red
HAND y AUTO:  se iluminan con el funcionamiento combinado 1 6 2
MON: se ilumina en el modo de monitor,
dod Id parpadea en secuencia regular dos veces brevemente de forma sucesiva
() Modo I € panelde cuando se ha disparado una funcién de proteccion,
contro parpadea lentamente con la desconexion de la indicacion activada
PRM: se ilumina en el modo de parametrizacion
i . IM: se ilumina con regulacién de motor asincrono
Tipo de regulacion del — L s
PM: se ilumina con regulacién vectorial sin sensores PM

motor

Esta indicacion se ilumina con el funcionamiento de comprobacion.

Unidad

Se ilumina con la visualizacion de la frecuencia
(Parpadea con la indicacién de la consigna de frecuencia)

Indicacion
(LED de 5 segmentos)

Representacion de la frecuencia, nimero de parametro, etc.

(La magnitud de funcionamiento visualizada puede seleccionarse por medio de los
parametros Pr. 52, Pr. 774 hasta Pr. 776.)

© 6 o6 o

Indicaciéon con funcion
PLC

La secuencia de programa puede ejecutarse cuando se ilumina el LED.

Direccion de giro

Tecla FWD: Orden de marcha giro a la derecha. EI LED se ilumina durante el giro a la
derecha.
Tecla REV: Orden de marcha giro a la izquierda. El LED se ilumina durante el giro a la

izquierda.
El LED parpadea bajo las condiciones siguientes:
® Esta presente la orden de marcha sin especificacion del valor consigna.
® F| valor consigna es igual o menor que la frecuencia de inicio.
® Esta presente la sefial MRS.

Parada del motor

Es posible resetear funciones de proteccion
(Confirmacién de un error de variador)

Cambio de ajustes de frecuencia y de parametros
Pulse el dial digital para visualizar las magnitudes siguientes:
® Valor consigna de frecuencia en modo de monitor

0 Dial digital (El ajuste puede modificarse con el Pr. 992.)

® Valor ajustado actual durante la calibracion

® Un nUmero de alarma de la lista de alarmas

Cambio del modo de ajuste

Pulsando simultédneamente las teclas "MODE" y "HAND/AUTO" se cambia al ajuste rapido.
(10 MODE Modo

Si se acciona la tecla "MODE" durante 2 s como minimo se bloquea la unidad de mando.
Con Pr. 161 =0 (ajuste de fabrica) esta funcién de blogueo se encuentra desactivada.
(Ver el manual de instrucciones del FR-A800.)

Cuando se pulsa durante el funcionamiento

cambia la indicacion de la magnitud del Con ajuste de fabrica

m SET Escritura de ajustes monitor como se indica a continuacién: Frecuenciade Corriente de Tension de
. salida g salida —>| salida

(Con Pr.52y Pr. 774-Pr. 776 es posible =
seleccionar la magnitud visualizada.)
Cambio a la indicacién anterior

(12} ESC Volver . .
Pulsando esta tecla de forma prolongada, el panel de control cambia al modo de monitor.
Cambio entre funcionamiento mediante unidad de mando, funcionamiento en JOG

® HAND Modo de mediante unidad de mando y modo de funcionamiento externo.

AUTO funcionamiento

Pulsando simultdneamente las teclas "MODE" y "HAND/AUTO" se cambia al ajuste rapido.
Por medio de esta tecla es posible anular también el estado "Parada PU".
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Sinopsis de las funciones de la unidad de mando FR-DU08-01

‘Zambio del modo de funcionamiento/Ajuste de frecuenci’

HAND
ﬂ UTO H
Funcionamiento externo @ Funcionamiento O Funcionamiento en JOG
(después de conectar) mediante unidad de mando @ mediante unidad de mando @

mimlnl: miminml: =
0 [

=HAND =MON =IM
AUTO PRM PM
NET P.RUN

(
i

=HAND =MON =IM
AUTO PRM PM
NET P.RUN

=MON =IM
PRM PM
P.RUN

’ Ejemplo o Parpadea

“EENEE G W=

Ajuste del valor El ajuste de frecuencia ha concluido y se guarda el valor.

Indicacién de la corriente de salida @ Indicacién de la tensién de salida @

Modo de ajuste de param%ros H
e conectar)
SET
- CE] |-
@
g ~HAND MON =M Seleccionar parametro V|suaI|zaacc|§)J1afiel valor
= AUTO  =PRM PM
o NET P.RUN
Tq’, Modo de ajuste de pardmetros ﬂ
= LIS
3 \d L4
< H 4 Parpadea
— m >ET )::>
Ajuste del valor El ajuste de parametros ha concluido.
LMODE m m m m
\) Borrar parametro Borrar todos los parametros Borrar lista de alarmas Copiar parametro
Ajustar grupo de parametros Ajuste automdtico de parametros Inicializar pardmetro IPM Lista de los parametros
modificados
SET |f=—)
< )
:8 Funcién de seguimiento (trace) ®
c MON =IM
2 AUTO  PRM PM
NET P.RUN
Modo de funcionamiento
‘ =
MODE
: / Ejemplo boroad Ejemplo g Ejemplo Parpad
arpadea Parpadea arpadea
4 ° Z N Z
g o _ ﬁ ﬁ DDDDDDDD m
©
” N
3 “/ Nimero de alarma 1 ® N 7 Numero de alarma 2® 77 Numero de alarma 8 © N
©
g Procedimiento para la visualizacion de la lista de alarmas]
Es posible la visualizacion de las Gltimas 8 alarmas.
! (La dltima alarma acaba con ")
| 1 La indicacién m significa "lista de errores vacia”.
ESC

' Pulsacion larga

® Enel manual de instrucciones de su variador de frecuencia encontrara mas informacion acerca de los modos
de funcionamiento, de las magnitudes visualizadas, de la funcion de seguimiento y de la lista de alarmas.
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Seleccién del modo de funcionamiento Manejo y ajustes

5.2

INDICACION

Seleccion del modo de funcionamiento

Elmodo de funcionamiento sirve para determinar la fuente de la orden de marchay el ajuste del valor
consigna. La seleccion del modo de funcionamiento se lleva a cabo mediante el ajuste del parametro
79 (ver seccion 6.2.7).

Por principio se distingue entre los modos de funcionamiento siguientes:

@® Funcionamiento externo (EXT): Funcionamiento externo (EXT): Seleccione el funcionamiento
externo cuando se vaya a operar el variador de frecuencia predominantemente mediante los
bornes de control empleando potenciémetros e interruptores.

@ Funcionamiento mediante unidad de mando (PU): La operacién tiene lugar por medio de las
unidades de mando estandar FR-DU08/FR-DU08-01, la unidad de mando opcional FR-PU0O7 o
mediante comunicacién RS485 a través de la conexion PU.

@ Funcionamiento de red (NET): Control mediante la segunda interface serie o una opcién de
comunicacion.

Un cambio del modo de funcionamiento resulta posible sélo en estado de parada (el motor esta
parado y no hay ningiin comando de marcha).

El variador de frecuencia esta ajustado de fabrica de manera que se encuentra en el modo de funcio-
namiento externo (EXT) después de la conexién. Con la tecla PU/EXT de la unidad de mando FR-DU08
(olateclaHAND/AUTO de la unidad de mando FR-DU08-01) es posible cambiar al modo PU. Seilumina
el LED "PU" ("HAND").

FR-DU08

FR-DU08-01

=HAND -MON =
AUTO PRM
NET P.RUN

= HAND
AUTO
NET

Sise pulsa latecla PU/EXT con "funcionamiento mediante unidad de mando", se cambia al control por
medio de sefales externas. En tal caso se ilumina la indicacién "EXT"
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Manejo y ajustes Ajuste de la frecuencia y puesta en marcha del motor

5.3 Ajuste de la frecuencia y puesta en marcha del motor

Sin sefales externas de control, la puesta en marcha, la detenciéony el cambio de las revoluciones pue-
de llevarse a cabo Unicamente por medio de una unidad de mando.

Ejemplo V/ Manejo en FR-A800/FR-F800 (con unidad de mando FR-DU08):
En el siguiente ejemplo, el accionamiento se opera con una frecuencia de 30 Hz.

Procedimiento

@ Después de conectar la fuente de alimentacién, aparece la indicacion de inicio.

@ Cambio del modo de funcionamiento

PU . . . . . .
Pulse para seleccionar el modo de funcionamiento "PU". EI LED "PU" comienza a iluminarse.

® Ajuste de la frecuencia

Gire o hasta que aparezca la frecuencia deseada " (30.00 Hz). La visualizacién de frecuencia parpadea
aun unos 5 segs.

Pulse C mientras que parpadea la indicacién. La indicacién cambia entre “' "y"
i

Después de 3 segundos la visualizaciéon cambiaa " ,' " (visualizacion del display).

(Sino se pulsa dentro de un plazo de 5 segundos, la indicacién cambia de nuevo a ",' " .'__,' "(0.00 Hz).

En este caso, ajuste de nuevo la frecuencia deseada girando el dial digital ° )

@ Inicio = Aceleracién = Velocidad constante

(] ()
Pulse o para poner en marcha el motor. La frecuencia cambiaa "

tiempo de aceleracién ajustado en el Pr. 7.
(Para un cambio de la frecuencia de salida, repita el paso (3. La frecuencia cambia a partir del valor precedente.)

{ " (30.00 Hz) dentro del

(® Frenado = Parada

para detener el motor. La frecuencia cambiaa " ,',' " (0.00 Hz) dentro del tiempo de frenado

Pulse

ajustado en el Pr. 8 y el motor se detiene.

INDICACION Posibles causas de error

Sino fuera posible el ajuste de la frecuencia o sino fuera posible poner en marcha el motor a través
de la unidad de mando, compruebe lo siguiente:

@ ;Esta seleccionado el "modo de funcionamiento mediante unidad de mando (PU)"? Tiene que
iluminarse la indicacién "PU".
Compruebe también si el parametro 79 esta ajustado a "0". Ello se corresponde con el ajuste de
fabrica, con el que es posible cambiar en la unidad de mando entre control externoy "modo de
funcionamiento mediante unidad de mando".

@ Estdn desconectados todos los comandos de inicio externos?

@ ;Presiona la tecla SET antes de 5 segundos después de establecer la frecuencia de consigna?
Si no se pulsa tecla SET dentro de ese plazo (mientras que parpadea la indicacién), no se acepta
el valor ajustado.
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Modificacién de los ajustes de los parametros Manejo y ajustes

5.4

Ejemplo VV

Modificacion de los ajustes de los parametros

Todos los ajustes para el funcionamiento de un variador de frecuencia se realizan por medio de pa-
rametros. Los parametros mds importantes se describen en el capitulo 6. Todos los pardmetros vienen
ya preajustados en el estado de entrega del variador. La adaptacién de los pardmetros al motor em-
pleado o a una aplicacién puede llevarse a cabo por medio de la unidad de mando de un variador de
frecuencia.

Tenga en cuenta que el ajuste de los pardmetros resulta posible sélo en los modos de funcionamiento
"manejo mediante la unidad de mando" o "funcionamiento combinado". Ademas no debe haber nin-
gun comando de cambio de direccién de giro.

Manejo en FR-A800/FR-F800 (con unidad de mando FR-DU08):
En el siguiente ejemplo se modifica la frecuencia maxima de salida (pardmetro 1, ver también la sec-
cion 6.2.2) de 120 Hz a 50 Hz.

Procedimiento

@ Después de conectar la fuente de alimentacion, aparece la indicacion de inicio.

®@ Cambio del modo de funcionamiento

Pulse % para seleccionar el modo de funcionamiento "PU". EI LED "PU" comienza a iluminarse.

® Modo de ajuste de pardmetros

Pulse | MODE | para acceder al modo de ajuste de pardmetros. (Aparece el numero de pardmetro leido en ultimo lugar.)

@ Seleccién del nimero de pardametro
Gire o hasta que aparezca " {"(Pr.1).Pulse | SET | para visualizar el valor actual.

Aparece" |21 (ajuste de fabrica).

(® Cambio del ajuste de parametros

Gire o hasta que aparezca "= |_{I_{I"1". Pulse , para guardar el valor.

La indicacién cambia entre "= {11y "

® Gire o para acceder a otro parametro.

Pulse | SET | para visualizar de nuevo el parametro.

Pulse dos veces para acceder al siguiente pardmetro.
Pulse tres veces para acceder a la visualizacién de la frecuencia.
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6

Parametros

Para un funcionamiento éptimo, un variador de frecuencia tiene que ser adaptado al accionamiento
conectadoy a la aplicacién de que se trate. Los ajustes necesarios para ello son denominadas para-
metrosy se guardan en la memoria del variador de frecuencia. No se pierden tampoco cuando se des-
conecta la fuente de alimentacion, de manera que sélo es necesario ajustarlos una vez. Todos los pa-
rametros vienen ya preajustados en el estado de entrega del variador de frecuencia. De este modo el
aparato ya esta listo para ser puesto inmediatamente en funcionamiento.

Los pardmetros pueden subdividirse en pardmetros bésicos y pardmetros extendidos. El ajuste de los
parametros basicos es estrictamente necesario, al contrario que el de los pardmetros extendidos, los
cuales a menudo tienen que ser ajustados s6lo en caso de aplicaciones especiales o complejas.

ATENCION:

Unmal ajustedelos parametros puede dar lugar a danos del motory, en casos extremos, incluso
ala destruccion del mismo. Ajuste los pardmetros concienzudamente y tenga en consideracion
las circunstancias eléctricas y mecdnicas del accionamiento y de la mdquina.

INDICACION

Los variadores de frecuencia FR-A800-E y FR-F800-E, en el estado de fabrica, no tienen 2.2 interface
serie 'y, por lo tanto, tampoco un bloque de bornes RS485.
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6.1 Sinopsis de los parametros basicos

Parametros basicos de la serie FR-A800/FR-F800

FR-A800/FR-F800

Parametro | Significado Ajuste de fabrica
Rango de ajuste
Tipo FM Tipo CA
o A de par de giro ( ) 030 1/2/3/4/6 % O @
umento de par de giro (manua -30 %
1/1,5/2/3/4/6 % O ®
1 Frecuencia méxima de salida 0-120 Hz 60/120 Hz ®
2 Frecuencia minima de salida 0-120 Hz 0 Hz
3 Curva caracteristica V/f (frecuencia base) 0-590 Hz 60 Hz 50 Hz
4 1.2 preseleccién de revoluciones/velocidad - RH 0-590 Hz 60 Hz 50 Hz
5 2.2 preseleccion de revoluciones/velocidad - RM 0-590 Hz 30 Hz
6 3.2 preseleccion de revoluciones/velocidad - RL 0-590 Hz 10 Hz
7 Tiempo de aceleracion 0-3600 s 5/15s®
8 Ti de frenad 0-3600 515509
iempo de frenado - s
10/30s OO
9 Ajuste de corriente para la proteccién 0-500/ Corriente nominal
electrénica del motor 0-3600A @
79 Seleccién de modos de funcionamiento 0-4,6,7 0
125 Ganénaa para determinacién <':1el valor 0-590 Hz 60 Hz 50 Hz
consigna en borne 2 (frecuencia)
126 Ganqnua para determinacion <_1el valor 0-590 Hz 60 Hz 50 Hz
consigna en borne 4 (frecuencia)
0@
160 Lectura grupos de usuarios 0, 1,9999 0
9999 ®
0,3003, 3103, 8009,
8109, 9009, 9109 @
998 Inicializacién de los parametros PM 0,12,14,112, 114, 0
8009, 8109, 9009,
9109 @
. . . 1,2,10,11,12,13,
999 Ajuste automatico de pardmetros 20, 21,9999 9999
) Dependiente de la clase de potencia del variador de frecuencia
@ sélo para FR-A800
® sélo para FR-F800
INDICACION Una sinopsis de todos los parametros podra encontrarla en el anexo (seccion A.1).
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6.2

6.2.1

6.2.2

Los parametros basicos en detalle

Aumento de par de giro (Pr. 0)

Con ayuda del pardmetro 0 es posible aumentar la tensién de salida con frecuencias de salida redu-
cidas y elevar asi el par de giro. Emplee esta funcién cuando haga falta un alto par de arranque o un
alto par de giro a bajas revoluciones.

Con el pardametro 0 es posible aliviar para el
motor la puesta en marcha bajo carga. La

A . o .

100 % - - oo e frecuencia basica es determinada por el

parametro 3.

Tension de salida

Frgguencia
Rango de basica
ajuste Pr.0
0 Frecuencia de saﬁda [HZ]

Frecuencia de salida minima y maxima (Pr. 1, Pr. 2)

Las frecuencias de salida minima y maxima determinan el rango dentro del cual el valor nominal de
frecuencia puede regular las revoluciones de una accionamiento.

Mediante el ajuste de los parametros 1y 2 es posible adaptar el rango del valor nominal de frecuencia
a las circunstancias y caracteristicas mecanicas de la maquina. En muchas aplicaciones no es conve-
niente o posible una parada del accionamiento (frecuencia de salida = 0 Hz) con un valor nominal mi-
nimo. Por otro lado es necesario limitar también la frecuencia maxima de salida y con ello el nUimero
maximo de revoluciones, por ejemplo para no sobrecargar ala maquina mecadnicamente o parano ex-
ceder una determinada velocidad méxima.

Frecuencia de salida [Hz]

Limitacién a la frecuencia de
salida méxima

v v >
0 — 5V Valor nominal de frecuencia
o, . 0 — v
Limitacién a la frecuencia 4 mA —  20mA

de salida minima
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6.2.3

6.2.4

Curva caracteristica V/f (Pr. 3)

El ajuste del pardmetro 3 es muy importante, ya que con el se lleva a cabo la adaptacion del variador
de frecuencia al motor.

El parametro 3 indica con qué frecuencia de salida ha de adoptar su maximo valor la tension de salida.
Por regla general aqui se ajusta la frecuencia nominal del motor. La frecuencia nominal de un motor
se indica en su placa de caracteristicas. Un ajuste erréneo puede dar lugar a una sobrecarga y a una
desconexion del variador de frecuencia.

Tensién de salida El pardmetro 3 determina la relacién en-
A tre la tensién de salida y la frecuencia de
R salida (curva caracteristica V/f).

0 Frecuencia de salida [Hz]

Por medio del pardmetro 19 es posible determinar la tension maxima de salida del variador de fre-
cuencia. Para ello el parametro es ajustado a la tension de salida maxima permitida (ver placa de ca-
racteristicas del motor).

Determinacion del valor nominal de la frecuencia mediante seiales externas
(Pr.4aPr.6)

En muchas aplicaciones resulta suficiente cuando un accionamiento puede ser operado con varias ve-
locidades fijas. De este modo no es necesario predeterminar un valor nominal de frecuencia; los va-
lores nominales (los cuales, evidentemente, pueden ser determinados por el usuario), se obtienen de
las sefnales de ON/OFF de los bornes de conexién del variador de frecuencia.

En todos los variadores de frecuencia tratados en este manual introductorio es posible seleccionar
hasta 15 valores nominales de frecuencia (y de este modo revoluciones o velocidades) a través de los
bornes RH, RM, RL 6 REX. Para ello, el variador de frecuencia tiene que encontrarse en el modo de fun-
cionamiento "externo".

Ejemplo para la conexién a los bornes RH,
RM, RLy REX de un variador de frecuencia
(I6gica positiva).

Marcha a la derecha

Para la seleccién de una frecuencia es po-
sible emplear por ejemplo las salidas de
relé de un controlador légico programa-
ble (PLC).

Preseleccion de
revoluciones/velocidad

Los primeros tres valores nominales de frecuencia se registran en los pardmetros del 4 al 6. Otras re-
voluciones fijas (4 hasta 15) pueden guardarse en otros parametros. Indicaciones al respecto podra
encontrarlas en las instrucciones de cada uno de los variadores de frecuencia.
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Tal como muestra la figura siguiente, es posible acceder a hasta siete valores nominales de frecuencia
ya sélo con sefiales en los bornes RH, RMy RL. Para la seleccién de la cuarta a la séptima frecuencia fija
es necesario combinar las sefiales de estas entradas.

Frecuencia de salida [Hz]

RH
RM
RL
REX

Presel. 1 (RH, Pr. 4)

Presel. 2 (RM, Pr. 5)

Presel. 5

\Presel. 6

Presel. 4
Presel. 3 (RL, Pr. 6)
Presel. 7
Tiempo‘
ON ON ON ON
ON ON ON | ON |
ON ON ON

Para acceder a las frecuencias octava hasta décimo quinta se requiere una sefal en el borne REX:

Frecuencia de salida [Hz]

RH

RM
RL

REX

Presel. 8

Presel. 9

Presel. 10

Presel. 11

Presel. 12

Presel. 13

Presel. 14

Presel. 15

Tiempo

ON ON ON ON

ON ON ON ON

ON ON ON ON

ON ON ON ON ON ON ON ON

Al seleccionar frecuencias fijas (velocidades) hay que observar lo siguiente:

@ Si se emplean exclusivamente los parametros 4, 5 y 6 para la preseleccion de la velocidad y al
mismo tiempo se han seleccionado por descuido dos velocidades, los bornes presentan la
siguiente prioridad: RL antes de RM y RM antes de RH.

@ Los valores de los parametros pueden modificarse también durante la operacion.

@ Para el empleo de la sefal REX, ésta tiene que estar asignada a un borne de entrada por medio
del correspondiente ajuste en los parametros Pr. 178 hasta Pr. 189.
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6.2.5

6.2.6

Tiempo de aceleracion y de frenado (Pr. 7, Pr. 8)

Una gran ventaja de los variadores de frecuencia consiste en que un motor conectado puede acele-
rarse y frenarse con suavidad. Por el contrario, un motor eléctrico conectado directamente a la red
eléctrica alcanza sus revoluciones nominales dentro de un tiempo minimo después de la conexion.
Esta es una propiedad no siempre deseada, especialmente en el caso de mecanismos sensibles.

Los pardmetros 7 y 8 sirven para determinar los tiempos de aceleracién/de frenado. Cuanto mayor es
el valor de parametro ajustado, tanto menor es el cambio de velocidad por unidad de tiempo.

Frecuencia de salida [Hz]

Pr20 4 ----q---mmmmmm -

Revoluciones constantes

1

1

1

1

1

1

1

1

|
— —
Tiempo de aceleracion Tiempo de frenado
(Pr.7) (Pr. 8)

Con el pardmetro 7 se ajusta el tiempo de aceleracién para el accionamiento. El tiempo de aceleracién
describe el espacio de tiempo (en segundos) requerido para acelerar de 0 Hz hasta la frecuencia de-
terminada en el pardmetro 20.

El tiempo de frenado, es decir el espacio de tiempo (en segundos) dentro del que el accionamiento es
frenado desde la frecuencia fijada en el parametro 20 hasta 0 Hz, se determina por medio del para-
metro 8.

Proteccion electronica del motor (Pr. 9)

Los variadores de frecuencia estan equipados con una funcién electrénica interna para la proteccién
del motor. Esta registra la frecuencia y la corriente del motor. En funcion de estos dos factores y de la
corriente nominal del motor, la proteccién electrénica del motor se hace cargo de disparar las fun-
ciones de proteccion en caso de sobrecarga. La funcion electrénica de proteccion del motor sirve en
primera linea como proteccién contra un calentamiento no permitido cuando se opera con revolu-
ciones parciales y con un par de giro muy alto. Para ello se toma en consideracion, entre otras cosas,
la reduccién del rendimiento de refrigeracion del ventilador del motor.

En el pardmetro 9 se indica la corriente nominal del motor. Este dato puede tomarse de la placa de ca-
racteristicas del motor.

Para desactivar la proteccidn electrénica del motor se pone a "0" el parametro 9 (p. ej. cuando se em-
plea una proteccién externa del motor o cuando se conectan varios motores a un variador de fre-
cuencia). Sin embargo se mantiene activa la proteccion contra sobrecarga de los transistores del va-
riador de frecuencia.
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6.2.7 Seleccion del modo de funcionamiento (Pr. 79)

Mediante el valor del pardmetro 79 se determina el modo de funcionamiento en que ha de trabajar el

variador de frecuencia.

El funcionamiento puede tener lugar mediante sefales externas, mediante unidad de mando, me-

diante una combinacién de unidad de mando y sefales externas, o mediante red.

@ Elija el control externo cuando el variador de frecuencia vaya a ser operado por ejemplo mediante
potenciémetro e interruptor o mediante un PLC preferentemente a través de los bornes de
control.

@ Seleccione el funcionamiento mediante la unidad de mando cuando la orden de marcha y la
determinacién del comando de velocidad vayan a provenir de la unidad de mando o de la
interface PU.

@ Seleccione el modo de funcionamiento de red (modo NET) para el funcionamiento mediante
comunicacion serie RS485 o mediante una opcidn de comunicacion.

Parametro 79 | Funcion
Al conectar la fuente de alimentacion esta seleccionado el control externo. Es posible cambiar entre el
(Ajuste de funcionamiento mediante la unidad de mando (PU) y el funcionamiento externo por medio de las teclas
A PU/EXT de la unidad de mando. Las propiedades de estos modos de funcionamiento se describen en esta
fabrica) : . Wy, non
tabla bajo los valores de parametro "1"y "2".
. . Determinacion de la frecuencia | Determinacion de la senal de
Modo de funcionamiento . A
de salida inicio
1 Unidad de mando Mediante unidad de mando Medl.ante las teclas (FWD, REV) de
la unidad de mando
Determinacion externa de valor
nominal Senal externa de inicio mediante
2 Funcionamiento externo (p.ej. bornes 2, 4, JOG, .
L A bornes STF 6 STR
preseleccién de velocidad/
revoluciones etc.)
Mediante unidad de mando o
Modo de funcionamiento med.lante sefal extgrna Sefal externa de inicio mediante
3 . (p. €j. borne 4, mediante .
combinado 1 L . bornes STF 6 STR
preseleccion de velocidad/
revoluciones etc.)
Determinacién externa de valor
. . nominal .
Modo de funcionamiento X Mediante las teclas (FWD, REV) de
4 . (p.ej. bornes 2, 4, JOG, N
combinado 2 L j la unidad de mando
preseleccién de velocidad/
revoluciones etc.)
Funcionamiento de cambio
6 Cambio entre funcionamiento mediante unidad de mando, funcionamiento externo y funcionamiento de
red manteniendo el estado de funcionamiento
Funcionamiento externo (liberar/bloquear cambio a funcionamiento mediante unidad de mando)
7 Senal X12 ON: Es posible el cambio al funcionamiento mediante unidad de mando
(En el funcionamiento externo se desconecta la salida.)
Senal X12 OFF: Esta bloqueado el cambio al funcionamiento mediante unidad de mando
INDICACION Las sefales X12 hay que asignarlas en los parametros a un borne de entrada del variador de fre-

cuencia. Mas informaciones al respecto podrd encontrarlas en los manuales de instrucciones de
cada uno de los variadores de frecuencia.
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Pr. 79 ="0" (funcionamiento externo, conmutable a funcionamiento mediante unidad de
mando, ajuste de fabrica)
Pr. 79 ="2" (funcionamiento externo, no conmutable)

Si el parametro 79 esta puesto a "0" 6 a "2", después de conectar la fuente de alimentacién esta acti-
vado el control externo del variador de frecuencia. En este caso, por regla general no es posible ajustar
pardmetros.

Sino es necesario cambiar pardmetros frecuentemente, puede elegirse de forma fija el modo de fun-
cionamiento externo ajustando a "2" el parametro 79.

Si resulta necesario cambiar frecuentemente los parametros hay que seleccionar el modo de funcio-
namiento externo ajustando a "0" el parametro 79. Entonces el variador de frecuencia se pone en el
modo de funcionamiento externo cuando se conecta la fuente de alimentacion, pero puede cam-
biarse al "funcionamiento mediante la unidad de mando" (funcionamiento PU) pulsando la tecla PU/
EXT. En el funcionamiento PU es posible cambiar parametros. Pulsando de nuevo la tecla PU/EXT es
posible cambiar de nuevo al modo de funcionamiento externo.

En el funcionamiento externo los comandos de inicio vienen predeterminados a través de los bornes
STF y STR. La predeterminacion del valor nominal de frecuencia puede tener lugar por medio de una
fuente analégica de valor nominal (corriente o tensidn) o mediante el acceso a valores fijos de velo-
cidad/revoluciones en los bornes RH, RM, RL.

Pr. 79 ="1" (funcionamiento mediante unidad de mando)

Si el parametro 79 estd ajustado a "1", después de la conexidn el variador de frecuencia se inicia en el
modo "funcionamiento mediante unidad de mando" y puede controlarse, consecuentemente, por
medio de las teclas de la unidad de mando.

El modo de funcionamiento no puede cambiarse pulsando la tecla PU/ EXT.

Pr.79 ="3" (funcionamiento combinado 1)

Elija este tipo de funcionamiento combinado cuando la determinacién del valor nominal de frecuen-
cia hade tenerlugar a través de la unidad de mando (dial digital) y la determinacion de las sefiales de
inicio ha de tener lugar a través de los bornes externos.

El modo de funcionamiento no puede cambiarse pulsando la tecla PU/ EXT.

Una determinacion de las revoluciones a través de la preseleccién de la velocidad/revoluciones me-
diante sefales externas tiene una prioridad mayor que la determinacién de la frecuencia por medio
de la unidad de mando.

Pr.79 ="4" (funcionamiento combinado 2)

Elija este tipo de funcionamiento combinado cuando la determinacién del valor nominal de frecuencia
ha de tener lugar p. e]. a través de un potencidmetro externo o la preseleccién de la velocidad/revo-
lucionesy la determinacién de las sefales de inicio han de tener lugar a través de la unidad de mando.

El modo de funcionamiento no puede cambiarse pulsando la tecla PU/ EXT.
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6.2.8

6.2.9

Ajuste de la ganancia para ajuste de valor consigna (valor maximo) en los
bornes 2y 4 (Pr. 125, Pr. 126)

Por medio de los parametros para la ganancia es posible adaptar el variador de frecuencia con pre-
cisién alas sefales de valor consigna que no son exactamente de 56 10V 6 de 20 mA. El ajuste de las
frecuencias de salida asignadas al valor de sefal minimo y maximo puede llevar se a cabo libremente
y por separado para los bornes 2y 4. Con ello es posible por ejemplo también la parametrizacién de
una caracteristica inversa de regulacion (gran frecuencia de salida con un valor consigna minimo, mi-
nima frecuencia de salida con valor consigna maximo).

Ajuste el Pr. 125 "Ganancia para determinacién del valor consigna en borne 2 (frecuencia)" para cam-
biar la frecuencia asignada a la sefal de tensién méaxima de entrada analégica (5 V en el ajuste de fa-
brica). Ajuste el Pr. 126 "Ganancia para determinacién del valor consigna en borne 4 (frecuencia)" para
cambiar la frecuencia asignada a la sefal de corriente maxima de entrada analégica (20 mA en el ajus-
te de fabrica).

En el manual de instrucciones de su variador de frecuencia encontrara mas informacion al respecto.
Lectura grupos de usuarios (Pr. 160)

Los grupos de usuarios permiten el acceso a determinados pardmetros mediante la unidad de mando.
El ajuste del parametro 160 a "0" (ajuste de fabrica) permite acceder a todos los parametros.

Con el parametro 160 ajustado a "9999", mediante la unidad de mando es posible visualizar sélo los
pardmetros basicos (ver la sinopsis de pardmetros en la pagina 2).

En el manual de instrucciones de su variador de frecuencia encontrara mas informacion al respecto.
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6.2.10 Inicializacion de los parametros PM (Pr. 998)

Con el Pr. 998 "Inicializacion de los pardmetros PM" se ajustan los valores requeridos para el acciona-
miento de un motor IPM del tipo MM-CF, MM-EFS o MM-THE4 (ver la tabla siguiente). El autoajuste de
los datos del motor permite la operacién de otro motor IPM de un tipo diferente a MM-CF, MM-EFS,
MM-THE4 o de un motor SPM.

Ajuste A
Pr. 998 Descripcion
0
(Ajuste de Ajustes de parametro para un motor asincrono trifasico (frecuencia)
fabrica)
9009 Se ajustan los parénr]etros para la operacion de un motor SPM (revoluciones | ajyste el Pr. 71 "Seleccién
por minuto) (después del autoajuste). de motor" y lleve a cabo
9109 Se ajustan los parametros para la operacién de un motor SPM (frecuencia) un autoajuste de los
(después del autoajuste). datos del motor.
FR-A800
3003 Para motor IPM MM-CF: Ajuste de pardmetros (revoluciones por minuto)
3103 Para motor IPM MM-CF: Ajuste de parametros (frecuencia)
8009 Se ajustan los parametros para la operacion de otro motor IPM de untipo Ajuste el Pr. 71 "Seleccién
diferente a MM-CF (revoluciones por minuto) (después del autoajuste). de motor" y lleve a cabo
8109 Se ajustan los pardmetros para la operacion de otro motor IPM de un tipo un autoajuste de los
diferente a MM-CF (frecuencia) (después del autoajuste). datos del motor.
FR-F800
12 Para motor IPM MM-EFS (velocidad nominal 1500 rpm)/MM-THE4:
Ajuste de parametros (revoluciones por minuto)
14 Para motor IPM MM-EFS (velocidad nominal 3000 rpm):
Ajuste de parametros (revoluciones por minuto)
112 Para motor IPM MM-EFS (velocidad nominal 1500 rpm)/MM-THE4: Ajuste de pardmetros (frecuencia)
114 Para motor IPM MM-EFS (velocidad nominal 3000 rpm): Ajuste de parametros (frecuencia)
Se ajustan los pardmetros para la operacién de otro motor IPM de un tipo . . »
8009 diferente a MM-EFS/MM-THE4 (revoluciones por minuto) (después del Ajuste el Pr. 71 "Seleccion
autoajuste). de motor" y lleve a cabo
un autoajuste de los
8109 Se ajustan los pardmetros para la operacién de otro motor IPM de un tipo datos del motor.
diferente a MM-EFS/MM-THE4 (frecuencia) (después del autoajuste).

En el manual de instrucciones de su variador de frecuencia encontrara mas informacion al respecto.
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6.2.11 Ajuste automatico de parametros (Pr. 999)

Se ajustan automaticamente varios pardmetros (ajuste automatico de parametros). Entre ellos se
cuentan los ajustes de comunicacién para el enlace auna unidad HMI de la serie GOT, los ajustes de pa-
rametro para las frecuencias nominales 50 Hz/60 Hz y tiempos de aceleracién/frenado.

La siguiente tabla muestra los valores de ajuste para el Pr. 999. Entre el valor deseado en el Pr. 999.

Ajuste
Pr.999

Descripcion

1

Ajuste de la indicacion estdndar para la regulacion PID

Indicacion automatica para la regulacion PID

Ajuste automatico de los parametros para el enlace de un
GOT ala conexién PU

Ajuste automatico de los parametros para el enlace de un
GOT a la segunda interface serie

"Controller Type" en GOT:
FREQROL 500/700/800,
SENSORLESS SERVO

Ajusta automaticamente los pardmetros de comunicacién
para la conexiéon de un GOT mediante la conexion PU

Ajusta autométicamente los parametros de comunicacion
para la conexion de un GOT mediante la segunda interface
serie

"Controller Type" en GOT:
FREQROL 800 (Automatic Negotiation

20

50 Hz Frecuencia nominal

21

60 Hz Frecuencia nominal

Ajusta a la frecuencia de red deseada todos
los pardmetros referidos a la frecuencia
nominal.

9999

Sin funcion

En el manual de instrucciones de su variador de frecuencia encontrara mas informacion al respecto.
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7

INDICACION

Funciones de proteccion y de diagndstico

Los variadores de frecuencia de las series FR-A800 y FR-F800 estan equipados con muchas funciones
para la proteccién tanto del variador mismo como también el accionamiento contra dafios en caso de
que se presente un fallo. En caso de un error grave se dispara la funcién de protecciony se bloquea la
salida del variador de frecuencia, el motor se detiene libremente sin frenar y en la unidad de mando
sevisualiza un cédigo de error. Con ayuda del cédigo de error y de las indicaciones para el diagnéstico
de errores en las instrucciones del variador de frecuencia es posible determinar la causa del fallo con
rapidez en la mayoria de los casos. Si el diagndstico del fallo no estuviera coronado por el éxito, el ser-
vicio técnico de MITSUBISHI ELECTRIC estara encantado de poder ayudarle.

En relacion a los avisos de error hay que observar las indicaciones que se detallan a continuacion:

® Memorizacion de codigos de error

Después de que se haya presentan un fallo, los cédigos de error pueden indicarse sélo cuando se
mantiene conectada la tension de alimentacién del variador. Si por ejemplo se conecta la fuente
de alimentacion a través de un contactor que se desconecta en caso de que responda una funcién
de proteccion, entonces se pierden también los avisos de error.

@® Visualizacién de los avisos de error

Cuando se dispara una funcion de proteccion, en la unidad de mando se visualiza automatica-
mente el aviso de error correspondiente.

@ Reset de funciones de seguridad

Cuando se dispara una funcion de proteccién del variador se bloquea la salida de potencia del
mismo. El motor conectado ya no recibe tension y se detiene libremente sin frenar. El variador
puede iniciarse de nuevo sélo después de haber restaurado las funciones de proteccién por medio
de un RESET.

En caso de un fallo primero hay que eliminar la causa del mismo y realizar después un reset del
variador. Después de ello es posible proseguir con el funcionamiento.

Las indicaciones del variador de frecuencia en caso de un fallo pueden agruparse en cuatro clases:

— Avisos de error
Un aviso de error tiene que ver casi siempre con un error de manejo o de ajuste. La salida del
variador no se desconecta.

- Advertencias
En caso de una advertencia tampoco se bloquea la salida del variador, por lo que el motor sigue
en marcha. Sin embargo, si no se observa una advertencia y no se elimina la causa de la misma es
posible que acabe produciéndose un error grave.

- Errores leves
En caso de errores leves no se desconecta la salida del variador.

— Errores graves
En caso de errores graves se activan las funciones de proteccién del variador. Entre ellas secuenta
el bloqueo de la salida y la desconexién del motor.

— Otros mensajes

Se emite un mensaje sobre el estado de servicio del variador de frecuencia y la salida del variador
de frecuencia no se desconecta.

Los variadores de frecuencia FR-A800-E y FR-F800-E, en el estado de fabrica, no tienen 2.2 interface
serie y, por lo tanto, tampoco un bloque de bornes RS485.
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7.1

Delimitacion de la causa del fallo

En caso de un fallo o de un funcionamiento no impecable, a partir del comportamiento del motor a
menudo resulta posible deducir ya cual es la causa del fallo.

Error

Causas posibles

Comprobacién / Indicaciones para la eliminacion del error

El motor no funciona.

La tensién dered o el
motor no estan bien
conectados.

(Estan bien cableados los bornes R/L1, S/L2y T/L3 y es correcta la
tension de los bornes?

¢{Estan bien cableados los bornes U,Vy W ?

(Estan puenteados los bornes P1y P/+?

Sefales de entrada mal
conectadas

¢Hay una sefal de inicio?

No deben estar presentes simultdaneamente las sefales de inicio para
el giro a la izquierda y para el giro a la derecha.

El ajuste de la frecuencia no debe sera "0".

Cuando se entra un valor nominal de 4-20 mA tiene que estar
conectada la sefal AU.

¢{Esta conectada la sefial para la activacion del bloqueo de regulacion
(MRS) y la sefial RESET (RES)?

{Estd bien conectado el puente ("jumper") para la seleccién de la
l6gica de control (positiva/negativa)?

Ajustes incorrectos de
los pardmetros

Compruebe el pardmetro 79 para la selecciéon del modo de
funcionamiento.

Asegurese de que los ajustes necesarios para el funcionamiento, tales
como preseleccion de las revoluciones o frecuencia maxima de salida
(pardmetro 1), no estan puestos a "0".

Carga

¢{Es la carga demasiado alta?

{Esta bloqueado el eje del motor?

Otras causas

{Se indica un aviso de error en el display del panel de control (p.ej.
E.OC1)?

El motor marcha en la
direccién equivocada.

Secuencia de fases
errénea

Compruebe la secuencia de fases de los bornes de salida U, Vy W.

Senal de inicio

Determinacion errénea
de la direccion de giro

Asegurese de que estan bien conectadas las sefales de inicio para el
giro a la derecha o a la izquierda.

Las revoluciones del
motor son demasiado
altas o demasiado
reducidas.

Senal de valor nominal

;Se dispone de senal de valor nominal (valor correcto)?
Mida el valor de la sefial de valor nominal.

Ajustes incorrectos de
los pardmetros

Compruebe los ajustes de los parametros 1,2,y 19.

Senales parasitas

Asegurese de que no hay interferencias que perturben las lineas de
conexion de las sefiales de entrada. Emplee cables apantallados.

Carga

¢{Es la carga demasiado alta?

La aceleracién o el
frenado del motor es
irregular

Ajuste incorrecto del
tiempo de aceleracion/
de frenado

Compruebe si el ajuste del tiempo de aceleracion y/o de frenado es
demasiado reducido (parametros 7 y 8). Aumente estos valores.

Carga

¢{Es la carga demasiado alta?

Aumento del par de giro

¢{Es el ajuste del valor del aumento del par de giro tan alto que se
activa la proteccion de desconexion para sobrecorriente?

La corriente del motor
es demasiado alta.

Carga

¢{Es la carga demasiado alta?

Aumento del par de giro

{Es demasiado alto el ajuste del valor del aumento del par de giro?

No es posible aumentar
las revoluciones del
motor.

Frecuencia maxima de
salida

¢(Estd bien ajustada la frecuencia de salida maxima (parametro 1)?

Carga

(Es la carga demasiado alta?

Aumento del par de giro

¢{Es el ajuste del valor del aumento del par de giro tan alto que se
activa la proteccion contra sobrecorriente?
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Error

Causas posibles

Comprobacion / Indicaciones para la eliminacion del error

El motor marcha
irregularmente

Carga

Asegurese de que las fluctuaciones de carga no son excesivas.

Senales de entrada

(Es estable la sefal de valor nominal de frecuencia?

Asegurese de que no hay interferencias que perturben la seial de
valor nominal de frecuencia.

Asegurese de que con la excitacién por medio de un moédulo de salida
de transistor no pueden producirse disfunciones producidas por
corrientes de fuga.

Otras causas

No se debe sobrepasar la longitud de cable de motor permitida.

No es posible cambiar
de modo de
funcionamiento.

Hay sefal de inicio

No debe haber ninguna sefal de inicio. En caso de que haya sefal de
inicio no es posible cambiar el modo de funcionamiento.

Ajustes de parametros

Compruebe el ajuste del pardmetro 79. Si el parametro 79 estd a "0",
después de conectar la fuente de alimentacion el variador de
frecuencia se encuentra en el modo de funcionamiento para el
control externo. Con la tecla PU/EXT es posible cambiar al "modo de
funcionamiento mediante unidad de mando". La descripcién de las
funciones para los ajustes de parametro 1 a 7 puede encontrarlas en
la secciéon 6.2.7.

No hay ninguna
indicacion en el panel
de control

Conexién de los bornes
PCySD

No se deben conectar entre si los bornes PCy SD.

Puente entre los bornes
P1yP/+

Asegurese de que esta bien conectado el puente entre los bornes P1y
P/+.

No es posible escribir
pardmetros

Hay sefal de inicio

No debe haber ninguna sefal de inicio.

Tecla SET

Pulse la tecla SET (unidad de mando FR-DU08/FR-DU08-01) para
guardar los valores de parametro.

Ajuste de pardmetros

Asegurese de que el valor del pardmetro se encuentra dentro del
rango de ajuste permitido.

El variador de frecuencia no puede encontrarse en el modo de
funcionamiento "control externo" (parametro79, seccién 6.2.7).

El motor produce ruidos
extrafos.

Ajustes de parametros

Asegurese de que el tiempo de frenado no es demasiado corto
(pardmetro 8).
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7.2 Sinopsis de los avisos de error
L Visualizacion en el variador o
Clasificacion Texto Significado
FR-A800 FR-F800
;'"”__“_ Pt l‘"”__“_ Pt HOLD Bloqueo del panel de control
" n'__”: P " ;'__”: o LOCD Protegido mediante contraseia
= =
[l [l
hasta hasta Er1 hasta
= L . L Er4, Error de transmision de parametros
ol i | [l | Er8
= =
Dol | Dol |
Avisos de error P =
Il e | [ |
hasta hasta
- - rElhasta
= = rE4, .
- e /E6 hasta Error de copiado
[l [l g ] rES
hasta hasta
P P
[l [l g
Ee e Ee e Err. Error
-0 -0 oL Protecciér) contra el bloqueo ctiel
- - motor activada (por sobrecorriente)
Proteccion contra el bloqueo del
=1 =1 oL motor activada (por sobretensién de
circuito intermedio)
R — RO @ Resistencia de frenado sobrecargada
L L TH Alarma predefinida proteccion
P P térmica electrénica del motor
El variador de frecuencia ha sido
[ [ PS parado por medio de la unidad de
mando
M Ml
MT1 hasta | Salida de sefal para el
hasta hasta MT3 mantenimiento
[V ] [V ]
[ T [ -
= = cr®@ Copiar parametro
Avisos de - —
advertencia o) . sL Ha re_spondldo la limitacion de
== velocidad
SH SH SA Desconexién de par segura
i i UF Error host USB
= . HP1 Error de ajuste marcha al punto de
UL LI referencia
e i HP2 Marchall al punto de referencia no
UL concluida
L = . HP3 Marcha al punto de referencia mal
UL seleccionada
re re CF Serviciq al p’roducirse un error de
— — comunicacion
EHR EHR EHR® Error de comunicacion de Ethernet
[ o ED® Modo de emergencia activo
[ [ LDF Error de carga
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Visualizacion en el variador

Clasificacion Texto Significado
FR-A800 FR-F800
(= (= FN Ventilador danado
Errores leves e =] i o @ Error de la circulacion interna de aire
UL L 2 de refrigeracion
e el e el Desconexién por sobrecorriente
EeoHe = de EoC1 durante aceleracién
= mr et u Tt EOC2 Desconexion por sobrecorriente
oLl oLl : durante velocidad constante
L . Desconexién por sobrecorriente
EoorA Eoar4 E.OC3 durante proceso de frenado o
parada
= = E.OV1 Sobretensién durante la aceleracion
- . = - . = Sobretension durante velocidad
E oveE E ovea EOv2 | >opretens
= . = s EOV3 Sobretensién durante proceso de
= = L frenado o parada
[l ¥ I [t N I ETHT Proteccién contra sobrecarga
= = . (variador de frecuencia)
_ _ Proteccién contra sobrecarga del
=T HM = T HM ETHM motor (disparo de la proteccién
térmica electréonica del motor)
= 1 o = 1 o EFIN Sobrecalentamiento del disipador
f el B R [ el B A . de calor
_ o _ - Corte breve del suministro eléctrico
A = A = EIPE@® | (funcién de proteccion contra el
corte del suministro eléctrico)
=or =or EUVT @@ | Proteccién contra baja tension
e oV LF EILFO® | Error de fases de entrada
Proteccién de desconexion -
Eomr Eomr E.OLT proteccion contra el bloqueo del
motor
Errores graves Eooor Eosar E.SOT Falta de sincronizacién
= = ELUP Se ha.excedido el limite de carga
[l S ] Lo . superior
Y Y ELDN Se ha excedido el limite de carga
D M Y [ I A . inferior
E LE — EBe® Transistor de frenado dafnado
- EohRE EBE® Error en el circuito interno
= = EGF Spbrecorriente debido a contacto a
D ) D 1) - tierra
EOLE EOLF E.LF Fase de salida abierta
= = EOHT Disparo de un guardamotor externo
= = (termocontacto)
[ =T [ = E.PTC PTC disparo termistor
Error en combinacién con la
EOFT EOFT E.OPT conexién de una unidad opcional
(externa)
D o o B D o o B E.OP1
[ | g [ i | . .
Fallo de la unidad opcional de
[ — EOP2@ | comunicacién instalada
——— internamente (slot de extension)
e OHd — EOP3 @
= [ = [
. o =, o
= (1 = 1
. [ . [ . N .
— _ — _ E.16 Indicacion de error producida por el
= [T} I~ [T} hasta ) o
. [ . [ £20 usuario con la funcién PLC
{ { '
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Sinopsis de los avisos de error

Funciones de proteccién y de diagnoéstico

Clasificacion

Visualizacion en el variador

FR-A800

FR-F800

Texto

Significado

Errores graves

E.PE

Error de memoria

E.PUE

Error de conexién con la unidad de
control

-,
¥
i

E.RET

Se ha excedido el nimero de
intentos de reinicio

E.PE2

Error de memoria

ES5
E.6
E7
E.CPU

Error de CPU

E.CTE

Cortocircuito en la conexion con la
unidad de mando

cortocircuito de la tension de salida
de la segunda interface serie

E.P24

Cortocircuito de la tensién de salida
de 24V DC

E.CDO

Se ha excedido la corriente de salida
permitida

EIOHO®

Sobrecalentamiento de la
resistencia de conexion

-l

ESER®

Error de comunicacion (variador de
frecuencia)

E.AIE

Entrada analdgica dafada

E.USB

Error con la comunicacion a través
del puerto USB

E.SAF

Error en el circuito de seguridad

E.PBT

Error en el circuito interno

E.OS

Revoluciones excesivas

E.OSD

Desviacién excesiva de revoluciones

E.ECT

Error de generador de pulsos
(ninguna senal)

E.OD

Desviacién de posicion demasiado
grande

E.MB1
hasta
E.MB7

Se ha producido un error durante la
secuencia de frenado

E.EP

Error de fase en el generador de
pulsos

E.MP

Posicion de polo magnético
desconocida

EIAH®

Exceso de temperatura interna
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Funciones de proteccién y de diagnéstico Sinopsis de los avisos de error

; Visualizacion en el variador
Clasificacion Texto Significado
FR-A800 FR-F800
= 0 = 0 ELCI Pérdida de valor consigna de
O O ’ corriente
= RO e E.PCH Error modo de carga previa
R A R A E.PID Error de sefal regulacién PID
E_ E HE E E HE EEHR® Error de comunicacién de Ethernet
Errores graves | = | = | E1
= P = p E.2 Fallo de la unidad opcional interna
= = = - i instalada (slot de extension)
= o = o E3
= | . |
Pt (1 . £ Sin retardo con cambio de direccion
. [ : de giro
= = = = E.13 Error en el circuito interno
e e E---- Lista de alarmas
— - Operacién con unidad de
gy =
Otros = = Ev alimentacion externa de 24 V
mensajes
=] [ RD Salvaguardia en curso
WER (= WR Restauracién en curso
® No disponible para FR-A842 (modelo con rectificador separado)
@ No disponible para FR-A846 (modelo conforme al grado de proteccién IP55)
® Disponible sélo para FR-A846 (modelo conforme al grado de proteccién IP55)
@ No disponible para FR-F842 (modelo con rectificador separado)
® Disponible sélo para FR-A800-E/FR-F800-E (modelo con comunicacién Ethernet)
®

No disponible para FR-A800-E/FR-F800-E (modelo con comunicacién Ethernet)
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Reinicializacién del variador de frecuencia (Reset) Funciones de proteccién y de diagnéstico

7.3 Reinicializacion del variador de frecuencia (Reset)

Para poder proseguir con el funcionamiento es necesario reinicializar el variador de frecuencia des-
pués de haber eliminado la causa de un fallo. Mediante un RESET se borran la memoria de errores y
también lamemoria para el nimero delosintentos dereinicio, asi como los valores determinados has-
ta el momento para la proteccién térmica electrénica del motor.

Dependiendo del tipo del mismo, para la reinicializacion de un variador de frecuencia es posible elegir
entre tres métodos:

@® Reset mediante la tecla STOP/RESET en la unidad de mando

Cuando se presenta un error grave o cuando se dispara una funcién de proteccion, el variador de
frecuencia puede resetearse pulsando la tecla STOP/RESET.

@ Resetdesconectandoy volviendo a conectar la fuente de alimentacién del variador de frecuencia
@ Reset mediante una sefial de RESET externa

Lareinicializacion del variador de frecuencia tiene lugar mediante la conexién (pero como minimo
de 0,1 s) de los bornes RES y PC (I6gica positiva) o mediante la conexion de los bornes RES y PC
(I6gica negativa). El terminal RES no debe estar conectado permanentemente con el terminal PC
o con el SD bajo ninguna circunstancia.

Ejemplo de la conexion del borne RES con

Variador de frecuencia Iégica positiva

RESET En lugar de un pulsador puede emplearse
~T_ RES también por ejemplo un contactor contro-
lado por un PLC.

PC
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Anexo

Sinopsis de los pardmetros (FR-A800)

A1

Anexo

Sinopsis de los parametros

Esta seccion contiene una sinopsis de todos los pardmetros para las series FR-A800/FR-F800. Una des-
cripcion detallada de los parametros podra encontrarla en el manual de instrucciones de su variador de

frecuencia.

INDICACION Los pardmetros marcados con Gimple son parametros basicos. Mediante el ajuste del Pr. 160 "Lectura
grupo de usuarios" puede seleccionarse el acceso a los pardmetros basicos o a todos los pardmetros.
A.1.1 FR-A800
Parame-|.. ... q Ajuste de Parame-|c. ... q Ajuste de
o Significado Rango de ajuste fabrica T Significado Rango de ajuste fabrica
Aumento de par de giro 6/4/3/2/ Seleccién de la funcién
-30 9 17 0,24 0
° | Gimpl® 0-30% 190 MRS
Frecuencia maxima de 18 L:mlte Ide.Ze:‘.juenua de 0-590 Hz 120/60 Hz ®
1 = 0-120 Hz 120/60 Hz @ alta velocida
salida Simple) 0-1000V, 9999/
19 Tensién méxima de salida p ®
Frecuencia minima de 8888, 9999 8888
2 lsalida Simple) 0-120Hz OHz Frecuencia de referencia
c T 20 |paratiempo de 1-590 Hz 60/50 Hz @
3 urva caracteristica _V/ 0-590 Hz 60/50 Hz @ aceleracion /de frenado
(frecuencia base) Simple) 57 |Resolucion para tiempo de 01 0
12 preseleccion de aceleracién/de frenado !
4 revoluciones/velocidad - 0-590 Hz 60/50 Hz @ 22 Limitacién de corriente 0-400 % 150 %
RH eSimple) 23 Limitacién dg corriente 0-200%, 9999 9999
a eccion d con frecuencia aumentada
2.9 preseleccion de a a 1
. . 4.7 hasta 7.% preseleccion
5 revolu'uones/veloadad - 0-590 Hz 30 Hz 24-27 de revoluciones/velocidad 0-590 Hz, 9999 9999
RM €imple) 28 Superposicion de las 0.1 0
3.2 preseleccion de frecuencias fijas !
6 revoluciones/velocidad - 0-590 Hz 10 Hz 29 Curva de aceleracion /de 0-6 0
RL Simple) frenado
Tiempo de aceleracién 0-2,10,11,20,21,
7 i 0-3600's 5/155@ 100-102, 110,
Eslmple) L N 111,120,121/
- 30 Seleccién de un circuito de 210.11.102.110,| 0/10/0®
Tiempo de frenado frenado generador e
8 : 0-3600's 5/15sQ 1/
Simple) 0,2,10, 20, 100,
Ajuste de corriente para la ) 102,110,120®
9 |proteccién electrénica del o 2;—’6%01 o COff'?ntT 31 |Salto de frecuencia 1A 0-590 Hz, 9999 9999
motor Simple) - nomina 32 |Salto de frecuencia 18 0-590 Hz, 9999 9999
Frenado DC 33 Salto de frecuencia 2A 0-590 Hz, 9999 9999
10 X - 0-120 Hz, 9999 3Hz -
(frecuencia de inicio) 34  |Salto de frecuencia 2B 0-590 Hz, 9999 9999
1 Frenado DC (tiempo) 0-10s,8888 05s 35  |Salto de frecuencia 3A 0-590 Hz, 9999 9999
12 |Frenado DC (tension) 0-30% 4/2/1%© 36 |Salto de frecuencia 3B 0-590 Hz, 9999 9999
13 Frecuencia de inicio 0-60 Hz 0,5Hz 37 Indicacion de velocidad 0, 1-9998 0
Seleccién de la curva de Comparacién valor
14 0-5,12-15 0 f > 1009 9
carga 41 nominal / real (salida SU) 0-100% 10%
Frecuencia de _ Supervisién de frecuencia
15 funcionamiento en JOG 0-590 Hz 5Hz 42 de salida (salida FU) 0-590 Hz 6Hz
Tiempo de aceleraciony
16 de frenado en 0-3600 s 0,5s
funcionamiento en JOG
Manual introductorio variadores de frecuencia A-1



Sinopsis de los pardmetros (FR-A800) Anexo
Parame- | .. ... . Ajuste de Parame- | .. .. . Ajuste de
e Significado Rango de ajuste fabrica tro Significado Rango de ajuste fabrica
43 |upervisiondefrecuencia | o 561y gg99 9999 g | liempo de espera para 0,1-600's 1s

con marcha a la izquierda reinicio automatico
T — - —
24 2.° tiempo de aceleracion/ 0-3600 s 5 69 Reg|str9 Qe los reinicios 0 0
frenado automaticos
O 4 _ "
45 ;.o tiempo de frenad|(:j | 0-3600 s, 9999 9999 20 g;:zgedgrrenado 0-100 % 0%
.2 aumento manual de N
46 par de giro 0-30%, 9999 9999 0-6,13-16,20,23,
47 [22curvaV/f 0-590 Hz, 9999 9999 24,30, 33, 34,40,
S limite d " 0-400 % 0% 43,44, 50, 53, 54,
48 |2 limite de corriente -400 % 150 % 71 Seleccion de motor 70,73, 74, 330, 0
Rango de trabajo del 333, 334, 8090,
49 segundo limite de 0-590 Hz, 9999 0 Hz 8093, 8094, 9090,
corriente 9093,9094
2.2 supervision de L 0-15/
50 frecuencia 0-590 Hz 30Hz 72 Funcion PWM 0-6,25® 2
2.° ajuste de corriente para 0;59%%/'6" 73 Seltec(cjiog de IIOS dato§ de 0-7,10-17 1
51 la proteccion electronica 0-3600 A 9999 e.n rada ej/a or consigna
del motor 9999 ® 74 F|Itro_ de sefales de valor 0-8 1
consigna
0,5-14,17-20, 0-3,14-17/
Indicacion en la unidad de 22-36,38,40-46, 75 Condicién de reset / Error 0-3,14-17, 14
52 mando 50-57,61,62, 64, 0 de conexioén / Parada PU 100-103,
67,71-74,87-98, 114-117 @
100
Salida codificada de
1-3,5-14,17,18, 76 alarma 0-2 0
21,24,32-34, 36, ”
54 |Salida Borne FM/CA® 46, 50,52, 53,61, 1 47 | Proteccion contra la 0-2 0
62, 67,70,87-90, escritura para parametros
92,93,95,97,98 78 Prohibicién de inversién 0-2 0
Magnitud de referencia 79 Selecciéon de modos de 0-4.6.7 0
55 para indicacion externa de 0-590 Hz 60/50 Hz ® funcionamiento Simple) r
frecuencia 0,4-55 kW,
Magr.ntu.d dejeferenaa 0-500/ Corriente 80 Potencia nominal del 9999/ 9999
56 para indicacion externa de ® - motor 0-3600 kW,
) 0-3600 A nominal ®
corriente 9999
Tiempo de sincronizacion , 2,4,6,8,10,12,
57 |después de corte del 0,0,1-305,9999 | 9999 81 | Numero de polos de motor 9999 9999
suministro eléctrico 0-500 A,
58 'I"lempo.buf.e:r hasta N 0-60's 1s 82 Corriente de excitacion del 9999/ 9999
sincronizacién automatica motor 0-3600 A,
Seleccion del 9999 ®
59 poten;lometro digital 0-3,11-13 0 83 Tension nommaldel motor 0-1000V 200/400V @
motorizado para autoajuste
60 Seleccién de la fEmuon de 0,4,9 0 84 Frecuencia nomm.al del 10-400 Hz, 9999 9999
ahorro de energia motor para autoajuste
Corriente nominal para 0-500A, 85 Funto.de conmutgao_r’\ de 0-400 Hz, 9999 9999
R 9999/ intensidad de excitacion
61 ayuda de ajuste 0-3600 A 9999
automatica ~ ol Relacion de division de la
9999 86 |intensidad de excitaciona | 0-300 %, 9999 9999
Limite de corriente para baja velocidad
62 ayuda de ajuste B 0-400 %, 9999 9999 Compensacion de
automatica (aceleracion) deslizamiento (regulacién
Limite de corriente para 89 vectorial de flujo 0-200 %, 9999 9999
63 ayuda de ajuste automa- 0-400 %, 9999 9999 magnético de proposito
tica (desaceleracion) general)
Frecuencia de inicio en 0-50 €, 9999/
64 funC|o'nlam|ento de 0-10 Hz, 9999 9999 20 Constante del motor (R1) 0-400 r%Q, 9999
elevacion para ayuda 9999
automadtica de ajuste 0-50 £, 9999 /
Seleccién de la funcion de 91 Constante del motor (R2) 0-400 mQ, 9999
65 proteccién para el reinicio 0-5 0 9999 ©®
automético 0-6000 mH,
Frecuencia de inicio para 9 Constante del motor (L1)/ 9999/ 9999
66 limite de corriente con 0-590 Hz 60/50 Hz® inductividad de rotor (Ld) 0-400 mH,
frecuencia aumentada 9999 ©
NuUmero de intentos de 0-6000 mH,
67 reinicio 0-10,101-110 0 93 Constante del motor (L2)/ 9999 / 9999
inductividad de rotor (Lq) 0-400 mH,
9999 @
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Anexo

Sinopsis de los pardmetros (FR-A800)

Simple)

Parame- |c. ... : Ajuste de Parame- | . ... q Ajuste de
e Significado Rango de ajuste fabrica e Significado Rango de ajuste fabrica
94 Constante del motor (X) 0-100 %, 9999 9999 129  |Valor proporcional PID 0,1-1000 %, 9999 100%
95 Autoajuste de los datos de 0-2 0 130 |Tiempo integral PID 0,1-3600 s, 9999 1s

funcionamiento del motor Valor limite superi
perior para 1000
% Autoajuste de los datos del 0.1.11.101 0 131 el valor real 0-1009, 9999 9999
motor Y Valor limite inferior para el
— 0
100 | Frecuencia V/fi 0-590Hz, 9999 | 9999 132 Nalor real 0-1009%9999 | 9999
101 |Tension V/f1 0-1000V ov 133 Ajuste de valor consigna 0-100 %, 9999 9999
102 |Frecuencia V/f2 0-590 Hz, 9999 9999 mediante parametro '
103 |Tension V/f2 0-1000 V oV 134  |Tiempo diferencial PID 0,01-10s, 9999 9999
104 |Frecuencia V/f3 0-590 Hz, 9999 9999 135 |Cambio del motora 0.1 0
funcionamiento de red !
105 |Tensién V/f3 0-1000V ov T de bl
- iempo de bloqueo para .
106 |Frecuencia V/f4 0-590 Hz, 9999 9999 136 contactores magnéticos 0-100s 1s
107 |Tension V/f4 0-1000V ov 137 |Retardo de inicio 0-100s 0,5s
108 Frecuencia V/f5 0-590 Hz, 9999 9999 Excitacion de contactor
109 |Tension V/f5 0-1000V ov 138 |con error de variador de 0,1 0
3.%" tiempo de aceleracién/ frecuencia
110 frenado 0-36005, 9999 9999 139  |Frecuencia de entrega 0-60 Hz, 9999 9999
111 |3.*" tiempo de frenado 0-3600 s, 9999 9999 140 Umbral de frecuencia para 0-590 Hz 1Hz
2 3_.er aumento de par de 0-30% 9999 9999 parada de aceleracion
giro ! 141 Tiempo de compensacién 0-360's 055
113 [32curva V/f 0-590 Hz, 9999 9999 de la aceleracion '
114 |3.% limite de corriente 0-400 % 150 % 142 |Umbral de frecuencia para 0-590 Hz 1Hz
Rango de trabajo del 3. parada de desaceleracién
115 i ; ' 0-590 Hz 0Hz Tiempo de compensacién
limite de corriente p p _
143 = 0-360s 05s
32 supervision de de la desaceleracion
116 f. P . 0-590 Hz 60/50 Hz @ i 0246810 12
recuencia 144 Cambio de la indicacion de ’162’ 104 166 ’ 4
17 Numero de estacion 0-31 0 velocidad 108’ 110’ 112’
(interface PU) 125 TSeleccian deldi ’0 7’
11g |Tasa de transferencia 48,96, 192, 384, 192 € ecoon. €l idioma — —
(interface PU) 576,768, 1152 Frecuencia de conmuta-
Longitud de bits de 147  |cidn para tiempo de acele- | 0-590 Hz, 9999 9999
119 |parada/longitud de datos 0,1,10, 11 1 racién/de frenado
(interface PU) Limitacion de corriente
C bacion d idad 148 |con 0V de tensidon de 0-400 % 150 %
120 “omprobacion de parida 0-2 5 entrada
(interface PU)
NG deintentos d Limitacién de corriente
121 re“':t‘?;‘.’éne(.':t:r?a‘c’; PE) 0-10, 9999 1 149 | con 10V de tensién de 0-400 % 200 %
peticion entrada
Intervalo de tiempo de la — -
122 |comunicaciondedatos | 08 9999 150 | Supervisiondelacorriente |4 4095 150 %
(interface PU) 5 o del —
- uracion de la supervision .
123 | Tiempo de espera 0-150 ms, 9999 9999 151 |dela corriente de salida 0-10s 0s
respuesta (interface PU) o d _
124 | Comprobacién CRILF 02 : 152 f\‘df:”"s"’” e corriente 0-400 % 5%
(interface PU) ondel —
Ganancia para determina- 153 c?:gcrlr(i):ntz nauslgpervmon 0-10s 05s
cién del valor consigna en
125 porne 2 (frecuencia) 0-590 Hz 60/50 Hz ® 154 |Reduccion de tension con 0.1.10.11 1
Simple) limitacion de corriente S
Ganancia para determina- 155 Cof“figlf"” de conexion 0,10 0
i6 i sefa !
126 |cion del valor consigna en 0-590 Hz 60/50 Hz @ e N
borne 4 (frecuencia) 156 Seleccién de la limitacion 0-31.100. 101 0
Simple) de la corriente e
Frecuencia automética de 157 |Tiempo de espera sefial OL| 0-25s,9999 Os
127  |conmutacion del 0-590 Hz, 9999 9999 1-3.5-14,17.18
regulador D 158 |Salida borne AM 21,24,32-34,36, 1
0,10, 11, 20, 21, 46, 50,52-54, 61,
40-43, 50, 51, 60, 62,67,70,87-98
Seleccion de la direccion 61,70,71,80, 81, .
128 |deactuacion de la 90,91, 100, 101, 0 159 Rango de la frecuencia de 0-10 Hz, 9999 9999
regulacion PID 1000, 1001, entrega
1010,1011, 2000, i
20012016, 2011 160 Lectura grupos de usuarios 0,1,9999 0
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Sinopsis de los pardmetros (FR-A800) Anexo
Parame-|c. ... q Ajuste de Parame- | .. .. q Ajuste de
e Significado Rango de ajuste fabrica tro Significado Rango de ajuste fabrica

Bloquear asignacion de 190 Asignacién de funcion 0-8, 10-20, 22, 0
161 |funcién del dial digital/ 0,1,10,11 0 borne RUN 25-28, 30-36,
unidad de mando 191 |Asignacion de funcion :éi_g; 23 % ;’3 :
162 | Reinicio automtico tras 0-3 10-13 0 borne SU 80, 84, 85, 90 —99,
un fallo de red ! Asi Iy i 100-108
gnacion de funcién . ®
1.%" tiempo bufer para el 192 horme IPF 110-116,120, | 2/9999/2
163 Lo o 0-20s O0s 122,125-128,
reinicio automatico 193 Asignacion de funcion 130-136, 3
164 1.‘?‘ tgr_\Sién de s’al.ida para 0-100 % 0% borne OL 138-157, 160,
reinicio automatico 194 Asignacién de funcion }g;, }22, }%, 4
Limitaciéon de corriente en borne FU ! an !
165 s 0-400 % 150 % 179, 180, 184,
reinicio 195 | Asignacion de funcién 185, 190-199, 99
Duracién de pulso senal borne ABC1 200-208 242
166 0-10's, 9999 0,1s ’ 4
Y12 196 | Asignacion de funcién 300-308, 3420, |
Funcionamiento cuando borne ABC2 9999 ®
167 |responde la supervisién de 0,1,10, 11 0 82 hasta 15.2 2
. . . . 2 preseleccion | -
corriente de salida 232-239| 4o revoluciones/velocidad | 07220 Hz 9999 9999
168 p
iPardmetro de fabrica: no ajustar! 240 | Ajuste Soft-PWM 01 1
169 241 Unidad de la sefial 01 0
170 Rets.etrc]iel contador de 0,10, 9999 9999 analdgica de entrada
vatio-horas Tamario de la sefal de
171 Reset del contador de 0.9999 9999 242 |superposicién en borne 1 0-100 % 100 %
horas de funcionamiento ! para borne 2
Indicacién de la asignacion Tamaiio de la sefal de
172 |de grupos de usuarios/ 9999, (0-16) 0 243 |superposicion en borne 1 0-100 % 75 %
Resetear asignaciéon para borne 4
Pardmetros para grupo de i Control del ventilador de
173 Usuarios 0-1999, 9999 9999 244 refrigeracion 0,1,101-105 1
Borrar pardmetros del Deslizamiento nominal del
174 grupo de usuarios 0-1999, 9999 9999 245 mator 0-50 %, 9999 9999
178 Asignacién de funcién 60 Tiempo de respuesta de la
borne STF 246 |compensacion de 0,01-10s 05s
179 | Asignacion de funcién 61 deslizamiento
borne STR Seleccién de rango para la
Asignacion de funcion 247 | compensacion de 0, 9999 9999
180 | rne RL 0 deslizamiento
Asignacién de funcién 248 Reduccién automatica del 0-2 0
181 borne RM 1 consumo de potencia
Asignacion de funcion 249 Supervisién de contacto a 0.1 0
182 bome RH 2 tierra '
Asignacién de funcion 0-20, 22-28, 37, i 0-1005s,
183 42-48,50-53, 3 250 |Método de parada 1000-1100s, 9999
borne RT
Asi ion de funcion >7-62,64-74, 8888, 9999
184 signacion 76-80, 87,92-96, 4 251  |Error de fase de salida 0,1 1
borne AU 9999 ® e
Asignacién de funcion 257 |Offsetdelasuperposicion 0-200 % 50 %
185 borne JOG 5 del ajuste del valor consigna
Asignacién de funcién Ganancia de la
186 bor?we cs 6 253  |superposicion del ajuste 0-200 % 150 %
del valor consigna
187 Q;lg‘r;aﬁgg de funcion 24/10/24® Tiempo de espera hasta
esconexion del circuito - s, s
i — - 254 |d ion del circui 1-3600 s, 9999 600
188 ﬁ(s;g}r;asc;_cgpde funcion 25 de potencia
8 - - 555 Visualizacién del tiempo (0-15) 0
189 /;ﬂgnaaon de funcién 62 de vida
orne RES Visualizacién de vida del
256 @ | de circuito limitador de (0-100 %) 100 %
conexiéon
257 Dura.C|or? del condensador (0-100 %) 100 %
del circuito de control
Duracién del condensador
@ — [ 0
258 del circuito de potencia (0-100%) 100%
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Anexo Sinopsis de los pardmetros (FR-A800)
Parame-|.. ... q Ajuste de Parame-|c. ... A Ajuste de
e Significado Rango de ajuste fabrica e Significado Rango de ajuste fabrica
Medicién de la duracién Constante de filtrado
259 ® |del condensador del 0,1 0 287 droop 0-1s 03s
circuito .d’e potencia 288 | Activar funcién droop 0-2,10, 11 0
260 | Regulaciondela 0,1 1 Tiempo de retardo de
frecuencia de ciclo PWM 289 |conmutacién para bornes | 5-50 ms, 9999 9999
Método de parada en caso de salida
261 de-lcorte del suministro 0-2,11,12,21,22 0 Salida negativa del valor
electrico 290 | e indicacion 0-7 0
Descenso de frecuencia en Seleccion entrada de 0,1,10,11,20,21,
262 caso dg corterdel. 0-20 Hz 3Hz 291 100 (tipo FM) 0
suministro eléctrico pulsos 0,1 (tipo CA)
Valor umbral para el Aceleracion/desacelera-
263 |descensodefrecuenciaen | | ooo o000 | 607501, ® 292 | L automaticas 0,1,3,5-8 11 0
caso de corte del ! - — I I
suministro eléctrico A.sllgnaaon dela acelera-
- 293  |cién/desaceleracion auto- 0-2 0
Tiempo de frenado 1 en matica
264 | caso de corte del 0-3600 s 5s -
suministro eléctrico 294 |Comportamientode 0-200 % 100 %
- respuesta con baja tension
Tiempo de frenado 2 en
265 | caso de corte del 0-3600s, 9999 9999 295  |Resolucion del dial digital o 0'011'8’(1)8' 1,00, 0
suministro eléctrico 4
Frecuencia de 296 N|ve! dela protecaf)n 0-6,99, 100-106, 9999
266 |conmutacién para tiempo 0-590 Hz 60/50 Hz ® mediante contrasefia 199, 9999
de frenado 297 Actl\{ar la protecaop (0-5), 9999
Determinacion de los mediante contrasena 1000-9998, 9999
267 dato_s de entrada de valor 0-2 0 208 Ganancia dg la busqueda 0-32767,9999 9999
consigna en borne 4 de frecuencia de salida
268 'd"edc'icn‘:g'l‘;;‘ del ndimero de 0,1,9999 9999 299 gﬁ%’gorgﬁigi'gecc'o” de 0,1,9999 9999
269 |iParametro de fabrica: no ajustar! 300 Cédigo de entrada BCD:
Seleccion parada de Offset
contacto/cambio de Codigo de entrada BCD:
270 frecuencia en funcién de la 0-3,11,13 0 301 Ganancia
carga 302 Cédigo binario de entrada:
Limite superior de Offset
271 | corriente para alta 0-400 % 50 % Cédigo binario de entrada: Pardmetros para la opciéon
frecuencia 303 Ganancia FR-A8AX
272 Limite inferior.de corriente 0-400 % 100 % Seleccion de la senal digi-
para frecuencia media 304 |taldeentraday activacion
Rango de frecuencia para de la senal analégica de
273 valor medio de corriente 0-590Hz, 9999 9999 superposicion
Constante temporal del 305 Sefal de aceptacion de
274  |filtro para valor medio de 1-4000 16 datos
corriente 306 | Asignacion de funcién de
- —— la salid l6ai
275 Corriente de excitacion 50-300 %, 9999 9999 a salida analogica
con parada de contacto 307 |Puntocerodelasalida
Frecuencia de ciclo PWM 0-9,9999/ analdgica
276 ® 9999
con parada de contacto 0-4,9999 308 Valor maximo de la salida
Frecuencia para soltar el analdgica
278 freno mecanico 0-30Hz 3Hz - — - Pardametros para la opcion
: 309 Sarpblﬂ.tdenswnl/’co'rrlente FR-ABAY
279 | Corriente para soltar el 0-400 % 130 % € 1a salida analogica (salida analégica/digital)
freno mecanico 310 |Asignacion de funcién
Intervalo de tiempo del borne de salida AM1
280 - X 0-2s 03s
registro de la corriente 311 Punto cero de la salida
281 Zﬁ:;‘r;pc):rde retardo al 0-55 03s analoglcla .de tension .
e e 2 |lermbinede i
282 imite de frecuencia para 0-30 Hz 6 Hz g
resetear la sefal BOF
283 | Tiempo de retardo al parar 0-5s 03s
284  |Supervision de retardo 0,1 0
285 | Excesoderevoluciones 0-30 Hz, 9999 9999
(desviacién de velocidad)
286 |Ganancia droop 0-100 % 0%
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Sinopsis de los pardmetros (FR-A800) Anexo
Parame-|c. .. q Ajuste de Parame-| .. ... q Ajuste de
e Significado Rango de ajuste fabrica tro Significado Rango de ajuste fabrica
0-8,10-20, 22, 0,1 0
25-28, 30-36, 349 | Aluste pararesetde Parametros para las opciones de
313 Asignacién de funcién DOO | 38-57, 60, 61, 63, errores comunicacion
64, gé' gi' ;gf 79, FR-ASNC, FR-ASND, FR-ASNP
S ea Seleccién comando de
100-108,
110-116. 120 350 parada interno/externo 0.1,9999 9999
122,125-128, Frecuencia para regulacion
314® | Asignacién de funcién DO1 130-136, 9999 3519 | 4e posicion 0-30Hz 2Hz
12?_11 g;' 1122' 352® |Frecuencia de fuga 0-10 Hz 0,5 Hz
167,168, 170, 3530 Limite de conmutacién 0-16383 511
179, 180, para frecuencia de fuga
. . . 184-199, Limite de conmutacion
315 Asignacién de funcién DO2 200-208, 242, 354® |pararegulacion de 0-8191 96
300-308, 342, posicion
9999 ® Limite de conmutacién 0-255 5
316  |Asignacion de funcion DO3 355 para frenado DC
317 | Asignacion de funcion DO4 Parametr;); F/_’\%'::Yla opcion 356@ |Determinacion interna de 0-16383 0
318 | Asignacion de funcién DOS (salida analégica/digital) posicion ?Ie parada
319 |Asignacion de funcién DO6 3570 Salida sefial ORA 0-255 5
" — —~ (senal "En posiciéon")
320 | Asignacién de funciéon RA1 Parametros para la opcién
321 |Asignacion de funcion RA2 FR-ABAR 358@ | Par de giro servo 0-13 !
322 | Asignacion de funcion RA3 (salidas de relé) 350® Direcci?'jn dj giroI 0,1,100,101 1
323 | Ajuste 0V para AMO Parametros para la opcién gen'e.ra orde pulsos
: FR-ASAY 360 @ Posmlones'de parada sobre 0-127 0
324 | Ajuste 0 mA para AM1 (salida analégica/digital) datos 16 bit
Pardametros para la opcion 361 @ |Offset posicion de parada 0-16383 0
329 Anchura de paso para FR-ABAX .
entrada digital da diaital d bi 3620 Ganancia del bucle de 0.1-100 1
(entrada digital de 16 bits) regulacion de posicion '
Numero de estacion 31 (0- Tiempo de retardo sefal
331@ (2.2 interface serie) 0-31(0-247) 0 363@ ORA (pSeﬁaI "En posicion") 0-5s 055
. 3,6,12,24,48,96, i
Tasa de transferencia e nan e @ |Tiempo de supervision 0-5s 05s
3329 (22 interface serie) 192, 384, 576, % 364" | para parada temprana '
768, 1152 . o
. . Tiempo de supervision
Longitud de.b|ts de 365@ |para regulacién de 0-60's, 9999 9999
333® |parada/longitud de datos 0,1,10,11 1 posicién
(2% interface serie) Tiempo hasta el registro de
® |Comprobacién de paridad . 366 @ la posicion actual 0-55,9999 9999
334 a; . 0-2 2
(27 interface serie) Rango para la fluctuacién
Ndmero de reintentos de 3679 | 4o |a frecuencia 0-590 Hz, 9999 9999
335® |comunicacion 0-10, 9999 1 -
(22 interface serie) 368 @ |Ganancia de valor real 0-100 1
Intervalo de tiempo de 360@ |Numero de pulsos del 0-4096 1024
336 ® |chequeo de datos 0-999,8 5, 9999 Os generador de pulsos
(2.7 interface serie) 374 |Limite de revoluciones 0-590 Hz, 9999 9999
Respuesta tiempo de Error de conexion
® _
337 espera (2.2 interface serie) 0-150 ms, 9999 9999 3769 generador de pulsos 01 0
338 Escri_bir ins'Frucci(')n de 01 0 380 |Curvade aceleraciénenS1 0-50 % 0
funchlo.n?mlento. _ 381 |CurvadefrenadoenS1 0-50 % 0
339 Escrlt?lr instruccién de 0-2 0 382 |CurvadeaceleraciénenS 2 0-50 % 0
velocidad
- - 383 |CurvadefrenadoenS2 0-50 % 0
Modo de funcionamiento —
340 |despuésde alimentar o 0-2,10,12 0 384 Facltor ‘ée d'V'S'?j“ para 0-250 0
resetear el equipo pulsos de entrada
341 @ |Comprobacion CR/LF o 1 385 |Offset entrada de pulsos 0-590 Hz 0
a: . = .
(2.2 interface serie) 386 Galnanaa para entrada de 0-590 Hz 60/50 Hz @
342 |Seleccién acceso EEPROM 0,1 0 pulsos
Numero de errores de @ |Seleccion regulacion de 5 10
_ 393 [ 0-2,10-12 0
3438 comunicacion 0 posicion
345 | Direccion DeviceNet Parametros para la opcion 394® Numero de dientes de 0-32767 1
- _ engranaje de la maquina
346 | 1asade transferencia FR-ASND - i
DeviceNet (comunicacién DeviceNet) 395@ |Numero de dientes de 0-32767 1
engranaje del motor
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Anexo Sinopsis de los pardmetros (FR-A800)
Parame- |c. ... : Ajuste de Parame- | . ... q Ajuste de
e Significado Rango de ajuste fabrica e Significado Rango de ajuste fabrica

Comportamiento de Método de requlacion 0-6, 10-14, 20,

396 @ |respuesta regulacion de 0-1000 60 451 motor 2 9 100-106, 110- 9999
posicién ("P") 114, 9999
Comportamiento de 453 Potencia nominal del 0,4-55 kW, 9999/ 9999

397 @ |respuesta regulacion de 0-20s 0,333 motor (motor 2) 0-3600kW,9999®
posicion (*1") 454 Numero de polos de motor | 2,4,6,8,10,12, 0999
Comportamiento de (motor 2) 9999

398 @ |respuesta regulacion de 0-100 1 Corriente de excitacion del | 0-500 A, 9999/
posicion ("D") 455 motor (motor 2) 0-3600A,9999@ | 9999
Factor de retardo _ Tension de red del motor

399© regulacién de posicién 01000 2 456 para autoajuste (motor 2) 0-1000V 200/400V @

414 |Seleccién funcion PLC 0-2 0 Frecuencia de red del
Bloqueo funcionamiento 457 | motor para autoajuste 10-400 Hz, 9999 9999
415 . - 0,1 0
variador de frecuencia motor
dor def ( 2)
416 | Seleccion factor de escala 0-5 0 Constante de motor R1 0-50 €, 9999/
458 2 0-400mQ,9999® 9%
417 | Valor de escala 0-32767 1 (motor 2) -400m<Y,
41g | Salidaadicional demora Pardmetros para las opciones 459 | Constante del motor (R2) 0-50€ 9999/@ 9999
temporal FR-ASAY, FR-ASAR (motor 2) 0-400mg2, 9999
Seleccién de la fuente del 0.1.2.10.100 2.2 constante del motor 0'69090909’/“""
419 |valor consigna para el ’ 1’10’ 1 1’10 ’ 0 460 |(L1)/2.2 inductividad de 0-400 mH 9999
posicionamiento ’ rotor (Ld) '9999% z
Factor de escala pulsos de
420 | comando (contador) 1-32767 ! 2.2 constante del motor 0_69090909TH'
1 Factor de escala pl.,llsos de 1-32767 1 461 |(L2)/2.2 inductividad de 0-400 mH, 9999
comando (denominador) rotor (Lq) 9999 @
Factor de ganancia — -1 -1 Constante del motor (X
422 | osicionamiento 0-150s 255 a62 | ool X1 6-100 %, 9999 9999
423 COQ“P' pre\(io de 0-100 % 0% Autoajuste de los datos del
posicionamiento 463 motor (motor 2) 0,1,11,101 0
Constante de tiempo de Tiemn
o po de frenado hasta .
24 aceleracion /de frenado ' 0-50's 0s 464 parada al posicionar 0-360s 0
del valor consigna de posi- —
cionamiento 1.7 posicion de
. 465 | desplazamiento 4 0
Filtro de entrada para el posiciones de valor menor
425 | control feed forward del 0-5s 0s 1% oosiciond
posicionamiento 466 dés%l)as'zcalr%ri‘enio 4 0
426 S)Eg;?c?édne" avisos "En 0-32767 pulsos | 100 pulsos posiciones de valor mayor
2.2 posicién de
227 vael.d? alarma de errorde | 0-400K pulsos, 40K pulsos 467 desplgzamlento 4 0
seguimiento 9999 posiciones de valor menor
Seleccién del formato de 2.2 posicién de
428 pulso 0-5 0 468 | desplazamiento 4 0
Reset del error de posiciones de valor mayor
429 seguimiento 01 ! 3.2 posicion de
0-5,12,13,100- 09 dgzgiacf:glggtvoaﬁor menor °
105,112,113, po g
. 1000-1005, 1012, 3.7 posicion de
430 |Indicacién de pulsos 1013, 11001105, 9999 470 | desplazamiento 4 0
1112, 1113, 8888, posiciones de valor mayor 0-9999
9999 4.2 posicion de
434 | DireccionIP 1 Parametros para la opcion 47 dgzg?;:glggt\gﬁor menor 0
435  |Direccién IP 2 FR-A8NCE P —
4.9 posicion de
Ganancia del circuito de 472 |desplazamiento 4 0
446 reguIaFlén virtual de 0-150 5_1 25 S_lI posiciones de valor mayor
posicion FIp:
5.2 posicion de
247 Offset del cpmando digital 473 | desplazamiento 4 0
de par de giro Parametros para la opcion posiciones de valor menor
Factor de ganancia del FR-ABAX ) 5.2 posicion de
448 |comando digital de parde | (entrada digital de 16 bits) 474 | desplazamiento 4 0
giro posiciones de valor mayor
0,1,3-6,13-16, 20, 6.2 posicion de
23,24, 30,33, 34, 475 | desplazamiento 4 0
40,43, 44, 50, 53, posiciones de valor menor
450 |Seleccién motor 2 54,70,73,74,330, 9999 6.2 posicion de
333,334, 8090, 476 |desplazamiento 4 0
8093, 8094, 9090, posiciones de valor mayor
9093, 9094,9999
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Sinopsis de los pardmetros (FR-A800) Anexo
Parame-|c. .. q Ajuste de Parame-| .. ... q Ajuste de
e Significado Rango de ajuste fabrica tro Significado Rango de ajuste fabrica

7.2 posicion de Ajuste del intervalo de
477  |desplazamiento 4 0 504 |mantenimiento para 0-9998, 9999 9999
posiciones de valor menor contador 1
7.2 posicion de Magnitud de referencia _ ®
478  |desplazamiento 4 0 205 Jindicacion de frecuencia 1-590 Hz 60/50 Hz
posiciones de valor mayor Duracion de curva S al
8.2 posicion de 516 |iniciar un proceso de 0,1-2,5s 0,1s
479 | desplazamiento 4 0 aceleracién
posiciones de valor menor Duracién de curva S al
8.2 posicién de 517 finallizar un proceso de 0,1-2,5s 01s
480 |desplazamiento 4 0 aceleracion
posiciones de valor mayor Duracion decurvaSal
9.3 posicion de 518 ;?éﬂ:agn proceso de 0,1-2,5s 0,1s
481 |desplazamiento 4 0 —
posiciones de valor menor Duracién de curva S al
a — 519 [finalizar un proceso de 0,1-25s 0,1s
9.% posicién de
A frenado
482 | desplazamiento 4 0 .
posiciones de valor mayor 522 z;esi%ennecx'%ﬁaéz salida 0-590 Hz, 9999 9999
10.2 posicion de -
483 | desplazamiento 4 0 Intervalo de tiempo de
posiciones de valor menor 539® |chequeo de datos 0-999,8 5,9999 9999
3 — (Modbus RTU)
10.% posicién de
484 | desplazamiento 4 0 0,1 0
posiciones de valor mayor 541 |Signo del valor nominal de Parametros para las
11.2 posicién de frecuencia opciones de comunicacion
485  |desplazamiento 4 0 FR-ABNC, FR-A8ND, FR-ASNP
posiciones de valor menor 0-9999 NUmero de estacién
112 posicion de 542 (CC-Link) Parametros para la opcion
486 | desplazamiento 4 0 FR-ASNC
esplazamiento Velocidad de transmision icacion CC-Li
posiciones de valor mayor 543 (CC—LiInk) st (comunicacion CC-Link)
12.2 posicion de 0,1,12,14,18,24
487 | desplazamiento 4 0 28,100,112, 114, 0
posiciones de valor menor . . .
122 posicion de 544 | Ciclo extendido (CC-Link) 118,128
488 de'spFI)azamiento 4 0 Parametros para la opcion
posiciones de valor mayor FR-A8NC (comunicacién CC-Link)
132 posicién de 547 |Numero de estacion 0-31 0
489 | desplazamiento 4 0 (interface USB)
posiciones de valor menor Intervalo de tiempo de la
13.2 posicion de 548  |supervision de datos 0-999,8 5, 9999 9999
490 | desplazamiento 4 0 (interface USB)
posiciones de valor mayor 549® |Seleccién de un protocolo 0,1 0
14.2 posicion de ——— —
- Escribir instruccién de fun-
491 des_plgzamlento 4 0 550 cionamiento en modo NET 0,1,5%,9999 9999
posiciones de valor menor s ot
Fyp——y Escribir instruccién de fun- _
492 Jﬂgépllo;zse;%?gnice) 4 0 >>1 cionamiento en modo PU 1-3,57,9999 9999
posiciones de valor mayor 552 ?raezggndc?asalto de 0-30 Hz, 9999 9999
15.2 posicion de
493 |desplazamiento 4 0 553 | Valor desviacion limite PID | 0-100 %, 9999 9999
posiciones de valor menor 554 Valor actual PID seleccion de 0-3.10-13 0
15.2 posicion de modo de funcionamiento !
494  |desplazamiento 4 0 i
posiciones de valor mayor 555 Lgﬁiivﬂgdﬁgrggirg?zgﬁ:del 0,1-1,0s 1s
495 | Funcién salida remota 0,1,10,11 0 Tiempo de retardo hasta la
Datos de salida 556 |formacion del valor medio 0-20s 0s
496 descentralizados 1 0-4095 0 de corriente
Datos de salida Valor de referencia para la . !
497 descentralizados 2 0-4095 0 557 formac!én del valor medio 0—(3)6?)(())0/-/\ ® %%Frl:l?r?;le
498 Borrar memoria flash del 0-9999 0 d: corrlented b |
PLC integrado 2.2 ganancia de la basqueda -
- 560 de frecuencia de salida 0-32767,9999 9999
Tiempo de espera hasta la —
500 |deteccién de errores de Parametros para las 561 |Limite de respuesta 05-30k,9999 | 9999
comunicacion opciones de comunicacion elemento
507 |Numero de errores de FR-A8NC, FR-A8ND, FR-A8NP Transgresiones de la dura-
comunicacion 563 cic:)n total de funciona- (0-65535) 0
Comportamiento de fun- miento dohd
cionamiento cuando se Transgresiones de la dura-
502 presenta un error de 0-4 0 >64 cion de funcionamiento (0-65535) 0
comunicacion Punto de conmutacién de
Contador 1 para intervalos 565 intensidad de excitacién 0-400 Hz, 9999 9999
503 M 0(1-9998) 0
de mantenimiento para el motor 2
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Anexo

Sinopsis de los pardmetros (FR-A800)

Parame- |c. ... : Ajuste de Parame- | . ... q Ajuste de
e Significado Rango de ajuste fabrica e Significado Rango de ajuste fabrica
Relacion de division de la 610 Asignacion de entrada 1-5 3
566 g\atj:n\fécliggdd:degglrgagllon a | 0-300 %, 9999 9999 para sefal de valor real PID
motor 2 611 | lempodeaceleracional | o 35005 9999 | 9999
Compensacion de retniciar
desligamiento para motor Relacion de division de la
569 |2 (regulacion vectorial de | 0-200 %, 9999 9999 617 |intensidaddeexcitaciona | 5504 9999 9999
flujo magnético de baja velocidad con marcha
propésito general) alaizquierda
: : 0-3/ Seleccién de la sefal de
Ajuste de la capacidad de
570 S(J)brecarga P 10‘23({9 2 6359 borrlado para pulsos 0-3 0
' totales
Tiempo de mantenimiento icid
>71 frecuencia de inicio 0-105,9999 9999 636 @ ,fggf’ersde divisién pulsos 1-16384 1
573 zzrgcl)c:géjneté/alor consigna 1-4,9999 9999 Factor de divisién pulsos
637 ® |totales con bornes de 1-16384 1
Auto'ajuste.de los datos de excitacion opcionales
574 |funcionamiento del motor 0-2 0 —
(motor 2) 638 @ Menlworlzauon pulsos 0-3 0
Tiempo de respuesta para totales
575 | 4esconexion de salida 0-3600'5, 9999 s Asignacion de corriente/de
Limite d : 639 |par para soltar el freno 0,1 0
576 imite de respuesta para 0-590 Hz OHz mecanico
desconexion de salida _
Limite de respuesta para Seleccién de consigna de
o frecuencia/frecuencia
577 anuIaaonfie la ‘ 900-1100 % 1000 % 640 actual para resetear la 0,1 0
desconexién de salida sefal BOF
592  |Activar funcion transversal 0-2 0 o
- — — _ 641 2. C(,)n.trol del freno 0,7,8,9999 0
593 | Amplitud maxima 0-25% 10 % mecanico
Adaptaciéon de amplitud £no 0 2.2 frecuencia para soltar el
%4 | durante la desaceleracién 0-50% 10% 642 | o mecanico 0-30 Hz 3Hz
Adaptacién de amplitud £no 0 2.2 corriente para soltar el
395 | durante la aceleracion 0-50% 10% 643 | o mecanico 0-400 % 130 %
Tiempo de aceleracion en 2.%intervalo de tiempo de
596 L 0,1-3600 s 5s : " . —
funcién transversal 644 ||a deteccion de corriente 0-2s 03s
Tiempo de frenado en _ 2.° tiempo de retardo al
>97 funcién transversal 01-3600s >s 645 arrancar 0-5s 03s
175-215V, O limi i
Limite de conmutacién 9999 ® 9999 646 |> limite de frecue~nC|a 0-30 Hz 6 Hz
> : para resetear la sefial BOF
598 |proteccion contra baja 350430V —
tension e 9999 647 |2 nempoderetardoal 0-55 03s
599 X10-Seleccién de funcion 0,1 0/1/0 ® 648 22 supervision de retardo 0,1 0
Frecuencia del 1.€" punto de 2.2 asignacion de
600 |[trabajo dela proteccionde | 0-590 Hz, 9999 9999 650 | corriente/par para soltar el 0,1 0
motor ajustable (motor 1) freno mecanico
Factor de carga.del 1.8 2.2 seleccion de consigna
601 E:J;tecigizrt]rgtéarfoctlsrla 1-100 % 100 % 651 detfrelcuencia/frtecuelncia 0,1 0
actual para resetear la
ajustable (motor 1) sefial BOF
Frecuencia del 2° punto de 653 | Supresion de vibraciones 0-200 % 0%
602 |trabajo Qe la proteccion de | 0-590 Hz, 9999 9999 Valor limite de la supresion
motor ajustable (motor 1) 654 de vibraciones 0-120 Hz 20 Hz
Factor de carga del 2.° — Py
. Funcién analégica de
603 |Puntodetrabajodela 1-100 % 100 % 65> | alida remota 0.1,10, 1 0
proteccion de motor - - Py
ajustable (motor 1) 656 Senal de salida analégica 800-1200 % 1000 %
- er remota 1
Frecuenciadel 3. puntode _ . —
604 |trabajo de la proteccién de | 0-590 Hz, 9999 9999 657 Senal de salida analégica 800-1200 % 1000 %
motor ajustable (motor 1) remota 2
606 X48-Seleccion de funcion 0, 1 1 658 Sefial de salida analégica 800-1200 % 1000 %
Carga permitida de la remota 3
— V) V) ~ . P
607 proteccién de motor 110-250 % 150 % 659 Sefial de salida analdgica 800-1200 % 1000 %
2.2 carga permitida de la remota 4
608 ’ o 110-250 %,9999 9999
proteccion de motor
Asignacién de entrada
600 |P2ra valor consigna PID/ 1-5 2

desviacion de regulacién
PID
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Sinopsis de los pardmetros (FR-A800) Anexo
Parame-|c. ... q Ajuste de Parame- | .. .. q Ajuste de
e Significado Rango de ajuste fabrica tro Significado Rango de ajuste fabrica
660 Frenac!o' con excitacion 0,1 0 699 Retardo de respuesta de 5-50 ms, 9999 9999
magnética incrementada los bornes de entrada
661 |Valordeaumentodela 0-40 %, 9999 9999 702 |frecuenciamaximadel | 4 45014, 9999 | 9999
excitacion motor
Limitacién de corriente Constante de tensién 0-5000
662 |con aumento de la 0-300 % 100 % 706 . . . mV/(rad/s), 9999
L inducida de motor (phi f)
excitaciéon 9999
Umbral para la salida de la Momento de inercia del
663 |temperaturadelcircuito de 0-100 °C 0°C 707 motor (valor) 10-999, 9999 9999
control Reduccién de la
— 0
Comportamiento de 71 inductividad de rotor (Ld) 0-100 %, 9999 9999
respuesta de la funcion Reduccion de |
665 X R 0-200 % 100 % educcion ae la _ 9
evitar regenerativa 712 linductividad de rotor (Lg) 0-100 %, 9999 9999
(frecuencia) Compensacién del valor de
— 0
Urgbrgl de respuesta pzra 7 resistencia al arrancar 0-200 %, 9999 9999
reducir rampa en caso de onn o o
668 corte del suministro 0-200 % 100 % Anchurg de.r,)ulso dela 0-6000 ps,
eléctrico 721 |determinacién de polos 10000-16000 ps, 9999
- magnéticos al arrancar 9999
Compensacion de dei ia del
673 | deslizamiento para 2,4,6,9999 9999 724 |Momento de inercia de 0-7,9999 9999
motores SF-PR motor (exponencial)
Ganancia de la 725 g”;;tf‘t‘;'sg ;’f;;’:ﬂf,?;f de | 100-5009,9999| 9999
compensacion de
674 deslizamiento para 0-500% 100% Constante de tension 0-5000
motores SF-PR 738 |inducida de motor (phi f) mV/(rad/s), 9999
679 22 ganancia droop 0-100 %, 9999 9999 (motor 2) 9999
- Reduccién de la
680 2.2 constante de filtrado 0-1's,9999 9999 739 |inductividad de rotor (Ld) | 0-100 %, 9999 9999
droop (motor 2)
681 Activar 2.2 funcion droop 0-2,10, 11,9999 9999 Reduccién de la
2 : 740 |inductividad de rotor (Lq) 0-100 %, 9999 9999
682 |2 gananciadrooppara | g 10009, 9999 9999 (motor 2)
punto de interrupcion —
Compensacién del valor de
683 |2.°pardegirodrooppara | 1 1009 9999 9999 741 |resistencia al arrancar 0-200 %, 9999 9999
punto de interrupcién ’ ' (motor 2)
684 Seleccién de los datos de 0.1 0 Anchura de pulso de la 0-6000 pis
indicacion del autoajuste ! inacio g ¢
cctn e ool i (Seemnnciondeplos | o000 te000us, 999
ontador 2 para intervalos ~ 9999
686 de mantenimiento 0(1-9998) 0 (motor 2)
Ajuste d'el .intervalo de 743 Frecuencia maxima de 0-400 Hz, 9999 9999
687 | mantenimiento para 0-9998, 9999 9999 motor (motor 2)
contador 2 i i
. 744 Momento de inercia del 10-999, 9999 9999
Contador 3 para intervalos motor (valor) (motor 2)
688 o 0(1-9998) 0 - -
de mantenimiento Momento de inercia del
Ajuste del intervalo de 745 | motor (exponencial) 0-7,9999 9999
689 | mantenimiento para 0-9998, 9999 9999 (motor 2)
contador 3 Limite de corriente de la
Tiempo de supervision - 746 | proteccién de motor 100-500 %, 9999 9999
690 retardo de motor 0-3600 s, 9999 1s (motor 2)
Frecuencia del 1.*" punto de Caracteristica de par de
692 |trabajo de la proteccion de | 0-590 Hz, 9999 9999 747 | giro en el rango inferior de 0,9999 9999
motor ajustable (motor 2) revoluciones (motor 2)
Factor de carga del 1." 0,10,11, 20, 21,
punto de trabajo de la 50, 51,60, 61, 70,
693 | hroteccién de motor 1-100 % 100 % 22 seleccién de la 71, 80, 81,90, 91,
ajustable (motor 2) 753 |direccién de actuacionde | 100, 101, 1000, 0
" ° la regulacion PID 1001,1010,1011,
Frecuencia del 2.° punto
de trabajo de la protecciéon 2000, 2001, 2010,
694 X 0-590 Hz, 9999 9999 2011
de motor ajustable
(motor 2) 2.2 frecuencia automatica
° 754 | de conmutacién a 0-590 Hz, 9999 9999
Factor de carga del 2.
punto de trabajo de la regulador PID
- 0 0 N
695 proteccién de motor 1-100% 100 % 2.2 ajuste de valor
ajustable (motor 2) 755 consigna mediante 0-100 %, 9999 9999
Frecuencia del 3.%" punto paorarr;etro |
i i4 756 2.° valor proporcional PID |0,1-1000 %, 9999 100%
696 de trabajo (;Ie la proteccion 0-590 Hz, 9999 9999 i p . p
de motor ajustable 757 |2.° tiempo integral PID 0,1-3600 s, 9999 Ts
(motor 2)
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Anexo Sinopsis de los pardmetros (FR-A800)
Parame- |c. ... : Ajuste de Parame- | . ... q Ajuste de
e Significado Rango de ajuste fabrica e Significado Rango de ajuste fabrica

- i — 0 0
758 2. tiempo diferencial PID 0,019;;),900 S, 9999 806 Par de giro (RAM, EEPROM) 600-1400 % 1000 %
807 Seleccién limitacion de 0-2 0
750 [ddindevicadesen| oy omms | 9999 evluciones
a 808 Limitacién de revolucio- 0-400 Hz 60/50 Hz @
760 Reaccion a errores del 0.1 0 nes marcha a la derecha
modo de carga previa ' gog | Limitacion de revolucio- 0-400 Hz 9999 9999
Valor umbral para la nes marcha a la izquierda !
761 |finalizacion del modo de 0-100 %, 9999 9999 Determinacion limitacion
carga previa 810 | 4o par de giro 0-2 0
Tiempo maximo hasta la 811 |Cambio de la resolucién 0,1,10,11 0
762 |[finalizacion del modo de 0-3600 s, 9999 9999 Valor de Ia limitacién d
carga previa g1z |Yaloraelalimitaclon e 1o 4609, 9999 9999
Valor it - par de giro (generador)
alor limite superior para 0N =
763 l|a cantidad de carga previa| 0100 %9999 9999 Valor de la limitacion de
limite de ti | 813 par de giro 0-400 %, 9999 9999
764 | Imie e é:’é‘apsr’;\a/ir 2€0 | 0-36005,9999 | 9999 (3.%" cuadrante)
— Valor de la limitaciéon de o
765 fr.]i):jej;:ocra\ragzr;::\e/?adel 0.1 0% 814 par de giro (4.° cuadrante) 0-400 %, 9999 9999
2.%valor de la limitacién de
2.% valor limite para la 815 par de giro 0-400 %, 9999 9999
766 |finalizacion del modo de 0-100 %,9999 9999 —
carga previa Valor de la limitacién de
e — 816 |parde giro durante la 0-400 %, 9999 9999
2.° tiempo maximo hasta aceleracién
767 |lafinalizacion del modode | 0-3600 s, 9999 9999 —
carga previa Valor de la limitacién de
5 —— - 817 |parde giro durante la 0-400 %, 9999 9999
2.° valor limite superior desaceleracién
768 | para la cantidad de carga 0-100 %,9999 9999 -
previa Comportamiento de
T - 818 |[respuesta del ajuste 1-15 2
769 2.° limite de tiempo para el 0-3600 5,9999 9999 automético de ganancia
modo de carga previa Seleccién del ajuste
774 | 1-° seleccion de indicacion 9999 819 |7 Ltomatico dnganancia 0-2 0
de la unidad de mando 1-3,5-14,17-20, 8 _
37 celeccion de indicacia 22-36, 38-46, Ganancia proporcional 1
775 dé Isaelfrfif:;g(rj‘ ds Qa:j;'on 50-57, 61,62, 64, 9999 820 |con rggulaci()n de 0-1000 % 60 %
- S e 167,71-74,87-98, velocidad
3.7 seleccion de indicacion 100, 9999 Tiempo de restitucion 1
776 del idad d d 9999 p
€ la unidad de mando 821 |con regulacién de 0-20s 0,333s
wlocdd
: g2 |Filtro1delcircuito de 0-5'5,9999 9999
Tiempo de retardo para regulacion de velocidad
778  |supervision de valor 0-10s 0 Filtro 1 del valor real de
consigna de corriente 823@ revoluciones 0-0,1s 0,001s
Frecuencia de Ganancia proporcional 1
779 funcionamiento cuando se 0-590 Hz, 9999 9999 824  |con regulacién de par de 0-500 % 100 %
presenta un error de giro
comunicaciéon
—— Tiempo de restitucion 1
Caracteristica de par de 825 | con regulacién de par de 0-500 ms 5ms
788 |giro en el rango inferior de 0, 9999 9999 giro
revoluciones
.v e — Filtro 1 del circuito de
Tiempo de aceleracion en 826 regulacion de par de giro 0-55,9999 9999
791 el rango inferior de 0-3600 s, 9999 9999 0 delval Id
revoluciones 827 Zlet;rl el valor real de par 0-0,1's 0s
Tiempo de frenado en el 2 del circuito d
792 |rango inferior de 0-3600 5, 9999 9999 Ga”a:”c,'{’ el C"Crgo € . .
revoluciones 828 :zsgljg;g:evslrtua e 0-1000 % 60 %
Ajuste de incremento de
799 pJulsos para la salida de 01,1,10, 100, 1 kWh Ganancia proporcional 2
energia 1000 kWh 830 |con regulacién de 0-1000 %,9999 9999
026 9-12.20 velocidad
800 |[Seleccion de la regulacion 100-106, 20 Tiempo de r.e,stitucién 2
109-114 831 |conregulacion de 0-20's,9999 9999
— — - velocidad
802 Seleccién excitacion previa 0,1 0 Filtro 2 del circuito de
Caracteristica del par de 832 regulacién de velocidad 0-55,9999 9999
803 |giroenelrango de 0,1,10,11 0 0 delval Td
debilitacién de campo g33@ [Filtro2delvalor real de 0-0,1'5, 9999 9999
TR 3 velocidad
804 d:;;ncllzzci:'c;n comance 0,1,2%,3-6 0 Ganancia proporcional 2
- 834 |con regulacién de par de 0-500 %, 9999 9999
805 Par de giro (RAM) 600-1400 % 1000 % giro
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Sinopsis de los pardmetros (FR-A800) Anexo
Parame-|c. ... q Ajuste de Parame- | .. .. q Ajuste de
e Significado Rango de ajuste fabrica tro Significado Rango de ajuste fabrica
Tiempo de restitucion 2 Magnitud de referencia
835 | con regulacién de par de 0-500 ms, 9999 9999 866 |paraindicacion externa de 0-400 % 150 %
giro par de giro
836 Filtro 2 del circuito de 0-5s 9999 9999 867 |Filtro de salida AM 0-5s 0,01s
regulacion de par de giro ! Asignacién de funcién
Filtro 2 del valor real de par 868 borne 1 0-6,9999 0
87 | jeai 0-0,1'5,9999 9999
€ giro 869 Filtro para corriente de 0-5¢ 002
840 Zierlscaon offset de par de 0-3,24, 25,9999 9999 }s-lallda -
istéresis de la supervisién
870 ] - 0-5Hz 0Hz
— 0
841 |Offset de par de giro 1 6009192%0 %, 9999 de la frecuencia de salida
872 @ | Error de fase de entrada 0,1 0
. 600-1400 %, — -
842 |Offset de par de giro 2 9999 9999 873 @ |Limitacion de velocidad 0-400 Hz 20 Hz
. 600—1400 % 874 | Valor umbral OLT 0-400 % 150 %
843 |Offsetd d 3 ! 9999
set de par de giro 9999 875 |Salida de alarma 0,1 0
844 Filtro para offset de par de 0-5s 9999 9999 ® Entrada de proteccion de 01 1
giro ' 876 motor ’
ga5 | Duracion de la salida de 0-5 s 9999 9999 Regulacién con control
par de giro ! previo de revoluciones/
Offset de par de giro para 877 |seleccion de la regulacion 0-2 0
846 equilibrio de carga 0-10V, 9999 9999 de velocidad adaptiva de
Valor de offset de la sefal modelo
de entrada en borne 1 878 Filtro revolu_ciones de 0-1s 0s
847 |asignado al offset de par 0-400 %, 9999 9999 control previo
de giro para reduccion de Limitacién de par de giro
carga 879 |de las revoluciones de 0-400 % 150 %
Valor de ganancia de la control previo
sefal de entrada en borne 880 |Ratio deinercia de la carga 0-200 7
848 |1 asignado al offset de par | 0-400 %, 9999 9999 G - -
; i anancia de las revolucio- o o
g:rggo para reduccion de 881 nes de control previo 0-1000% 0%
Activacion de la funcién
849 S;gg;?fala entrada 0-200 % 100 % 882 | avitar regenerativa 0-2 0
850 Seleccion funcionamiento 02 0 883 | Valor umbral de tensién 300-800V 736%O\>IDDCC</@
de frenado —
NG d 505 del Sensibilidad de respuesta
9::;‘:;30:" dpeupstﬁzosecon 884 | delafuncion evitar 0-5 0
® — ti
851 bornes de excitacion 0-4096 2048 re.gene(rja |Ivab 5
adicionales 885 é\é‘f;ﬁctgr: anda 0-590Hz 9999 |  6Hz
Direccion de giro C PR—
enerador de pulsos con omportamiento de
8520 gornes de exciFt)acic’)n 0,1,100,101 1 886 |respuesta de la funcion 0-200 % 100 %
opcionales evitar regenerativa
Duracién de la transgre- 888 |Parametro libre 1 0-9999 9999
853®@ |~ X 0-100s 1s z -
sién de revoluciones 889  |Parametro libre 2 0-9999 9999
854 | Factor de excitacion 0-100 % 100 % Desplazamiento de la
Error de conexion 891 |coma en laindicacién de 0-4, 9999 9999
® |generador de pulsos con 0.1 0 energla
855 bornes de excitacion ! 892 |Factor de carga 30-150 % 100 %
opcionales Valor de referencia para 0.1-55/ Potencia
Asignacion de funcién 893 |[supervision de energia . ® )
858 0,1,4,9999 0 . 0-3600 kW nominal
borne 4 (potencia del motor)
Corriente que genera par 0-500 A, 9999/ 894 Seleccién del comporta- 0-3 0
859 |de giro/corriente nominal 0-3600 A, 9999 miento de regulacién
motor PM 9999 © ggs | Valor de referencia para el 0.1.9999 9999
Corriente que genera par 0-500 A, 9999/ ahorro de energia Y
860 |de ?Iroé m”e”tte ’;‘)’m'”a' O o 9999 896 |Costos de energia 0-500, 9999 9999
motor motor
— — Tiempo para la formacién
gy ® | Seleccion de opcién 0,1 0 897 |de valor medio del ahorro |0,1-1000h,9999 | 9999
generador de pulsos de energia
Factor de division para Reset de la su Py
- pervisiéon de
863 ® salida de generador de 1-32767 1 898 energia 0,1,10,9999 9999
pulsos con bornes de T de funci ot
excitacién opcionales 899 (\I/ZEfgreSalléEIC;gg?mlen %l 0-100 %, 9999 9999
864 | Supervision del par de giro 0-400 % 150 % o Calibracion de la salid
- - alibracién de la salida
865 |Salida sefal LS 0-590 Hz 1,5Hz (900)® |FM/CA® — —
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Anexo Sinopsis de los pardmetros (FR-A800)
Parame-|.. ... q Ajuste de Parame- | .. ... . Ajuste de
e Significado Rango de ajuste fabrica e Significado Rango de ajuste fabrica
c1 Ganancia del valor
(901) Calibracion de la salida AM — - (9(2:(1);3 consignla en b\z)rne 1 (par 0-400 % 150 %
i) Offset para ajuste del valor de giro) .
consigna en borne 2 0-590 Hz OHz Valor de offset de la sefal
902)® | (frecuencia) C19 |deentradaen borne 1
i — 0 V)
Valor de offset de la sefal (920) aggr:jado al valor ?e pgr de 0-3009% 100%
a3 de entrada en borne 2 giro de ganancia fpar de
(902) ® |asignado al valor de 0-300% 0% giro)
frecuencia de offset C38 | Offset del valor consigna 0-400% 0%
125 | Consigna de velocidad a (932)® |en borne 4 (par de giro)
(903) entrada analégica méxima 0-590 Hz 60/50 Hz ® Valor de offset de la sefial
en borne 2 (frecuencia) C39 |de entrada en borne 4
X 0-300 % 20 %
Valor de ganancia de la 932)® a§|gnado al valorde pa.rde
C4  |sefial de entrada en borne o 0 giro de offset (par de giro)
2 asignado al valor de fre- 0-300% 100% Ganancia del valor
003 cuencia de amplificacion €40 consigna en borne 4 (par 0-400 % 150 %
— 0 (]
(933) .
c5  |Offset para ajuste del valor de giro)
consigna en borne 4 0-590 Hz 0 Hz Valor de offset de la senal
(904) (frecuencia) C41 de entrada en borne 4
Valor de offset de la sefal (933) a§|gnado al valgr de par de 0-300 % 100 %
C6  |deentradaen borne 4 o 0 giro de ganancia (par de
(904) ® |asignado al valor de 0-300% 20% giro)
frecuencia de offset C42 ici
dend ; Coeficiente offsetpara | ¢ 500,00,9999 | 9999
126 | Consigna de velocidad a o (934)® |visualizacion
entrada analégica maxima 0-590 Hz 60/50 Hz c43 P 16qi
(905) c Offset analédgico para N o o
en borne 4 (frecuencia) (934)® | visualizacion PID 0-300,0 % 20%
Valor de ganancia de la — -
C7  |seal de entrada en borne 0-300 % 100 % C44 Coef'c.'e”tle. de.g!a”:I’l‘)"a 0-500,00, 9999 9999
(905) 4 asignado al valor de fre- ° 0 (935) para visualizacion
cuencia de amplificacion C45 | Ganancia analégica para o N
cs Offset de Ia senal asianad (935)® |visualizacién PID 0-300,0% 100 %
set de la senal asignada
(930) al borne CA 9 0-100 % 0% Cambio de la supervisién
®0 977 |delafuente de 0,1 0
9 alimentacion
Offset de la sefal de Iy
(930) ) 0-100 % 0% Supresion de alarma al o o
®0 corriente CA 89 copiar pardmetros 10/100 10/100
c10 ] ] 990 |Tono al pulsar tecla 0,1 1
(931) S;gf\ggfgif;i”gk 0-100 % 100 % 991 |Contraste LCD 0-63 58
W RVETE
! Indicacién en la unidad de 223’32 ;g_lg 528_
C11 ; A 992 |mando al pulsar el dial ! ' 0
Ganancia de la sefial de 57 61.62 64 67
(931) ‘ 0-100 % 100 % digital :61,62,64,67,
corriente CA 71-74,87-98,100
c12 Offset de frecuencia de la 994 Ganancia _droop para 0,1-100 %, 9999 9999
©17) sefial de entrada en borne 0-590 Hz O Hz punto de interrupcién
1 (revoluciones) 995 Par de giro droop para 0,1-100 % 100 %
c13 Offset de la sefal de punto de interrupcin
©17) entrada en borne 1 0-300 % 0% 997 Disparo de un error 0-255,9999 9999
(revoluciones)
Valorde f ad 998 Inicializacion de los 80%93%01?893 19%%’9 0
C14 | ganancia de Ia sehal e parémetros PM EImRIS | ™ 915"
gananct 0-590Hz | 60/50 Hz @ i
(918) f”tralda en bc;rne 1 999 | Ajuste automatico de 1,2,10-13,20,21, 9999
revoluciones £ Simple 9999
parametros o)
c15 | Ganancia de la sefal de 1000 |jPardmetro de fabrica: no ajustar!
918 entrada en borne 1 0-300 % 100 % Niveld rrient el
918)® | (revoluciones) 1002 eldecorrienteparael | 5o 150049999 | 9999
e autoajuste del valor Lg
Offset del valor consigna - -
. 0-400 % 0% Frecuencia del filtro de
(919) en borne 1 (par de giro) ) 1003 bloqueo 0,8-1250 Hz 0
Valor de offset de la sefial Amortiguacion del filtro de
C17  |de entrada en borne 1 1004 |\, 9 0-3 0
(919) asignado al valor de par de 0-300% 0% oqueo
giro de offset (par de giro)
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Sinopsis de los pardmetros (FR-A800) Anexo
Parame-|c. .. q Ajuste de Parame-| .. ... q Ajuste de
e Significado Rango de ajuste fabrica tro Significado Rango de ajuste fabrica
1005 Ancho de banda del filtro 0-3 0 1027 Asignacién de la magnitud 201
de bloqueo analdgica para el canal 1
1006 |Tiempo horario (afio) 2000-2099 2000 1028 Asignacién de la magnitud 202
101-131, analdgica para el canal 2 123 512 17-20
201-229, 1029 |Asignacion delamagnitud | 57 o L 203
301-331, analdgica para el canal 3 40-42 4'6 52_5'4
401-430, 1030 Asignacién de la magnitud | 61,62, 64, 67, 204
281‘228 analégica para el canal 4 71-74,87-98,
1007 |Tiempo horario (mes, dia) 701:731’ 101 1031 Asignacién de la magnitud 201-213, 205
801—831' analdgica para el canal 5 222-227,
901-930, 1032 Asignacién de la magnitud ;ig:gi? 206
1001-1031, analdgica para el canal 6 251_254’
1101-1130, 1033 Asignacién de la magnitud 207
1201-1231 analdgica para el canal 7
0-59, 100-159, Asignacién de la magnitud
200-259, 1034 analdgica para el canal 8 208
igg:igg 1035 Canal analégico para sefal 1-8 1
500-550, de disparo
600-659, 1036 Condicién analdgica de 01 0
700-759, disparo '
800-859, Umbral analégico de
900-959, 1037 | fisparo 600-1400 1000
1?88:1 ?gg 1038 | Asignacion dela senal digi- 1
1008 Tiempo horario 1200-1 259: 0 tal de E/S para el canal 1
(hora, minuto) 1300-1359, 1039 |Asignacion de la sefial digi- 5
1400-1459, tal de E/S para el canal 2
1500-1559, 1040 Asignacion de la senal digi- 3
1600-1659, tal de E/S para el canal 3
1;88_1 ;gg 1041 Asignacion de la senal digi- 4
- ¢ IdeE | 14
1900-1959, ta .de /.S, parae Ca[\a — 1-255
2000-2059, 1042 Asignacion de la sefial digi- 5
2100-2159, tal de E/S para el canal 5
2200-2259, 1043 Asignacion de la sefal digi- 6
2300-2359 tal de E/S para el canal 6
Parada integral con Asignacion de la sefial digi-
1015 frecuencia limitada 0,1,10,11 0 1044 tal de E/S para el canal 7 /
Tiempo de deteccién . Asignacion de la sefial digi-
1016 elemento PTC 0-60s 0s 1045 tal de E/S para el canal 8 8
1018 |ndngaaon con signo 0,9999 9999 1046 Cfamal digital para sefal de 1-8 1
positivo o negativo disparo
Sahc!a) negativa Qe la Pardmetro para la opcion 1047 C_ondluon digital de 0,1 0
1019 |tensién en la salida disparo
16gi FR-A8AY
analogica Tiempo de espera hasta
1020 Funcionamiento de 0-4 0 1048 |desconexién de la 0-60 min 0 min
seguimiento (trace) indicacion
1021 Destino de los datos de 0-2 0 1049 |Reset del host USB 0,1 0
seguimiento Tiempo de espera del
1022 |Intervalo de muestreo 0-9 2 1072 |frenado DC para la 0-10s 3s
1023 Numero de canales 8 4 regulacion de oscilacion
analdégicos 1073 Activacion de la regulacion 01 0
Arranque automético del de oscilacion '
1024 | uestreo 0.1 0 Fr ncia del
1074 |Tfecuenqacela 0,05-3 Hz, 9999 1Hz
1025 |Modo de disparo (trigger) 0-4 0 regulacion de oscilacion
Porcentaje de muestreo 1075 |Amortiguaciondela 0-3 0
1026 | htes de evento de disparo 0-100% 20% regulacion de oscilacion
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Sinopsis de los pardmetros (FR-A800)

Parame- |c. ... : Ajuste de Parame- | . ... q Ajuste de
e Significado Rango de ajuste fabrica e Significado Rango de ajuste fabrica
1076 Ancho de banda de la 0-3 0 2.2 asignacion de entrada
regulacion de oscilacion 1140 |Para valor consigna PID/ 1=5 5
1077 |Longitud de cable 0,1-50 m Tm g;eDswauon de regulacion
1078 |Peso del carro de guia 1-50000 kg 1kg — —
— 2.2 asignacion de entrada
1079 |Peso de la carga util 1-50000 kg 1kg 141 para sefial de valor real PID 1-5 3
Tiempo de frenado con a
1103 0-3600s 5s 2.2 unidad de los valores .
PARADA DE EMERGENCIA 1142 para la visualizacién PID 0-43,9999 9999
Filtro para la visualizacién o s :
1106 - 0-5s,9999 9999 2.° valor limite superior
de par de giro ' 1143 0-100 %, 9999 9999
para el valor real
Filtro para la visualizacién ) PR -
107 4e la velocidad de trabajo | 07> % 99%° 9999 1144 |2 velorlimite inferiorpara | ;009,9999 | 9999
Filtro para la visualizacién o i
2.° valor desviacion limite
1108 |de la corriente de 0-5 s, 9999 9999 1145 PID 0,0-100,0%,9999 9999
excitacion
2.° funcionamiento con
Escribir instruccion de 1146 _und : 0-3,10-13 0
. : sefal PID
1109 |funcionamiento en la red i ., e
Profibus Parametros para la opcion 1147 2.° tiempo de respuesta 0-3600's, 9999 1s
— FR-A8NP para desconexion de salida !
1110 Seleccién del formato >Slimite d "
Profibus .%limite de respuesta para .
Metod 2 imitacio 1148 desconexion de salida 0-590 Hz 0Hz
13| 4 eloriad oM 0-2,10,9999 | 9999 2°limite de respuesta para
— 1149 |anulacién dela 900-1100 % 1000 %
1114 Inversi6n del valor 0,1 1 desconexion de salida
consigna del par de giro ’ T750= IParametros d o
- - |Parametros de usuario 1 a g
Tiempo hasta la_ 1199 |50 (funcién PLC) 0-65535 0
115 compensacién | con 0-9998 ms Os Seleccion posicion de
regulacién de la velocidad 1220 ?esplazamento/ 0-2 0
recuencia
Compensacion de la —
ganancia proporcional con 1227 |Detecciondeflancodela 0,1 0
1116  |regulacion de velocidad en 0-100 % 0% sefal de marcha
el rango de debilitacion de 1.%" tiempo de aceleracion
campo 1222 |delaregulacion de 0,01-360s 5s
Ganancia proporcional 1 posicion
py oo
1117 |con regulacion de 0-300, 9999 9999 1223 |1 tiempodefrenadode |, 344 55
velocidad (sistema por la regulacién de posicion
unidad) 1224 1.%" tiempo de espera de la 0-20000 ms oms
Ganancia proporcional 2 regulacion de posicion
con regulacién de 0,1,2,10,11,12
1118 : . 0-300, 9999 9999 i , 1,2,10, 11,12,
velocidad (sistema por 1225 |17 subfunciondela 100, 101,102, 10
unidad) regulacion de posicion 110.111.112
Ganancia del circuito de 2.° tiempo de aceleracién
1119 regulac.lon Vlrtl.'Ja| de 0-300, 9999 9999 1226 |delaregulacion de 0,01-360's 5s
revoluciones (sistema por posicion
unidad)
2.°tiempo de frenado de la
Frecuencia de referencia 1227 regulacti?)n de posicion 0,01-360 s 5s
de la regulacion de ® on
12 velocidad en el sistema por 0-400 Hz 120/60 Hz 1228 2. tlempo de esp(.er.a’de la 0-20000 ms 0ms
: regulacion de posicion
unidad
Numero de estacion con 1229 2.2 subfuncion de la 0’110’02’11(?1’ 111(321 2, 10
1124 enlace de variador a 0-5,9999 9999 regulacion de posicion S
variador 110,111,112
er g i
Numero de variador de 3. Itlemp? d.e’ aceleracion
1125 frecuencia con enlace de 2-6 2 1230 |de a .rggu acion de 0,01-360s 5s
variador a variador posicion
PRy - 3.%"tiempo de frenado de
Limitacién superior de 1231 o . 0,01-360s 5s
134 1 lida regulacién PID 0-100 % 100 % la regulacién de posicion
PR 3.5 tiempo de espera de la
Limitacién inferior de . o o 1232 ) = 0-20000 ms Oms
135 salida regulacion PID 0-100% 100 % regulacién de posicién
2.° coeficiente offset para 3.3 subfuncién de la 0,1,2,10,11,12,
1136 : o 0-500, 9999 9999 1233 . . s, 100, 101, 102, 10
visualizacién PID regulacién de posicién 110.111.113
2.° offset analégico para —
137 | sualizacion PIgD P 0-300 % 20 % 4.5 tiempo d.e’ aceleracion
79 coeficiente de aanandia 1234 |de I.a 'r(::-gulauon de 0,01-360s 5s
113g |4 coeliaenteceg 0-500, 9999 9999 posicion
para visualizacion PID 4.°tiempo de frenado de la
1139 |27 ganancia analdgica 0-300% 100 % "2 | regulacion de posicion 0017360+ >
para visualizacién PID
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Sinopsis de los pardmetros (FR-A800) Anexo
Parame-|c. ... q Ajuste de Parame- | .. .. q Ajuste de
e Significado Rango de ajuste fabrica tro Significado Rango de ajuste fabrica
4.° tiempo de espera de la 11.%" tiempo de
1236 regulacion de posicion 0-20000 ms 0ms 1262 |aceleracion dela 0,01-360 s 5s
s » 0.1.21011.12 regulacion de posicion
1237 ?e ﬁil:cfitgzc:joen doesilcaic’)n 100, 101, 102, 10 1263 |1 1.° tiempo de frenado de 0.01-360 s 5
9 P 110,111,112 la regulacién de posicion !
5. tiempo de aceleracién 11.° tiempo de espera de
1238 |delaregulacién de 0,01-360 s 5s 1264 la regulacion de posicion 0-20000 ms oms
posiclon 11.2 subfuncién de la 0,1,2,10,11, 12,
5.°tiempo de frenado de la 1265 : > S 100, 101, 102, 10
1239 . S 0,01-360 s 5s regulacion de posicion
regulacion de posicion 110,111,112
5.° tiempo de espera de la 12.%" tiempo de
1240 regulacién de posicion 0-20000 ms 0ms 1266 |aceleracion de la 0,01-360 s 5s
. i 0,1,2,10,11,12, regulacion de posicién
1241 |3 subfunciondela 100, 101, 102, 10 12.° tiempo de frenado de
regulacion de posicion 1267 . L 0,01-360 s 5s
110,111,112 la regulacién de posicion
6.%" tiempo de aceleracion 12.° tiempo de espera de
1242 |delaregulacién de 0,01-360 s 5s 1268 la regulacion de posicion 0-20000 ms 0ms
posicion . 0,1,2,10,11,12
a A 1V &y 0 ’ ’
1243 |6°tiempodefrenadodela| o o 5s 1269 :ez uslzzgun";g’”ci?c'%n 100,101, 102, 10
regulacion de posicion ! 9 P 110,111,112
6.° tiempo de espera de la 13.%" tiempo de
1244 regulacion de posicion 0-20000 ms 0ms 1270 |aceleracién de la 0,01-360 s 5s
) » 0,1,2,10,11,12, regulacion de posicién
1245 fe' Z‘f:cfi‘g::joe” doii'?ién 100,101, 102, 10 1a71 |13°tiempodefrenadode | o0 5e
9 P 110,111,112 la regulacion de posicion !
7.8" tiempo de aceleracion 13.° tiempo de espera de
1246 |delaregulacion de 0,01-360 s 5s 1272 la regulacién de posicion 0-20000ms 0ms
posicion : 0,1,2,10,11,12
a 3 1 lr & ’ 1 1
7.°tiempo de frenado de la 1273 13. supflunaon d? I.a’ 100, 101, 102, 10
1247 i S 0,01-360 s 5s regulacion de posicion
regulacion de posicion 110,111,112
7.° tiempo de espera de la 14." tiempo de
1248 regulacion de posicion 0-20000 ms 0 ms 1274 |aceleracion dela 0,01-360 s 5s
a - 0,1,2,10,11,12, regulacion de posicion
1249 |7 subf_u’naon de .la. ; 100, 101, 102, 10 14.° tiempo de frenado de
regulacion de posicion 1275 - o 0,01-360 s 5s
110,111,112 la regulacién de posicion
8.%" tiempo de aceleracion 14.° tiempo de espera de
1250 |delaregulacion de 0,01-360 s 5s 1276 la regulacién de posicion 0-20000ms oms
posicion a iy 0,1,2,10,11,12,
8.°tiempo de frenado de la 1277 | 1% subfynaon d(_e I.a’ 100, 101, 102, 10
1251 e ) 0,01-360's 5s regulacion de posicion
regulacion de posicion 110,111,112
8.% tiempo de espera de la 15.%" tiempo de
1252 regulacién de posicion 0-20000 ms Oms 1278 |aceleracion de la 0,01-360 s 5s
s i 0,1,2,10,11,12, regulacion de posicién
1253 |87 subfunciondela 100, 101, 102, 10 15.0 tiempo de frenado de
regulacion de posicion 1279 i L 0,01-360 s 5s
110,111,112 la regulacién de posicion
9.5 tiempo de aceleracion 15.° tiempo de espera de
1254 |de laregulacién de 0,01-360 s 5s 1280 la regulacion de posicion 0-20000 ms 0ms
posicion 15.2 subfuncién de la 0,2,10,12, 100,
9.°tiempo de frenadodela 1281 regulacion de posicion 102,110,112 10
1255 . lacion d s 0,01-360s 5s ! !
regulacion de posicion Tipo de marcha al punto
9.° tiempo de espera de la 1282 de referencia 0-6 4
1256 régulacic’)n de posicién 0-20000 ms 0ms "
1283 Velocidad parala ma}rcha 0-30 Hz 2 Hz
a L 0,1,2,10,11,12, al punto de referencia
1257 9.2 subfuncion de la 100,101,102 10 :
regulacion de posicién 10 2' Velocidad lenta para la
110,111, 11 1284 |marcha al punto de 0-10Hz 0,5 Hz
10.5" tiempo de referencia
1258 acelerac_|,on dela o 0,01-360 s 5s Desplazamiento de punto
regulacién de posicién 1285 |de referencia: 4 posiciones 0-9999 0
o
1259 I10. tlelmp(’) dj frena_d_q de 0,01-360's 5 de valor menor
aregulacion de posicion Desplazamiento de punto
[ T ici —
1260 10. tlempt? de espe‘ra.<11e 0-20000 ms 0ms 1286 |de referencia: 4 posiciones 0-9999 0
la regulacién de posicion de valor mayor
a ., 0,1,2,10,11,12, Carrera después de la
1261 :e? u?:?igunn;:aon:s?cliim 100, 101, 102, 10 1287 activacion del interruptor 0-9999 2048
9 P 110,111,112 de aproximacién: 4
posiciones de menor valor
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Anexo Sinopsis de los pardmetros (FR-A800)
Parame-|.. ... q Ajuste de Parame-|c. ... A Ajuste de
e Significado Rango de ajuste fabrica e Significado Rango de ajuste fabrica
Carrera después de la 1439 Mascara de subred 2 0-255 255
1288 |activacion del interruptor 0-9999 0 1440 ® |Mascara de subred 3 0-255 255
de aproximacion: 4 - de subred
posiciones de mayor valor 1441 Mascara de subred 4 0-255 255
Par de giro con la marcha 1442 FI|;I]I’O de direcciones IP 1 de 0-255 0
1289 |al punto de referencia con 0-200 % 40 % Ethernet
tope final 1443 Filtro de direcciones IP 2 de 0-255 0
Tiempo de espera con la Ethernet
1290 |marcha al punto de 0-10s 05s 1444 ® Filtro de direcciones IP 3 de 0-255 0
referencia con tope final Ethernet
1292 | X87-Seleccion de funcion 0,1 0 1445 ® | Filtrode direccionesIP 4 de 0-255 0
1293 Seleccién avance por 0.1 0 Ethernet
rodillos ! Rango para el filtro de
Valor limite de la deteccion 1446 dlLecuones IP2de 0-255,9999 9999
1294 |de posicion: 4 posiciones 0-9999 0 Ethernet
de menor valor ® Rango para el filtro de
® |direcci _
Valor limite de Ia deteccion 1447 dlLecaones IP3de 0-255,9999 9999
1295 |de posicion: 4 posiciones 0-9999 0 Ethernet
de mayor valor Rango para el filtro de
1296 Polaridad de la deteccion 02 o 1448 dlLecuones IP4de 0-255,9999 9999
de posicién Ethernet
Fwra— 1 Direccion IP 1 de Ethernet
Histéresis de la deteccién
1297 | 4o bosicis 0-32767 0 1449 ® | para escribir la instruccion 0-255 0
posicion o
2.° factor de ganancia de servicio
1298 p;)sicionamignto 0-1507 2557 Direccién IP 2 de Ethernet
. — — 1450 para escribir la instruccion 0-255 0
1299 Z}ef/?eliecaon excitacion 0,1 0 de servicio
P Direccién IP 3 de Ethernet
1300 - 1451 ® |para escribir la instruccion 0-255 0
1343 . ” Py de servicio
Parametros de la opcion de comunicacién
1350~ Direccion IP 4 de Ethernet
1359 1452 para escribir la instruccion 0-255 0
Numero de ciclos de de servicio
1410 |arranque: 4 posiciones de 0-9999 0 Rango para la direccion IP
menor valor 1453 ® |3 de Ethernet para escribir | 0-255, 9999 9999
Numero de ciclos de la instruccion de servicio
1411 |arranque: 4 posiciones de 0-9999 0 Rango para la direccion IP
mayor valor 1454 ® |4 de Ethernet para escribir | 0-255, 9999 9999
Exponente constante de la instruccién de servicio
1412 |tensioninducida del motor 0-2,9999 9999 1455 Intervalo de keepalive 1-7200 s 3600 s
(phif) -
Monitorizacion
Exponente constante de 1480 | aracteristica de carga 0.1,(2-5,81-85) 0
1413 |tensiéninducida del motor 0-2,9999 9999 Valor de ref 21del
(phi f) (motor 2) 1481 | e o caraa | 0-400%, 9999 9999
Nimero de red caracteristica de carga
_ N
1424 comunicacion de Ethernet 1-239 ! 1482 Valor delre'ferenaa 2dela 0-400 %, 9999 9999
Nimero de estadion caracteristica de carga
_ N
1425 comunicacién de Ethernet 1-120 ! 1483 Valor de’re_ferenaa 3dela 0-400 %, 9999 9999
. caracteristica de carga
Velocidad del enlace y I 3 - I
1426 ® | seleccion de método 0-4 0 1484 |Valordereferenciaddela | 554, 9999 9999
Dol caracteristica de carga
plex
Seleccién de funciones de 14g5 |ValordereferenciaSdela | o 554, 9999 9999
14279 | arnet 1 5001 caracteristica de carga
eme 502, 5000-5002, Frecuencia maxima de la
Seleccién de funciones de 5006-5008, 1486 o 0-590 Hz 60/50 Hz @
1428 | Ethernet 2 5010-5013,9999,| +°237 caracteristica de carga
Seleccién de funciones de 45237,61450 Frecuencia minima de la -
1429 | Eihernet 3 9999 1487 | Caracteristica de carga 0-590 Hz 6Hz
P - Ancho de banda superior
Pérdida de sefial de _ )
1431 supervisién de Ethernet 0-3 0 1488 |hasta mensaje de 0-400 %, 9999 20%
; — advertencia
Tiempo de vigilancia de la Ancho de banda inferi
1432 ® | comunicacion de datos 0-999,8 5, 9999 9999 ncho de banda inferior
(Ethernet) 1489 |hasta mensaje de 0-400 %, 9999 20 %
advertencia
1434 ® | Direccion IP 1 de Ethernet 0-255 192 Ancho de banda superior
1435® | Direccion IP 2 de Ethernet 0-255 168 1490 jasta mensaje de efmr 0-400 %, 9999 9999
1436 @ |Direccién IP 3 de Ethernet 0-255 50 P
— 1491 |Anchodebandainferior | 444 g, 9999 9999
1437 Direccién IP 4 de Ethernet 0-255 1 hasta mensaje de error
1438 ® | Méscara de subred 1 0-255 255
Manual introductorio variadores de frecuencia A-17



Sinopsis de los pardmetros (FR-A800) Anexo

Parame-
tro

Significado

Ajuste de Parame-
fabrica tro

Ajuste de

Rango de ajuste fabrica

Significado Rango de ajuste

1492

Tiempo de registro de la Pr.CPY | Copiar parametro 0,)1-3 0
desviacion de carga/ Parametros que difieren
tiempo de espera hasta 0-60s 1s Pr.CHG - -
memorizacion del valor de

referencia

del ajuste de fabrica

PM In|C|laI|zaC|on delos 0,3003 0
parametros IPM

1499

iPardmetro de fabrica: no ajustar!

PrCLR

Borrar pardmetro 0)1 0 AUTO — _

Ajuste automdtico de
pardmetros

ALL.CL

Borrar todos los

pardmetros

Ajustar grupo de

)1 0 Pr.MD ;
parametros

Err.CL

Borrar memoria de alarmas 0,)1 0

Observaciones relativas a la tabla:

CECNONCNCNCRONC)

e O/ PR O6EW

Dependiente de la clase de potencia del variador de frecuencia

El ajuste depende de la clase de tension (clase de 200 V/clase de 400 V).

El ajuste de estos parametros es posible s6lo con un opcién montada compatible con la regulacién vectorial.
El ajuste de estos pardmetros resulta posible sélo con la opcién FR-A8AP montada.

El ajuste de estos pardmetros resulta posible sélo con la opcién FR-A8AP o FR-A8APR montada.

El ajuste de estos pardmetros resulta posible sélo con la opcién FR-A8TP montada.

El ajuste de estos pardmetros resulta posible sélo con la opcién FR-A8AP o FR-A8TP montada.

Los nimeros de parametro indicados entre paréntesis son validos cuando se emplea la unidad de mando
FR-PUO7.

El ajuste depende del tipo. (Tipo FM/tipo CA)

El ajuste esta disponible sélo con el tipo CA.

El ajuste "60" es posible s6lo con el pardmetro Pr. 178, y el ajuste "61" sélo con el pardmetro Pr. 179.
Los ajustes "92, 93, 192, 193" son posibles sélo con los pardametros Pr. 190 hasta Pr. 194,

El ajuste esta disponible sélo con la clase de 200 V.

El ajuste esta disponible sélo con la clase de 400 V.

El ajuste depende del modelo. (Modelo estandar (incl. FR-A800-E)/modelo con rectificador separado/modelo
conforme al grado de proteccion IP55)

El ajuste esta disponible sélo para el modelo estandar (incl. FR-A800-E).

El ajuste estd disponible para el modelo estandar (incl. FR-A800-E) y para el modelo conforme al grado de
proteccién IP55.

El ajuste esta disponible sélo para el FR-A800-E o cuando hay montada una opcién compatible.
Parametros para las opciones FR-A8AY, FR-ASNC
El ajuste no estd disponible para el FR-A800-E.

A-18

S MITSUBISHI ELECTRIC



Anexo Sinopsis de los pardmetros (FR-F800)
A.1.2 FR-F800
Parame- . .. . Ajuste de Parame- . .. A Ajuste de
e Significado Rango de ajuste fabrica i Significado Rango de ajuste fabrica
0 Aumento de par de giro 0-30 % 6/4/3/2/1,5/ 0-2,10,11,20,21,
Simple ’ 1% = o 100-102, 110, 0
30 Seleccion de uncircuitode | 111 129 121
Frecuencia maxima de 120 Hz ® frenado generador il
1 : 0-120 Hz 2,10,11,102,110
salida Simple) 60 Hz @ inhe 10
2 E;ﬁg‘;eggﬁg'ma de 0-120 Hz 0Hz 31 |salto de frecuencia 1A 0-590 Hz,9999 | 9999
Curva caracteristica 32 Salto de frecuencia 1B 0-590 Hz, 9999 9999
3 |V/f(frecuencia base) 0-590 Hz 506}32 o 33 |Salto de frecuencia 2A 0-590Hz,9999 | 9999
Simple) 34 |Salto de frecuencia 2B 0-590 Hz, 9999 9999
1.7 preseleccion de 60/ 35 |Salto de frecuencia 3A 0-590 Hz, 9999 9999
4 :5_‘1' "’('Siﬁﬂ'jg??“ velocidad - 0-590 Hz 50 Hz @ 36 |Salto de frecuencia 3B 0-590 Hz, 9999 9999
22 preseleccién de 37 Indicacion de velocidad 0, 1-9998 0
5 revoluciones/velocidad - 0-590 Hz 30 Hz Comparacion valor
RM Simple) 41 nominal / real 0-100 % 10 %
3 = (salida SU)
3.2 preseleccién de S ionder .
6 revoluciones/velocidad - 0-590 Hz 10 Hz upervision ae frecuencia _
RL Simple) 42 de salida (salida FU) 0-590 Hz 6Hz
Tiempo de aceleracion Supervision de frecuencia .
7 Gimple® 0-3600s 5/105® 43 con marcha a la izquierda 0-590 Hz, 9999 9999
Tiempo de frenado 2.° tiempo de aceleracién/ .
| cmele 0-3600s 10/30s® 4 frenado 0-3600s 3s
Ajuste de corriente para la 0-500/ Corriente 45 2.° tiempo de frenado 0-3600 s, 9999 9999
9 proteccion electrénica del ® - 2.° aumento manual del
motor Simple) 0-3600 A nominal 46 | arde giro 0-30 %, 9999 9999
10 |FrenadoDC 0-120 Hz. 9999 3 Hz 47 |22curva V/f 0-590 Hz, 9999 9999
(frecuencia de inicio) ! 120/
11 |Frenado DC (tiempo) 0-10s, 8888 05s 48 |2°limite de corriente 0-400% 110%®
12 |Frenado DC (tensién) 0-30% 4/2/1%® Rango de trabajo del
13 |Frecuencia de inicio 0-60 Hz 0,5 Hz 49 |segundo limite de 0-590 Hz, 9999 0Hz
14 Seleccién de la curva de 0.1.12-15 1 coarrlente —
carga Y 50 ?r'ecsl‘;é’:gi‘gmn de 0-590 Hz 30 Hz
Frecuencia de
15 - R 0-590 Hz 5Hz _
funcionamiento en JOG 2.° ajuste de corriente para 0959(;(;//-\
Tiempo de aceleraciény 51 la proteccién electronica 0-3600 A 9999
16 de frenado en 0-3600 s 05s del motor ® !
funcionamiento en JOG 9999
" 7 0,5-14,17,18, 20,
17 Seleccién de la funcién 0,2,4 0 o ' 23-25, 34,38,
MRS s, |Indicacion enlaunidad de | ;070" 5o 0
imi i mando ! o
18 ;:2'5‘2&&23“9"“3 de 0-590Hz | 120/60 Hz® 62,64,67,68©,
69, 81-96, 98,100
19 |Tensién maxima de salida | O 0(;(;;/,98888, 9999({,) 1-3,5-14,17,18,
8888 21,24, 34,50, 52,
Frecuencia de referencia 60/ 54 Salida borne FM/CA @ 53,61,62,67,69, 1
20 para tiempo de 1-590 Hz 50 Hz ® 70, 85,87-90, 92,
aceleracion /de frenado z 93, 95,98
Resolucién para Magnitud de referencia 60/
21 aceleracion/ 0,1 0 55 para indicacién externa de 0-590 Hz 50 Hz ®
desaceleracion frecuencia z
. . 120/ Corriente
S 000
= Limitacion de corriente 0-4009% 110% @ Magnitud de referencia 0-500/ nominal
[Ty ; 56 para indicacién externa de Capacidad
Limitacién de corriente . o . 0-3600 A @
23 con frecuencia aumentada 0-200 %, 9999 9999 corriente de sobrecag
24-27 4.2 hasta 7.2 preseleccién 0-590 Hz, 9999 9999 - - S 9aLD/SLD
de revoluciones/velocidad ’ 57 'glempg dde smc:or:jlz?uon 0, 9999
— espués de corte de! B
28 Superpo.smlop de las 0,1 0 suministro eléctrico 01-305,9999
frecuencias fijas T bifer hast
— iempo bufer hasta g
29 fcrl;:;z:jie aceleracion /de 0-3,6 0 >8 sincronizacion automatica 0-60s 1s
Seleccién del 3
59 potenciémetro digital 1 1_1'3 0
motorizado
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Sinopsis de los pardmetros (FR-F800) Anexo
Parame- | .. .. q Ajuste de Parame- . ... q Ajuste de
o Significado Rango de ajuste fabrica tro Significado Rango de ajuste fabrica
60 Seleccién de la fynuon de 0,4,9 0 0-50 Q,
ahorro de energia 91 Constante del motor (R2) 9999/ 9999
Seleccién de la funcién de 0-400 m£2, 9999
65 proteccién para el reinicio 0-5 0 o
automadtico 0-6000 mH,
Frecuencia de inicio para 60/ 92 Constante del motor (L1)/ 9999/ 9999
66 limite de corriente con 0-590 Hz 50 Hz @ inductividad de rotor (Ld) | 0-400 n(?)H, 9999
frecuencia aumentada
67 Numero de intentos de 0-10, 0 0-6000 mH,
reinicio 101-110 93 Constante del motor (L2)/ 9999/ 9999
i inductividad de rotor (Lgq) | 0-400 mH, 9999
B |t automaties | 017600 s o
6o Registro de los reinicios 0 0 94 | Constante del motor (X) 0-100 %, 9999 9999
automaticos 95 Autoajuste de los datos de 0.1 0
70  |iPardmetro de fabrica: no ajustar! funcionamiento del motor '
" 1602_06'23 s % ,:qlgctc:)a?uste delos datos del 0,1,11,101 0
;12, 7403,7434,7 210'2% 100  |Frecuencia V/F1 0-590 Hz, 9999 9999
71 Seleccién de motor 2’13:21’4' 2’40, ! 0 101 |Tension V/F1 0-1000V ov
243,244, 8090, 102 Frecuencia V/F2 0-590 Hz, 9999 9999
8093, 8094, 9090, i 2
1 8094, 9050, 1 T V/F2 -1000 V v
9093, 9094 03 ension ./ 0-1000 0
104 |Frecuencia V/F3 0-590 Hz, 9999 9999
B 0-15/ -
72 |Funcién PWM 0-6,25® 2 105 | Tension V/F3 0-1000V oV
73 Seleccion de los datos de 0-7, . 106 Frecuencia V/F4 0-590 Hz, 9999 9999
entrada de valor consigna 10-17 107 |Tension V/F4 0-1000V oV
74 Filtro de sefnales de valor 0-8 1 108 |Frecuencia V/F5 0-590 Hz, 9999 9999
consigna 109 | Tension V/F5 0-1000V ov
o 0-3,14-17/ Tiempo de frenado para la
75 |Condicion dereset/Error | 0-3,14-17, 14 111 |funcién de comprobacién | 0-3600's, 9999 9999
de conexién / Parada PU 100-103, de valvulas
114-1170
- — 117 Nudmero de estacion 0-31 0
76 Salida codificada de 0-2 0 (interface PU)
alarma -
— 118 Tasa de transferencia 48,96, 192, 384, 192
77 PFOT_etCC'O” contra la . 0-2 0 (interface PU) 576,768, 1152
escn'u.ra. F)ara p.aram?,ros Longitud de bits de
78 | Prohibicion de inversion 0-2 0 119 |parada/longitud de datos 0,1,10,11 1
79 Sele;aon c!e modo_s de 0-4,6,7 0 (interface PU)
funcionamiento Simple) Comprobacién de paridad
Potencia nominal del 0,4-55 kW, 9999/ 120 (interface PU) 0-2 2
80 motor.para regu!acic’)n 0-3600 kW, 9999 NuUmero de intentos de
vectorial de corriente 9999 ® 121 r.epeticién 0-10, 9999 1
Numero de polos de motor (interface PU)
L. N 2,4,6,8,10,12, -
81 para regulaaon vectorial 9999 9999 Intervalo de tiempo de la 0,
de corriente 122 | comunicacion de datos 0,1-999,8 s, 9999
_ A, (interface PU) 9999
Corriente de excitacion del 0-500 A, 9999/ -
82 motor 0-3600 A, 9999 Tiempo de espera
9999 ® 123 respuesta 0-150 ms, 9999 9999
83 Tensién nominal del motor 0-1000V 200/ (interface PU)
para autoajuste 400V @ 124 Comprobacién CR/LF 0-2 1
Frecuencia nominal del (interface PU)
84 motor para autoajuste 10-400 Hz, 9999 9999 Ganancia para
i determinacion del valor 60/
85 Punto _de conmutgcpr} de 0-400 Hz, 9999 9999 125 consigna en borne 2 0-590Hz 50Hz @
intensidad de excitacion h -
, - (frecuencia) Simple)
Relacién de division de la G -
86 |intensidad de excitaciona | 0-300 %, 9999 9999 da”anc_'a para del val .y
baja velocidad 126 etermlnaaon el valor 0-590 Hz
— consigna en borne 4 50 Hz®
Compensacion de (frecuencia) Simple)
89 deslizamiento 0-200 %, 9999 9999 Frecuencia automatica de
lacié torial
(regulacion vectorial) 127 | conmutacion del 0-590Hz, 9999 | 9999
0-50£, 9999/ regulador PID
90 Constante del motor (R1) 0-400 mQ, 9999
9999 @
A-20 S MITSUBISHI ELECTRIC




Anexo Sinopsis de los pardmetros (FR-F800)
Parame- | . ... : Ajuste de Parame- | . ... q Ajuste de
e Significado Rango de ajuste fabrica e Significado Rango de ajuste fabrica

0,10, 11, 20, 21, 1-3,5-14,17,18,
50,51, 60,61, 70, . 21,24, 34, 50,
Seleccion de la direccion | 71, 80, 81,90, 91, 158 |Salida borne AM 52-54,61,62, 67, !
128 |deactuacién dela 100, 101, 1000, 0 69, 70, 86-96, 98
regulacion PID 1001,1010, 1011, .
2000. 2001, 2010, 159 Rango de la frecuencia de 0-10 Hz, 9999 9999
5011 entrega
Lectura grupos de usuarios
129 | Valor proporcional PID 0,1-1000%, 9999 | 100 % 160 | Simple Jrup 0,1,9999 9999/0 ®
130 Tiempo integral PID 0,1-3600 s, 9999 1s Bloquear asignacion de
131 Valor limite superior para 0-100 %, 9999 161  |funcidn del dial digital/ 0,1,10, 11 0
el valor real 9999 unidad de mando
Valor limite inferior para el 0-100 %, Reinicio automatico tras 0-3,
132 valor real 9999 9999 162 un fallo de red 10-13 0
- - 0 T -
133 AJus'Fe de valo’r consigna 0-100 %, 9999 163 1.. tiempo buffer. para el 0-20's 0s
mediante parametro 9999 reinicio automatico
- - - - 3 — -
134 | Tiempo diferencial PID 0,01-10's,9999 9999 164 1.. tfer.15|on de sg!lda para 0-100% 0%
Cambio del motor a reinicio automatico
135 . X 0,1 0 Y, -
funcionamiento de red 165 Limitaciéon de corriente en 0-400 % 120/
136 | Tiempo de bloqueo para 0-100s 1s reinicio 110%®
contactores magnéticos i6 A
il .9 166 Duracion de pulso sefal 0-10's, 9999 01s
137 |Retardo de inicio 0-100's 05s Y12
Excitacion de contactor Funcionamiento cuando
138 | con error de variador de 0,1 0 167  |respondelasupervisionde |  0,1,10,11 0
frecuencia corriente de salida
— 168
139 | Frecuencia de entrega 0-60 Hz, 9999 jPardmetro de fabrica: no ajustar!
9999 169
Umbral de frecuencia para . Reset del contador de
140 parada de aceleracién 0-590 Hz 1Hz 170 |\ atio-horas 0, 10,9999 9999
Tiempo de compensaciéon Reset del contador de
141 L 0-360s 0,5s
de la aceleracién 71 horas de funcionamiento 0,9999 9999
142 Umbral de frecuencia para 0-590 Hz 1 Hz Indicacién dela asiqnacién 9999
parada de desaceleracién 172 |de grupos de usuarios/ (0—16,) 0
Tiempo de compensacion Resetear asignacion
143 de la desaceleracién 0-360s 05s Para d
173 |rarametrosparagrupode | 1999 9999 9999
144 Cambio de laindicacién de o 126;’ 61’0%1' 1100'612' 4 ;SU&FIOS metros del
velocidad , 104,106, orrar parametros de .
108,110,112 174 grupo de usuarios 0-1999, 9999 9999
145  |Seleccién del idioma 0-7 — Asignacion de funcion
- 178 60
Frecuencia de borne STF
conmutacion para 0-590 Hz, Asignacion de funcion
147 aceleracion/ 9999 9999 179 borne STR é1
desaceleracion 180 Asignacion de funcion 0
Limitacién de corriente 120/ borne RL
) 4000
148 co? OdV de tension de 0-400 % 110% @ 8 Asignacién de funcion :
entrada borne RM
Limitaciéon de corriente - — —
149 |con 10V de tension de 0-400 % : 21053/ ® 182 Qf)'rgnr;a;ﬁ” de funcién 0-8,10-14, 16, 2
entrada ° Ao i da farcia 18,24, 25,28,
— - signacion de funcion 37-40, 46-48,50
183 ' DYy 3
150 Z:psi[ﬂ;"’” delacorriente | 4000 : 11023/ ® borne RT 51,60-62,64-67,
()
uracion de] — 184 | Asignacion de funcién 70,719,72,73, 4
151 uracion de la supervision 0-10s 0s borne AU 77-81,84®,
de la corriente de salida - — —
— - 185 | Asignacion de funcién 94-98, 5
152 Su?erwsnon de corriente 0-400 % 50 borne JOG 9999 ®
nula
Asignacién de funcién
i6 isio 186 9999
153 Durauc_)n de la supervisiéon 0-10's 055 borne CS
de corriente nula 2
154 Reduccién de tension con 0.1.10. 11 1 187 QSIgna,f/:(R)g de funcion
limitacién de corriente v orne 100
Condicién de conexion Asignacion de funcion
155 sefal RT 0,10 0 188 borne STOP 2
Seleccién de la limitacién Asignacion de funcién
- 189 62
156 de la corriente 0-31,100, 101 0 borne RES
157 |Tiempo de espera sefal OL| 0-25's, 9999 0s
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Sinopsis de los pardmetros (FR-F800) Anexo
Parame- | .. .. q Ajuste de Parame- . ... q Ajuste de
o Significado Rango de ajuste fabrica tro Significado Rango de ajuste fabrica
Visualizacién del tiempo
190 |Asignacion de funcion 0,1,29,3-5,7,8, 0 255 | 4avida P (0-15) 0
borne RUN 10-19, 25, 26, 35, " - -
39-42 45-54 57 o Visualizacién de vida del
, , 57, e 1000 N
. - - 64,65, 66@ 67, 256 de circuito limitador de (0-100%) 100 %
191 Qagnascbon de funcion 68, 70-80, 82, 1 conexién
orne 85® 90-96, Duracién del condensador 1000 o
98-101,102®, 257 | del circuito de control (0-100%) 100%
103-105, 107, D i6n del d dor
. i . YO® @ |Duracion del condensa 10N N
192 Asignacién de funcion 108, 110-116, 258 del circuito principal (0-100%) 100%
borne IPF
125,126, 135, — —
9999 @ Medicién de la duracién
139-142, 259 @ |del condensador del 0,1 0
145-154, 157, o L !
193 Asignacion de funcién 164,165,166 @, 3 circuito principal
borne OL 167,168, 260 Regulacién de la 0.1 1
170-180, frecuencia de ciclo PWM !
@ -
Asignacion de funcion 182,185 9, Método de parao!a.en caso
194 190-196, 4 261 | de corte del suministro 0-2,11,12,21,22 0
borne FU .
198-208, eléctrico
i ) 211-213, 215, Descenso de frecuencia en
Asignacion de funcion 217-220, 226, 262 | caso de corte del 0-20 Hz 3Hz
195 borne ABC1 228-230,242@, % suministro eléctrico
300-308,
311-313, 315, \éalor umbdralfpara el ) 5o/
Asi i fundic 317-320, 326, escenso de frecuenciaen |
196 b;'r%]nea;g)gzde uncion 328-330,342 9, 9999 263 caso de corte del 0-590 Hz, 9999 50Hz®
9999 @ suministro eléctrico
_ a a i Tiempo de frenado 1 en
232- |87 hasta 157 preseleccion | 5q4 11, 9999 9999 264 | caso de corte del 0-3600's 5s
239 |derevoluciones/velocidad L P
- o PWM o . suministro eléctrico
240 |Ajuste So ! Tiempo de frenado 2 en 0-3600
Unidad de la sefal 265 |caso de corte del " s 9999
241 P 0,1 0 s 9999
analdgica de entrada suministro eléctrico
Tamario de la sefal de Frecuencia de conmuta- 60/
242  |superposicién en borne 1 0-100 % 100 % 266 | cion para tiempo de fre- 0-590 Hz @
para borne 2 nado 50Hz
Tamario de la sefial de Determinacion de los
243  |superposicién en borne 1 0-100 % 75 % 267 |datos de entrada de valor 0-2 0
para borne 4 consigna en borne 4
Control del ventilador de 0,1, Indicacion del numero de
244 refrigeracion 101-105 ! 268 decimales 0.1,9999 9999
245 Deslizamiento nominal del 0-50 %, 9999 9999 269 |iParametro de fabrica: no ajustar!
motor -
. Tiempo de retardo de
Tiempo de respuesta de la 289 |conmutacion para bornes | 5-50 ms, 9999 9999
246 |compensacion de 0,01-10s 05s de salida
deslizamiento - -
290 Salida negativa del valor 0 0
Seleccién de rango para la de indicacion -7
i6 9999
291 eleCCIOn entrada de 100 (tlpO FM) 0
i6 iti ulsos
248 Reduccién automatica del 0-2 0 p 0,1 (tipo CA)
consumo de potencia i
Supervisiéon de contacto a 294 Comportamlentq de L 0-200 % 100 %
249 tierra 0,1 0 respuesta con baja tension
0-100s, 295 | Resolucién del dial digital o 0'01%8’(1)8’ 1,00, 0
250 |Método de parada 1000-1100s, 9999 4
8888, 9999 Nivel de la proteccién 0-6,99,
- 296 . N 100-106, 199, 9999
251 Error de fase de salida 0,1 1 mediante contrasena 9999
Offset de la superposicion (0-5)
- o000 o . . ,
252 |del a)uste del valor 0-200 % 50 % 297 Actl\{ar la proteccion 1000-9998, 9999
consigna mediante contrasena 9999
Ganancia de la Ganancia de la busqueda
253 |superposicion del ajuste 0-200 % 150 % 298 - a 0-32767, 9999 9999
) de frecuencia de salida
del valor consigna - R
Tiempo de espera hasta 299 Rﬁg'Str:or dire]id;recmon de 0,1,9999 9999
254  |desconexion del circuito 1-3600 s, 9999 600 s giro en reinicio
de potencia
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Anexo Sinopsis de los pardmetros (FR-F800)
Parame- .. ... q Ajuste de Parame- (. ... . Ajuste de
e Significado Rango de ajuste fabrica e Significado Rango de ajuste fabrica
0,1,29,3-5,7,8, Valor porcentual de ~ ®
10-19, 25, 26, 35, 390 referencia de frecuencia 1-590 Hz 60/50Hz
—42,45-54,5/, eleccién funcién -
39 42®45 5@;157 414 |Seleccién funcién PLC 0-2 0
Asignacion de funcion 64,6566, 68, Bloqueo funcionamiento
®
313 DOO 70—%0, 85@®, %6, 9999 #15 |Variador de frecuencia 01 0
985_9’68223?01’ 416 |Seleccion factor de escala 0-5 0
102® '103_105' 417  |Valor de escala 0-32767 1
107,108, 0,1,3-6,
110-116, 125, 13-16, 20, 23, 24,
126, 135, 40,43, 44,50, 53,
139-142 .. 54,70,73,74,210,
4 450 |Seleccion motor 2 9999
® |Asignacion de funcion 145-154,157, 213, 214, 240,
314® |0 164,165 @, 9999 243, 244, 8090,
166 @ 168 8093, 8094, 9090,
170-180, 185 @ 9093, 9094, 9999
186,187 @, 188, Potencia nominal del
189®@ 190-196 motor para regulacion 0,4-55 kW, 9999/
198-208 453 | vectorial de flujo 0-3600 kW, 9999
211-213 2’1 5 magnético de propdsito 9999 ®
21 7_220: 226: general (motor 2)
i i i4 228-230, 242, Numero de polos de motor
315® gso|gznaaon de funcién 300-308, 9999 454 |P2r3 regulacién vectorial 2,4,6,8,10,12, 9999
311-313, 315, de flujo magnético de 9999
317-320, 326, proposito general (motor 2)
328-330, 342, Conri d itacion del 0-500 A, 9999/
9999 455 moc:tr;er”(:\’iot‘;’f’g"ac'on e 0-3600 A, 9999
331® Numero de estacion 0-31 0 9999 ®
(2% interface serie) (0-247) 456 |Tension de red del motor 0-1000V 200/
Tasa de transferencia 3,6,12,24,48,96, para autoajuste (motor 2) 400V ®
@
3320 (2.2 interface serie) 1972é838141' 5276 % Frecuencia de red del
' 457 motor para autoajuste 10-400 Hz, 9999 9999
Longitud de bits de (motor 2)
333 parada/longitud de datos 0,1,10,11 1 0-50 02, 9999/
a .
(2.2 interface serie) 458 Constar12te de motor R1 0-400 mQ, 9999
Comprobacién de paridad (motor 2) 9999 ®
334@ | 7% ) 0-2 2
(2.2 interface serie)
_ - Constante del motor (R2) 0-50 €, 9999/
Numero de reintentos de 459 onstante del motor 0-400 mE, 9999 9999
335® | comunicacion 0-10,9999 1 (motor 2) o
(2.2 interface serie) 026000 mH
_ mH,
Intervalo de tiempo de 2.2 constante del motor 9999/
336 chequeo de datos 0-999,8's,9999 0s 460 | (L1)/2.2inductividad de 0-400 mH, 9999 9999
(2.2 interface serie) rotor (Ld) ® ’
Respuesta tiempo de
337® |espera 0-150 ms, 9999 9999 2.2 constante del motor 0 6909090971H'
a; ; a: A
(2.2 interface serie) 461 (L2)/2.2 inductividad de 0-400 mH, 9999 9999
Escribir instruccion de rotor (Lq) ®
338 funci X 0,1 0
uncionamiento Constante del motor (X)
339 Es?ril?;r igstruccién de 0-2 0 462 (motor 2) 0-100 %, 9999 9999
velocida -
Modo de funcionamiento 463 ﬁtg&??ﬂ;ﬂ? Iz(;s datos del 0,1,11,101 0
340 |después de alimentar o 0-2,10,12 0 — .
resetear el equipo 495 | Funcién salida remota 0,1,10,11 0
Comprobacién CR/LF Datos de salida _
341® 2.2 ir?terface serie) 0-2 1 496 | descentralizados 1 0-4095 0
342  |Seleccién acceso EEPROM 0,1 0 497 5:;‘2::;:;?2';%305 5 0-4095 0
Numero de errores de
_ -
343 comunicacion 0 498 Borrgr memoria flash del 0, 9696 0
Ajuste para reset de PLC integrado (0-9999)
315® errores 0,1 0 Comportamiento de
— - 502 funcionamiento cuando se 0-4 0
374  |Limite de revoluciones 0-590 Hz, 9999 9999 presenta un error de
384 Factor de division para 0-250 0 comunicacién
pulsos de entrada 503 Contador 1 para intervalos 0 0
385 Offset entrada de pulsos 0-590 Hz 0 de mantenimiento (1-9998)
386 Ganancia para entrada de 0-590 Hz 60/ Ajuste del intervalo de
pulsos 50 Hz® 504 |mantenimiento para 0-9998, 9999 9999
contador 1
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Parame- | .. .. q Ajuste de Parame- . ... q Ajuste de
o Significado Rango de ajuste fabrica tro Significado Rango de ajuste fabrica
505 Magnitud de referencia 1-590 H 60/ Punto de conmutacién de
indicacion de frecuencia B z 50 Hz® 565 intensidad de excitacidon 0-400 Hz, 9999 9999
Tiempo de espera para el para el motor 2
514® |reinicio en modo de 0,1-600 s, 9999 9999 Relacion de division de la
emergencia 566 intensidad de excitacién a 0-300 %, 9999 9999
- — baja velocidad para el !
Numero de los reinicios en
® _
515 modo de emergencia 1-200, 9999 1 motor 2
- Compensacion de
Frecuencia para . .
522 desconexion de salida 0-590 Hz, 9999 9999 569 des||zam|e_r,1to para motor 0-200 %, 9999 9999
TREEIEED) 2 (regulacion vectorial)
121,122,123, 570 Ajtéste de la capacidad de 0,1 0@
124,200,211, Sobrecarga _
) 212,221,222, 571 | Jiempodemantenimiento | 14 ¢ 9999 9999
Comportamientoenmodo | 223, 224, 300, frecuencia de inicio
523@ ; 9999 i .
de emergencia 311,312,321, ;3 | Pérdida de valor consigna 1-4. 9999 9999
322,323,324, > de corriente o
400,411,412, Autoajuste de los datos de
421,422,423, . .
574 |funcionamiento del motor 0,1 0
424, 9999
locidad dod z/ (motor 2)
Velocidad en modo de 0-590H "
®
5247 | emergencia 0-100%, 9999 9999 575 |liempoderespuestapara | o 344 9999 1s
desconexién de salida
Intervalo de tiempo de Limite de respuesta para
539® |chequeo de datos 0-999,8s, 9999 9999 576 respuesta p 0-590 Hz 0 Hz
desconexién de salida
(Modbus RTU)
Signo del valor nominal de Limite de respuesta para
541® £ 9 . 0,1 0 577 |anulacién dela 900-1100 % 1000 %
recuencia . .
desconexién de salida
. . 0,1,12,14,18, 24, " -
544® (C(I:E:Iﬁ_;xlf)endldo 28,100,112, 114, 0 578 :izic“l;):]amlento de motor 0-3 0
118,128 -
547 Numero de estacién 0-31 0 579 gj:ﬂg?ege motores 0-3 0
(interface USB) .
Intervalo de tiempo de la 580 I:aenr?apc?c?risb L%q:wi(:oie o8 0-100s 1s
548 supervision de datos 0-999,8 5, 9999 9999 i
. auxiliar
(interface USB) D deiniciodel
emora de inicio de los
@ —
549® |Seleccién de un protocolo 01,2 0 581 contactores de motor 0-100s 1s
550 E§cr|b|r_|nstrUCC|on de fun- 0,1,5® 9999 9999 auxiliar
cionamiento en modo NET Tiempo de frenado al
—— — 582 P | 0-3600's,9999 1s
Escribir instruccion de fun- conectar el motor auxiliar !
551 X . do PU 1-3,9999 9999
cionamiento en modo Tiempo de aceleracion al
552 Rango dg salto de 0-30 Hz, 9999 9999 583 desggnectar el motor 0-3600s,9999 1s
frecuencia auxiliar
PN BT Y - —
553 Valor desviacién limite PID | 0-100 %, 9999 9999 584 Frec.IL.lenaa de inicio motor 0-590 Hz 60/50 Hz @
Valor actual PID seleccién 0-7 auxiliar 1
554 |de modo de funciona- ! 0 Frecuencia de inicio motor
. = — ®
miento 10-17 585 auxiliar 2 0-590 Hz 60/50 Hz
Intervalo para formacion Frecuencia de inicio motor
_ ®
555 del valor medio de 0,1-1,0s 1s 586 auxiliar 3 0-590 Hz 60/50 Hz
corriente .
Frecuencia de parada
Tiempo de retardo hasta la >87 motor auxiliar1 0-590Hz OHz
556 |formacién del valor medio 0-20s 0s :
. Frecuencia de parada
de corriente 88 | otor auxiliar 2 0-590 Hz OHz
Corriente ;
Frecuencia de parada
Valor de referencia para la 0-500/ nominal 589 | hotor auxiliarg 0-590 Hz 0 Hz
557 |formacién del valor medio 0-3600 A® Capacidad —
de corriente - de sobrecar- 599 | Demoradeinicio del 0-3600s 5¢
gaLD/SLD @ motor auxiliar
22 ganancia de la 591 Demora de;- Parada del 0-3600's 56
560 |busqueda de frecuencia 0-32767, 9999 9999 motor auxiliar
de salida 592 | Activar funcién transversal 0-2 0
— - -~ —r o o
561 ::;nr:::ti rPenguesta 0,5-30 k2, 9999 9999 593 Amplltuc.j’mamma . 0-25% 10 %
: 504 Adaptacién de amplltu.q 0-50 % 10%
Transgresiones de la durante la desaceleracion
563 duracioén total de (0-65535) 0 Adaptacion de amplitud
funcionamiento 595 durar:ne la acelerac’?én 0-50% 10%
Transgresiones de la Tiempo de aceleracién en
564  |duracién de (0-65535) 0 596 funcign transversal 0,1-3600 s 5s
funcionamiento
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Parame- | . ... : Ajuste de Parame- | . ... q Ajuste de
tro | Significado Rango deajuste | "¢, . - tro |Significado Rango deajuste | “c., o o

Tiempo de frenado en Comportamiento de
>97 funcion transversal 0,1-3600s 35S respuesta de la funciéon
665 . R 0-200 % 100 %
175-215 V/ evitar regeneratlva
Limite de conmutacién 9999 ® (frecuencia)
598 |proteccion contra baja 350230V 9999 Umbral de respuesta para
tension ! reducir rampa en caso de
_ 9 9
9999 668 corte del suministro 0-200% 100%
- L 0@® eléctrico
599 | X10-Seleccion de funcion 0,1 —
10 Compensacion de
Frecuencia del 1.5 punto de 673 deslizamiento para 2,4,6,9999 9999
600 |trabajo de la protecciéon de | 0-590 Hz, 9999 9999 motore? SF-PR
motor ajustable (motor 1) Ganancia dg,la
Factor de carga del 1.* 674 ézz;izgr?wsizzlt%npi?a 0-500 % 100 %
go1 | Puntode trabajo dela 1-100 % 100 % motores SF-PR
proteccion de motor -
ajustable (motor 1) 684 .Seltj:-ccul)ln de los dat(?s de 0,1 0
Frecuencia del 2.° punto de indicacion del autoajuste
602 |trabajo de la proteccién de | 0-590 Hz, 9999 9999 636 | Contador 2 paraintervalos 0 0
motor ajustable (motor 1) de mantenimiento (1-9998)
Factor de carga del 2.° Ajuste del intervalo de
punto de trabajo de la 1000 0 687 |mantenimiento para 0-9998, 9999 9999
603 proteccion de motor 1-100% 100% contador 2
ajustable (motor 1) 688 Contador 3 para intervalos 0 0
Frecuencia del 3.5 punto de de mantenimiento (1-9998)
604 | trabajo Qe la protecciéon de | 0-590 Hz, 9999 9999 Ajuste del intervalo de
motor ajustable (motor 1) 689 |mantenimiento para 0-9998, 9999 9999
606 | X48-Seleccién de funcion 0,1 1 contador 3
Carga permitida de la eno 0 Frecuencia del 1. punto
607 proteccion de motor 110-250 % 150 % 6oy |detrabajodelaproteccion | o oo o000 9999
— de motor ajustable ’
a
gog |2 cargapermitidadela | 114 5509, 9999| 9999 (motor 2)
proteccion de motor
Asignacién de entrada Factor de carga.del 1.5
609 |Para valor consigna PID/ 1-5 5 693 pr;z(lgg;rzzaé?octisrla 1-100 % 100 %
desviacion de regulacién P
PID ajustable (motor 2)
H (o]
610 Asignacién de entrada 1-5, 3 (l;retcuinqaddell 2 ptunt(.)’
para sefial de valor real PID 101-105 694 dz r;aotg’r"ajjsé ‘;2 ecclon 1 5_590 Hz, 9999 9999
611 Tiempo de aceleracion al 0-3600s, 9999 (motor 2)
reiniciar 9999 o)
relacion de dvision de | Factor de carga del 2.
elacion de divisién de la i
punto de trabajo de la
intensidad de excitacién a 695 i6n d 1-100 % 100 %
617 R . 0-300 %, 9999 9999 proteccion de motor
belaja.velgagad conmarcha ajustable (motor 2)
as |zq'u’|er a S Frecuencia del 3. punto
653 | Supresion de vibraciones 0-200 % 0% 696 de trabajo de la proteccion 0590 Hz. 9999 9999
654 Valor limite de la supresién 0-120 Hz 20 Hz de motor ajustable !
de vibraciones (motor 2)
Funcién analégica de Retardo de respuesta de _
655 | salida remota 0.1,10.1 0 699 105 bornes de entrada 5-50 ms, 9999 9999
656 | Senal desalida analogica 800-1200% 1000 % 707 | Frecuencia maxima del 0-400 Hz, 9999 9999
remota 1 motor
Senal de salida analégica Constante de tension .
657 remota 2 800-1200% 1000 % 706 |inducida de motor mv/ 833(/)309999 9999
- - - hi f) !
Senal de salida analégica P
658 800-1200% 1000 % : :
remota 3 707 mggfr(\\:glgs inercia del 10-999, 9999 9999
659 Senal de salida analégica 800-1200% 1000 % -
remota 4 Reduccién de la o
71 . o 0-100 %, 9999 9999
Frenado con excitacién inductividad de rotor (Ld)
660 magnética incrementada 01 0 Reduccién de la
9 712 linductividad de rotor (Lq) 0-100%, 9999 9999
661 \e/ilc?t;ciiﬁiumento dela 0-40%, 9999 9999 Compensacion del valor
717 d ) . 0-200 %, 9999 9999
Limitacion de corriente e resistencia al arrancar
662 |conaumento de la 0-300 % 100 % Anchura de pulso de la 0-6000 ps,
excitacion 721 determinacion de polos 10000-16000 ps, 9999
Umbral para la salida de la magnéticos al arrancar 9999
663 | temperatura del circuito 0 hasta100 °C 0°C 724 |Momento de inercia del 0-7 9999 9999
de control motor (exponencial) !
Manual introductorio variadores de frecuencia A-25



Sinopsis de los pardmetros (FR-F800) Anexo
Parame- | .. .. q Ajuste de Parame- . ... q Ajuste de
tro |Significado Rango de ajuste | "¢\ o o tro | Significado Rango de ajuste | "z o o
— - — - 000
725 L|m|taC|or? fje corriente de 100-500 %, 9999 9999 763 Valor Il‘mlte superior para 0-100 %, 9999
la protecciéon de motor la cantidad de carga previa 9999
Tasa automatica de 764 Limite de tiempo para el 0-3600s, 9999
726 |baudios/direccion max. 0-255 255 modo de carga previa 9999
master 265 2.2 reaccion a errores del 0.1 0%
727 Numero max. de tramas de 12255 1 modo de carga previa ! °
datos 2.° valor limite para la 0-100 %
Instancia dispositivo 766 |finalizacion del modo de 9999 o 9999
728 | objeto (3 posiciones de 0-419 0 carga previa
valor mayor) 2.° tiempo maximo hasta
T s TR 0-3600s,
Instancia dispositivo 767 |lafinalizacion del modo de 9999 9999
729 |objeto (4 posiciones de 0-9999 0 carga previa
valor menor) 2.°valor limite superior
C — - 0-100 %,
onstante de tension 0- 768 |parala cantidad de carga 9999 9999
738 inducida de motor 5000 mV/(rad/s), 9999 previa
(phi f) (motor 2) 9999 769 2.2 limite de tiempo para el 0-3600s, 9999
Reduccién de la modo de carga previa 9999
739 inductividad de rotor (Ld) 0-100 %, 9999 9999 12 seleccién de indicacion
(motor 2) 774 ; 1-3,5-14,17, 18, 9999
de la unidad de mando 20,23-25.34 38
Reduccién de la , 475 |27 seleccién de indicacion | 40-45,50-57,61, | 000
740 |(ndlict|\;|)dad de rotor (Lq) 0-100 %, 9999 9999 de la unidad de mando 62, 64,67,68@,
motor _
— 776 3.2 seleccion de indicacion 691’ g(; 99969998 9999
Compensacion del valor de la unidad de mando '
741 de resistencia al arrancar 0-200 %, 9999 9999 - —
(motor 2) Frecuenaa? con pérdida de 0-590 Hz
777  |valor consigna de 99 ' 9999
Anchura de pulso de la 0-6000 s corriente 99
determinacién de polos ! -
742 magnéticos al arrancar 10000-16000 pis, 9999 Tiempo de retardo para
(motor 2) 9999 778  |supervision de valor 0-10s 0
consigna de corriente
743 Frecuencia maxima de 0-400 Hz. 9999 9999 F 9 i d
motor (motor 2) ’ recuencia de
— 779 funcionamiento cuando se 0-590 Hz, 9999
Momento de inercia del presenta un error de 9999
744 motor (valor) 10-999, 9999 9999 comunicacién
(motor 2) " —
. - Tiempo de aceleracion en
Momento de inercia del 791 |el rango inferior de 0-3600's, 9999 9999
745 Enot:)r (;;(ponenaal) 0-7,9999 9999 revoluciones
motor
_— . Tiempo de frenado en el
Limite de corriente de la . 792 |rango inferior de 0-3600 s, 9999 9999
746 proteccién de motor 100-500 %, 9999 9999 revoluciones
(motor 2) - "
Ajuste de incremento de 01.1.10.100
0,10,11, 20, 21, 799 |pulsos para la salida de e kWh ! 1 kWh
50, 51,60, 61, 70, energia 1000
2.2seleccion de la 71, 80, 81,90, 91, leccion del G
753 |direccién de actuacién de | 100,101, 1000, 0 800 |Seleccién de la regulacisn 2,20 20
la regulacién PID 1001,1010, 1011, Ganancia proporcional 1
2000, 2001, 2010, 820 |con regulacion de 0-1000 % 25%
2011 velocidad
2.2 frecuencia automatica Tiempo de restitucion 1
754 |de conmutacion a 0-590 Hz, 9999 9999 821 | con regulacion de 0-20s 0,333s
regulador PID velocidad
2.2 ajuste de valor 0 Filtro 1 del circuito de .
755 | consigna mediante 0_91889@’ 9999 822 regulacién de velocidad 0-55,9999 9999
parametro Ganancia proporcional 1
° . 0,1-1000 %, o 824 | con regulacion de par de 0-500 % 50 %
756 | 2.° valor proporcional PID 9999 100 % giro
757 |2.° tiempo integral PID 0,1-3600 s, 9999 1s Tiempo de restitucion 1
_ 825 | con regulacion de par de 0-500 ms 40 ms
758 | 2.° tiempo diferencial PID 0'019918'900 S 9999 giro
Indicacion de unidades en 0-43, 827 Filtrc? 1 del valorreal de par 0-0,1s Os
759 funcionamiento PID 9999 9999 de giro
260 Reaccion a errores del o1 o 828 |iParametro de fabrica: no ajustar!
modo de carga previa ! Ganancia proporcional 2
830 | con regulacion de veloci- | 0-1000 %, 9999 9999
761 |fmaiacion domorio de 0-100 %, 9999 dad
" 9999 " T
carga previa Tiempo de restitucion 2
Tiempo méaximo hasta la 0-3600 831 co:n re_egulaaon de 0-20s,9999 9999
762  |finalizacién del modo de 9999 ! 9999 velocidad
carga previa
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Parame- | . ... : Ajuste de Parame- | . ... q Ajuste de
e Significado Rango de ajuste fabrica e Significado Rango de ajuste fabrica

Filtro 2 del circuito de Reset de la supervisién de
832 regulacion de velocidad 0-55,9999 9999 898 energia 0,1,10,9999 9999
Ganancia proporcional 2 899 Tiempo de funciona- 0-100 %, 9999
834 | con regulacion de par de 0-500 %, 9999 9999 miento (valor precalculado) 9999
giro CO | Calibracién de la salida
Tiempo de restitucion 2 (900)® |FM/CA® B -
835 |conregulacion de parde | 0-500 ms, 9999 9999 c1
giro (901) @ Calibracion de la salida AM — —
837 Zlétrgc;ridel valorreal de par 0-0,15,9999 9999 cy  |Offset paraajuste del valor
Freet el 3 (902) @ consigna en borne 2 0-590 Hz OHz
849 gnaslf,);ié aentrada 0-200% 100 % (frecuencia)
Valor de offset de la senal
858 ASignaCién de funcion 0. 4, 9999 0 c de entrada en borne 2 0-300 % 0%
borne 4 (902) @ |asignado al valor de B ° °
Corriente que genera par | 0-500 A, 9999/ frecuencia de offset
859 R ® 9999 .
de giro 0-3600 A, 9999 125 Consigna de velocidad a 60/
Corriente que genera par | 0-500 A, 9999/ 903) ® entrada anal6gica méxima 0-590 Hz 50 Hz @
860 de giro (motor 2) 0-3600 A, 9999 ® 9999 (903) en borne 2 (frecuencia)
864 |Supervision del par de giro 0-400 % 150 % Va|~or| 39 ga?arcljcia debla
Magnitud de referencia ca ;e:s?gngcie: alvalor de 0-300 % 100 %
866 |paraindicacion externa de 0-400 % 150 % (903)® frecuencia de
par de giro amplificacién
867 Filtro de salida AM 0-5s 0,01s c Offset para ajuste del valor
- = — 5 .
868 Asignacién de funcién 0,4, 9999 0 (904) @ consigna en borne 4 0-590 Hz OHz
borne 1 (frecuencia)
g6o® | Filtro para corriente de 0-55 0,025 Valor de offset de la sefial
salida C6  |deentradaen borne 4 0-300 % 20 %
g70 | Histéresis de lasupervision 0-5 Hz 0 Hz (904) @ |asignado al valor de
de la frecuencia de salida frecuencia de offset
872® |Error de fase de entrada 0,1 0 126 |Consignade }/e_locida,d.a 60/
307 (905) @ entrada analégica méaxima 0-590 Hz 50 Hz @
874 | Valor umbral OLT 0-400 % 1109 ® en borne 4 (frecuencia)
E— — ° Valor de ganancia de la
ggy |Activacion de la funcion 0-2 0 c7 |seal deentradaen borne
evitar regenerativa (905) @ 4 asignado al valor de 0-300 % 100 %
., 380V DC/ frecuencia de
883 |Valor umbral de tensién 300-800 V 760V DC @ amplificacion
Sensibilidad de respuesta c12 Offset de frecuencia de la
884 |de lafuncion evitar 0-5 0 ©917)@ senal de entrada en borne 0-590 Hz O0Hz
regenerativa 1 (revoluciones)
Ajuste de la banda 0-590 Hz, 1 Offset de la senal de
885 | nductora 9999 6 Hz (;7?@ entrada en borne 1 0-300 % 0%
Comportamiento de (revoluciones) .
886 |respuesta de lafuncion 0-200 % 100 % Valor de frecuencia de
evitar regenerativa C14  |ganancia de la seial de . 60/
(918) @ |entrada en borne 1 0-590 Hz 50 Hz @
888 | Parametro libre 1 0-9999 9999 (revoluciones)
889 |Parametro libre 2 0-9999 9999 Ganancia de la sefnal de
Desplazamiento de la cl 5@ entrada en borne 1 0-300 % 100 %
891 | coma en la indicacion de 0-4,9999 9999 018 | (revoluciones)
energia C16 | Offset del valor consi
gna
892 Factor de carga 30-150 % 100 % (919) ® |enborne 1 (par de giro) 0-400 % 0%
Valor de ref ) Poter)cie? Valor de offset de la sefal
alor de referencia para 0,1-55/ nomina C17 |de entrada en borne 1
893  |supervision de energia . ! ® Capacidad (919) @ |asignado al valor de par de 0-300 % 0%
; 0-3600 kW
(potencia del motor) de Sobfecag giro de offset (par de giro)
9aLD/sLD c1s8 Ganancia del valor
Seleccion del @ |consigna en borne 1 (par 0-400 % 150 %
894 |comportamiento de 0-3 0 (920) de giro)
regulacion i Valor de offset de la senal
895 Valor de referenc’|a parael 0,1,9999 9999 c19 dg entrada en borne 1
ahorro de energia asignado al valor de par de 0-300 % 100 %
(920@ | ;
896 |Costos de energia 0-500, 9999 9999 giro de ganancia (par de
Tiempo para la formacion giro)
897 |de valor medio del ahorro |0, 1-1000 h, 9999 9999 c8 = :
de energia (930) Olftf)set de la sefal asignada 0-100 % 0%
@@ |alborne CA
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Pal::)ne- Significado Rango de ajuste Af’;;:;:e Part?:)ne- Significado Rango de ajuste Afj:;:?cge
c9 1006 |Tiempo horario (afo 2000-2099 2000
(930) Offset de la sefal de 0-100 % 0% P (afo)
corriente CA B ° ° 101-131,
[©I6]
201-229,
a0 | e 301-331,
(931) anancia de la sefna 0-100% 100 % 401-430,
®® |asignadaal borne CA 501-531,
Tiempo horario 601-630,
cn . . 1007 (mes, dia) 701-731 101
931) Gangnaa de la senal de 0-100% 100 % 801-831,
6 corriente CA 901-930
C38 | Offset del valor consigna 1001-1031,
. 0-400 % 0% 1101-1130,
® 4 A
(932) en borne 4 (par de giro) 1201-1231
Valor de offset de la sefal 0-59
C39 |deentrada en borne 4 N
X 0-300 % 20 % 100-159,
(932) @ |asignado al valor de par de 200-259
giro de offset (par de giro) 300-359,
cap |Ganancia del valor 400-459,
(933)@ cons.igna en borne 4 (par 0-400 % 150 % 500-559,
de giro) 600-659,
Valor de offset de la sefial 700-759,
C41 de entrada en borne 4 800-859,
933) @ asignado al valor de par de 0-300 % 100 % 900-959,
(933) giro de ganancia (par de 1000-1059,
C42 g!:;iciente offset para 1008 -(rrzir:;?;?no‘:?;;o ngj lgg’ °
939 |visualization PID P 0-500,00, 9999 9999 1300-1359,
1400-1459,
C43 | Offset analégico para o o 1500-1559,
(934)@ |visualizacién PID 0-300,0% 20% 1600-1659,
C44 | Coeficiente de ganancia 1700-1759,
(935) @ | para visualizacién PID 0-500,00,9999 9999 }ggg_} ggg'
C45 | Ganancia analdgica para o N 2000_2059'
(935) @ |visualizacion PID 0-300,0% 100% 2100-2159,
Cambio de la supervision 2200-2259,
977 |delafuente de 0,1 0 2300-2359
alimentacién Velocidad después de
i6 1013 ® |reinicio en modo de 0-590 Hz 60/50 Hz @
989 gss::f;”r :r::t'f;g“a al 10/100 @ 10/100® emergencia
990 |Tono al pulsar tecla 0,1 1 1015 Parada integral con 0,1,10,11 0
991 | Contraste LCD 0-63 58 frecuencia limitada
0-3,5-14,17,18, 1016 Z;gmzﬁtiep‘i?e“'o” 0-60s 0s
Indicacion en la unidad de | 20, 23-25, 34, 38, — ;
992 |mando al pulsar el dial 40-45,50-57,61, 0 1018 |Indicacion con signo 0, 9999 9999
digital 62,64,67,68@ positivo o negativo
69, 81-96, 98,100 1020 Func!oqam|ento de 0-4 0
997 | Disparo de un error 0-255,9999 9999 seguimiento (trace)
o 0,12,14,112,114, Destino de los datos de B
998 In|C|’aI|zaC|on delos 80098109, 9009 0 1021 seguimiento 0-2 0
parametros PM 9109 1022 |Intervalo de muestreo 0-9 2
. - 1,2, Ndmero de canales
999 g‘;‘:;t;:t‘:g‘:mat'“ de 10-13, 20, 21, 9999 1023 | nalégicos 1-8 4
9999 Arran ati
que automatico del
1000 |jParametro de fabrica: no ajustar! 1024 muestreo 0.1 0
1002 gll:\t/ce)lajquestc:g;en;eigal_r: el 50-150 %, 9999 9999 1025 |Modo de.d|sparo (trigger) 0-4 0
1026 Porcentaje de muestreo 0-100 % 90 %
antes de evento de disparo
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Parame- . .. q Ajuste de Parame- . .. q Ajuste de
e Significado Rango de ajuste fabrica e Significado Rango de ajuste fabrica
1027 Asignacién de la magnitud 201 Numero de variador de
analdgica para el canal 1 1125 ® |frecuencia con enlace de 2-6 2
1028 | Asignacion de lamagnitud 202 variador a variador
analdgica para el canal 2 1132 Cambio del incremento en 0-100 %, 9999 9999
20, 23, 24, 34, 1133 0-100 %, 9999 9999
1030 Asignacién de lamagnitud | 40-42,52-54, 61, 204 en el modo de precarga
analogica para el canal 4 62,64,67,68@, 1134 Parametro de fabrica: ustar!
1031 |Asignacion de la magnitud | 69, 81-96, 98, 205 1735 | arametro delabrica: no ajustar
analdgica para el canal 5 201-213, ° —
= . 230-232, 237, 1136 | 2° coeficiente offsetpara | 50 9999 9999
1032 Asignacion de la magnitud 238 206 visualizacion PID
analdgica para el canal 6 137 2.9 offset analdgico para 03009 2090
1033 Asignacion de la magnitud 207 visualizacion PID B ° °
analdgica para el canal 7 5.9 coeficiente de ;
. ganancia .
1034 Asignacién de la magnitud 208 1138 para visualizacién PID 0-500,9999 9999
analdgica para el canal 8 139 2.3 ganancia analogica 0-300% 100 %
1035 Canal analdgico para senal 1-8 1 para visualizacién PID
de disparo 23 asi i2
.2 asignacion de entrada
Condicion analdgica de para valor consigna PID/ _
1036 disparo 01 0 1140 desviacién de regulacién -5 2
Umbral analégico de PID
1037 disparo 600-1400 1000 1141 2.2 asignacion de entrada 1-5, 3
Asignacion de la sefal para sefal de valor real PID 101-105
1038 |digital de E/S para el 1 2.2 unidad de los valores
canal 1 1142 para la visualizacion PID 0-43,9999 9999
Asignacion de la sefal 2.° valor limite superior o
1039 |digital de E/S para el 2 1143 para el valor real 0-1009%, 9999 9999
canal 2 ) PRSI "
. _ _ 1144 2.°valor limite inferior para 0-100 %, 9999 9999
Asignacién de la sefal el valor real
1040 d|g|t?I3de E/S para el 3 1145 2.° valor desviacion limite 0,0-100,0 %, 9999
cana PID 9999
A_Signadén de la senal 1146 2.° funcionamiento con 0-3, 0
1041 dlglt?I4de E/S para el 4 sefal PID 10-13
cana
- — — 1-255 1147 2.° tiempo de respuesta 0-3600 s, 9999 s
Asignacion de la sefial para desconexién de salida '
1042 |digital de E/S parael 5 % limite d
canal 5 1148 zéra:n;gsecoﬁer)e(isg:zsefialida 0-590 Hz OHz
Asignacion de la seial po i
1043 |digital de E/S para el 6 2.”limite de, respuesta
canal 6 1149 |paraanulacién dela 900-1100 % 1000 %
desconexién de salida
Asignacion de la seial - -
1044 |digital de E/S para el 7 1150- |Pardmetros de usuario 0-65535 0
canal 7 1199 ([1a50
- - = Tiempo de espera después
Asignacién de la sefal ; )
1045 | digital de E/S para el 8 1211 | del ajuste de la ganancia 1-9999 s 100s
canal 8 PID
— = Dimensioén del salto de
Canal digital para sefal de - 9 9
1046 disparo gital p 1-8 1 1212 magnitud de ajuste 900-1100 % 1000 %
Py Tiempo de exploracién de
Condicién digital de p p —
1047 disparo 9 0,1 0 1213 la respuesta de salto 0,01-600s 1s
Tiempo de espera hasta 1214 Tiempo . espera tras 1-9999 s 10s
1048 |desconexion de la 0-60 min 0 min pendiente méxima
indicacién 1215 Valor de salida superior 900-1100 % 1100 %
1049 | Reset del host USB 0,1 0 para ciclo de limite
- e Valor de salida inferior
Filtro para la visualizacién _ 0 9
1106 | oo de giro 0-55,9999 9999 1216 bara ciclo de limite 200-1100% | 1000%
- P P, Histéresis del ciclo de
Filtro para la visualizacién . 1217 |0 0,1-10 % 1%
107 de la velocidad de trabajo 0-55,9999 9999 limite
Filtro para la visualizacion leccién del ai d 0,100-102, 111,
1108 |de la corriente de 0-55,9999 9999 1218 |Seleccion delajuste de 112,121,122, 0
excitacion ganancia PID 200-202, 211,
. - 212,221,222
Numero de estacion con — dodela q
1124 ® |enlace de variador a 0-5,9999 9999 1219 In|C|o/e§ta o del ajuste de 0), 1,8, 0
variador ganancia PID (9, 90-96)
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Parame- . .. . Ajuste de Parame- .. ... . Ajuste de
o Significado Rango de ajuste fabrica tro Significado Rango de ajuste fabrica
1300- Velocidad del enlace y
1343 ] » L 1426 ® | seleccién de método 0-4 0
Pardmetros de la opcién de comunicaciéon Dupl
1350 - piex
1359 1427 ® éerl]ecaon1de funciones de 5001
Tiempo de respuesta hasta thernet 502, 5000-5002,
1361 ) 0-900 s 5s — -
mantener la salida PID ® Seleccién de funciones de 5006-5008,
1428 Ethernet 2 5010-5013,9999, | 4°237
1362 |Rangoderespuestapara | 5,40 9999 9999 — . 45237 61450
mantener la salida PID 1420® Seleccién de funciones de ' 9999
1363 | Tiempo de llenado PID 0-360's, 9999 9999 Ethernet 3
Tiempo de agitacion en @ |Pérdida de sefal de _
1364 estadF()) SLEEF? 0-3600s 15s 1431 supervision de Ethernet 0-3 0
Tiempo de pausa en modo Tiempo de vigilancia de la
1365 | 4o agﬁtaciéﬁ 0-1000h 0h 1432® | comunicacién de datos 0-999,8 s, 9999 9999
Aumento para el estado (Ethernet)
1366 |¢ EEp P 0-100 %, 9999 9999 1434 ® | Direccion IP 1 de Ethernet 0-255 192
Tiempo de espera durante 1435® | Direccion IP 2 de Ethernet 0-255 168
1367 |el aumento para el estado 0-360s 0s 1436 ® | Direccion IP 3 de Ethernet 0-255 50
SLEEP 1437 ® | Direccion IP 4 de Ethernet 0-255 1
1368 | Hempo para finalizar la 0-360s 0s 1438 @ [Méscara de subred 1 0-255 255
desconexion de salida -
= —d ~d 1439 ® |Mascara de subred 2 0-255 255
recuencia después de
1369 cerrar la vélvule? 0-120 Hz, 9999 9999 1440 ® |Mascara de subred 3 0-255 255
- - 1441 ® |Mascara de subred 4 0-255 255
1370 'Ilflernpqlde registro para 0-900 s 0s : —
imitacién PID ® |Filtro de direcciones IP 1
1442 de Eth " 0-255 0
Rango de respuesta de la € Etherne
1371 func[on_ de preafivertenqa 0-50 %, 9999 9999 1443 ® Filtro de direcciones IP 2 0-255 0
PID limite superior/inferior de Ethernet
Volumen de cambio del o o @ |Filtro de direcciones IP 3 .
1372 valor consigna PID 0-50% > % 1444 de Ethernet 0-255 0
Tasa de cambio del valor ® |Filtro de direcciones IP 4
1373 consigna PID 0-100 % 0% 1445 de Ethernet 0-255 0
Umbral de inicio de la Rango para el filtro de
1374 |bomba de presion 900-1100 % 1000 % 1446 ® |direcciones IP 2 de 0-255,9999 9999
adicional Ethernet
Umbral de paro de la Rango para el filtro de
1375 |bomba de presion 900-1100 % 1000 % 1447 ® |direcciones IP 3 de 0-255,9999 9999
adicional Ethernet
Umbral de paro del motor Rango para el filtro de
1376 1 3dicional 0-100%, 9999 9999 1448 ® |direcciones IP 4 de 0-255,9999 9999
= Ethernet
Entrada de presion
1377 regulacién PID 1,2,3,9999 9999 Direccién IP 1 de Ethernet
: 1449 ® | para escribir la instruccién 0-255 0
Umbral de advertencia o o .
1378 presion de entrada PID 0-100% 20% de servicio
Iy Direccion IP 2 de Ethernet
Umbral d d
1379 | omda o o] 0-100 %, 9999 9999 1450 ® | para escribir la instruccion 0-255 0
de servicio
Cambio de valor consigna - — de Eth
1380 |con advertencia de la 0-100 % 5% ® D|recaoq IP 3 e Et err)gt
presion de entrada PID 1451 para escribir la instruccion 0-255 0
o — Ao d de servicio
peracién con fallo de —
1381 presion de entrada PID 0,1 0 D|recaoq II.D 4d.e Etherr)t’et
. - 1452 ® | para escribir la instruccion 0-255 0
Numero de ciclos de de servicio
1410 |arranque: 4 posiciones de 0-9999 0 - —
menor valor Rango para la direccion IP
. - 1453 ® |3 de Ethernet para escribir 0-255, 9999 9999
Numero de ciclos de la instruccién de servicio
1411 |arranque: 4 posiciones de 0-9999 0 —
mayor valor Rango para la direccién IP
1454 ® |4 de Ethernet para escribir 0-255, 9999 9999
Exponente constante de la instruccion de servicio
1412 |tensiéninducida del 0-2,9999 9999 -
motor (phi f) 1455 ® |Intervalo de keepalive 1-7200s 3600 s
Exponente constante de
1413 |tension inducida del 0-2,9999 9999
motor (phi f) (motor 2)
® |Numero de red _
1424 comunicacion de Ethernet 1-239 !
1425 ® Numerg de.(lestauon 12120 1
comunicacion de Ethernet
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Parame- | . ... : Ajuste de Parame- | . ... q Ajuste de
tro Significado Rango de ajuste fabrica tro Significado Rango de ajuste fabrica
Valor consigna multietapa Valor de referencia2dela | 0-400 %, 8888,
1460 PID 1 9999 1482 caracteristica de carga 9999 9999
Valor consigna multietapa Valor de referencia 3 dela | 0-400 %, 8888,
1461 PID 2 9999 1483 caracteristica de carga 9999 9999
Valor consigna multietapa Valor de referencia4 dela | 0-400 %, 8888,
1462 PID 3 9999 1484 caracteristica de carga 9999 9999
Valor consigna multietapa . o Valor de referencia5dela | 0-400 %, 8888,
1463 PID 4 0-1009%, 9999 9999 1485 caracteristica de carga 9999 9999
Valor consigna multietapa Frecuencia maxima de la ®
1464 PID 5 9999 1486 caracteristica de carga 0-590 Hz 60/50 Hz
1465 Valor consigna multietapa 9999 1487 Frecuenlaa' minima de la 0-590 Hz 6 Hz
PID6 caracteristica de carga
1466 Valor consigna multietapa 9999 Ancho de banda superior
PID7 1488 |hasta mensaje de 0-400 %, 9999 20 %
Monitorizacién del advertencia
1469 |numero de ciclos de 0-255 0 Ancho de banda inferior
limpieza 1489 |hasta mensaje de 0-400 %, 9999 20 %
; . advertencia
1470 /c-\ijcl:z)'(sedCieellier;)T;i;O e 0-255 0 Ancho de banda superior
—. 0
= i 1490 hasta mensaje de error 0-4009%, 9999 9999
1471 Sefal de inicio para 0-15 0
limpieza - Ancho de banda inferior o
Frecuencia para limpieza "9 hasta mensaje de error 0-400%,9999 9999
1472 . . - 0-590 Hz 30 Hz " -
en rotacion a la izquierda Tiempo de registro de la
Tiempo para limpieza en g desviacion de carga/
1473 | otacion a la izquierda 0-3600's 5s 1492 |tiempo de espera hasta 0-60s 1s
S - o memorizacion del valor de
1474 | Trecuencia para imPIZa | o 590 Hz,9999 | 9999 referencia
en rotacién a la derecha : — -
Tiembo bara limoieza en 1499 |iParametro de fabrica: no ajustar!
1475 | e dorecha 0-36005,9999 | 9999 PrCLR |Borrar parametro ©)1 0
Tiempo de pausa entre g ALLCL |Borrartodos los ©) 1 0
1476 | iclos de limpieza 0-3600s >s parametros
Tiempo de aceleracién en - ErrcL |BOrrar memoria de o)1 0
1477 | odo de limpieza 0-3600's, 9999 9999 alarmas
- Pr.CPY |Copiar pardmetro 0,)1-3 0
1478 | liempo defrenadoen 0-3600's, 9999 9999 . —
modo de limpieza Pr.CHG Parametros que difieren . .
; ; ’ del ajuste de fabrica
1479 I/-i\::;:zc;e los ntervalos de 0-6000h 0 Inicializacién de los
L 0,1, IPM paradmetros IPM 012,14 0
1480 g‘r’:c'i‘;;:zs‘l‘c::’;‘e cara (2,3,4,5,81,82, 0 AUTO | Aluste automético de B _
9 83, 84, 85) pardmetros
- — -
1481 Valorde’re.ferenC|a1 dela | 0-400 %, 8888, 9999 PrMD Aju§targrupo de ©0)1,2 0
caracteristica de carga 9999 parametros

Observaciones relativas a la tabla:

SEGECNONCNCNONONONCRCIINCNCONC)

Dependiente de la clase de potencia del variador de frecuencia
El ajuste depende de la clase de tensién (clase de 200 V/clase de 400 V).

Los numeros de parametro indicados entre paréntesis son validos cuando se emplea la unidad de mando
LCD FR-LUO8 y la unidad de mando FR-PUO7.

El ajuste depende del tipo. (Tipo FM/tipo CA)
El ajuste esta disponible sélo con el tipo CA.

El ajuste "60" es posible sélo con el pardmetro Pr. 178, y el ajuste "61" sélo con el pardmetro Pr. 179.
Los ajustes "92, 93, 192, 193" son posibles sélo con los pardmetros Pr. 190 hasta Pr. 194.
El ajuste esta disponible sélo con la clase de 400 V.
El ajuste esta disponible sélo con la clase de 200 V.
El rango de ajuste o el ajuste de fabrica estd disponible para el modelo estandar (incl. FR-F800-E).
El rango de ajuste o el ajuste de fabrica es para el modelo con rectificador separado.
El ajuste esta disponible sélo para el modelo estandar (incl. FR-F800-E).
El ajuste esta disponible sélo para el FR-F800-E o cuando hay montada una opcién compatible.
El ajuste no estd disponible para el FR-F800-E.
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A.2

INDICACION

A.2.1

Ejemplos de aplicacion

En esta seccidn se presentan algunas posibilidades de aplicacién a partir de ejemplos.

Al igual que los ajustes de parametros aducidos, los esquemas de conexiones de los ejemplos sir-
ven sélo como ilustracién. Ellos no toman en consideracion las circunstancias particulares de su
propia aplicacién.

Al realizar el plan, el cableado, la instalacién y la puesta en marcha de una instalacién eléctrica es
estrictamente necesario observar las prescripciones y las normativas vigentes, especialmente las

normas VDE.
Cinta transportadora

Los variadores de frecuencia se emplean frecuentemente para el control de cintas dedicadas al trans-
porte de materiales, ya que ofrecen la posibilidad de acelerar y frenar suavemente el accionamiento.

Revoluciones a

Aceleracion Velocidad constante Deceleracion
Pr.7 Pr.8

Para la realizacion del diagrama de revoluciones/tiempo indicado arriba, en este ejemplo se emplea
un variador de frecuencia de la serie FR-A800 o FR-F800:

Variador de frecuencia FR-A800 /FR-F800

Material

Fuente de alimentacion X
Cinta transportadora

077777 %

—

:| Fusible

Valor nominal
de velocidad

Sefal de inicio/parada de control externo
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Ejemplos de aplicacién

La cinta transportadora es puesta en marcha y detenida por medio de un control externo (p. ej. un
PLC). Con un potencidmetro de valor nominal es posible modificar las revoluciones del motor de ac-
cionamiento y con ello la velocidad de la banda de transporte.

Revoluciones 4

4 q . .
_~~ Aceleracioén lineal
I
. |
I
o Aceleracién en forma de S

/ I
4 |
Il »

Tiempo

Sitambién en caso de rampas de acelera-
cién/ de frenado planas el material trans-
portado se resbala debido a la masa iner-
te, este problema puede solucionarse por
medio de una asi llamada rampa de ace-
leracion y de frenado en forma de S (ver
la figura de la izquierda).

Para el ajuste de la curva caracteristica de aceleracién/de frenado se cambia el contenido del para-
metro 29 de "0" (aceleracién/deceleracion lineal) a "1" (aceleracidon/deceleracién en forma de S).

Esquema de conexion

Fuente de
alimentacion

Inicio/Parada

Valor
nominal de
revoluciones

FR-A800/FR-F800

Guardamotor
Q1
5",
X \
h 1> R/L1
h 1> S/L2
~I> /3
PC
STR
STF
10
P1 Ij‘ 2
5
pE_L. ________________ @
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A.2.2 Accionamiento de elevacion
La figura siguiente muestra la configuracion fundamental para el control de un accionamiento de ele-
vacion tal como el empleado por ejemplo en montacargas o puertas enrollables. Para que la carga no
se "desplome" con el motor desconectado, se emplea un motor con freno mecanico.
Cuando se alcanzan las posiciones finales, el motor es desconectado mediante interruptores de fin de
carrera. Después ya sélo es posible moverlo en la direccién contraria.
Fuente de alimentacion
Variador de frecuencia Motor con freno de parada
FR-A800/FR-F800
& &
|:i| Fusible 2 S b
Elevar b 2
— ESO i 1
Bajar b b |
_ b b > b
n 1
D !’-3
\ ; F R
ESU b 2
;—g—”’_
W
ESO: Interruptor de fin de carrera "arriba"
ESU: Interruptor de fin de carrera "abajo"
En el esquema de conexién de la pagina siguiente el control del freno mecanico se lleva a cabo por
medio de los bornes "RUN". La frecuencia con la que se suelta el freno puede ajustarse por medio del
parametro 13.
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Esquema de conexion

KB Rectificador de frenado
\I\ —
\ %
Freno
- FR-A800/FR-F800
TR R/L1 U AN
— = TF SiL2 Y, M
— T/L3 w 3~ \
PE X | X
JR— o  BRNY— 14
KB
K1 ESU
Bajar - STR  RUNOG D
Elevar ESO STF 1L Livoc
I+
0 PC SEO
10
- 2
5
Valor nominal de revoluciones
(velocidad de elevacion)
Bajar |- K1 Elevar |- | K2
ESU ESO

K1|_

_|\L

K2|_

_|\L
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A.2.3

Regulacion PID

Por medio de laregulacion PID integrada, los variadores de frecuencia de las series FR-A800 y FR-F800
pueden emplearse en aplicaciones de la técnica de procesos, como por ejemplo para regulaciones de
flujo o de presion.

Elvalor nominal le viene dado al variador de frecuencia o bien externamente a través del borne de en-
trada 2 obieninternamente por medio de parametros. El variador recibe el valor real en forma de sefial
analdgica a través del borne de entrada 4.

En funcion de la diferencia entre el valor nominal y el real (la desviacidn de regulacion), el variador mo-
difica su frecuencia de salida (la magnitud de ajuste de la regulacién) por si mismo y logra aproximar el
valor real al nominal por medio de un aumento o de una reduccién del nimero de revoluciones.

El modo de trabajo del requlador (adelante/atras) puede ajustarse por medio de un pardmetro.

Direccion de . Aplicacion (tomando como ejemplo una
" Comportamiento del regulador ..
regulacion regulacion de temperatura)
Valor real > Valor nominal: Magnitud de ajuste grande S . L
Adelante . . g - Excitacion de una refrigeracion
Valor real < Valor nominal: Magnitud de ajuste pequeia
- . Valor real > Valor nominal: Magnitud de ajuste pequefa S -
Hacia atras . . g Excitacion de una calefaccion
Valor real < Valor nominal: Magnitud de ajuste grande

La figura siguiente muestra un ejemplo tipico de aplicacién en el que se trata de mantener constante
la presion dentro de un sistema. La aplicacion se describe para el variador de frecuencia FR-A800.

La determinacion del valor nominal se lleva a cabo en una variante por medio de un potenciémetro
externo y los bornes de entrada y en una segunda variante por medio de pardmetros.

Variador de frecuencia
FR-A800

Fuente de
alimentacion

il
\

Fusible

Motor y bomba

—> ) Salida de agua

P Medicién de presion

Entrada de agua
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Determinacion externa del valor nominal

Légica positiva

Variador de frecuencia

Salida de agua

Fuente de
alimentacion

Q L1/L2/L3  UVW

Inicio

Liberacién
regulacién PID

Entrada de agua

Transformador de p
medida (presion en
Determinacion de sefal de corriente) 1
valor nominal

1kQ/2W

0 24V

Fuente de alimentacién para
transformador de medida

Para realizar la regulacion PID con el esquema de conexiones representado arriba, ademas del ajuste
de los parametros bdsicos es necesario también llevar a cabo el ajuste de los pardmetros siguientes:

Parametro Significado Ajuste
180 Asignacién de funcién borne RL "14" (liberacién de la regulacion PID)
128 Seleccp? de la direccién de actuacién de la "20" (regulacién marcha atras*)
regulacion PID

* En una regulacién de presion hay que aumentar las revoluciones de la bomba cuando el valor real es menor
que el valor nominal.
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Determinacion del valor nominal mediante parametros

En el esquema representado en la siguiente figura, el valor nominal se entra a través de la unidad de
mando y se guarda en un pardmetro.

Légica positiva

Variador de frecuencia

Salida de agua

Fuente de
alimentacion —#—

Q L1/L2/L3  UVW

Inicio
Liberaciéon

regulacién PID

Entrada de agua

Transformador de P
medida (presion en
senal de corriente) 1

0 24V

Fuente de alimentacién para
transformador de medida

Ademads del ajuste de los pardmetros basicos, en este ejemplo es necesario también el ajuste de los pa-
rdmetros siguientes:

Parametro Significado Ajuste
180 Asignacién de funcién borne RL "14" (liberacién de la regulacion PID)
128 Seleccidn de la direccion de actuacion de la

regulacion PID 20" (regulacién marcha atras*)

133 Ajuste de valor consigna mediante parametro | 0 hasta 100 %

* En una regulacién de presion hay que aumentar las revoluciones de la bomba cuando el valor real es menor
que el valor nominal.
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