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Wskazowki zwigzane z bezpieczenstwem

Do uzytku wylacznie przez wykwalifikowany personel

Niniejszy podrecznik przeznaczony jest do uzytku wytgcznie przez odpowiednio wykwalifikowanych
technikéw elektrykéw, ktdrzy sa w petni zaznajomieni ze stosowanymi w technologii automatyki
standardami bezpieczenstwa. Cafta praca z opisanym sprzetem, wiacznie z projektem systemu,
instalacja, konfiguracja, konserwacjg, serwisem i testowaniem wyposazenia, moze by¢ wykonywana
wylgcznie przez wyszkolonych technikow elektrykéw z potwierdzonymi kwalifikacjami, ktorzy sa
w petni zaznajomieni ze wszystkimi wtasciwymi dla technologii automatyki regulacjami
i standardami bezpieczenstwa. Jakiekolwiek dziatania lub modyfikacje sprzetu i/lub
oprogramowania naszych produktédw, wyraznie nie opisane w tym podreczniku, moga by¢
wykonane wytacznie przez autoryzowany personel Mitsubishi Electric.

Wiasciwe uzycie niniejszych produktéw

Przetwornice serii FR-D700, FR-E700/E700SC, FR-F700 i FR-A700, przeznaczone s do okreslonych
zastosowan, wyraznie opisanych w niniejszym podreczniku. Wszystkie parametry i ustawienia
wyspecyfikowane w tym podreczniku, muszg by¢ przestrzegane. Opisane produkty zostaty
zaprojektowane, wyprodukowane, przetestowane i udokumentowane w $cistej zgodnosci
z wtasciwymi standardami bezpieczenstwa. Niekompetentna modyfikacja sprzetu, lub
oprogramowania, lub nieprzestrzeganie ostrzezern podanych na produkcie i w niniejszym
podreczniku, moga skutkowaé powaznym osobistym urazem i/lub zniszczeniem mienia. Wytacznie
urzadzenia peryferyjne i wyposazenie rozszerzajace, wyraznie zalecone i zatwierdzone przez
Mitsubishi Electric, moga by¢ uzyte z przetwornicami serii FR-D700, FR-E700/E700SC, FR-F700
i FR-A700.

Uzywanie sprzetu niezgodnie zjego przeznaczeniem i zaleceniamiuznawane bedzie za niewtasciwe.

Stosowne regulacje bezpieczenstwa

Wszystkie regulacje bezpieczenstwa zapobiegajace wypadkom i wtasciwe dla okreslonych
zastosowan, musza by¢ przestrzegane przy projektowaniu systemu, instalacji, konfiguracji, obstudze,
serwisowaniu i testowaniu tych produktéw. Wyszczegolnione ponizej regulacje, sg pod tym
wzgledem szczegdlnie istotne. Lista ta nie pretenduje do tego, by by¢ kompletna, natomiast
uzytkownik jest odpowiedzialny za dobre zaznajomienie sie i zgodno$¢ z wtasciwymi dla lokalizacji,
wymaganiami.

@® Norma VDE

— VDEO0100
Regulacje zwigzane z budowg instalacji zasilajacych o napieciach ponizej 1000 V.

- VDEO0105
Eksploatacja instalacji zasilajacych

- VDEO0113
Instalacje elektryczne z elektronicznym wyposazeniem

— ENS50178
Sprzet elektroniczny uzywany w instalacjach zasilajacych

@ Regulacje zwigzane z bezpieczenstwem przeciwpozarowym
@® Regulacje zapobiegajace wypadkom

— VBGNr.4
Systemy elektryczne i wyposazenie
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Zawarte w tym podreczniku ostrzezenia zwigzane z bezpieczenstwem

Nie przystepuj do uzytkowania wyrobu bez petnej wiedzy o sprzecie, wymogach bezpieczeristwa
i zasadach obstugi. Zawarte w niniejszym podreczniku pouczenia dotyczace bezpieczenstwa
podzielono na dwie kategorie “OSTRZEZENIE” i “NIEBEZPIECZENSTWO”.

NIEBEZPIECZENSTWO:
Nieprzestrzeganie ostrzezen wyroznionych tym symbolem, moze skutkowac smierciq
i osobistym urazem uzytkownika.

OSTRZEZENIE:
Nieprzestrzeganie ostrzezen wyréznionych tym symbolem, moze skutkowac uszkodzeniem
sprzetu lub innego mienia.

Nalezy zwrdci¢ uwage, ze w zaleznosci od warunkéw, nawet nieprzestrzeganie OSTRZEZENIA, moze
doprowadzi¢ do powaznych konsekwencji. Chcac zapewni¢ bezpieczenstwo obstugi, nalezy wiec
scisle przestrzegac instrukacji w obydwu kategoriach.
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Zabezpieczenie przed prazeniem elektrycznym

Nie otwieraé pokrywy czotowej przetwornicy przy wigczonym zasilaniu. W przeciwnym
razie grozi to porazeniem elektrycznym.

i i NIEBEZPIECZENSTWO:
z i 5 [

Nie uruchamiac przetwornicy ze zdjetq pokrywq czotowq. Naruszenie tego wymogu
grozi kontaktem z odstonietymi zaciskami pod wysokim napieciem i w efekcie
porazeniem elektrycznym.

Nawet, jesli zasilanie jest wytqczone, nie zdejmowac pokrywy czotowej, z wyjqtkiem
kablowania i okresowego przeglqdu. Mo:zliwy jest dostep do natadowanych obwodéw
przetwornicy i porazenie prqdem.

Przed rozpoczeciem podtqczania czy przeglqdu nalezy wylqczy¢ zasilanie, odczekaé co
najmniej 10 minut, a nastepnie sprawdzi¢ odpowiednim testerem brak szczqtkowego
napiecia. Po wytqczeniu zasilania kondensatory sq przez pewien czas natadowane
wysokim napieciem, co stwarza zagrozenie porazenia elektrycznego.

Przetwornica musi by¢ uziemiona. Uziemienie musi odpowiada¢ krajowym i lokalnym
wymaganiom (normom) bezpieczenstwa. (JIS, NEC sekcja 250, IEC 536 klasa 1 i inne
odpowiednie normy)

Kazda osoba zajmujqca sie podiqczaniem i przeglgqdami sprzetu, musi by¢ do tego
uprawniona i w petni kompetentna.

Przed okablowaniem zawsze nalezy przetwornice zamontowac. W przeciwnym razie
grozi to porazeniem elektrycznym lub obrazeniami.

Jesli wedtug obowiqzujqcych przepisow aplikacja wymaga zastosowania wytqcznika
réznicowo-prqdowego, zgodnie z wytycznymi normy DIN VDE 0100-530 nalezy wybra¢
nastepujqco:

Dla przetwornic jednofazowych typ A lub B

Dla przetwornic tréjfazowych wytqcznie typ B.

Wszelkie operacje pokrettem i klawiszami nalezy wykonywa¢ suchymi rekami.
W przeciwnym razie grozi to porazeniem elektrycznym.

Przewody nie powinny by¢ narazone na zadrapanie, sciskanie, poddawanie
nadmiernym naprezeniom czy znacznym obcigzeniom. W przeciwnym razie grozi to
porazeniem elektrycznym.

Nie wymienia¢ wentylatora chtodzqcego przy wtqczonym zasilaniu. Wymiana
wentylatora przy wiqczonym zasilaniu jest niebezpieczna.

Nie dotyka¢ ptytek drukowanych wilgotnymi dtonmi. Grozi to porazeniem
elektrycznym.
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Zabezpieczenie przed pozarem

OSTRZEZENIE:

® Przetwornice nalezy montowa¢ na niepalnym podtozu. Montowanie na lub obok
palnego materiatu moze spowodowac pozar.

@ Jesli przetwornica ulegfa uszkodzeniu, nalezy wylqczy¢ jej zasilanie. Ciqgty przeptyw
duzego prqdu moze wywotac pozar.

® Do zaciskow P/+ i N/- w obwodzie DC, nie podtqczac bezposrednio rezystora. Moze to
spowodowac pozar i uszkodzi¢ przetwornice. Temperatura powierzchni rezystoréw
hamujqgcych moze w krétkich okresach czasu znacznie przekroczy¢ 100 °C. Nalezy
upewnic¢ sie, ze utrzymana zostata bezpieczna odlegtos¢ od innych urzqdzen i czesci
systemu orazwprowadzone zostato odpowiednie zabezpieczenie przed przypadkowym
dotknieciem.

Zabezpieczenie przed obrazeniami

OSTRZEZENIE:

® Do kazdego zacisku mozna doprowadzic tylko napiecie wyspecyfikowane w instrukcji
obstugi. W przeciwnym wypadku moze wystqpic przebicie, uszkodzenie itp.

® Upewnic sie, ze kable zostaty poditqczone do witasciwych zaciskéw. W przeciwnym
wypadku moze wystqpic przebicie, uszkodzenie itp.

® Chcqgc zapobiec uszkodzeniom, nalezy zawsze sprawdza¢ polaryzacje itp.
W przeciwnym wypadku moze wystqpic przebicie, uszkodzenie itp.

@ Podczas pracy przetwornicy, oraz pewien czas po jej wytqczeniu, nie powinno sie jej
dotykaé, poniewaz jest gorqca i mozna ulec poparzeniu.
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Instrukcje dodatkowe

Nalezy réwniez zwrdci¢ uwage na nastepujace punkty, zabezpieczajace przed przypadkowym
uszkodzeniem, obrazeniem, porazeniem elektrycznym itp.

Transporti instalacja

OSTRZEZENIE:
A ® Chcgc zapobiec obrazeniom, podczas przenoszenia produktéw nalezy uzywad

odpowiednich podnosnikéw.
® Opakowan z przetwornicami nie nalezy uktadac¢ w wieksze stosy, niz zalecana ilos¢.

® Nalezy upewni¢ sie, ze potozenie, w jakim zainstalowano przetwornice oraz uzyty
material, mogq wytrzymac wage przetwornicy. Instalowac zgodnie z informacjq
zawartq w podreczniku obstugi.

® Nieinstalowadlub uzywaéprzetwornicy, jeslijest uszkodzona lub brakuje do niej czesci.
Rezultatem tego moze by¢ awaria.

® Podczas przenoszenia przetwornicy, nie trzymac jej za przedniq pokrywe lub
programator; czesci te mogq zostac oderwane lub uszkodzic sie.

® Sprawdzi¢, czy pozycja zamontowania przetwornicy jest prawidtowa.

@ Zabezpieczyc inne przewodzqce ciala, takie jak sruby i metalowe fragmenty lub palne
substancje jak olej, przed przedostaniem sie do przetwornicy.

@ Przetwornice nalezy uzywaé w warunkach otoczenia, wymienionych w rozdziale 1.
W przeciwnym razie przetwornica moze zostac uszkodzona.

Okablowanie

OSTRZEZENIE:
A ® Na wyjsciu przetwornicy nie instalowac¢ dodatkowych komponentéw (np. kondensatorow

do korekcji wspotczynnika mocy), ktore nie sq dopuszczone przez Mitsubishi.

@ Kierunek obrotow silnika jest zgodny z poleceniem kierunku obrotow (STF/STR) tylko
wtedy, gdy utrzymana jest kolejnosc faz (U, V, W).

Préba dziatania i dostosowanie

OSTRZEZENIE:
A ® Przed rozpoczeciem dziatania, nalezy potwierdzi¢ i dostosowac¢ parametry.

W przypadku nie zastosowania sie do powyzszego ostrzezenia w niektorych
maszynach moze nastqpic rozruch.
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Praca

A

OSTRZEZENIE:

Gdy wybrana zostata funkcja restartu, po alarmowym zatrzymaniu nalezy pozostac
zdala od sprzetu, ktéry rozpocznie prace niespodziewanie.

Klawisz STOP/RESET jest aktywny tylko wtedy, gdy przeprowadzono ustawienie
odpowiedniej funkcji. Oddzielnie nalezy przygotowac wytqcznik bezpieczeristwa.

Nalezy upewnic sie, ze sygnat startu zostat wytqczony przed skasowaniem alarmu.
Powstaly w ten sposéb blqd moze spowodowac nieoczekiwany rozruch silnika.

Przetwornica moze zosta¢ uruchomiona i zatrzymana poprzez szeregowy port
komunikacyjny lub potqczenie sieciowe. Nalezy jednak zauwazyé, iz w zaleznosci od
ustawienia parametréw komunikacyjnych, jesli pojawi sie blqd w systemie komunikacji,
poprzez to potqczenie moze nie by¢ mozliwe zatrzymanie systemu. W takiej konfiguracji
jest rzeczq istotnq zainstalowanie dodatkowego rozwiqzania sprzetowego, ktore
w przypadku niebezpieczeristwa umozliwia zatrzymanie systemu (np. wstrzymanie
sterownika sygnatem sterujgcym, zewnetrzny stycznik silnika itp.). Jasny i jednoznaczny
komunikat na ten temat, musi zosta¢ przekazany pracownikom obstugi i serwisu.

Do przetwornic powinno by¢ podiqczone obcigzenie wylgcznie w postaci tréjfazowego
silnika indukcyjnego. Podtqczenie do przetwornicy jakiegokolwiek innego sprzetu
elektrycznego, moze spowodowac uszkodzenie zaréwno przetwornicy, jakitego sprzetu.

Nie nalezy modyfikowac sprzetu.

Nie nalezy dokonywa¢ wymiany czesci, ktora nie jest zalecana w podreczniku. Robiqc tak,
mozna doprowadzi¢ do usterki lub uszkodzenia przetwornicy.

Funkcja elektronicznego przekaznika termicznego, nie gwarantuje zabezpieczenia
silnika przed przegrzaniem. Celem termicznego zabezpieczenia silnika zaleca sie
zainstalowanie zaréowno zewnetrznego przekaznika termicznego jak i termistora typu
PTC.

Do uruchamiania lub zatrzymywania przetwornicy, nie nalezy uzywac stycznika
zainstalowanego na wejsciu przetwornicy.

Do zredukowania zaktdcen elektromagnetycznych stosowany jest filtr szumoéw, natomiast
poprawne wykonanie instalacji przetwornicy wymaga postepowania zgodnego
zprzyjetymiprocedurami EMC. Winnym przypadku moze to oddziatywaé na pobliski sprzet.

Odnosnie harmonicznych nalezy podjq¢ odpowiednie kroki. W przeciwnym przypadku
moze to narazi¢ na niebezpieczeristwo systemy kompensacji lub przeciqgzyc generatory.

Nalezy uzywacé silnikow zaprojektowanych do uzycia z przetwornicami. (Obcigzenie
uzwojenia silnika jest wieksze, niz przy zasilaniu z sieci).

Gdy wykonywane jest kasowanie parametrow lub kasowanie wszystkiego, przed
operacjq uruchomienia nalezy ponownie ustawi¢ wymagane parametry. Kazdy parametr
powraca do wartosci poczqtkowej.

Przetwornice mozna w tatwy sposéb ustawi¢ do pracy z wysokimi czestotliwosciami.
Przed zmiangq jej ustawienia, nalezy w petni przebadac¢ osiqgi silnika i maszyny.

Funkcja hamowania prqdem statym przez przetwornice czestotliwosci, nie jest
zaprojektowana do ciggiego podtrzymywania obciqgzenia. W takim przypadku, na
silniku nalezy zastosowac hamulec elektromagnetyczny.

Przed uruchomieniem przetwornicy po jej dtugim przechowywaniu, zawsze nalezy
dokonac przeglqdu i przetestowac.

Celem przeciwdziatania skutkom uszkodzen spowodowanych tadunkiem elektrycznym,
przed dotknieciem tego produktu nalezy dotknqc pobliski uziemiony metalowy element,

Vi
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Zatrzymanie awaryjne

OSTRZEZENIE:
A ® Zapewnic¢dodatkowe zabezpieczenie jak wytqcznik bezpieczenstwa, ktory w przypadku

awarii przetwornicy ochroni maszyne i sprzet przed niebezpiecznymi sytuacjami.

® Gdy wytqcznik w obwodzie zasilania przetwornicy zostanie wyzwolony, nalezy
sprawdzi¢ btqd w okablowaniu (zwarcie obwodu), uszkodzenie wewnetrznych
podzespotow przetwornicy, itd. Po zidentyfikowaniu przyczyny wyzwolenia
wytqcznika, nalezy usunq¢ te przyczyne i wkqczy¢ napiecie zasilania.

® Gdy funkcja zabezpieczajqca zostanie uaktywniona (tzn. przetwornica czestotliwosci
wytqczy siezkomunikatem btedu), nalezy podjqcdziatanie naprawcze zgodnie zopisem
w podreczniku, a nastepnie wykasowac¢ przetwornice i wznowi¢ dziatanie.

Konserwacja, przeglad i wymiana czesci

OSTRZEZENIE:
A ® Nie przeprowadzaé pomiaréw izolacji (rezystancja izolacji) w obwodzie sterujgcym

przetwornicy.

Przetwornice czestotliwosci - przewodnik dla poczatkujacych Vil



Vil SMITSUBISHI ELECTRIC



Spis tresci

1.1
1.2
1.3

2.1
2.2
23
24

3.1
3.2
33

4.1

4.2

5.1
5.2
53
54
55

Spis tresci
Wstep
Co to jest przetwornica czestotliwosCi? . ....o. i 1-1
Warunki OtoCzenia. . . ..ot e 1-2
TerminNOlOgia. ..o v ettt e 1-3

Wprowadzenie do przetwornic

FR-D700. . . .ttt ettt e e e e e e 2-1
FR-E7ZO0/E700SC . . . . ettt et e e et e e e e e e e e e e e 2-2
FR-F700 0 FR-AZ00 . ..ottt ettt e e e e e 2-3
Zdejmowanie i wymiana przedniej poKIywy .. .......o.vuiiiiiiiii i 2-4
241 Przetwornice serii FR-D700 ... 2-4
242 Przetwornice serii FR-E700/E700SC . ......ouiniiii it 2-7
243 Seria przetwornic FR-F700 i FR-A700 .. ....ooiiii i 2-9
Potaczenia

Zasilanie, silnik i potaczenie z uziemieniem ... 3-1
ZaCISKI STOIUJACE . .ottt 3-3
Zgodnos¢ elektromagnetycznainstalacji ........oouvenviin i 3-5
3.3.1 Zgodna elektromagnetycznie instalacja szafki sterujacej.................... 3-5
332 Okablowanie. .. ....o.iu 3-6
333 Filtry EMC . L e 3-7
Uruchomienie

Przygotowania . ..o 4-1
4.1.1 Przed zalaczeniem przetwornicy po raz pierwszy ........covvevnvininenan.. 4-1
4.1.2 Wazne ustawienia przed pierwszym wiaczeniem silnika .................... 4-1
Test fuNKGIONAINY . ... e 4-2

Obstuga i ustawienia

Obstuga przetwornic FR-D700 i FR-E700/E700SC. . ...vuvuinine i 5-2
Obstuga przetwornic FR-F700 i FR-A700 .. ...\ttt ieee s 5-5
Wybor trybu dziatania . ... e 5-8
Ustawienie czestotliwosci i uruchomienie silnika. ...t 5-9
Edytowanie ustawienia parametrow .........uvuiniin e 5-11

Przetwornice czestotliwosci - przewodnik dla poczatkujacych



Spis tresci

6 Parametry

6.1  POdStawoWe Parametry. .. ...ttt ettt ettt 6-1

6.2  SzczegOty parametrdw podstawowyCh . ... ... 6-3
6.2.1 Forsowanie momentu (parametr0) .........vuiiniininininnieinennenenns 6-3
6.2.2 Minimalna/maksymalna czestotliwos$¢ wyjsciowa (parametry 1i2).......... 6-3
6.2.3 Czestotliwos¢ bazowa (parametr 3) .. ...ovvrvr i 6-4
6.2.4 Ustawienia wielobiegowe (parametry 4—6) .........c.cveuiiiiniinennenenn.. 6-4
6.2.5 Czasy przyspieszenia i hamowania (parametry 7i8) .......cooveiiieiina... 6-6
6.2.6 Elektroniczny przekaznik zabezpieczenia termicznego (parametr9)......... 6-6
6.2.7 Wybér trybu sterowania (parametr 79) ..ot 6-7

7 Funkcje zabezpieczajace i diagnostyczne

7.1 Wykrywanie i usuwanie usterek .. ... ... ..o 7-2

7.2 Listawyswietlanych alarmoOw ... ... e 7-4

7.3 Resetowanie przetwornicy (RESEt). ... ..uvurr it et 7-7

A Dodatek

AT LISt ParamelrOW . . o vttt ettt e e e e e e A-1
A1 FR-D7Z00 . ..ttt et e et e e A-1
A1.2 FR-E7Z00/E700SC . ...ttt ettt et e e e e et e A-5
A13 FR-F700 ..ottt e A-10
Al4 FR-ATZ00 . . ettt e e e A-17

A2 Przyktady ZastOSOWaAN . ... .ottt e A-27
A.2.1 Przenosnik tasmOWY . ... v vttt e e e e A-27
A.2.2 Naped podnosnika ...... ..o A-29
A23 ReguIator PID. . ...t e e e e A-31

X SMITSUBISHI ELECTRIC



Wstep

Co to jest przetwornica czestotliwosci?

1.1

Wstep

Co to jest przetwornica czestotliwosci?

Asynchroniczne, trojfazowe silniki elektryczne sg proste, niezawodne i niedrogie, co powoduje, ze sg
szczegdlnie popularna alternatywa w zastosowaniach przemystowych.

Predkos¢ asynchronicznego, trojfazowego silnika, okreslona jest przez dwa czynniki:

— Czestotliwos¢ pradu tréjfazowego.
— Konstrukcje uzwojenia silnika (liczbe biegunéw lub par biegunoéw).

Poniewaz czestotliwos¢ przy zasilaniu sieciowym jest stata (50 Hz), predkos¢ silnika takze jest stafa.
Zmiana predkosci wirowania mozliwa jest poprzez zmiane konstrukcji uzwojenia. Wtedy silnik bedzie
obracat sie ze statymi predkosciami, np. 3000 lub 1500 obr/min.

Praca silnika z wiecej niz jedna predkoscia, mozliwa jest przez zmiane liczby biegunéw (2 zestawy
uzwojen pozwala na uzyskanie 4 réznych predkosci). Silniki ze zminna liczba biegunéw nie pozwalaja
na ptynna regulacje predkosci - jest to ograniczenie konstrukcyjne.

Rozwigzaniem tego problemu jest uzycie przetwornicy czestotliwosci, lub krécej przetwornicy, ktéra
jest urzadzeniem przeksztatcajgcym ustalone napiecie i czestotliwos¢ sieci zasilajacej, na napiecie
zmienne z regulowang czestotliwoscia. Jest ona instalowana pomiedzy zasilajaca siecia elektryczna
i silnikiem, i pozwala na ptynng regulacje i dostrajanie predkosci, zmieniajac w ten sposéb
standardowy silnik z pojedynczym uzwojeniem, w elastyczny system napedowy o zmiennej
predkosci.

) Silnik
Przetwornica asynchroniczny 3~

M

3 v

L1 U
400V 3~ 50 Hz L2

L3 W

<

0do 400V 3~
0do 50 Hz

Predkos¢ obrotowa podfaczonego silnika
Napigcie wyjsciowe moze by¢ ustawiana w sposdb ciagty,
A . . . ez .
100% L - o przez zmiane napiecia wyjsciowego

i czestotliwosci przetwornicy.

»
»

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
:
Czestotl. wyjsciowa (Hz)

Przetwornice daja réwniez inne korzysci, wigczajac regulowane przyspieszenie i czasy hamowania,
zwiekszanie momentu, zintegrowane elektroniczne zabezpieczenie nadpradowe i nawet
zintegrowane regulatory PID, jeszcze jedna zaawansowana cecha, ktéra juz zostata zrealizowana.
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Warunki otoczenia Wstep

1.2 Warunki otoczenia

Prosze zwrdéci¢ uwage na opisane w tym przewodniku ograniczenia warunkéw otoczenia podczas
dziatania przetwornic czestotliwosci, wyszczegélnione w ponizszej tabeli.

__— FR-E700/ FR-F700
Specyfikacja FR-D700 FR-A700
pecyiiad E700SC FR-F740 FR-F746
—10°Cdo 50°C*|-10°Cdo 40 °C*|-10°Cdo 50 °C*
-10°Cdo 50°C
Pracy -10°Cdo 40°C*|-10°Cdo 30 °C*|-10°Cdo 40 °C*
Temperatura Bez oszronienia
N -
otoczenia 20°C do 65 °C
Przechowy- . . .
wania Temperatura ta jest dopuszczalna w krétkim okresie czasu,
np. tylko na czas wysytki towaru.

Wilgotnos$¢ otoczenia pracy

A B 90 % lub mniej (bez kondensacji)
i przechowywania
5,9 m/s? (0,6 g) lub mniej
Wibracja 5,9 m/s? (0,6 g) lub mniej 2,9 m/s? (0,3 g) lub mniej
dla mocy przetwornic 04320 lub wigkszej
Warunki instalacji W pomieszczeniach zamknietych

(wolnych od gazéw zracych, palnych, mgty olejowej, kurzu i pytu)

1000 m. nad poziomem morza, bez ograniczen. Przy wysokosciach n.p.m. powyzej
Wysokos¢ n.p.m. 1000 m, moc przetwornicy nalezy obnizy¢ o 3 % na kazde dodatkowe 500 m.

Maksymalna wysokos¢ instalacji: 2500 m (przy 91 % mocy znamionowej przetwornicy)

Ta specyficzna, dopuszczalna temperatura otoczenia, zalezy od mozliwosci przecigzenia poszczegdlnej przetwornicy.
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Wstep Terminologia

1.3 Terminologia

Ponizsze okreslenia i pojecia sa wazne dla przetwornic czestotliwosci i w niniejszym przewodniku sa
czesto uzywane.

Kiernek obrotow silnikéw elektrycznych

Kierunek (lub znaczenie) obrotéw silnikéw elektrycznych zdefiniowano, patrzac na koniec watu
silnika. Jesli silnik ma dwa konce watu, kierunek obrotéw definiowany jest wzgledem tego konca
gtéwnego watu napedowego, ktory usytuowany jest dalej od konca watu z zamocowanym
wiatrakiem chtodzacym, lub zainstalowanym hamulcem.

Kierunek obrotéw opisany jest jako:

® Zgodny z ruchem wskazéwek zegara/Do przodu

lub

® Przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara/Do tytu

Tryb PU

W trybie PU (programator), przetwornica moze by¢ sterowana za pomoca zintegrowanej jednostki
sterujacej, lub dodatkowej, zewnetrznej jednostki sterujgcej (jednostki sterujgce przetwornicy
nazywane sg czesto “parameter units”). Wskaznik PU (dioda LED) swieci sie, gdy przetwornica jest
w trybie PU.

Interfejs PU

Zewnetrzna jednostka sterujaca (parameter unit), moze zosta¢ podtgczona do interfejsu PU
przetwornicy. Poniewaz interfejs ten jest faktycznie portem RS-485, niektore przetwornice moga
réwniez uzywac go do komunikacji z innymi zewnetrznymi urzagdzeniami.
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Wprowadzenie do przetwornic

FR-D700

2

2.1

UWAGA

Wprowadzenie do przetwornic

FR-D700

Panel operatorski

Przetacznik typu wejscia:
napieciowe/pragdowe

Ztacze PU
Listwa zaciskowa

standardowego
obwodu sterowania

Pokrywa czotowa

Ztacze zworki
do zmiany
logiki sterowania

Tabliczka znamionowa

Listwa zaciskowa
[~ obwodu mocy

Grzebieniasta
ostona potaczen

Tabliczka z moca Oa boacz
yczny

W zaleznosci od mocy przetwornicy, miejsce zamocowania tabliczki z oznaczeniem mocy
i tabliczki znamionowej moze sie réznic.

Przetwornice czestotliwosci - przewodnik dla poczatkujacych



FR-E700/E700SC Wprowadzenie do przetwornic

2.2 FR-E700/E700SC

Panel operatorski

Wentylator chtodzac
Ztacze PU Y oy
Przetacznik typu wejscia: Ztacze USB
napieciowe/pradowe x
Ztacze do podtaczania
urzadzen opcjonalnych
Ostona zlgcza USB
Pokrywa czotowa Listwa zaciskowa
(g standardowego obwodu

Zatyczka ztacza
programatora

\% sterowania

Tabliczka znamionowa

Ztacze zworki do zmiany
logiki sterowania

Listwa zaciskowa
obwodu mocy

Grzebieniasta
d ostona potaczen
elektrycznych

Tabliczka z moca

UWAGA W zaleznosci od mocy przetwornicy, miejsce zamocowania tabliczki z oznaczeniem mocy
i tabliczki znamionowej moze sie réznic.
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Wprowadzenie do przetwornic

FR-F700i FR-A700

2.3 FR-F700i FR-A700

2-gi port szeregowy

Programator FR-DU07

Lampka POWER —]

Lampka ALARM —

Przednia pokrywa

Ztacze do podtaczenia opcji

Wytacznik
do przefaczenia AU-/PTC

Wytacznik do wewnetrznego filtru EMC

Tabliczka z moca

Wentylator

Ztacze PU

BLil 1 .
/("; l@!“ ,' m

= Listwa 4
zaciskowa ~~ Lampka stanu
obwodu mocy natadowania
Listwa zaciskowa
obwodu
sterujgcego

Pokrywa okablowania

Tabliczka znamionowa
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Zdejmowanie i wymiana przedniej pokrywy Wprowadzenie do przetwornic

2.4

Zdejmowanie i wymiana przedniej pokrywy

Przed podfgczeniem przetwornicy, nalezy zdja¢ przednig pokrywe i w ten sposob uzyska¢ dostep do
bloku zaciskow. Rézne serie przetwornic maja rézne typy pokryw, stad procedura zdejmowania
i wymiany rézni sie od siebie.

Jednak ponizsze ostrzezenia muszg by¢ zawsze przestrzegane przy wszystkich modelach
przetwornic.

NIEBEZPIECZENSTWO:

® Przedzdjeciem przedniejpokrywy lub wykonaniem jakiejkolwiek pracy z przetwornicgq,
nalezy zawsze WYtACZYC zasilanie.

® Po wylqczeniu zasilania nalezy zawsze ODCZEKAC PRZYNAJMNIEJ 10 MINUT przed
zdjeciem przedniej pokrywy, co pozwoli na roztadowanie sie w przetwornicy
kondensatorow mocy do bezpiecznego poziomu.

2.4.1

Przetwornice serii FR-D700

Zdejmowanie i wymiana w modelach od FR-D720S-008 do FR-D720S-100 i od FR-D740-012
do FR-D740-080

® Zdejmowanie pokrywy przedniej

Odkreci¢ $rubki mocujace pokrywe czotowa. (Srubek nie mozna wyjmowac.) Zdja¢ pokrywe
czotowg, pociagajac ja zgodnie z kierunkiem strzatki.

Srubka mocujaca
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Wprowadzenie do przetwornic Zdejmowanie i wymiana przedniej pokrywy

® Wymiana pokrywy czotowej

Pokrywe czotowg przytozy¢ z przodu przetwornicy i rowno zamontowac. Dokreci¢ pokrywe
czotowa srubkami mocujacymi.

Srubka mocujaca
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Zdejmowanie i wymiana przedniej pokrywy Wprowadzenie do przetwornic

Zdejmowanie i wymiana w modelach FR-D740-120 i FR-D740-160
® Zdejmowanie pokrywy przedniej
Odkreci¢ $rubki mocujace pokrywe czotowa. (Srubek nie mozna wyjmowac.) Zdja¢ pokrywe

czotowa, odciagajac ja w kierunku pokazanym strzatkg i podtrzymujac zaczep montazowy
pokrywy.

Zaczep montazowy

Srubki
montazowe

® Wymiana pokrywy czotowej

Do gniazd przetwornicy wiozy¢ state zaczepy, znajdujgce sie w dolnej czesci pokrywy czotowe;j.
Dokreci¢ pokrywe czotowa Srubkami mocujacymi.

Srubki
montazowe

Zaczepy mocujace

Gniazda w przetwornicy
na zaczepy mocujace
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Wprowadzenie do przetwornic Zdejmowanie i wymiana przedniej pokrywy

2.4.2 Przetwornice serii FR-E700/E700SC

Zdejmowanie i wymiana w modelach FR-E740-012 do FR-E740-095
® Zdejmowanie pokrywy przedniej

W celu zdjecia pokrywy czotowej, nalezy pociggna¢ ja zgodnie z kierunkiem strzatki (patrz
rysunek ponizej).

® Wymiana pokrywy czotowej

Aby ponownie ja zainstalowa¢, nalezy przytozy¢ pokrywe czotowg z przodu przetwornicy
i rbwno zamontowac.
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Zdejmowanie i wymiana przedniej pokrywy Wprowadzenie do przetwornic

Zdejmowanie i wymiana w modelach FR-E740-230 i FR-E740-300
® Zdejmowanie pokrywy przedniej
Odkreci¢ srubki mocujgce pokrywe czotowa 1.

Zdja¢ pokrywe czotowg 1, pociagajac ja zgodnie z kierunkiem strzatki. Zdja¢ pokrywe czotowa
2 pociagajac ja zgodnie z kierunkiem strzatki (patrz rysunek ponizej).

Odkre¢ Srubki pokrywy Zdja¢ pokrywe Zdja¢ pokrywe
czotowej 1 czotowa 1 czotowa 2

Pokrywa
|~ Pokrywa czotowa 2
czotowa 1
Srubki

montazowe

® Wymiana pokrywy czotowej

Dopasowac¢ pokrywe czotowa do przedniej strony przetwornicy i réwno zamontowac. Do
gniazd przetwornicy nalezy wtozy¢ dwa zaczepy mocujace znajdujace sie w dolnej czesci
pokrywy czotowej 1. Przykreci¢ srubki mocujace pokrywe czotowa 1.

Nacisng¢ pokrywe czotowa Wtozy¢ zaczepy Dokrecic¢ sruby
2 w kierunku przetwornicy w odpowiednie gniazda montazowe

montazowe

Pokrywa
czotowa 1

Pokrywa czotowa 2

Gniazda
W przetwornicy na
zaczepy mocujace
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Wprowadzenie do przetwornic Zdejmowanie i wymiana przedniej pokrywy

2.4.3 Seria przetwornic FR-F700 i FR-A700

Zdejmowanie i powtdrne umieszczanie na modelach do FR-A740-00620/FR-F740-00620
® Zdejmowanie przedniej pokrywy

Rozluzni¢ dwa wkrety podtrzymujace pokrywe. W celu otwarcia nacisna¢ na zatrzask z prawej
strony pokrywy, a nastepnie otworzy¢ pokrywe nieznacznie i podnies¢ ja, odsuwajac od
przetwornicy.

Rozluzni¢ wkrety mocujace Zdja¢ pokrywe
5] ™
=]
//
Nacisng¢ i zwolnic zatrzask

® Umieszczenie przedniej pokrywy na poprzednim miejscu

Wsuna¢ kotki zawiasu znajdujace sie z lewej stronie pokrywy, w dopasowane gniazdo z lewej
strony obudowy przetwornicy.

Skoro tylko kotki zawiasu znajda sie w gniazdach, zamkna¢ weciskajac pokrywe, az zatrzask
zaskoczy pewnie na swoje miejsce. Gdy wymieniana jest przednia pokrywa z zainstalowana
jednostka sterujaca, nalezy uwaznie zadbac o poprawne wigczenie wtyczki jednostki sterujacej
do przetwornicy.

Ostatecznie, celem przymocowania pokrywy na swoim miejscu, nalezy dokreci¢ podtrzymujace
wkrety.

Wsuna¢ kotki zawiasu w gniazdo Zamkna¢ wciskajac pokrywe Dokreci¢ wkrety
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Zdejmowanie i wymiana przedniej pokrywy Wprowadzenie do przetwornic

Zdejmowanie i powtdorne umieszczanie na modelach do FR-A740-00770/FR-F740-00770

® Zdejmowaniprzedniej e pokrywy

Rozluzni¢ wkrety podtrzymujace zewnetrzng pokrywe i zdja¢ te pokrywe. Nastepnie rozluzni¢ wkrety
w wewnetrznej pokrywie i nacisng¢ na podtrzymujacy zatrzask ze strony przetwornicy, zwolni¢
i nieznacznie otworzy¢ pokrywe. Po tym mozna zdja¢ wewnetrzng pokrywe, podnoszac jg w przod.

Rozluzni¢ wkrety mocujace Zdjac pokrywe

Zamknac¢
wciskajac
pokrywe

Zewnetrzna pokrywa Wewnetrzna pokrywa

@® Umieszczenie przedniej pokrywy na poprzednim miejscu

Wsuna¢ kotki zawiasu znajdujace sie na lewej stronie wewnetrznej pokrywy, w dopasowane gniazdo
z lewej strony obudowy przetwornicy.

Skoro tylko kotkizawiasu znajda sie w gniazdach, zamkna¢ wciskajac pokrywe, az zatrzask zaskoczy pewnie
na swoje miejsce. Gdy wymieniana jest przednia pokrywa z zainstalowang jednostka sterujaca, nalezy
uwaznie zadba¢ o poprawne witaczenie wtyczki jednostki sterujacej do przetwornicy. Dokreci¢ wkrety
podtrzymujace wewnetrzng pokrywe. Ponownie zainstalowac¢ zewnetrzng pokrywe i zamocowac ja
podtrzymujacymi wkretami.

Wsuna¢ kotki zawiasu w gniazdo Zamkna¢ weciskajac
wewnetrzng pokrywe

Dokreci¢ wkrety Ponownie zainstalowac
zewnetrzna pokrywe
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Wprowadzenie do przetwornic Zdejmowanie i wymiana przedniej pokrywy

Zdejmowanie i powtdrne umieszczanie na modelach od FR-F746-00023 do FR-F746-01160
® Zdejmowanie przedniej pokrywy

Odkreci¢ wkrety podtrzymujace przednig pokrywe. Nastepnie, ostroznie podnies¢ nieznacznie
w goére przednig pokrywe - pokrywa jest potagczona z gtdwnga podstawag montazowa za pomoca
metalowego taicuszka.

Odfaczy¢ kabel jednostki sterujacej i odhaczy¢ metalowy taficuszek od przetwornicy. Teraz
mozna zupetnie zdja¢ przednia obudowe.

Kabel taczacy programator

® Umieszczenie przedniej pokrywy na poprzednim miejscu

Na poczatku zahaczy¢ z powrotem koniec tancuszka w to samo miejsce przetwornicy,
i ponownie podtaczy¢ z przetwornica kabel jednostki sterujacej.

Nastepnie moznazatozy¢ przednig pokrywe i umocowac jg wkretami. Nalezy zatroszczy¢ sie oto,
zeby zaden kabel ani metalowy tancuszek, nie zostat zatrzasniety pomiedzy pokrywa i obudowa
przetwornicy.
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Pofaczenia

Zasilanie, silnik i potaczenie z uziemieniem

3

Potaczenia

/N

NIEBEZPIECZENSTWO:

Przed wykonaniem jakiejkolwiek pracy z uzyciem przetwornicy czestotliwosci, nalezy zawsze
odtqczy¢ zasilanie. W przetwornicach czestotliwosci jest wysokie napiecie, ktore moze by¢
Smiertelnym zagrozeniem dla zycia ludzkiego. Po wytqczeniu napiecia zasilania i przed dalszym
postepowaniem, nalezy zawsze odczekac przynajmniej 10 minut, dopoki kondensatory
przetwornicy nie roztadujq sie do bezpiecznego poziomu napiecia.

3.1

UWAGA

Zasilanie, silnik i potaczenie z uziemieniem

Niektére przetwornice serii FR-D700i FR-E700/E700SC, moga by¢ podtgczone do jednofazowego napiecia
zasilania AC (230 V). Inne modele z tych serii i wszystkie modele z serii FR-F700 i FR-A700, musza by¢
podtaczone bezposrednio do 3-fazowego napiecia zasilania AC.

Dane techniczne sieci zasilajacej FR-D700 i FR-E700/E700SC

Zasilanie FR-D720S i FR-E720S/E720SSC FR-D740i FR-E740/E740SC
Napiecie 1 fazowe, 200-240 V AC, —15 %/+10 % 3 fazowe, 380-480 V AC, =15 %/+10 %
Dopuszczalny zakres 170-264 V AC 323-528 V AC

napiecia wejsciowego

Czestotliwos¢ 50/60 Hz £ 5 % 50/60 Hz + 5 %

Dane techniczne sieci zasilajacej FR-F700 i FR-A700

Zasilanie FR-F740 i FR-A740
Napiecie 3 fazowe, 380-500 V AC, —15 %/+10 %
Dopuszczalny zakres 323-550V AC

napiecia wejsciowego

Czestotliwosc 50/60 Hz+ 5 %

Do wyjscia przetwornic, ktére sa zasilane napieciem 200-240 V z jednofazowej sieci zasilajacej, nalezy
podtaczy¢ rowniez 3-fazowe silniki AC. Przetwornice te wyprowadzajg réwniez 3-fazowe napiecie AC,

w zakresie od 0 V do napiecia zasilania.
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Zasilanie, silnik i potgczenie z uziemieniem Potgczenia

Jednofazowa sie¢ zasilajgca AC podtaczona jest do zaciskow L1 i N. Tréjfazowa siec zasilajagca AC
podtaczona jest do zaciskéw L1, L2 i L3.

Silnik podtaczony jest do zaciskéw U, Vi W.

Przetwornica musi by¢ réwniez uziemiona poprzez kabel, podtgczony do zabezpieczajacego zacisku
uziemiajacego.

OSTRZEZENIE:

A Nigdy nie podtqczac sieci zasilajqgcej do zaciskow wyjsciowych U, V i W! Spowodowac to moze
ciggte uszkodzenie przetwornicy, jak rowniez stworzy¢ powazne niebezpieczeristwo porazenia
operatora.

Ponizsza schematyczna ilustracja pokazuje podstawowe potgczenia wejsciowe i wyjsciowe
w przetwornicy czestotliwosci.

Potaczenie Potaczenie
jednofazowe 3-fazowe

Przetwornica Przetwornica

L1 U

L1 U ===
N v O L2 v .'-'.
\
w ] w |

I
!

N/~ !
P1 §] 1
P/+ |
I

|

|

I

|

Ponizsza tabela podaje zaciski tagczace z obwodami mocy, znajdujace sie w réznych modelach
przetwornic.

Zaciski Funkcja Opis
L1, N S_iec zasilajaca
(jednofazowa)
- Wejscie linii zasilajacej do przetwornicy czestotliwosci
111213 Siec zasilajaca
i (3-fazowa)
o _— Jest to wyjscie mocy z przetwornicy
uv.w Wyjécie do silnika (3-fazowe, 0 V do napiecia wejsciowego, 0,2 lub 0,5 do 400 Hz)
L11,L21 Zasilanie obwodu sterujacego | Tylko FR-F700 i FR-A700
+, PR
Zaciski rezystora hamowania | Z wyjatkiem FR-A700
P/+, PR
¥ - s . .
Zewnetrzny uklad hamujacy Do tych zaciskéw moze l?yc podtaczony dodatkowy,
P/ N/— zewnetrzny uktad hamujacy.
+ P1 . Do tych zaciskéw moze by¢ podtaczony dtawik DC.
Dfawik DC ) . . )
P/+, P1 Przed podtaczeniem dtawika nalezy usuna¢ zwore.
PR PX Zamocowana tylko na przetwornicach FR-F700 i FR-A700 .
! Nie uzywac tych zaciskdw i nie usuwac zwory.
L PE Pofaczenie z uziemieniem
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Pofaczenia

Zaciski sterujace

3.2

Zaciski sterujace

Niezaleznie od zaciskow mocy do podiaczenia sieci zasilajacej i silnika, znajduje sie duzo
dodatkowych zaciskéw, ktére sg uzywane do sterowania przetwornica czestotliwosci. Ponizsza
tabela podaje tylko te najwazniejsze sygnaty sterujace - jest ich wiecej.

Typ Terminal Funkcja Opis
Podanie sygnatu STF uruchamia obroty i
STF Start do przodu silnika do przodu (zgodnie z kierunkiem | Rownoczesne
ruchu wskazéwek zegara). podanie
- - sygnatéw
Podanie sygnatu STR uruchamia obroty | T STR,
STR Start do tytu silnika do tytu (przeciwnie do kierunku zatrzymuje silnik.
ruchu wskazéwek zegara).
_E’é Za pomoca kombinacji tych sygnatéw, mozna wybrac do
g RH, RM, RL Wybor predkosci 15 réznych predkosci (czestotliwosci wyjsciowych)
v | @ (patrz rozdziat 6.2.4).
% 2 MRS Odciecie wyjécia Eodanle syg.na’fu do tego wejscia na d’ruzgj niz 20 ms,
219 ezzwtocznie wylacza wyjscie przetwornicy.
:g Po zadziataniu funkgji zabezpieczajacej, uzywany do
o - resetowania przetwornicy i kasowania stanu alarmowego
= RES Wejscie RESET (patrz rozdziat 7.3). Skasowanie wymaga podania sygnatu RES
przez czas dtuzszy niz 0,1 s.
2 sD® Zacisk wspdlny dla wejsc¢ sterujacych, uzywajacych logiki sink
g
2
3 .
g pC@ Wyjscie 24 V DCi zacisk wspolny dla wejs¢ sterujacych, uzywajacych logiki source
N
Zasllanie Napiecie wyjéciowe 5 V DC, maks. prad 10 mA
10 potencjometrycznego apiecie wyjsciowe » maks. pra mA.
zadajnika czestotliwosci Zalecany potencjometr: 1 kQ, 2 W liniowy,
Wejscie sygnatu Do zacisku doprowadzany jest sygnat zadajnika 0-5 V lub
— 5 napieciowego do 0-10 V. Zakres zaprogramowano na 0-5 V. Rezystancja
~§ zadawania czestotliwosci | wejsciowa wynosi 10 kQ); maksymalne dopuszczalne napiecie
2 (0do5VIub0do 10V DC)| wynosi20 V.
IS - - . - :
o | & Wspdlny zacisk dla Zacisk S.Jestlvs./spolnym zaciskiem dla. sygnahg zadavyanla'
= | N ) czestotliwosci, podfaczonego do zaciskéw 2 i 4. Zacisk 5 jest
3|V 5 sygnatu zadawania - . . P - PR
S| & o izolowany i aby nie dopusci¢ do powstania zaktécen, nie
o | ¢ czestotliwosci L PRI
= .
E % powinien by¢ uziemiony
<3z Jesli sygnat pradowy (0 do 20 mA lub 4 do 20 mA DQ) uzyty
N jest do zadawania czestotliwosci, podifaczony jest do tego
° zacisku.
g Wejscie sygnatu Rezystancja wejéciowa wynosi 250 £; maksymalny
% 4 pradowego do zadawania| dopuszczalny prad wynosi 30 mA.
czestotliwosci Domyslne ustawienie fabryczne wynosi 0 Hz przy 4 mA i
(4 do 20 mA DC) 50 Hz przy 20 mA.
Nalezy zauwazy¢, ze w celu aktywacji tego zacisku, do wejscia
sterujgcego AU musi by¢ w tym samym czasie doprowadzony
sygnat sterujacy.
®©

Nigdy nie wolno taczy¢ ze soba zaciskéw PC oraz SD. Zaciski te sg zaciskami wspdlnymi dla wejs¢ sterujacych, gdy

uzywana jest logika source (PC, ustawienie fabryczne) lub logika sink (SD).
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Zaciski sterujace Pofaczenia

Nastepna ilustracja pokazuje podigczenie zaciskow sterujacych, gdy uzywana jest logika source
(ustawienie fabryczne). Wejscia podfaczone sg do 24 V DC.

——————
RL
Wybieranie wielobiegowe — — RM
——— RH

Odciecie wyjécia g—-r— — | MRS
RESET ¢—— | RES

+24V DC PC
Do przodu "_/ — 1 STF
Do tytu STR
—j SD
| Przetwornica
Ustawianie czestotliwosci = =
____ér— 10
1kQ/2W [ ; I
\ ]
| W ———— |
. _ 5
Sygnat pradowy do zadawania i~ ]
czestotliwosci — — — o 4
0-20 lub 4-20 mA DC s i |
- - e c— - c— — c— —

Podreczniki do poszczegélnych przetwornic zawieraja rowniez schematy, pokazujace potaczenia do
wejs¢ sterujacych przetwornicy z wyjsciami PLC, za pomoca logiki sink.
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Pofaczenia

Zgodnos¢ elektromagnetyczna instalacji

3.3

3.3.1

Zgodnosc elektromagnetyczna instalacji

Szybkie przefaczanie pradéw elektrycznych i napie¢, ktére w naturalny sposéb pojawiaja sie, gdy
uzywane sg przetwornice, wytwarzajg zaktdcenia o czestotliwosci radiowej (zaktécenia RF), ktére
moga by¢ rozprowadzane wzdtuz kabli i przez powietrze. Kable zasilajace i sterujace przetwornica,
moga spetniac role anten przekazujgacych zaktécenia. Ze wzgledu na to, okablowanie wymaga
wykonania o najwyzszej starannosci. Kable taczace przetwornice z silnikiem, sg szczegélnie duzym
zrédtem potencjalnych zaktocen.

W Unii Europejskiej zostato zatwierdzonych kilka dyrektyw EMC (zgodnos$¢ elektromagnetyczna)
zawierajacych przepisy, dotyczace ograniczenia zaktdcen, generowanych przez systemy napedowe o
zmiennej predkosci. Chcac dostosowac sie do tych regulacji, podczas projektowania, instalowania i
okablowania systemu, nalezy przestrzegac niektérych podstawowych wytycznych.

® W celu zredukowania emitowanych szumoéw, sprzet nalezy zaistalowa¢ w zamknietej,
metalowej i odpowiednio uziemionej szafce sterujace;j.

@ Zainstalowac nalezy filtr EMC (filtr ttumigcy zaktdcenia w sieci o czestotliwosci radiowej (RFI)).

® Nalezy zapewni¢, zeby wszystko zostato wtasciwe uziemione.

@ Nalezy uzy¢ kabli ekranowanych.

@ Sprzet czuty na zaktdcenia, nalezy zainstalowac tak daleko od zrodet zaktécenia, jak to jest tylko
mozliwe, lub zainstalowac w odrebnej szafce sterujace;.

@® Kable sygnatowe i kable zasilajgce nalezy prowadzi¢ osobno. Nalezy unika¢ wspdlnego

prowadzenia kabli przez wiecj niz krétki odcinek, w ktérych sttumiono zaktocenia (np. kable
zasilajace) i kabli majacych tendencje do wytwarzania zaktocen (np. ekranowane kable dossilnika).

Zgodna elektromagnetycznie instalacja szafki sterujacej

Projekt szafki sterujgcej ma decydujace znaczenie do uzyskania zgodnosci z dyrektywami EMC.
Prosze kierowac sie nastepujacymi wskazéwkami:

@ Stosowad metalowa, uziemiong szafke.

® Pomiedzy drzwiczkami szafki i obudowa nalezy uzywac¢ przewodzacych uszczelek i potaczyc
obudowe i drzwi grubym, plecionym uziemiajacym kablem.

@ Jeslizainstalowany jestfiltr EMC, nalezy upewnic sie, ze ma dobre elektryczne potgczenie z ptyta
montazowg (usuwac malowanie itp.). Nalezy upewnic sie, ze podstawa, na ktorej sprzet jest
instalowany, jest rowniez podtaczona do uziemienia szafki sterujacej.

@® Wszystkie arkusze blach szafki, powinny by¢ razem pospawane lub potaczone srubami
w odlegtosci nie wiekszej ni¢ 10 cm jedna od drugiej, w celu ograniczenia przezroczystosci dla
zaktécen RF. Srednice jakichkolwiek otworéw i dtawikéw kabli w szafce, nie powinny
przekracza¢ 10 cm i nigdzie w szafce nie powinno by¢ jakichkolwiek nieuziemionych
elementow. Jesli wymagane sg wieksze otwory, musza by¢ przykryte druciang siatka. Celem
zagwarantowania dobrej przewodnosci, pomiedzy wszystkimi miejscami styku metal - metal,
nalezy zawsze usuwac farbe itp.; na przyktad pomiedzy pokryciem z siatki drucianej i szafka.

@ Jedli przetwornice i sterowniki musza by¢ zainstalowane w tej samej szafce, powinny by¢
trzymane tak daleko od siebie, jak to jest tylko mozliwe. Lepszym rozwiazniem, jesli to mozliwe,
jest uzycie odrebnych szafek. Jesli w pojedynczej szafce musi by¢ zainstalowane wszystko,
przetwornice i sterowniki mozna oddzieli¢ metalowa ptyta.

@ Zainstalowny sprzet uziemi¢ krétkim, grubym przewodem uziemiajagcym lub odpowiednimi
tasmami uziemiajacymi. Taémy uziemiajgce z duzym polem powierzchni sa lepsze do
uziemiania sygnatow RFI, nizekwipotencjalne przewody taczace o duzejpowierzchni przekroju.
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Zgodnos¢ elektromagnetyczna instalagji Potaczenia

3.3.2

Okablowanie

Wszystkie kable do sygnatéw analogowych i cyfrowych, powinny by¢ ekranowane lub prowadzone
w metalowych kanatach kablowych.

W punkcie wejscia do obudowy montazowej, kable nalezy wprowadza¢ przez metalowy dtawik
kablowy, lub umocowa¢ za pomoca zacisku kablowego typu P lub U, taczac ekranowanie
z uziemieniem zaréwno w przypadku dtawika kablowego jak i zacisku (patrz ponizsza ilustracja). Jesli
uzywany jest zacisk kablowy, nalezy zainstalowa¢ go jak najblizej miejsca wprowadzenia kabla,
utrzymujac jak najkrétsza odlegtos¢ do punktu uziemienia. Nieekranowang czes¢ kabla nalezy
pozostawic jak najkrotsza (antena transmitujaca RFI), upewniajac sie, ze zakonczenie ekranu kabla do
silnika znaduje sie jak najblizej zacisku faczacego, bez spowodowania ryzyka usterki uziemienia lub
zwarcia obwodow.

Uzywajac zacisku P lub U nalezy upewnic sie, ze zacisk zostat starannie zainstalowany i ze nie Sciska
kabla wiecej, niz jest to konieczne.

Poprawna instalacja Niewtfasciwa instalacja

Ekranowanie kabla

Zacisk P

Ekranowanie nie
powinno zostac
skrecone jak to

Zacisk U

Kable z sygnatami sterujgcymi nalezy prowadzi¢ w odlegtosci przynajmniej 30 cm od wszystkich kabli
prowadzacych do obwodéw mocy. Nie prowadzi¢ kabli zasilajacych lub kablitaczacych przetwornice
czestotliwosci z silnikiem, réwnolegle do kabli z sygnatami sterujgcymi, kablami telefonicznymi lub
réwnolegle do kabli przesytajacych dane.

Jedli jest to mozliwe, wszystkie kable sygnatéw sterujacych do i z przetwornicy, powinny by¢
prowadzone wyfgcznie wewnatrz uziemionej szafki sterujacej. Jesli prowadzenie kabli sygnatéw
sterujgcych wewnatrz szafki nie jest mozliwe, zawsze nalezy uzy¢ kabli ekranowanych, poniewaz
kable sygnatowe moga réwniez funkcjonowac jak antena. Ekranowanie tych kabli musi réwniez by¢
uziemione. Chcac nie dopusci¢ do popsucia wrazliwych sygnatéw analogowych (np. analogowy
sygnat nastawy czestotliwosci 0-5 V), przez prady krazace w obwodzie uziemienia, moze by¢
konieczne uziemienie tylko jednego konca uziemienia kabla. W takim przypadku zawsze nalezy
uziemi¢ ekranowanie kabla na koricu od strony przetwornicy.

Instalowanie standardowych rdzeni ferrytowych na kablach sygnatowych, moze dodatkowo
poprawi¢ ttumienie RFI. Kabel powinien by¢ nawiniety kilka razy dookota rdzenia, ktéry nalezy
umiescic jak najblizej przetwornicy.

Kable taczace z silnikiem powinny byc¢ zawsze jak najkrotsze. Dtugie kable moga czasami wyzwoli¢
mechanizmy zabezpieczenia przed doziemieniem. Unika¢ niepotrzebnie dtugich kabli i zawsze
uzywac mozliwie najkrétszej trasy kablowe;j.

Powinno by¢ zrozumiate bez komentarza, ze sam silnik powinien by¢ wiasciwie uziemiony.
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Potaczenia Zgodnos¢ elektromagnetyczna instalacji

3.3.3 Filtry EMC

Filtry EMC (filtry ttumigce RFl sieci zasilajacej) znaczaco redukuja zaktdcenia. Instalowane sa pomiedzy
siecig zasilajaca i przetwornica czestotliwosci.

Instalacja filtru EMC w przypadku jednofazowej sieci zasilajacej

Przetwornica

Filtr EMC
Linia zasilajaca L1 L
(jednofazowa) N N’
—Q PE PE’

|

|

|
=

Instalacja filtru EMC w przypadku tréjfazowe;j sieci zasilajacej

Przetwornica
Filtr EMC
Linia zasilajaca L1 L
(tréjfazowa) L2 L2
L3 L3
T QPE PE’
i
=
OSTRZEZENIE:
A Filtry te nie zostaly zaprojektowane do stosowania w sieciach IT. Gdy te filtry EMC sq w uZyciu,
z zatozenia odprowadzajq do ziemi prqgdy uptywu. Moze to wyzwoli¢ nadprqdowe urzqdzenia

zabezpieczajqce, w szczegolnosci w potfqczeniu z asymetrycznymi napieciami sieci zasilajqcej,
brakiem fazy w sieci zasilajqcej i dziataniami przetqczania przeciwprqdu z filtru. Wiecej
informacji znajduje sie w podreczniku Mitsubishi frequency inverters EMC, ktoéry zawiera
szczegotowe instrukcje do instalacji zgodnych elektromagnetycznie.
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Zgodnos¢ elektromagnetyczna instalagji

Potgczenia

Filtry EMC w serii FR-D700 i FR-E700/E700SC,
w zaleznosci ich konstrukgji, instalowane sg
obok, lub z tytu przetwornicy. Montowanie
filtrow z tytu przetwornicy ma takg zalete, ze
w szafce rozdzielnicy filtr nie zajmuje
dodatkowej przestrzeni.

llustracja z lewej pokazuje instalacje filtru EMC
w serii przetwornic FR-D700.

Przetwornice serii FR-F700 i FR-A700 maja wbudowany filtr EMC, ktory fabrycznie jest uaktywniony. Filtr
mozna odfaczy¢, przestawiajac ztacze EMC on/off na pozycje FILTER OFF. Filtr nalezy wytaczy¢, gdy
przetwornica jest uzywana w sieciach z izolowanym punktem neutralnym (sieci IT).

00023 do 00126 00170, 00250 00310do 12120
FILTER FILTER FILTER FILTER FILTER
— ON_|[oFF Q
ON ON
OFF %
Wytaczony Zataczony Wytaczony Zataczony Wytaczony Zataczony
filtr EMC filtr EMC filtr EMC filtr EMC filtr EMC filtr EMC
00023 do 00126 00170, 00250 000310, 00380 00470, 00620 00770, 12120
o b o — 4 5 T ‘ = 5~ Potaczenie do
s ¢ I (R m uaktywnienia
i ) 2 i i dezaktywadji
‘;f, < 7 filtru EMC

tacznik musi by¢ zawsze zainstalowany, zaréwno w pozycji ON lub w pozycji OFF.

NIEBEZPIECZENSTWO:

W celu unikniecia ryzyka porazenia elektrycznego, przed zdjeciem przedniej pokrywy celem
aktywacji lub deatywagdji filtru EMC, nalezy zawsze wytqczy¢ zasilanie przetwornicy.

Dostepne sa réwniez dodatkowe, zewnetrzne filtry EMC do przetwornic serii FR-F700 i FR-A700.
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Uruchomienie

Przygotowania

4

4.1

4.1.1

4.1.2

Uruchomienie

Przygotowania
Przed zalagczeniem przetwornicy po raz pierwszy

Przed zalgczeniem przetwornicy po raz pierwszy, nalezy uwaznie sprawdzi¢ nastepujace punkty.

@® Czy cate okablowanie zostato wykonane poprawnie? Szczegdlnie uwaznie nalezy sprawdzi¢
potaczenie zasilania: Jednofazowe do L1i N, 3-fazowe do L1,L2i L3.

@® Dwukrotnie sprawdzi¢ pod katem uszkodzonych kablii niedostatecznejizolacji zaciskow,
w celu wyeliminowania jakiejkolwiek mozliwosci zwarcia obwodow.

® Czy przetwornica jest poprawnie uziemiona? Dwukrotnie sprawdzi¢ mozliwo$¢ btedow
uziemienia i zwarcia w obwodach wyjsciowych.

® Sprawdzi¢, czy wszystkie sruby, zaciski taczace i inne potaczenia kabli, sa potaczone
poprawnie i mocno.

Wazne ustawienia przed pierwszym wigczeniem silnika

Wszystkie ustawienia wazne dla dziatania przetwornicy, jak czasy przyspieszenia i hamowania lub
prog wyzwalania elektronicznego przekaznika zabezpieczajacego silnik, s3 programowane
i zmieniane za pomoca wtasnego, wbudowanego w przetwornice programatora, lub podtaczonej
zewnetrznej jednostki programujace;.

Przed pierwszym zataczeniem silnika, musza zostac sprawdzone nastepujace ustawienia:
® Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa (parametr 1)
@ Ksztatt krzywej V/f (parametr 3)

@ Czasy przyspieszenia i hamowania (parametry 7i 8)

W sprawie szczeg6towych opiséw tych parametréw i do czego stuza, patrz rozdziat 6. W sprawie
przyktadéw ustawienia parametréw, patrz rozdziat 5.5.

OSTRZEZENIE:

Niewltasciwe ustawienie parametrow moze uszkodzi¢, lub (w najgorszym przypadku) nawet
zniszczy¢ podtqczony silnik. Przed przystgpieniem do dalszych czynnosci, z duzq uwagq nalezy
ustawi¢ parametry i dwukrotnie sprawdzi¢ elektryczne i mechaniczne dane silnika, catego
systemu napedowego i podlqczonej maszyny.
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Test funkcjonalny Uruchomienie

4.2 Test funkcjonalny

Przy testowaniu funkcjonalnym, przetwornica pracuje z minimalnym zewnetrznym okablowaniem.
Silnik powinien umozliwia¢ prace na biegu jatowym, bez jakiegokolwiek obcigzenia. Nalezy
sprawdzi¢, czy podtaczony silnik pracuje poprawnie i ze mozna za pomoca przetwornicy regulowac
jego predkos¢ obrotowa. Sa dwie drogi pozwalajace na przeprowadzenie tego testu:

@ Sterowanie przetwornicag za pomoca sygnatéw zewnetrznych

Polecenia uruchomienia trybu pracy silnika do przodu lub do tytu, aktywowane sa
zewnetrznymi przyciskami. Predkos¢ silnika dobierana jest przy pomocy czestotliwosci,
zapisanych w parametrach 4 do 6 (patrz rozdziat 6.2.4). Mozna to zrobi¢, podfaczajac
przetaczniki do zaciskéw przetwornicy RH, RM i RL, lub podfgczajac odpowiednie koncowki
przewodow taczacych z zaciskami sterownika.

Wytacznik zasilania Przetwornica

Qi czestotliwosci
é- -
1

@ Pr.6 (10 Hz)

! X e -
M —_— 1> L1 u - L M
Zasilanie | p — 1> L2 \Y - =
Il [ 3,
B3 — 1> L3 w 7 T
bt Y N
I = -

\ =
|
PC |
T St STR |
Do tytu 2 !
T STF i
Do przodu 3~ i
RH |
3 |
Ustawianie T RM pr 4 (50 H2) !
predkosci RL pr.5(30H2) |
1
|
1
|
1

W tej metodzie wymagane sa niektére zewnetrzne komponenty, jak przyciskii przetaczniki, lecz
ma to przewage nad testem, wykonywanym przy uzyciu wbudowanej lub zewnetrznej
jednostki sterujace;j.

— Gdy przetwornica zataczana jest po raz pierwszy, domyslnie aktywny jest tryb sterowania
zewnetrznymisygnatami- nie jest konieczna jednostka sterujaca do przetaczenia wten tryb.

— W trakcie normalnego dziatania, przetwornice sg zazwyczaj obstugiwane zewnetrznymi
sygnatami - albo przez aktywacje wartosci zapisanych parametréw, albo przez przesytanie
do przetwornicy zewnetrznej, analogowej wartosci nastawy. Na przyktad, polecenia startu
moga by¢ przestane przez PLC lub wykonane recznie za pomoca przetacznikéw czy tez
przyciskdw. Testowanie tego systemu zewnetrznymi sygnatami, pozwala réwnoczesnie na
prébe wiasciwego dziatania wejs¢ sterujacych.
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Uruchomienie Test funkcjonalny

@ Sterowanie przetwornicg za pomocg wbudowanej lub zewnetrznej jednostki sterujace;j.

Przetwornice serii FR-D700, FR-E700/E700SC, FR-F700 i FR-A700, maja zintegrowang jednostke
sterujaca, z ktoérej mozna obstugiwac przetwornice i podtgczony silnik. Umozliwia to
przeprowadzenie funkcjonalnego testu, bez podtaczania czegokolwiek do wejs¢ sterujacych.

Przetwornica

Wytacznik zasilania S
czestotliwosci

Q1
é- -
1
1 1
L — I>
Zasilanie |2 ——— 1>

L3 — I>

Nalezy zauwazy¢, ze gdy przetwornica zostanie zataczana po raz pierwszy, domyslnie aktywny
jest tryb sterowania zewnetrznymi sygnatami. Aby wybraé tryb sterowania PU, nalezy nacisna¢
przycisk PU/EXT (patrz rozdziat 5.3).

UWAGA Nie witacza¢ i nie wytaczac silnika, przez zatgczanie i wytaczanie zasilania przetwornicy.
Wielokrotne przefaczanie sieci zasilajacej przetwornice w krétkich odstepach czasu, moze
uszkodzi¢ ogranicznik pradu rozruchowego. Na poczatku nalezy zatagczy¢ zasilanie przetwornicy,
a nastepnie sterowac silnikiem poprzez zacisk STF i STR za pomoca polecen naprzéd/wstecz, lub
poprzez jednostke sterujaca (programator).

Przeprowadzanie testu

W czasie trwania testu, nalezy zwrdéci¢ szczeg6lng uwage na nastepujgce punkty:
@ Silnik nie powinien generowac jakichkolwiek niezwyktych szumoéw lub drgan.
® Zmiana wartosci nastawy czestotliwosci powinna zmienic obroty silnika.

® Jesli w czasie przyspieszania lub hamowania silnika, zostanie wyzwolona funkcja
zabezpieczajaca, sprawdzic:

— Obcigzenie silnika

— Czasy przyspieszania i hamowania (moze by¢ potrzebne zwiekszenie tych czaséw
w parametrach 7 i 8)

— Reczne ustawienie forsowania momentu (parametr 0)

Parametry te opisane sg w rozdziale 6.
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Obstuga i ustawienia

5 Obstuga i ustawienia

Przetwornice czestotliwosci FR-D700, FR-E700/E700SC, FR-F700 oraz FR-A700 posiadaja wbudowany
panel sterujacy.

Te jednostki sterujgce umozliwiajg monitorowanie i wyswietlanie statusu danych i alarméw oraz
wprowadzanie i wyswietlanie ustawienia parametréw przetwornicy (patrz rozdziat 6).

Dodatkowo, jednostka sterujagca umozliwia rowniez obstuge przetwornicy i podtaczonego silnika.
Mozliwos¢ ta jest szczegdlnie uzyteczna przy rozruchu systemu, wykrywaniu i usuwaniu usterek oraz
testowaniu.
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Obstuga przetwornic FR-D700 i FR-E700/E700SC Obstuga i ustawienia

5.1 Obstuga przetwornic FR-D700 i FR-E700/E700SC

Wyswietlacz diodowy LED

4-cyfrowy, 7-segmentowy wyswietlacz
parametréw pracy przetwornicy, humeru
parametru itd.

Wyswietlanie jednostek

Dioda LED wskazujaca aktualng jednostke
® Hz: Czestotliwosc

® A:Prad

® Wyt.: Napiecie

® Miganie: Czestotliwos¢ zadana

Wyswietlanie kierunku obrotéw

Swieci lub miga w czasie pracy przetwornicy
@ Swieci sie RUN: Obroty do przodu
® RUN miga powoli: Obroty do tytu

® RUN miga szybko: Podana jest komenda
start, ale brak komendy czestotliwosci

Wskaznik monitorowania

Swieci sie w trybie monitorowania

Tryb nastawy parametréw

Swieci sie w trybie nastawy parametréw.

RUN MON PRM
PU EXT NET Wskaznik trybu pracy
Wskaznik LED dla trybu sterowania

Hz
A

STOP
RUN | Reeer

0

@ Przetwornica w trybie sterowania (PU)

® Przetwornica w zewnetrznym trybie
sterowania (EXT)

® Przetwornica w trybie komunikacji (NET)

® Przetwornica w mieszanym trybie
sterowania (PU i EXT)
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Obstuga przetwornic FR-D700 i FR-E700/E700SC

Przyciski panelu operatorskiego:

Przycisk

Funkcja

Opis

Zadajnik cyfrowy

Uzywany do zmiany nastawy czestotliwos$ci i wartosci

parametréw. Nacisna¢, aby wyswietli¢ nastepujace:

@® W trybie monitorowania wyswietla nastawiong
czestotliwos¢

® Podczas kalibracji wyswietla warto$¢ biezacej nastawy
® W trybie historii alarméw wyswietla kolejnos¢ alarmoéow

Kierunek obrotéw

Komenda RUN uruchamia obroty do przodu/ do tytu.
Kierunek obrotéw mozna wybrac przez ustawienie Par. 40.

Zatrzymanie dziatania/
reset alarmu

® Uzywany do zatrzymania komendy RUN.

® Alarm mozna skasowa¢, gdy funkcja zabezpieczajaca jest
uaktywniona (wystapita usterka) (odsytamy do rozdziatu 7.3).

Zmiana trybu

Uzywany do zmiany kazdego trybu ustawienia przetwornicy.

® Jednoczesne nacisniecie z PU/EXT zmienia tryb pracy
przetwornicy.

® Naciskanie przez pewien czas (2 s) moze zablokowac
dziatanie.

Zapis nastaw

Jesli zostanie nacisniety w czasie pracy, monitorowanie zmienia
sie jak ponizej:

Biezaca Prad Napiecie
. s —_ T —_ Py
czestotliwosé wyjsciowy wyjsciowe
t |

Przetaczanie
trybu pracy

Uzywany do przefaczania miedzy trybem sterowania z PU
i trybem zewnetrznym. Gdy wykorzystywany jest zewnetrzny
tryb sterowania (praca z oddzielnie podtgczonym
potencjometrem zadawania czestotliwosci i sygnatem start),
nalezy nacisna¢ ten przycisk, az zaswieci sie oznaczenie EXT.
(Przez 0,5 sekundy naciskac jednocze$nie z MODE lub zmieni¢
nastawe Par. 79, by przetaczy¢ na tryb mieszany.)

PU:  Tryb sterowania PU

EXT: Zewnetrzny tryb sterowania (nieaktywny przycisk stopu
na panelu operatorskim PU).
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Obstuga przetwornic FR-D700 i FR-E700/E700SC Obstuga i ustawienia

Przeglad podstawowych funkcji panelu operacyjnego (ustawienie fabryczne)

Po zataczeniu zasilania (zewnetrzny tryb sterowania)

NN e = <
EE
1N ‘
= UL B = b %
Praca w trybie JOG z panelu operatorskiego

o
o" Ty

00 C l‘n t'a t‘c
M - B - JX -

Tryb sterowania PU (wyswietlanie . .
oyt ooy e e Zmiana wartosci [ e A
czestotliwosci wyjsciowe)) l 1~ i czestotliwo$¢ miga |

Nastawa czestotliwosci zostata
zapisana i ukoriczona!

ﬂ .‘é"

Wyswietlanie pradu wyjsciowego Wyswietlanie napiecia wyjsciowego

ﬂ

'@@ﬁﬁm@

5 Wyswietlacz
Tryb nastawy parametrow )%
i VP nastawy pradu

ou Ty

] 'Przyk%ad‘

L@ -

Zmiana wartosci Numer parametru i wartos¢ nastawy
migaja na przemian.

Zapis parametru zakoniczony!

v
Kasowanie parametrow Kasowanie wszystkich Kasowanie hlstoru alarmow

parametrow

o_ruy
' “ (ufpkw] <

Lista parametréw o zmienionej
wartosci domysinej

\'4
-
:: L Mozna wyswietli¢ osiem ostatnich alarméw. (Ostatni alarm jest zakoriczony kropka ,..".)
Gdy nie ma alarméw w pamieci historii alarméw, wyswietlane jest E 3
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Obstuga i ustawienia Obstuga przetwornic FR-F700 i FR-A700

5.2 Obstuga przetwornic FR-F700 i FR-A700

Przetwornice czestotliwosci serii FR-F700 i FR-A700 dostarczane sg zwbudowang jednostka sterujaca
FR-DUO7.

Wyswietlacz LED

4-cyfrowy 7-segmentowy wyswietlacz
danych, numerdw parametréw itd.

Jednostki

Wskaznik LED jednostek:
® Hz: Czestotliwosc

® A:Prad

® V: Napiecie

Tryb

Wskazniki LED dla trybu pracy

® Tryb pracy z programatora (PU)
® Tryb pracy zewnetrznej (EXT)

® Tryb pracy sieciowej (NET)

Funkcja PLC

Wskaznik LED dla funkcji PLC
(tylko FR-A700)

Tryb monitor

Wskaznik LED dla trybu monitor

Kierunek obrotow silnika

Wskaznik LED obrotéw do przodu/tytu

® FWD: Do przodu

® REV: Do tytu

Gdy silnik pracuje, LED FWD/REV Swieci
Swiatlem ciagtym, i miga, gdy wykryto
rozkaz Start bez zadanej wartosci
czestotliwosci.
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Obstuga i ustawienia

Funkcje jednostki sterujacej FR-DUO07:

Sterowanie/przycisk

Funkcja

Opis

Zadajnik obrotowy

Zadajnik obrotowy dziata podobnie jak zadajnik
potencjometryczny. Do ustawiania czestotliwosci, parametréw
i innych wartosci, moze by¢ obracany w obydwu kierunkach.

Posiada réowniez funkcje przycisku. Naciskajac zadajnik
obrotowy, wprowadzona zostaje biezaca, zadana wartos¢
czestotliwosci.

Do przodu Uruchamia obroty silnika do przodu
Do tytu Uruchamia obroty silnika do tytu
Tryb Przetacza tryb ustawiania

Nastawa parametrow

Zmienia status wartosci, wyswietlanych podczas pracy napedu:

Czestotliwosc Prad Napiecie
wyjsciowa wyjsciowy wyjéciowe
t |

Tryb dziatania

PU: Tryb sterowania z programatora
EXT: Tryb sterowania sygnatami zewnetrznymi

Przycisk ten przetagcza pomiedzy sygnatami zewnetrznymi
i trybem sterowania z programatora. W celu przefaczenia na tryb
zewnetrzny (nastawa sygnatéw poprzez zewnetrzny
potencjometr i zewnetrzny sygnat start), przycisk nalezy wcisnaé
i trzyma¢, az do zaswiecenia sie wskaznika LED EXT. Tryb
mieszany ustawiany jest parametrem 79.

® ® ©0000)

Zatrzymanie silnika /
Reset przetwornicy

® Gdy przetwornica obstugiwana jest za pomoca
programatora, silnik mozna zatrzymac naciskajac ten
przycisk.

® Po komunikacie o btedzie (zob. 7.3), uzywany jest réwniez
do resetowania przetwornicy.
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Obstuga przetwornic FR-F700 i FR-A700

Funkcje jednostki sterujacej FR-DU0O7

Zmiana trybu pracy

Domyslny wyswietlacz po zatgczeniu (sterowanie zewnetrzne)

m prose ety | — i |
Praca z programatorem (wys$wietlanie
czestotliwosci wyjsciowej)

Wyswietl. monitora/ustawianie.
czestotliwoceci

Wyswietlacz pradu
wyjsciowego

Wyswietlacz napiecia
wyjsciowego

Tryb nastawy parametru
o~

Ustawianie parametrow

Wyswietlacz wartosci
biezacej

Przyktad ,* ™ &
4 <
I::> m
Zmiana wyswietlacza pomiedzy numerem
parametru i nastawa

v Wprowadzono nowg nastawe

Kasowanie wszystkich Kasowanie historii

Kasowanie parametru . .
parametréw alarméw

Historia alarméw

4
) )
- R - )

Kopiowanie parametréow

e B Moze by¢ zapisanych i wyswietlanych do 8 alarméw (komunikatéw btedu). Ostatni kod alarmu zakoriczony jest ,,.”.

Wyswietlenie m oznacza pusta historie alarméw.
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5.3 Wybor trybu dziatania

Przetwornice czestotliwosci moga by¢ obstugiwane za pomoca sygnatéw zewnetrznych
(przetaczniki, wyjscia PLC, zewnetrzne zadajniki itd.), lub bezposrednio poprzez jednostke sterujaca.
Tryb dziatania ustawiany jest za pomocg parametru 79 (patrz rozdziat 6.2.7).

UWAGA Przefaczanie trybu dziatania mozliwe jest tylko wtedy, gdy naped jest zatrzymany i nie jest

aktywne polecenie startu.

Przez naciskanie na przycisk PU/EXT znajdujacy sie na programatorze, mozna przetaczy¢ miedzy
zewnetrznym trybem i sterowaniem z programatora PU. Wskaznik PU $wieci sie wtedy, gdy
przetwornica znajduje sie trybie sterowania z programatora.

" I

Gdy przetwornica znajduje sie w trybie sterowania z programatora, nacis$niecie klawisza PU/EXT
powoduje przetaczenie systemu w tryb sterowania zewnetrznego oraz zaswiecenie wskaznika EXT.
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Obstuga i ustawienia Ustawienie czestotliwosci i uruchomienie silnika

5.4 Ustawienie czestotliwosci i uruchomienie silnika

FR-D700
FR-E700

Gdy nie sa uzywane zewnetrzne sygnaty sterujace, za pomoca jednostki sterujacej mozna tylko
uruchomi¢, zatrzymac i zmieni¢ predkos¢ obrotowa silnika.

Sposdb postepowania z przetwornicami FR-D700 i FR-E700/E700SC

Obstuga przy czestotliwosci 30 Hz

Dziatanie Wyswietlacz
Ekran po zatgczeniu zasilania OO MON
Pokazuje sie wy$wietlacz monitora. o BT

Swieci sie wskaznik trybu PU.

Aby wybraé tryb st ia PU, naciénij isk NN _
PU}lEV)\(I}II_ rac tryb sterowania nacisnlij przycis |:“> '-'.‘-' '-'

® @

Obré¢ cyfrowe pokretto az do pokazania sie - ™) .
czestotliwosci, ktdra chcesz nastawi¢. Wartosc |:> :: :_-::_: ,_'-: Miga przez okoto 5s. <

nastawy czestotliwosci miga przez okofo 5 s.

Aby zapisac wartos¢ tej czestotliwosci, nalezy w
czasie migania wartosci nacisnac przycisk SET.
Jesli w tym czasie przycisk SET nie zostanie
nacisniety, wartos¢ miga przez okoto 5 s, po

®

d
|
)

.y
L}
c
C
C

czym wyswietlacz wraca do wartosci 0.00. Wtedy Y
nalezy ponownie ustawi¢ czestotliwo$¢ w Miganie ... zmiana czestotliwosci
opisany wyzej sposdb. zakonrczonal
3 s pozniej

Gd 3 sekundach warto$¢ tanie migac e

y po 3 sekundach wartos¢ przestanie migac, py
monitor wraca do wyswietlania wartosci 0.00. |:> :-:" ""-:
Aby uruchomi¢ dziatanie, nacisnij przycisk RUN. s S’ ' _¢

Aby zatrzymac silnik, nacisnij przycisk
STOP/RESET.

a20nn S
Juvu | &

L
L}
c2
Cd
[

-

lalal
oy &

Nacisnij cyfrowe pokretto, aby wyswietli¢ czestotliwos¢ zadana.

Przetwornice czestotliwosci - przewodnik dla poczatkujacych
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Ustawienie czestotliwosci i uruchomienie silnika

FR-F700
FR-A700

UWAGI

Sposdb postepowania z przetwornicami FR-F700 i FR-A700

Przyktad dziatania napedu przy czestotliwosci wyjsciowej 30 Hz.

Dziatanie Wyswietlacz

Gdy przetwornica zostanie zatgczona, pojawi sie
poczatkowy, standardowy wyswietlacz

Swieci sie wskaznik trybu PU.
W celu wybrania PU (programatora), nalezy wcisng¢

przycisk PU/EXT. PU

Przekrecic¢ cyfrowy zadajnik i ustawic¢ czestotliwos¢
wyjéciowa 30 Hz. Wartos$¢ na wyswietlaczu bedzie
migata przez okoto 5 sekund.

Podczas migania wyswietlanej czestotliwosci, nalezy |:>
nacisna¢ klawisz SET. (Jesli w ciagu 5 sekund SET nie @
zostanie nacisniety, wyswietlacz wyzeruje sie na 0.00. —

Jesli to sie stanie, nalezy, jak opisano wyzej, ustawi¢
czestotliwosé jeszcze raz.)

Miga przez okoto 5 s.

Miganie ... zmiana czestotliwosci
zakonczona!

3 s pdzniej

Nastepnie po 3 sekundach wyswietlacz przefaczy sie na
0.00 (tryb monitora). Teraz wcisniecie FWD lub REV
uruchamia silnik.

W celu zatrzymania silnika nacisng¢ STOP/RESET.

Podczas pracy silnika mozna wyswietli¢ biezacg nastawe czestotliwosci, naciskajac zadajnik cyfrowy.

Rozwigzywanie problemow

Jesli nie mozna ustawic¢ czestotliwosci, lub jesli za pomoca wbudownej lub zewnetrznej jednostki

sterujacej, nie da sie uruchomic silnika, prosze sprawdzi¢ nastepujaca liste kontrolna:

@® Czy przetwornica znajduje sie w trybie obstugi przez jednostke sterujaca? Wskaznik PU

powinien by¢ zataczony.

Obstuga i ustawienia

Sprawdzi¢ parametr 79 i upewnic sie, ze jest ustawiony na "0". Jest to domysIne ustawienie
fabryczne, ktére pozwala przyciskiem PU/EXT, znajdujacym sie na jednostce sterujacej, na
przetaczenie przetwornicy pomiedzy sterowaniem zewnetrznym i trybem sterowania przez
jednostke sterujaca.

Czy wszystkie zewnetrzne polecenia startu s nieaktywne?

Czy nacisnates przycisk SET w czasie 5 sekund, wymaganych do ustawienia czestotliwosci?

Jesli SET nie zostat nacisniety w tym czasie (podczas migania wyswietlacza), wartos¢ nastawy
czestotliwosci wyjsciowej nie zostanie zapisana.
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5.5 Edytowanie ustawienia parametrow

Wszystkie ustawienia zwigzane z dziataniem przetwornic czestotliwosci, zapisane s3 w postaci
edytowalnych parametréw. Szczegétowe informacje nt. wiekszosci najwazniejszych parametréw,
mozna znalez¢ w rozdziale 6. Gdy przetwornica opuszcza fabryke, wszystkie parametry ustawione sg
na wartosci domyslne. W celu skonfigurowania przetwornicy do podfaczonego silnika i aplikacji,
mozna parametry edytowacd przy pomocy wbudownej lub zewnetrznej jednostki sterujacej.

Nalezy zauwazy¢, ze edytowanie parametréw mozliwe jest tylko wtedy, gdy przetwornica znajduje
sie w trybie dziatania jednostki sterujacej (PU) lub w trybie mieszanym, i kiedy nie s aktywne
polecenia startu (FWD lub REV).

FR-D700 Sposdb postepowania z przetwornicami FR-D700 i FR-E700/E700SC

FR-E700 Zmiana wartosci nastawy Par. 1 ,Czestotliwos¢ maksymalna” od 120 Hz do 50 Hz (szczegétowy opis
parametru 1 patrz rozdziat 6.2.2).

Dziatanie Wyswietlacz

Ekran po zataczeniu zasilania
Pokazuje sie wyswietlacz monitora. (]

Aby wybrac tryb sterowania PU,
nacisnij przycisk PU/EXT.

Swieci sie wskaznik trybu PRM.

wm

Pokazuje sie numer ostatnio
wyswietlanego parametru.

Nacisnij przycisk MODE, aby wybrac
tryb ustawiania parametréw.

® &

Przekrec cyfrowe pokretto az do wyswietlenia P.1

Aby wyswietli¢ aktualnie ustawiong wartos¢
nacisnij przycisk SET. Wyswietla sie
poczatkowa wartos¢ ,120.0".

Chcac zmieni¢ warto$¢ nastawy na ,50.00",
nalezy cyfrowe pokretto przekrec przeciwnie
do ruchu wskazéwek zegara.

Aby zatwierdzi¢ zmiane nacisnij przycisk SET.

® @ ® @
4
-
2
Q2

Miganie ... zmiana parametru
zakonczona!
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Edytowanie ustawienia parametréw

Obstuga i ustawienia

FR-F700 Sposdb postepowania z przetwornicami FR-F700 i FR-A700
FR-A700 Nastepny przyktad pokazuje, jak zmieni¢ maksymalnga czestotliwo$¢ wyjsciowa ze 120 Hz na 50 Hz
(parametr 1, patrz rozdziat 6.2.2).
Dziatanie Wyswietlacz
Gdy przetwornica zostanie zatgczona, pojawi sie
poczatkowy, standardowy wyswietlacz.
W celu wybrania PU (programatora), nalezy % Swieci sie wskaznik trybu PU.
wcisna¢ przycisk PU/EXT. m PU
(O & & )
Celem uaktywnienia trybu ustawiania Pokazuje sie numer ostatnio
parametréw, nalezy nacisna¢ klawisz MODE. @ wyswietlanego parametru.
Pokrecac cyfrowym zadajnikiem i wybrac
parametr nr 1.
W celu wyswietlenia biezacej nastawy, nalezy |:>
przycisnaé¢ SET. Domyslne ustawienie fabryczne
wynosi ,120.0".
Pokrecac cyfrowym zadajnikiem i zmienic |:> m
wartosc¢ na “50.00".
Nacisnag¢ SET i zapisa¢ nowe ustawienie. |:> m m
—r
Miganie ... Zmiana parametru
zakonczona!

Nastepnie mozna pokreci¢ cyfrowym zadajnikiem i wybrac¢ inne parametry.
Mozna sprawdzi¢ ustawienie, ponownie naciskajac jeden raz przycisk SET i wyswietlajac biezaca
wartosc.
Naciskajac dwukrotnie przycisk SET, wybierany jest nastepny parametr.
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Parametry

Podstawowe parametry

6

Parametry

W celu uzyskania optymalnego dziatania, przetwornice czestotliwosci nalezy skonfigurowac
stosownie do wiasnych wymagan i specyfikacji podtaczonego systemu napedowego i aplikacji.
Wszystkie niezbedne ustawienia przechowywane sa w numerowanych parametrach w pamieci
przetwornicy - parametry te nalezy ustawic tylko raz, poniewaz pamiec¢ ta nie jest kasowana po
wylaczeniu napiecia zasilania. Kiedy przetwornica opuszcza fabryke, wszystkie parametry nastawione
sg na wartosci domyslne, tak ze urzadzenie to moze zostac uzyte natychmiast.

Sa dwie gtéwne klasy parametréw: parametry podstawowe i parametry zaawansowane. Przed
uzyciem przetwornicy, podstawowe parametry powinny zosta¢ sprawdzone i skonfigurowane.
Jednak wiele, bardziej zaawansownych parametréw, potrzebnych jest tylko do specjalnych,
skomplikowanych aplikacji.

OSTRZEZENIE:

Niewtasciwe ustawienie parametréw moze uszkodzic, lub (w najgorszym przypadku) nawet zniszczy¢
podtqczony silnik. Przed przystqgpieniem do dalszych czynnosci, z duzq uwagq nalezy ustawi¢ parametry
idwukrotnie sprawdzic elektryczne i mechaniczne dane silnika, catego systemu napedowego i podtqczonej
maszyny.

6.1

Podstawowe parametry

Podstawowe parametry przetwornic FR-D700 i FR-E700/E700SC

FR-D700 FR-E700/E700SC
Parametr | Nazwa Zakres Wartos¢ Zakres Wartos¢
nastawy poczatkowa nastawy poczatkowa
0, V) 0
0 Forsowanie momentu 0-30% 3%/4 %/6 % © 0-30% 2 AJ?%%;‘ %/
1 Czestotliwos¢ maksymalna 0-120 Hz 120 Hz 0-120 Hz 120 Hz
2 Czestotliwos$¢ minimalna 0-120 Hz 0Hz 0-120 Hz 0Hz
3 Czestotliwosc bazowa 0-400 Hz 50 Hz 0-400 Hz 50 Hz
4 Ustawienie wielobiegowe 0-400 Hz 50 Hz 0-400 Hz 50 Hz
(wysoka predkosc) - RH
Ustawienie wielobiegowe
5 (érednia predkosd) - RM 0-400 Hz 30Hz 0-400 Hz 30Hz
6 Ustawienie wielobiegowe 0-400 Hz 10 Hz 0-400 Hz 10 Hz
(niska predkos¢) - RL
7 Czas przyspieszanie 0-3600's 55/10s® 0-3600's 55/105/155Q
L N ® 0-360s 0)
8 Czas zwalniania 0-3600 s 5s/10s 0-3600 s 5s/10s/15s
9 Elekt.ronlczne zabezpieczenie 0-500 A Prad znamionowy 0-500 A Prad znamionowy
termiczne
o o 0-1000V 0-1000V
19 E‘ap'ec'? przy czestotliwosci 8888 @ 8888 8888 @ 8888
azowej
9999 ® 9999 @
Czestotliwos¢ odniesienia
20 X - 1-400 Hz 50 Hz 1-400 Hz 50 Hz
rozpedzania/zwalniania
79 Wybér trybu sterowania 0-4/6/7 0 0-4/6/7 0

Ustawienie zalezy od mocy przetwornicy.
Przy ustawieniu ,8888", maksymalne napiecie wyjsciowe wynosi 95 % wejsciowego napiecia przetwornicy.

Po ustawieniu "9999", maksymalne napiecie wyjsciowe jest rowne napieciu wejsciowemu.
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Podstawowe parametry Parametry
Podstawowe parametry przetwornic FR-F700 i FR-A700
FR-F700 FR-A700
Parametr | Nazwa Zakres Wartosé Zakres Wartosé
nastawy poczatkowa nastawy poczatkowa
i 1%/1,5 %/2 %/ 1%/2 %/3 %/
— [ r — [V

0 Forsowanie momentu 0-30% 39/4 %76 % ® 0-30% 4%/6% D

1 Czestotliwos¢ maksymalna 0-120Hz | 60Hz/120Hz® | 0-120Hz | 60Hz/120HzD

2 Czestotliwos¢ minimalna 0-120 Hz OHz 0-120 Hz O0Hz

3 Czestotliwos¢ bazowa 0-400 Hz 50 Hz 0-400 Hz 50 Hz

4 Ustawienie wielobiegowe 0-400 Hz 50 Hz 0-400 Hz 50 Hz
(wysoka predkos¢) - RH
Ustawienie wielobiegowe

5 (érednia predkosd) - RM 0-400 Hz 30Hz 0-400 Hz 30 Hz

6 Ustawienie wielobiegowe 0-400 Hz 10 Hz 0-400 Hz 10 Hz
(niska predkos¢) — RL

o 0-360's o 0-360's o
7 Czas przyspieszanie 0-3600 5s/15s 0-3600s 5s/15s
- 0-360's ® 0-360's o

8 Czas zwalniania 0-3600 10s/30s 0-3600 5s/15s
Elektroniczne zabezpieczenie 0-500 A ) 0-500 A )

9 ) Prad znamionowy Prad znamionowy
termiczne 0-3600 A 0-3600 A

o o 0-1000V 0-1000 V

19 Napigcie przy czestotliwosci 3888 @ 3888 3888 @ 3888

bazowej
9999 @ 9999 @

20 | CrestotliwosC odniesienia 1-400 Hz 50 Hz 1-400 Hz 50 Hz
rozpedzania/zwalniania

79 Wybér trybu sterowania 0-4/6/7 0 0-4/6/7 0

Ustawienie zalezy od mocy przetwornicy.

Po ustawieniu "8888", maksymalne napiecie wyjsciowe wynosi 95 % napiecia wejsciowego.

Po ustawieniu "9999", maksymalne napiecie wyjsciowe jest rowne napieciu wejsciowemu.

UWAGA

| Liste parametréw wszystkich przetwornic, mozna znalez¢ w Dodatku (rozdziat A.1).
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Parametry

Szczegobty parametrow podstawowych

6.2

6.2.1

Forsowanie momentu (parametr 0)

Szczegoty parametrow podstawowych

Parametr 0 pozwala na zwiekszenie napiecia wyjsciowego przy niskich czestotliwosciach, co zwieksza
moment silnika. Funkcja ta jest uzyteczna w takich zastosowaniach, kiedy potrzebny jest wysoki
moment rozruchowy przy niskich obrotach.

Zakres nastawy
Parametr O

Napiecie wyjsciowe

A

1009 ~ == —= - oo

1 Czestotliwos¢
bazowa

|

|

1 »

»

Czestotliwos¢ wyjsciowa (Hz)

6.2.2

Minimalna/maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa (parametry 1 2)

W celu uzyskania lepszych osiagow przy
rozruchu silnika pod obcigzeniem, nalezy
uzy¢ parametru 0.

Minimalna i maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa definiujg zakres, w ktérym predkosc¢ silnika moze
by¢ dobierana za pomoca wartosci nastwy czestotliwosci.

Te dwa parametry moga by¢ uzyte do dobrania zakresu nastawy czestotliwosci, w celu dopasowania
parametrow mechanicznych podtaczonego systemu. Na przyktad, w wielu zastosowaniach nie jest
pozadane lub mozliwe, dopuszczenie do catkowitego zatrzymania napedu przy minimalnej wartosci
nastawy (czestotliwos¢ wyjsciowa = 0 Hz). Na drugim koncu skali, czesto pozadane jest ogranicznie
maksymalnej czestotliwosci wyjsciowej i w ten sposéb obrotéw silnika, co nie pozwoli na
przecigzenie mechaniczne maszyny lub przekroczenie maksymalnej dozwolonej predkosci.

Ograniczenie maksymalne;j
czestotliwosci wyjsciowej

P

Wartos¢ czestotliwosci zadanej

Czestotliwos¢ wyjsciowa (Hz)
A L
}‘/
|
7777777777 |
A |
|
‘ !
|
‘ l
Parametr 1 | |
|
|
|
1 |
" Pr.2 :
J >
0 — 5V
Ograniczenie minimalnej 0 — v
czestotliwosci wyjsciowej
4 mA — 20 mA
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6.2.3

6.2.4

Czestotliwos¢ bazowa (parametr 3)

Ustawienie parametru 3 jest bardzo wazne, poniewaz dopasowuje czestotliwo$¢ wyjsciowa
przetwornicy do wymagan silnika.

Parametr 3 okresla czestotliwos¢ wyjsciowa, przy ktérej napiecie wyjsciowe nastawione jest na
warto$¢ maksymalna. Normalnie jest to ustawiane na warto$¢ znamionowa silnika, ktérag mozna
znalez¢ na tabliczce znamionowej silnika. Na ten parametr nalezy uwazac - niewfasciwe ustawienie
moze powodowac stany przecigzenia i doprowadzi¢ do automatycznego wytaczenia przetwornicy.

Parametr 3 definiuje stosunek napiecia
Napigcie wyjsciowe wyjsciowego do czestotliwosci wyjsciowej
100 % Y (charakterystyka V/f).
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
.
0 Czestotliwosc wyjéciowa (Hz)

Maksymalne napiecie wyjsciowe przetwornicy mozna ustawi¢ w parametrze 19, ktéry powinien by¢
nastawiony na maksymalne napiecie dopuszczalne dla silnika (mozna to znalez¢ na tabliczce
znamionowej silnika).

Ustawienia wielobiegowe (parametry 4-6)

Ograniczona liczba wczesniej zaprogramowanych predkosci, dla wielu zastosowan jest zupetnie
wystarczajaca. Mozna to uzyska¢ bez potrzeby stosowania zadajnikow sygnatéw analogowych.
Natomiast do tych parametréw wprowadzane sg ustalone wartosci zadane, ktére nastepnie
aktywowane sa sygnatami ON/OFF, doprowadzonymi do zaciskéw przetwornicy.

Wszystkie przetwornice opisane w tym przewodniku, poprzez zaciski RH, RM, RL i REX pozwalajag na
wybor do 15 zadanych wartosci (odpowiadajacych 15 predkosciom). Oczywiscie, zeby to byto
mozliwe, przetwornica musi by¢ w zewnetrznym trybie sterowania.

Przyktad potaczenia zaciskow przetwornicy
RH, RM, RL i REX.
Do przodu STF
Nastawa czestotliwosci (predkosci)
REX moze by¢ wybrana za pomocg sygnatéow
RH z wyj$¢ przekaznikowych sterownika
Nastawa programowalnego.
predkosci RM
RL
PC

Pierwsze trzy nastawy czestotliwosci wprowadzane sg do parametréw od 4 do 6. Ustawienia dalszych
ustalonych predkosci (4-16) moga by¢ zapisane w dodatkowych parametrach. Dalsze szczegoty
mozna zobaczy¢ w dokumentacji przetwornicy czestotliwosci.
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Parametry Szczegobty parametrow podstawowych

Jak pokazuje ponizsza ilustracja, przez zastosowanie kombinacji sygnatéw na zaciskach RH, RM i RL,
mozna wybrac¢ do siedmiu zadanych wartosci czestotliwosci. Pierwsze trzy wartos$ci wybierane sa za
pomoca pojedynczych zaciskow, pozostate wartosci przez kombinacje.

Wartos$¢ zadana 1 (RH, Parametr 4)
Wartosc¢ zadana 5

Wartos¢ zadana 6
Wartosc¢ zadana 2 (RH, Parametr 5)
Wartosc Wart. zadana 4

zadana 3
(RL, Pr. 6)

Wartos¢ zadana 7

Czestotliwos¢ wyjsciowa (Hz)

ON ON | ON

; \

RH ON : | !
RM [ ON | : [ ON | ON | ON |

RL [ ON | \ ON [ [ OoN |

REX

Osiem dodatkowych nastaw czestotliwosci (od 8 do 15), moze by¢ rowniez osiggnietych przez uzycie
zacisku REX:

Wartos¢ zadana 10

Wartos¢ zadana 11

Wartos¢ zadana 12
Wartosc zadana 9

» Wartos¢ zadana 13
Wartos¢

zadana 8
Wartos¢ zadana 14

Wartos¢ zadana 15

Czestotliwos¢ wyjsciowa (Hz)

j
|

RH I ON ON | ON ON
RM ! | oN ON | ON | ON |
RL ON ON [ oN ] ON
REX | ON ON ON | oN | ON | ON | ON ON

Istotne informacje przy uzywaniu wczesniej zaprogramowanych czestotliwosci (predkosci):

@ Jedlido ustawiania predkosci uzywane sa tylko parametry 4,516, i jesli w tym samym czasie
przypadkowo wybrano dwie predkosci, zaciski majg nastepujacy automatyczny priorytet:
RL przed RM i RM przed RH.

@ Podczas pracy przetwornicy mozna rowniez zmienic¢ wartos$ci parametréw.
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6.2.5

6.2.6

Czasy przyspieszenia i hamowania (parametry 7 i 8)

Jedna z duzych zalet przetwornic czestotliwosci jest to, ze moga przyspieszac i powoli, stopniowo,
zmniejsza¢ obroty podtaczonego silnika. Silniki elektryczne podtaczone bezposrednio do sieci
zasilajacej, przyspieszaja do ich maksymalnej predkosci bardzo szybko. Czesto jest to niepozadane,
szczegolnie dla maszyn zawierajacych wrazliwe czesci mechaniczne.

Parametry 7 i 8 pozwalaja na dobranie czasdéw przyspieszenia i hamowania. Wartos¢ parametru
definiuje okres przyspieszania lub zwalniania. Oznacza to, ze zmiana (przyrost) predkosci w jednostce
Czasu, zmniejsza sie wraz ze wzrostem wartosci okresu.

Czestotliwos¢ wyjsciowa (Hz)

Parametr20 4 ----g----------- .
Al Ky
L [
" " Stata predkos¢
| :
! I
! I
! I
! 1
| |
t
Czas przyspieszanie Czas zwalniania
(Pr.7) (Pr.8)

Parametr 7 ustawia czas przyspieszenia napedu. Wartosc¢ ta definiuje czas w sekundach, w ktérym
naped bedzie przyspieszat od 0 Hz do czestotliwosci nastawionej w parametrze 20.

Parametr 8 ustala czas zwalniania w sekundach, w ktérym naped bedzie zmniejszat predkos¢ od
czestotliwosci nastawionej w parametrze 20 do 0 Hz.

Elektroniczny przekaznik zabezpieczenia termicznego (parametr 9)

Przetwornice czestotliwosci Mitsubishi, maja wewnetrzny, elektroniczny przekaznik do termicznego
zabezpieczenia silnika. Czestotliwos¢ i prad silnika, monitorowane s3 w odniesieniu do wartosci
pradu znamionowego i jesli wartosci te nadmiernie wzrosna, zostaje uaktywniona funkcja
zabezpieczajaca. Funkcja ta odpowiada przede wszystkim za zabezpieczenie silnika przed
przegrzaniem, w trakcie dziatania przy niskich obrotach i wysokich momentach. Zmniejszone
dziatanie chtodzace wentylatora silnika przy niskich obrotach i inne czynniki, réwniez wzieto pod
uwage.

Znamionowy prad silnika wprowadzany jest do parametru 9. Wartos¢ pradu mozna znalez¢ na
tabliczce znamionowej silnika.

Ustawiajac parametr 9 na "0", mozna dezaktywowad przekaznik zabezpieczenia termicznego
(przyktadowo, jesli uzywane jest zewnetrzne urzadzenie zabezpieczajace lub jesli do przetwornicy
podtaczono wiele silnikow). Dezaktywowanie tego przekaznika nie wytaczy wtasciwosci
zabezpieczenia przecigzeniowego wtasnych tranzystoréw przetwornicy czestotliwosci.
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6.2.7 Wybor trybu sterowania (parametr 79)

Parametr 79 stuzy do ustawiania trybu pracy przetwornicy czestotliwosci. Przetwornice mozna

ustawi¢ w tryb sterowania sygnatami zewnetrznymi, poprzez wbudowany lub zewnetrzny panel

sterujacy (tryb PU) lub poprzez potaczenie sieciowe.

@ Jedli przetwornica bedzie sterowana przede wszystkim sygnatami doprowadzonymi do
zaciskow sterujacych, na przykfad za pomoca potencjometréw i przetgcznikéw lub PLC,
wybieramy tryb sterowania zewnetrznego.

@ Tryb PU ustawiany jest wtedy, gdy chcemy uruchomic silnik i ustawi¢ jego obroty poprzez
wbudowany lub zewnetrzny panel sterujacy lub poprzez interfejs PU.

@ Do sterowania poprzeztgcze RS-485 lub dodatkowy modut komunikacyjny, nalezy wybrac tryb
sieciowy NET (za wyjatkiem FR-D700).

Parametr 79 Opis
Po witaczeniu zasiania, przetwornica ustawiana jest tryb sterowania zewnetrznego. Do
0 przetaczania pomiedzy sterowaniem zewnetrznym i sterowaniem z programatora, nalezy uzy¢
klawisza programatora.
(Szczegoty zwigzane z tymi trybami opisane sg w niniejszej tabeli w ustawieniach ,1"i,2".)
Tryb dziatania Ust.a'm{|en|e. pilinesd Sygnat startu
wyjsciowej
1 Tryb sterowania z programatora | Z programatora Przycisk RUN (FWD, REV)
programatora
Wejscie sygnatu zewnetrznego o
. s ) o Wejscie sygnatu zewnetrznego
2 Tryb sterowania zewnetrznego (n.p. zaqskl 2 (4)-5, ustawienie (zacisk STF lub STR)
wielobiegowe)
Z programatora lub wejsciowym
. sygnatem zewnetrznym (np. Wejscie sygnatu zewnetrznego
3 Tryb mieszany 1 zaciski 2 (4)-5, ustawienie (zacisk STF lub STR)
wielobiegowe)
Wejscie sygnatu zewnetrznego .
4 Tryb mieszany 2 (np. zaciski 2 (4)-5, ustawienie Przycisk RUN (FWD, REV)
AT programatora
wielobiegowe)
Tryb przefaczalny
6 Stuzy do przetaczania pomiedzy programatorem, sterowaniem zewnetrznym oraz sterowaniem
poprzez sie¢, zachowujac ten sam status dziatania.
Sterowanie zewnetrzne (zezwolenie/blokada przetgczania na tryb programatora)
7 Sygnat X12 ZAt.: Tryb pacy moze by'c' prze{qczoqy w tryb progr'ama.t’o['a . '
(podczas sterowania sygnatami zewnetrznymi wyjscie jest odciete)
Sygnat X12 WYL.: Tryb pacy nie moze by¢ przetaczony w tryb programatora.
UWAGA W celu przydzielenia sygnatu X12 do zacisku wejsciowego przetwornicy, nalezy réwniez ustawic
odpowiednie parametry. Szczegéty mozna zobaczy¢ w dokumentacji przetwornicy.
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Tryb 0 (sterowanie zewnetrzne, przelaczalny na jednostke sterujaca)
Tryb 2 (sterowanie zewnetrzne, nieprzelaczalny)

Gdy parametr 79 ustawiony jest na "0" lub "2", po zataczeniu zasilania aktywowany jest tryb
sterowania zewnetrznego. Zazwyczaj nie jest mozliwa zmiana parametréw, gdy jednostka pracuje
w tym trybie.

Jesli parametry dobierane sg niezbyt czesto, mozna zabezpieczy(¢ sie przed przetaczeniem w tryb
sterowania panelem operacyjnym, ustawiajac parametr 79 na "2".

Jedli jednak zachodzi potrzeba czestej zmiany nastawy parametréw, parametr 79 powinien by¢
ustawiony na "0". Przetaczenie z powrotem do trybu sterowania panelem operacyjnym (tryb PU),
odbywa sie przez nacisniecie przycisku PU/EXT na wewnetrznej lub zewnetrznej jednostce sterujace;j.
Parametry mozna wprowadza¢ i edytowac w trybie PU. Po sporzadzeniu nastaw mozna ponownie
nacisng¢ PU/EXT i przefgczy¢ z powrotem do trybu zewnetrznego.

Gdy przetwornica znajduje sie w trybie zewnetrznym, polecenia startu wykonywane sg za pomocg
sygnatéw doprowadzonych do zaciskdw STF (do przodu) i STR (do tytu). Czestotliwos¢/predkosc
mozna ustawic za pomoca sygnatu analogowego (pradu lub napiecia), lub przez wybranie wczesniej
ustawionych predkosci na zaciskach RH, RM i RL.

Tryb sterowania 1 (PU - tryb sterowania panelem operacyjnym)

Gdy parametr 79 ustawiony jest na "1", po zataczeniu zasilania przetwornica przetacza sie w tryb
sterowania panelem operacyjnym, i moze by¢ obstugiwana za pomoca klawiszy znajdujacych sie na
wewnetrznej lub zewnetrznej jednostce sterujacej.

Gdy ustawiony jest tryb 1, nie jest mozliwe przetaczenie trybu sterowania przez nacisniecie klawisza
PU/EXT.

Tryb sterowania 3 (tryb mieszany 1)

Gdy zachodzi potrzeba ustawienia predkosci za pomoca jednostki sterujacej (pokretto cyfrowe) oraz
uzyciazewnetrznych zaciskéw dla sygnatéw uruchomienia silnika, nalezy wybrac ten tryb mieszany.

W tym trybie nie mozna za pomoca klawisza PU/EXT przetaczy¢ trybu sterowania.

Do ustawienia predkosci mozna réwniez uzy¢ sygnatéw zewnetrznych. Jesli do ustalania predkosci
uzywany jest sygnat zewnetrzny, ma on wyzszy priorytet, niz nastawa czestotliwosci na jednostce
sterujace;j.

Tryb 4 (tryb mieszany 2)

Gdy zachodzi potrzeba uaktywnienia sygnatéw startu za pomoca jednostki sterujacej oraz ustawienia
predkosci za pomoca zewnetrznego potencjometru lub parametréw nastawy predkosci, nalezy
wybrac ten tryb mieszany.

Réwniez tutaj nie mozna przefgczac trybéw za pomoca klawisza PU/EXT.
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Funkcje zabezpieczajace i diagnostyczne

Przetwornice czestotliwosci Mitsubishi Electric z serii FR-D700, FR-E700/E700SC, FR-F700 i FR-A700,
majg wiele funkcji, ktére po pojawieniu sie btedu zabezpieczajg przed uszkodzeniem zaréwno
przetwornice jak i podigczony silnik. Jesli powazny btad wyzwoli funkcje zabezpieczajaca, wyjscie
przetwornicy zostanie wyfaczone, silnik zwolni az do zatrzymania i na jednostce sterujacej
wyswietlony zostanie kod btedu. Nastepnie, za pomocag kodu btedu i informacjom zawartym w
dokumentacji o wykrywaniu i usuwaniu usterek, mozna dos$¢ tatwo zlokalizowa¢ przyczyne
problemu. Dalsza pomoc, jesli jest to konieczne, jest zawsze dostepna ze strony serwisu Mitsubishi
Electric.

Przy postepowaniu z kodami btedu prosze zwréci¢ uwage na nastepujace istotne zagadnienia:

® Do zapamietania kodéw btedu potrzebne jest zasilanie

Po pojawieniu sie btedu, kody btedu moga by¢ wyprowadzone tylko wtedy, gdy zasilanie
przetwornicy pozostanie wtgczone. Na przyktad, jesli zasilanie jest zalaczane przez stycznik,
ktory wytaczy sie wtedy, gdy uaktywni sie funkcja zabezpieczajaca, wéwczas kody btedu nie
beda mogty byc¢ zapisane i zostang utracone.

® Wyswietlacz kodu btedu

Gdy uaktywni sie funkcja zabezpieczajgca, odpowiedni kod btedu jest automatycznie
wyswietlany na jednostce sterujace;j.

@ Kasowanie po uaktywnieniu funkcji zabezpieczajacej

Gdy uaktywni sie krytyczna funkcja zabezpieczajaca, zostaje zablokowane wyjscie mocy
przetwornicy, odcinajac zasilanie do podfaczonego silnika, ktdry nastepnie zwalnia az do
zatrzymania. Przetwornica nie moze zosta¢ ponownie uruchomiona, dopdki funkcje
zabezpieczajace nie zostang skasowane poleceniem RESET.

Gdy pojawi sie btad, zawsze nalezy najpierw zlokalizowa¢ i naprawi¢ przyczyne. Tylko wtedy,
gdy jest sie pewnym, ze problem zostat rozwigzany, mozna skasowac przetwornice
i kontynuowac normalna prace.

Kody btedu, ktére moga by¢ wyswietlone, mozna podzieli¢ na cztery podstawowe kategorie:

— Komunikaty o btedach

Komunikaty o btedach sa zazwyczaj spowodowane przez operatora lub btedy konfiguracji. Kody
te nie blokuja wyjscia mocy z przetwornicy.

— Ostrzezenia

Ostrzezenia rowniez nie blokuja wyjscia mocy z przetwornicy - réwniez tutaj silnik kontynuuje
swojg prace. Jesli jednak ostrzezenie zostanie zignorowane i zaniedba sie naprawe przyczyny
ostrzezenia, moze to doprowadzi¢ do powstania krytycznego btedu.

— Mniejsze btedy
Mniejsze btedy nie blokuja wyjscia przetwornicy.
— Bfedy krytyczne

Btedy krytyczne sa to btedy, ktére aktywuja funkcje zabezpieczajace przetwornice, wigcznie
z blokada wyjscia mocy przetwornicy i wytaczeniem podtaczonego silnika.
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Funkcje zabezpieczajace i diagnostyczne

7.1

Wykrywanie i usuwanie usterek

Gdy pojawi sie bfad lub uzytkownik doswiadczy jakiegos innego problemu z dziataniem, czesto moze
zdiagnozowac przyczyne na podstawie zachowania sie silnika i/lub przetwornicy.

Biad Mozliwa przyczyna Punkty kontrolne/srodki zaradcze
Silnik nie obraca sie tak, Gtéwny obwad lub silnik Czy zaciski L1i N (lub L1, L2 i L3) zostaty poprawnie
jak zostat wysterowany. nie zostaly poprawnie podtaczone? Czy zostato doprowadzone odpowiednie

potaczone.

napiecie zasilajace?

Czy zaciski U, Vi W sg poprawnie okablowane?

Sprawdzi¢, czy podtaczona jest zwora pomiedzy
P1iP/+iodpowiednio P1i +.

Brakujace lub niewfasciwe
sygnaty wejsciowe

Sprawdzi¢, czy podany zostat sygnat wejsciowy.

Sprawdzi¢, czy obydwa sygnaty - obroty do przodu i obroty
do tytu - nie zostaty podane jedoczesnie.

Sprawdzi¢, czy sygnat ustawienia czestotliwosci nie jest zero.

Sprawdzi¢, czy sygnat AU jest ON, gdy sygnat ustawiania
czestotliwosci jest 4 do 20 mA.

Sprawdzi¢, czy sygnat zatrzymania wyjscia (MRS) lub sygnat
resetu (RES) nie jest ON.

Sprawdzi¢, czy zwora ztacza wyboru logiki sink lub source,
jest trwale zamocowana.

Niepoprawne ustawienie
parametréw

Sprawdzi¢, czy ustawienie Pr. 79 jest poprawne.

Sprawdzi¢, czy nastawy czestotliwosci dla kazdej pracujacej
czestotliwosci (jak np. operacje wielobiegowe lub Pr. 1) nie
sq zero.

Obciagzenie Sprawdzi¢, czy obciazenie nie jest zbyt duze.
Sprawdzi¢, czy wat napedowy nie jest zablokowany.
Inne Czy wyswietlany jest komunikat o btedzie (np. OC1)?

Silnik obraca sie
w przeciwnym
kierunku

Niewtfasciwa kolejnosc faz

Sprawdzi¢, czy kolejnos¢ faz na zaciskach wyjsciowych U,
ViW jest poprawna.

Sygnat startu

Niepoprawny sygnat
obrotéw

Sprawdzi¢, czy sygnaty startu (obroty do przodu, obroty do tytu)
53 poprawnie podtaczone.

Predkos¢ znacznie
rézni sie od ustawienia

Sygnaty do zadawania
czestotliwosci

Sprawdzi¢, czy sygnat ustawienia czestotliwosci jest
poprawny. (Zmierzy¢ poziom sygnatu wejsciowego.)

Niepoprawne ustawienie
parametréw

Sprawdzi¢ ustawienie parametréw 1,21 19.

Szum zewnetrzny

Sprawdzi¢, czy linie doprowadzajace sygnaty wejsciowe nie
sg pod wptywem oddziatywania zewnetrznych szumoéw.
(Uzy¢ kabli ekranowanych)

Obcigzenie

Sprawdzi¢, czy obciazenie nie jest zbyt duze.

Przyspieszenie/
hamowanie nie przebiega
tagodnie

Niepoprawne ustawienie
czasu przyspieszenia/
hamowania

Sprawdzi¢, czy ustawione czasy przyspieszania i hamowania
nie sg zbyt krétkie (Pr. 7 i 8). Nalezy zwiekszy¢ te wartosci.

Obcigzenie

Sprawdzi¢, czy obciazenie nie jest zbyt duze.

Forsowanie momentu

Sprawdzi¢, czy ustawienie zwiekszania momentu nie jest za
duze do uaktywnienia funkgcji utyku.

Prad silnika jest duzy

Obciazenie

Sprawdzi¢, czy obciazenie nie jest zbyt duze.

Forsowanie momentu

Sprawdzi¢, czy Pr. 0, ustwienie zwiekszania momentu, jest
wiasciwe.

Predkos¢ nie zwigksza sie

Czestotliwos¢ maksymalna

Sprawdzi¢, czy ustawienie maksymalnej czestotliwosci (Pr. 1)
jest poprawne.

Obciagzenie

Sprawdzi¢, czy obciazenie nie jest zbyt duze.

Forsowanie momentu

Sprawdzi¢, czy ustawienie zwiekszania momentu nie jest za
duze do uaktywnienia funkgji utyku.
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Funkcje zabezpieczajace i diagnostyczne

Wykrywanie i usuwanie usterek

Biad

Mozliwa przyczyna

Punkty kontrolne/srodki zaradcze

Predkos$¢ zmienia sie
w czasie dziatania

Obciazenie

Sprawdzi¢, czy nie zmienia sie obciazenie.

Sygnaty wejsciowe

Sprawdzi¢, czy sygnat ustawienia czestotliwosci
nie zmienia sie.

Sprawdzi¢, czy sygnat ustawienia czestotliwosci nie jest
pod wptywem oddziatywania zaktocen.

Po podtaczeniu tranzystoréw wyjsciowych, sprawdzi¢
niewtfasciwe dziatanie zwiagzane z niepozadanymi pradami.

Inne

Sprawdzi¢, czy dtugos¢ okablowania nie jest zbyt duza.

Tryb sterowania nie zostat
poprawnie zmieniony

Sygnat startu jest ON

Sprawdzi¢, czy sygnat STF lub STR jest OFF. Gdy jest ON,
tryb sterowania nie moze by¢ zmieniony.

Ustawienie parametréow

Sprawdzi¢ ustawienie Pr. 79. Gdy ustawienie Pr. 79 jest "0"
(warto$¢ poczatkowa), przy zatgczeniu zasilania przetwornica
ustawiana jest w tryb sterowania zewnetrznego W celu
przetaczenia w tryb sterowania programatorem, nalezy uzy¢
klawisza PU/EXT. Po opis wybierania trybu sterowania,
odsytamy do rozdziat 6.2.7.

Wyswietlacz programatora
nie dziata

Potaczenie pomiedzy
zaciskami PCi SD

Zaciski PCi SD nie moga by¢ ze soba potaczone.

Zwora pomiedzy P1iP/+
odpowiednio +

Sprawdzi¢, czy podtaczona jest zwora pomiedzy
P1iP/+iodpowiednio P1i +.

Whpisanie parametru nie
moze by¢ wykonane

Sygnat startu jest ON Nalezy upewnic sig, ze operacja nie zostata wykonana
(sygnat STF lub STR nie jest ON).

Przycisk SET W celu zapamietania ustawienia parametréw, nalezy

(Przycisk WRITE) nacisng¢ przycisk SET (programator FR-DU07), odpowiednio

przycisk WRITE (programator FR-PU04/FR-PUQ7).

Ustawienie parametréw

Sprawdzi¢, czy ustawienia parametréw znajduja sie
wewnatrz zakreséw nastawy.

Nalezy upewnic sig, ze nie prébuje sie ustawia¢ parametrow
w trybie sterowania zewnetrznego (Pr. 79, rozdziat 6.2.7).

Silnik generuje
nienormalny szum

Ustawienie parametréow

Sprawdzi¢, czy czas hamowania nie jest za krotki (Pr. 8).

Przetwornice czestotliwosci - przewodnik dla poczatkujacych



Lista wyswietlanych alarméw Funkcje zabezpieczajace i diagnostyczne

7.2 Lista wyswietlanych alarmoéw
Wyswietlacz przetwornicy
Kategoria FR-E700/ Tekst Objasnienie
FR-D700 E700SC FR-F700 FR-A700 otwarty
E -=- E === E -=- ,'_: -=- E--- Historia alarmow
:":'r'_-H_ n:u' :"”_-“_ n:.' 1"”_-“_ ,:a' l"”_-“_ ,:;' HOLD Blokada panelu operacyjnego
|'_ u'_-r':_- Cl‘ — — — LOCd Zablokowane hastem
E-! |EF! EF1 | EF
Erd |EF2 |EF2 £ |
- - - - Btad zapisu parametrow
E-3 | EF3 | EFZ | EFZ 553
Komunikaty _ _ _ _ 4
btedow 1‘: -4 1‘: -4 1‘: -4 1‘: -~
_C _
~C o [l e |
- E pa - ,'_I ~ rE1
_ _ rE2 Blad ii kopi .
- f: :“ - “_. :: 'E3 ad operacji kopiowania
- = - rE2
_ o _ o
[l i [l i |
:'_: ~r :'_: ~r :'_: [l 8 :'_: ~e, Err. Btad (np. niewtasciwy parametr)
[]] (]l (]l [l] oL Zabezpieczenie przed utykaniem
uie I U] oo (nadpradowe)
] [} [} Zabezpieczenie przed utykaniem
oL oL oL o oL (nadnapieciowe)
_ _ _ _ Alarm wstepny hamowania
ru ru ru ru RB pradnicowego
o o o o TH Alarm wstepny elektronicznego
rn " " " zabezpieczenia termicznego
oCc oc oc ocC Przetwornica zostata zatrzyman
Ostrzezenia ra rd rd mJ Ps a z programatora PU
;‘-:a‘- ;‘-:'a'- l‘-l‘l'- a'-:'a'- MT Sygnat alarmu konserwacji
- - ;'_- p':' ;'_-;':' CcP Kopiowanie parametrow
c Wskaznik ograniczenia predkosci
- - - 2 SL (zataczony podczas ograniczania
predkosci obrotowej)
':-u':t' ':-u':t' @ - - SA Stopu bezpieczenstwa
el C_ e (g C o Nieprawidtowe dziatanie
Niewielkiblad | 1~ I & rr rr FN wentylatora chtodzacego
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Funkcje zabezpieczajace i diagnostyczne

Lista wyswietlanych alarméw

Wyswietlacz przetwornicy

Kategoria FR-E700 Tekst Objasnienie
FR-D700 / FR-F700 FR-A700
E700SC otwarty
crr crr COr o Crr o Wytaczenie nadpradowe
Cat 0 a0 Ca. 0| Ca 0 | EOCT Y1 ., Pracoy
podczas przy$pieszania
COrJ |\ Ccor | Cchr o Cchra Wytaczenie nadpradowe
y y y y y y y ~ | EOC2 . g
[ U Sy [ U Ay [ U Ay [ Uy przy statej predkosci
COra | Ccoar2 | Ccrr g Ccrra Wytaczenie nadpradowe podczas
Cai 3 | Co | cae D | Caee | EOC3 yiaczenie it b
hamowania lub zatrzymania
- - - - - - - Wytaczenie nadnapieciowe przy
[l ] [ ] [ ] [l ] ) -
A 0z 0 S 0 | S 0 | EOVT hamowaniu pradnicowym pod czas
przy$pieszania
Wytgczenie nadnapieciowe prz
RN = s =R s = ytaczenis pigclowe przy
caoc cac [t N N caoc E.OV2 hamowaniu pradnicowym i statej
predkosci
co a3 lcm 3 lem o 3lcm 3 Wyiqczenlg nadnapleqowe przy
S0 20 20 s 20 s ) EOV3 hamowaniu pradnicowym podczas
zwalniania lub zatrzymania
Wytaczenie przetwornicy
Crr | g | Crar | e iazeni i
-1 H -1 H -1 H =rH ETHT zpowod.u przecigzenia (_funkqg
elektronicznego zabezpieczenia
termicznego)
Wytaczenie silnika
Crorm | Ceom | Crorn | Cronm z powodu przecigzenia (funkcja
e | S e | o omee | g e | ETHM P up a ( J:
elektronicznego zabezpieczenia
termicznego)
[l gy [l gy [l g [l g . .
CoS0 | Coem | Cooe | a5 M | EFIN Przegrzanie radiatora
cCroc cCroc . . o
- - CJa - | Ca i | EIPF Chwilowy zanik zasilania
Cir 0o C | CorrC |[Crr 2o L S
caoer gt I IR i B B ) Uit B ) E.ILF Brak fazy napiecia zasilania
gl e el B S N il I O e B ol Y Y .
cae cae cae cae E.OLT Ochrona przed utykaniem
[ g T Y e I e N Y I e I g I g .
coo00 g ) g [l g . o | EBE Alarm tranzystora hamowania
Krytyczne — —— —
bted [ N) 1 [ Y ) [y Y ) s . . .
edy oo oo e e E.UVT Niskie napiecie zasilania
e Y e e I I Y g : ]
.o [ N1} [ N1} [ AT} E.GF Zwarcie doziemne na wyjsciu mocy
ll:. y'_ "' II: ,'_ "- ,': ,'_ "- ,': ,'_ .'- E.LF Awaria fazy wyjsciowej
Dngl W i el o N O e o W N i B el Y N Zadziatanie zewnetrzneg
=0 =0 =0 = E.OHT L .
L L L L o przekaznika termicznego
cCorr cCorr cCorr . . .
[l B — [t B [l nl B E.PTC Zadziatanie termistora PTC
COoor | Crhor "
— — car ca E.OPT Alarm karty opgji
COoor | Cro
— A Bt E.OP1 Btad opcjonalnej karty
cCrhod komunikacyjnej
— — — Saim 3 | EOP3 YIn€
C = '
. LI s U
E.1 . .
‘l: ! ‘l: ':l ‘l: 'j E2 Btad opcjonalnej karty
= - - - - E.3 (np. usterka pofaczenia)
[y J 0 C ] :
. ) [ ()
[ C | C C | C [
. P P )
E L|E G|E &5 3
‘: "~ ,-,, ] - ' - ' - ' E'6
g N ] 1': ‘-: :': ‘.: :': ‘.: E7 Btad CPU
= = = E.CPU
Cro | CEore | Cron
[ N ) [y ) [y )
- - . ‘C P En Bfad kierunku obrotéw
- i podczas hamowania
[y 12 12 ] .
— [ [ e I [ e I 12 | EA3 Btad obwodéw wewnetrznych
[ I I Y o I e N e o e Y g o I g Alarm urzadzenia
£ FE e FE B FEE FE [EPRE N

przechowujacego parametry
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Lista wyswietlanych alarméw

Funkcje zabezpieczajace i diagnostyczne

Wyswietlacz przetwornicy

Kategoria FR-E700/ Tekst Objasnienie
FR-D700 E700SC FR-A700 otwarty
CoOCO | CcocCco | Ccoca Alarm urzadzenia
_ Ll Ll Ll EPE2 przechowujgcego parametry
EFUE VEFUE | EFUE | EFLUE | EPUE Odtaczenie PU
® Zwarcie obwodu zasilania
B _ Pt e nl ol B o = ECTE panelu operatorskiego
L L ’ ® Zwarcie obwodu zasilania
listwy zaciskowej RS-485
ErEl |ErEl |ErEF |ErEF eper | Preckoconalicbapreb
o o COoOJ0 | CoOJ0 Zwarcie wyjscia napiecia
CoOCT CmCT EP24 zasilania 24 V DC
ECd0 | — | EL0D ELdO ecoo | Pricocene poromudetcis)
Coorg | Cere | Cr o | S g Alarm obwodu ograniczenia
Caom e o | S o | g o | EJIOH pradu rozruchowego
— — 1‘:‘_‘: l‘: 1‘:‘_‘: l‘: i~ | ESER Btad komunikacji (przetwornica)
Krytyczne I‘:I"I‘I' a': I‘:I"I,I' a': :‘:Ha’ :':H;' n': E.AIE Bfad wejscia analogowego
biedy CCos o
c.om - - E.SAF Btad obwodu bezpieczenstwa
-
— — . — E.PID Sygnat btedu regulacji PID
— — :': U ':: E.OS Zbyt wysoka predkos¢
. . ‘I:"-‘ll-_“-_‘l E.0SD Ere;jllzgjzc?admlernej odchyiki
— — :':v': I‘_ t' E.ECT Detekcja utraty sygnatu
- - I‘: u‘_:'u_‘:' E.OD Zbyt duza odchytka pozycji
Ce [l V|
cHoa cho EMB1/4
— do do do Blad sterowania hamulcem
£l W7
— — a':t': :" E.EP Btad fazy enkodera
— I‘: v' l“'n"l I‘:l' l“'u"l E.USB Btad komunikacji USB

Dotyczy tylko FR-E700SC; niedostepny dla standardowych modeli FR-E700.
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Funkcje zabezpieczajace i diagnostyczne Resetowanie przetwornicy (Reset)

7.3

Resetowanie przetwornicy (Reset)

Po zlokalizowaniu i naprawieniu przyczyny wytaczenia, nalezy zresetowac przetwornice tak, zeby
mozna byto kontynuowa¢ normalne dziatanie. Dodatkowo do kasowania historii alarméw,
wykonanie RESET kasuje réwniez zapisany plik z liczba préob ponownego uruchomienia i zapisane
wartosci, zarejestrowane przez elektroniczny przekaznik termiczny.

Dostepne sg trzy r6zne mozliwosci zresetowania przetwornicy.

@ Reset przez nacisniecie klawisza na wbudowanej lub zewnetrznej jednostce sterujace;j.

Po wystapieniu powaznego btedu lub po wyzwoleniu funkcji zabezpieczajacej, mozna
zresetowac przetwornice przez nacisniecie klawisza STOP/RESET.

@ Reset przez wytaczenie zasilania przetwornicy i powtérne zataczenie.

@ Resetzewnetrznym sygnatem RESET.

Przetwornice mozna zresetowa¢, zwierajac przez chwile (przynajmniej przez 0,1 s) zaciski
RES i SD (logika ujemna) lub RES i PC (logika dodatnia) . Zaciskédw RES i SD lub PC nie wolno
taczyc¢ ze soba na state.

Przyktad ten pokazuje, jak w przypadku
logiki dodatniej, podtaczy¢ zacisk RES.

Przetwornica

RESET Zamiast przycisku mozna réwniez uzy¢
~T_ RES przekaznika sterowanego przez PLC
(sterownik programowany logicznie).

y

PC

Przetwornice czestotliwosci - przewodnik dla poczatkujacych 7-7



Resetowanie przetwornicy (Reset) Funkcje zabezpieczajace i diagnostyczne
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Dodatek Lista parametrow (FR-D700)

A Dodatek

A.1 Lista parametrow

Sekcja ta wymienia wszystkie parametry, wystepujace w kazdej serii przetwornic Mitsubishi Electric.
Wiecej szczegdtowych opiséow dot. kazdego parametru, mozna znalez¢ w dokumentac;ji
przetwornicy.

A.1.1 FR-D700
Parametr | Nazwa Zakres nastaw Wartt::sc Parametr | Nazwa Zakres nastaw WartE)sc
domysina domysina
: a0 o) S
0 Forsowanie momentu 0-30% 6/4/3 % 24-27 ?s:a(m:scli \:iv:)elc;b;ek%z\g? ) 0-400 Hz/9999 9999
1 (zestotliwos¢ maksymalna 0-120Hz 120 Hz pre pre
2| Cestotliwosé minimalna 0-120Hz 0Hz 29 | Wyborcharakdterystyki 01 0
przy$pieszania/hamowania
3 (zestotliwos¢ bazowa 0-400 Hz 50 Hz © Wyb6r funkg)i hamewania 1 )
Ustawienie wielobiegowe pradnicowego
4] (wysoka predkosd) - RH 0-400Hz S0tz
ysoka pre 31| Caestotliwose przeskoku 1A 0-400 Hz/9999 9999
5 | Ustawienie wiclobiegowe 0-400 Hz 30Hz 32 | Cagstotliwosc przeskoku 18 0-400 Hz/9999 9999
($rednia predkosc) - RM
TR 33 Czestotliwos¢ przeskoku 2 A 0-400 Hz/9999 9999
6 Ustawienie wielobiegowe 0-400 Hz 10Hz
(niska predkosc) - RL 34 Czestotliwosc przeskoku 2B 0-400 Hz/9999 9999
7 (zas przyspieszenia 0-3600s 55/10s® 35 Czestotliwos¢ przeskoku 3 A 0-400 Hz/9999 9999
8 (zas hamowania 0-3600s 55/10s® 36 Czestotliwosc przeskoku 3B 0-400 Hz/9999 9999
9 Elektroniczne zabezpieczenie 0-500 A Prad 37 Wyswietlanie predkosci obrotowej 0/0,01-9998 0
termiczne O/L zZnamionowy P .
Wybér kierunku obrotéw, przy
o - 40 - -~ 0/1 0
(zestotliwos¢ hamowania uruchamianiu przyciskiem RUN
10 0-120 Hz 3Hz
pradem stafym DC Poziom wykrywania czestotliwosci
, 41 om wyKry ¢ 0-100% 10%
(zas hamowania wyjsciowej
1 radem statym DC 0-10s 055
P 4 Detekcja czestotliwosci wyjsciowej 0-400 Hz 6 Hz
Napiecie hamowania 200 w® : U
12 pradem stafym DC 0-30% 6/4 % s Detekcja czestotliwosci wyjsciowej 0-400 Hz/9999 9999
przy obrotach do tytu
13 Czestotliwosc startowa 0-60 Hz 0,5Hz Drugi czas preyspleszenia/
- ®
14 Wyhér charakterystyki obciazenia 0/1/2/3 0 M zwalniania 0-3600s 55/10s
15 (zestotliwosc pracy Jog 0-400 Hz 5Hz 45 Drugi czas zwalniania 0-36005/9999 9999
P : : 200
1 (zas przyspleszenlq/ 0-3600's 055 46 Drugie forsowanie momentu 0-30%/9999 9999
hamowania w trybie Jog :
g | Drugitmbvr 0-400 Hz/9999 9999
17 Wyhér wejscia MRS 0/2/4 0 (czestotliwos¢ bazowa)
18 Maksymalna qgstotllquF 120-400 Hz 120 Hz s Drugi pozmm_zabezple(zenla 0,1-200%/9999 9999
pracy przy duzej predkosci przed utykaniem
Napiecie przy czestotliwosci 0-1000V/ Drugie elektroniczne .
1 bazowej 8888 @/9999 ® 8888 d zabezpieczenie termiczne 0-5004/%999 9999
(zestotliwosc odniesienia X JR 0/5/8-12/14/20/
20| brzyépieszania/hamowania 1-400Hz S0Hz 57 | Wybordanych do wyswietania 23-25/52-55/61/ 0
w gtdwnym oknie panelu DU/PU
Poziom aktywadji funkgji 62/64/100
2 zabezpieczenia przed utykaniem 0-200% 150% Wartos¢ odniesienia
P preeduy 55 ) e 0-400 Hz 50Hz
p - " monitora czestotliwosci
Wspdtczynnik kompensacji
% poziomu zabezple(zenvla przed 0-200%/9999 9999 56 Wartos¢ odniesienia monitora 0-500 A Prad
utykaniem przy wysokich pradu Znamionowy
czestotliwosciach
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Lista parametréw (FR-D700)

Dodatek

Parametr | Nazwa Zakres nastaw Wart9sc Parametr | Nazwa Zakres nastaw Wart9s<
domysina domysina
f L0 1 ® . .
57 (zas wybiegu przed restartem 0;0,1-55/9999 9999 13 E;;:S:I,i accz;:sur Zoe(Zz;:q\(lvze;n;llJ przy 015 0ms/9999 9999
58 (zas amortyzadji przy restarcie 0-60s 1s P &
. " Wybér CR/LF przy komunikagji
s9 | Wybdrfunkgizdalnego 01283 0 24| ez dacze PU o !
ustawiania predkosci
60 Wybdr trybu oszczedzania energii 0/9 0 125 Wzmocplen!g nastawy ) 0-400 Hz 50 Hz
czestotliwosci sygnatu na zacisku 2
65 Wyhér funkcji wznowienia 0-5 0 -
126 Wzmocnienie nastawy 0-400 Hz S0Hz
(zestotliwos¢ poczatkowa redukgji czestotliwos sygnatu na zacisku 4
66 poziomu zabezpieczenia przed 0-400 Hz 50 Hz Czestotliwod¢ automatycznedo
utykaniem 127 estotiwe atyczneg 0-400 Hz/9999 9999
przefaczania regulagji PID
g | Habaprobrestartupo 0-10/101-110 0 128 | Wybortryburegulacji PID 0/20/21/40-43 0
wystapieniu alarmu
i — 0, 0
6 Czas opéénienia préby restarty 0,1-6005 1s 129 Pasmo proporcjonalne PID 0,1-1000 %/9999 100 %
6 Kasowanie licznika restartow 0 0 130 (zas catkowania PID 0,1-3600 5/9999 1s
. ; — 131 Gérne ograniczenie PID 0-100 9%/9999 9999
70 Wspdtczynnik wypetnienia cyklu 0-30% 0%
hamowania pradnicowego ° ° 132 Dolne ograniczenie PID 0-100 %/9999 9999
.- 0/1/3/13/23/ 133 Wartos¢ zadana regulagji PID 0-100 %/9999 9999
Ul Typsilnika 10/83/50/53 0
134 (zas rézniczkowania PID 0,01-105/9999 9999
72 Wyhér czestotliwosci PWM 0-15 1 s Wybdr jezyka na wyswietlaczu o 1
73 Konfiguracja wejécia analogowego 0/1/10/11 1 panelu PU
74 Stata czasowa filtru wejsciowego 0-8 1 146 Parametr ustawiany przez producenta. Nie zmieniac.
75 Wybor fu‘nkql reset/detekcja 0-3/14-17 14 150 Poziom de.tekql pradu na wyjsciu 0-200% 150%
odtaczenia PU/stop z PU przetwornicy
71 Wybor trybu zapisu parametréw 0/1/2 0 151 (zas op6znienia sygnatu detekji 0-10s 0s
Ustawienie blokady zmiany pradu wyjiciowego
7 kierunku obrotow 02 0 Poziom detekji braku pradu na
132 wyjsciu rzethornic o 0-200% 5%
79 Wybor trybu sterowania 0/1/2/3/4/6/7 0 ypaup y
80 | Mocsilnika 0,1-7,5 kW/9999 9999 153 | Opdinienie detekgibraku pradu 0-1s 055
na wyjsciu przetwornicy
82 Prad wzbudzenia silnika 0-500A/9999 9999 ) - -
Wybdr zabezpieczenia przed
156 . 0-31/100/101 0
. ) - 200V/ utykaniem
83 Napiecie znamionowe silnika 0-1000V 200V®
157 Opdznienie sygnatu OL 0-255/9999 0s
84 Znamionowa czestotliwosc silnika 10-120 Hz 50 Hz 58 Wb okl aacs Al 123/5/8-12/14/21/24/ 1
90 | StafaRisinika 0-50€2/9999 9999 J ) 52/53/61/62
Ustawienie/status funkgji 160 Wybdr wyswietlania funkgji 0/9999 0
% autostrojenia o 0 rozszerzonych
17 Numer stagji dla komunika 0-31 0 Wybor zadawanie
Gji przez Ztacze PU (0-247) 161 czestotliwosci/blokada dziatania 0/1/10/1 0
bredkoic k o przyciskéw
redkos¢ komunikagji
118 przez ztycze PU 48/96/192/384 192 16 Wybdr automatycznego restartu 011011 1
— — po chwilowym zaniku zasilania
19 Dtugos¢ bitu stopu w komunikagji 001 1
przez ztacze PU 165 Poziom aktywacji zabezpieczenia 0-200% 150%
— — przed utykaniem podczas restartu
120 Kontrola parzystosci komunikacji ) ) - -
przez tacze PU 166 (zas utrzymania sygnatu detekji 0-105/9999 01s
) . P pradu wyjéciowego !
1 Liczba prob restartu komunikagji 0-10/9999 1
przez ztacze PU 167 Wybdr funkji detekdji pradu e 0
- wyjsciowego
m Kontrola czasu komunikacji 0/0,1-999,8 s/ 9999
przez ztacze PU 9999
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Dodatek

Lista parametréw (FR-D700)

Parametr | Nazwa Zakres nastaw Wart9sc Parametr | Nazwa Zakres nastaw Wart9s<
domysina domysina
168 Wyswietlanie zuzycia obwodu
s Parametr ustawiany przez producenta. Nie zmieniac. 256 ograniczenia pradu rozruchowego (0-100%) 100%
170 | Kasowanie licznika energii 0/10/9999 9999 257 | Wyswietlanie zuzyca . (0-100%) 100%
kondensatora obwodu sterowania
17 Kasowanie licznika czasu pracy 0/9999 9999 P
258 Wyswietlanie zuzycia (0-100%) 100%
0-5/7/8/10/12/14/16/ kondensatora obwodu gtdwnego
178 Wyhér funkji zacisku STF 18/24/25/37/ 60 Pomiar stopnia zuzycia o
60/62/65-67/9999 29 kondensatora obwodu gtdwnego (2/3/8/9) 0
0-5/78N0N214116/ Automatyczne przefaczenie
179 | Wybor funkgizacisku STR 18/24/25/37/ 61 6w | stotliv)cos'ci [E’WMQ 0/1 0
61/62/65-67/9999 ¢
. o Wybor trybu zatrzymania
180 Wybr funkdizacisku RU 0-5/7/8/10/12/14/16/ 0 21 przy zaniku zasilania 01/2 0
181 Wyhér funkgji zacisku RM 18/24/25/37/ 1 %67 Konfiguracja wejscia zacisku 4 0172 0
p o 62/65-67/9999
182 Wyhor funkgji zacisku RH 2 p AT
%8 Wyhér formatu wyswietlania 0/1/9999 9999
0/1/3/4/1/8/11-16/25/ monitorowane;j danej
26/46/47/64/ : o
70/80/81/90/91/ 269 Parametr ustawiany przez producenta. Nie zmieniac.
93/95/96/98/99/ 295 Wyhér jednostki zmiany 0/0,01/0,10/ 0
190 Wybor funkdji zacisku RUN 100/101/103/104/107/ 0 czestotliwosci zadanej 1,00/10,00
108/111-116/125/126/ ] ] .
146/147/164//170/180) 296 Poziom zabezpieczenia hastem 1-6/101-106/9999 9999
181/190/191/193/195/ 207 Zabezpieczenie hastem/ 1000-9998/ 9999
196/198/199/9999 odblokowanie (0-5)/(9999)
0/1/3/417/8/11-16/25/ Wspétczynnik wzmocnienia przy
26/46/47/64/ 298 wyszukiwaniu predkosci 0-32767/9999 9999
70/80/81/90/91/ Wykrywanie kierunku obrotw
95/96/98/99/100/ 9 | 0/1/9999 9999
192 | Wybér funkgi zacisku ABC 101/103/104/107/108/ 9 przy
111-116/125/126/146/ 138 Irédto sygnatow sterujacych w 01 0
147/164/170/180/181/ trybie komunikagji
190/191/195/196/198/ P L ’
199/9999 339 Wyhér ZrOd’{«? pr?dkosq zadanej 0172 0
(tryb komunikacji/zewnetrzny)
Ustawienie wielobiegowe . -
232-239 (predkos¢ 8 do predkoéci 15) 0-400 Hz/9999 9999 340 Wybér _tryb.g rozpoczecia 0110 0
komunikacji
240 Wybor trybu Migkka PWM 01 1 " Zapis parametrow do EEPROM za o .
Wybor jednostki wyswietlania pomoca komunikagji
24 analogowych sygnatow 01 0 - . I
o 343 Licznik btedéw komunikacji — 0
wejsciowych
244 Wybdr trybu pracy wentylatora o 1 450 Typ drugiego silnika 0/1/9999 9999
245 Podlizg znamionowy 050 %/9999 9999 495 Konfiguracja zdalnych wyjs¢ 0/1/10/1 0
" 496 Dana 1zdalnego wyjscia 0-4095 0
Stata czasowa kompensadji
246 0 0,01-105s 05s ) :
poslizgu Wybdr trybu zatrzymania w
502 - 0/1/2 0
. S przypadku btedu komunikacji
247 Wyhér kompensacji poslizgu w 0/9999 9999
obszarze statej mocy wyjsciowej 503 Licznik czasu konserwagji 0(1-9998) 0
249 Wykrywafne usterki uziemienia o1 0 508 Ustawmple aasu zadziatania ) 0-9998/9999 9999
przy starcie alarmu licznika czasu konserwaji
0-100s/ 549 Wyhér protokotu komunikacji 0/1 0
250 Wyhér metody zatrzymania 1000-1100s/ 9999 Wybér Zrédfa svanatéw
8388/9999 551 Yoo yon: 2/4/9999 9999
sterujacych w trybie PU
251 | Wyblrzabezpiecrenia prred 01 1 555 | Czas usredniania pradu 0,1-10s Ts
zanikiem fazy wyjsciowej
PRIV o (zas maskowania sredniej
Wyswietlanie stanu zuzycia _ 556 - 0-20s 0s
255 Komponentow (0-15) 0 wartosd pradu
Przetwornice czestotliwosci - przewodnik dla poczatkujacych A-3



Lista parametréw (FR-D700)

Dodatek

Dostepny tylko w modelu wykonanym w wersji z zasilaniem trojfazowym.

Parametr | Nazwa Zakres nastaw Wart9sc Parametr | Nazwa Zakres nastaw Wart9sc
domysina domysina
Wartos¢ odniesienia sygnatu 889 Parametr wolny 2 0-9999 9999
. P L Prad
557 monitorowania Sredniej wartosci 0-500A ) - -
radu zZnamionowy Liczba przesunietych cyfr
P 891 wyswietlacza energii 0-4/9999 9999
Poziom zabezpieczenia skumulowanej
%61 termistorem PTC 0,5-30k€2/99%9 9999 o o
— —— a Kalibracja sygnatu wyjscia o -
563 llos¢ przepeinlgn I|cz.n|k:¢1 (0-65535) 0 (901) analogowego AM
(zasu zafaczenia zasilania
” - Q Czestotliwosc poczatkowa
sa | Nloscprzepetnieri (0-65535) 0 przy nastawie czstotliwosci 0-400 Hz 0Hz
licznika czasu pracy (902) sygnatem na zacisku 2
571 (zas przytrzymania przy starcie 0,0-10/9999 9999 3 Wartos¢ poczatkowa sygnatu przy
i _ nastawie czestotliwosci sygnatem 0-300 % 0%
575 (zas wykryaa przerwy 0-3600's/ 1s (902) o 2¢ ¥g b b
w dziataniu 9999 na zacisku
. . s Py . 125 . . i
576 Poziom cz_gstotllwosc_l wyjsciowej 0-400 Hz OHz Wzmpcnlenle nastawy'czestotll 0-400 Hz 50 Hz
przerywajacy dziatanie (903) wosci sygnatem na zacisku 2
577 Poziom c;gstotliwo;ci kasujacy 900-1100% 1000% @ Wzmocpienjg nastawy
przerwanie dziatania (003) czestotliwosci sygnatem na 0-300 % 100 %
592 | Wybdr funkgi trawersu 0112 0 Zadisku 2
o Czestotliwos¢ poczatkowa
Maksymalna wartos¢ G ! o
593 amplitudy trawersu 0-25% 10% (008 przy zadawaniu erstotllwosa 0-400 Hz 0Hz
sygnatem na zacisku 4
Wartos¢ kompensacji amplitudy —
9% przy przejsciu na hamowanie 0-50% 10% (] PrZesun@ae zera 5{’9”?“{
(904 zadawania czestotliwosci na 0-300 % 20%
505 Wartos¢ Ifgmpensaql amplltut}y 0-50% 10% zacisku 4
przy przejsciu na przyspieszanie —
Wzmocnienie nastawy
- - - 126 e
5% (zas przyspieszania amplitudy 0,1-3600's 5s (905) czestotliwosc sygnatem na 0-400 Hz 50 Hz
597 (zas zwalniania amplitudy 0,1-3600's 5s Zadisku 4
611 (zas przyspieszania przy restarcie 0-36005/9999 9999 @) Wzmocpienjg nastawy
(905) czestotliwosd sygnatem na 0-300% 100 %
o | Sk |
p pre w
665 :/Vzt:pocnl.inlg czestotllwzsq wo 0-200% 100% (922)
fybie unikania pracy pradnicowe) - Parametr ustawiany przez producenta. Nie zmieniac.
Wybor zabezpieczenia Q5
872 przed zanikiem fazy napiecia 01 1 (923)
zasilania® o - :
erowanie sygnatem
6 S unikani 990 L 0/1 1
88 Wybor funkgl unikania pracy ) 0 diwiekowym PU
pradnicowej : )
Regulacja kontrastu wyswietlacza
Poziom napiecia funkji unikania 400V DC/ M PU 0-63 58
883 . . 300-800V
pracy pradnicowej 780VDC® -
Pr.CL Kasowanie parametrow 0/1 0
Wartos¢ ograniczenia K - ich
czestotliwosc : ALLC asowanie wszystkic o1 0
885 i kompensaji w trybie unikania 0-1012/3999 6Hz parametrow
pracy pradnicowej Er.CL | Kasowanie historii alarméw 0/1 0
Wspétczynnik wzmocnienia prey | Listaparametrow o zmienionej
886 napiecia w trybie unikania pracy 0-200 % 100 % € wartosci domysinej 0 0
pradnicowej
888 Parametr wolny 1 0-9999 9999
Uwagi:

Réznig sie w zaleznosci od mocy.

Gdy ustawiona jest warto$¢,8888", maksymalne napiecie wyjsciowe wynosi 95 % napiecia wejsciowego przetwornicy.
® Gdy ustawiona jest wartosc¢ ,9999”, maksymalne napiecie wyjsciowe jest rowne napieciu wejsciowemu przetwornicy.
® Wartos¢ domysina rézni sie w zaleznosci od klasy napieciowej.
®
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Dodatek

Lista parametréw (FR-E700/E700SC)

A.1.2 FR-E700/E700SC
Parametr | Nazwa Zakres nastaw Wartf:sc Parametr | Nazwa Zakres nastaw Wartf)sc
domyslina domysina
0 Forsowanie momentu 0-30% 6/4/3/2% © 34 Czestotliwos¢ przeskoku 2B 0-400 Hz/9999 9999
1 Czestotliwos¢ maksymalna 0-120Hz 120 Hz 35 Czestotliwos¢ przeskoku 3 A 0-400 Hz/9999 9999
2 Czestotliwos¢ minimalna 0-120Hz 0Hz 36 Czestotliwos¢ przeskoku 3B 0-400 Hz/9999 9999
3 (Czestotliwos¢ bazowa 0-400 Hz 50 Hz 37 Wyswietlanie predkosci obrotowej 0/0,01-9998 0
Ustawienie wielobiegowe y Wybor kierunku obrotéw, przy
4 (wysoka predkos¢) - RH 0-400 Hz S0tz 40 uruchamianiu przyciskiem RUN o 0
5 U,staW{enle W|e|9p|egowe 0-400 Hz 30Hz 4 "°Z.',°T“ W){krywanla czestotliwosci 0-100% 0%
($rednia predkosc) - RM wyjsciowej
6 Us'tawienle W|lellob|egowe 0-400 Hz 10Hz 4 Detekcja czestotliwosci wyjsciowej 0-400 Hz 6 Hz
(niska predkosc) - RL : PP
8 Detekcja czestotliwosci wyjsciowej 0-400 Hz/9999 9999
7 (zas przyspieszenia 0-36005/360 s 5/10115s@ przy obrotach do tytu
o - ® : T
8 (zas zwalniania 0-36005/360 s 5/10/15s m Drugi aas przyépieszenia/ 0-36005/360's 5/10/155s®
- B B zwalniania
9 Elektroniczne zabezpieczenie 0-500 A Prad
termiczne O/L amionowy ® ) o 0-36005/360's/
45 Drugi czas zwalniania 9999 9999
10 (zestotliwos¢ hamowania 0-120 Haz .
pradem statym DC 46 Drugie forsowanie momentu 0-309%/9999 9999
(zas hamowania . Drugi tryb V/f .
R pradem statym DC 0-10s 055 Y (czestotliwo$¢ bazowa) 0-400112/5999 9999
1 Napiecie hamowania 0-30% 6/412% D s Drugi pozmm'zabezpleczenla 0-120 %/9999 110%
pradem statym DC przed utykaniem
13 Czestotliwosc startowa 0-60 Hz 0,5Hz 51 IZJarEg;e ie:j:;?:;cezrrxiane 0500 A/9999 9999
14 Wyhér charakterystyki obciazenia 0/1/2/3 1 p
15 Czestotliwos¢ pracy Jog 0-400 Hz 5Hz Wybdr danych do wyswietlania w 0/5/7-12/14/20/
52 ? . 23-25/52-57/61/ 0
(zas przyspieszenia/ gtownym oknie panelu DU/PU 62/100
16 przyspieszenia 0-36005/360's 055
hamowania w trybie Jog o
55 Wartos¢ odniesienia 0-400 Hz S0Hz
17 Wyhér wejscia MRS 0/2/4 0 dla monitora czestotliwosci
18 Maksymalna qgstotllquF 120-400 Hz 120 Hz 56 Wartosc'odnlemema 0-500 A Pfad
pracy przy duzej predkosci dla monitora pradu zZnamionowy
Napiecie przy czestotliwosci 0-1000V/ 57 (zas wybiegu przed restartem 0/0,1-55/9999 ® 9999
1 bazowej 8888 @/9999 @ 8888
] 58 (Czas amortyzadji przy restarcie 0-60s 1s
Czestotliwos¢ odniesienia . "
2 przy$pieszania/hamowania 1-400Hz S0Hz 59 Wybor. fupkcjl zdalr)ego 0/1/2/3 0
ustawiania predkosci
21 Jednp s.tka zmiany zasd 01 0 60 Wybor trybu oszczedzania energii 0/9 0
przyspieszania/hamowania
: " " 61 Prad odniesienia 0-500 A/9999 9999
Poziom aktywadji funkgji
2 zabezpieczenia przed utykaniem 0-200% 150% Wartos¢ odniesienia
P P ! 62 odczas przyspieszania 0-200%/9999 9999
Wspétczynnik kompensadji P Przyp
; S 0o PP
23 poziomu zabezpleczen‘la przed 0-200 %/9999 9999 6 Wartos¢ odn|e§|er?|a 0-200%/9999 9999
utykaniem przy wysokich obrotach podczas zwalniania
24-27 Es:a(m;ggiv;;elt:bge&zg?) 0-400 Hz/9999 9999 65 Wyhér funkcji wznowienia 0-5 0
pre pre Czestotliwos¢ poczatkowa redukgji
Wyhér charakterystyki 66 poziomu zabezpieczenia przed 0-400 Hz 50 Hz
29 - . . 0/172 0 .
przyspieszania/hamowania utykaniem
30 Wyborfunkql hamowania ) 0 67 Liczba prop restartu po 0-10/101=110 0
pradnicowego wystapieniu alarmu
31 Czestotliwosc przeskoku 1A 0-400 Hz/9999 9999 68 Czas opdznienia proby restartu 0,1-360s 1s
32 (zestotliwosc przeskoku 1B 0-400 Hz/9999 9999 69 Kasowanie licznika restartow 0 0
33 (zestotliwos¢ przeskoku 2 A 0-400 Hz/9999 9999
Przetwornice czestotliwosci - przewodnik dla poczatkujacych A-5



Lista parametréw (FR-E700/E700SC) Dodatek
Parametr | Nazwa Zakres nastaw Wart9sc Parametr | Nazwa Zakres nastaw Wart9s<
domysina domysina
70 Wspokzyn_nlk wyp_e’mlenla cyklu 0-30% 0% 12 Wybér CR/LF przy komunikagji e 1
hamowania pradnicowego przez ztacze PU
0/1-3-6/13-16/ Wzmocnienie nastawy
n Typ silnika 23/24/40/43/44/ 0 15 czestotliwosci sygnatu na zacisku 2 0-400Hz 50Hz
50553754 Wzmocnienie nastawy
72 Wyhér czestotliwosci PWM 0-15 1 126 czestotliwosci sygnatu na zacisku 4 0-400 Hz S0tz
73 Konfiguracja wejscia analogowego 0/1/10/11 1 127 C:;;es;(octlg/rv]?ascr eaultjtl)an:.?tglcbznego 0-400 Hz/9999 9999
74 Stata czasowa filtru wejsciowego 0-8 1 przeta gulaq
p " - ) - 0/20/21/40-43/
75 Wyborfu.nkql reset/detekcja 0-3/14-17 14 128 Wyhér trybu regulacji PID 50/51/60/61 0
odtaczenia PU/stop z PU
i — 0, 0
77 WybGr trybu zapisu parametrow 012 0 129 Pasmo proporcjonalne PID 0,1-1000 %/9999 100 %
. : 130 (zas catkowania PID 0,1-36005/9999 1s
78 Ustawienie blokady zmiany ) 0
kierunku obrotow 131 Gérne ograniczenie PID 0-100 9%/9999 9999
79 Wybor trybu sterowania 0/1/2/3/4/6/7 0 132 Dolne ograniczenie PID 0-100 9%/9999 9999
80 Mocssilnika 0,1-15kW/9999 9999 133 Wartos¢ zadana regulacji PID 0-100 %/9999 9999
a1 Liczba biegunéw silnika 2/4/6/8/10/12/ 9999 134 (zas rézniczkowania PID 0,01-10,00 5/9999 9999
14/16/18/20/9999 - -
15 Wyhér jezyka na wyswietlaczu 0-7 1
82 Prad wzbudzenia silnika 0-500A/9999® 9999 panelu PU
83 Napiecie znamionowe silnika 0-1000V 200V/400V 146 Parametr ustawiany przez producenta. Nie zmieniac.
84 (zestotliwos¢ znamionowa silnika 10-120 Hz 50 Hz 17 Czestotliwos¢ przefaczania czaséw 0-400 Hz/9999 9999
) A . przyspieszania/hamowania
Wspdtczynnik wzmocnienia
sterowania predkoscia Poziom detekcji pradu na wyjéciu oo 0
89 (zaawansowane sterowanie 0-200 %/9999 9999 130 przetwornicy 0-200% 150%
strumieniem pola (zas opdznienia sygnatu detekdi
magnetycznego) 151 poznienia syg ) 0-10s 0s
pradu wyjéciowego
90 Stata R1 silnika 0-50 /9999 ® 9999 . Poziom detekqji braku pradu na 2006 oo
91 Stata R2 silnika 0-50 /9999 ® 9999 wyjsciu przetwornicy
. 0-1000 mH/ Opdznienie detekgji braku pradu B
92 | StataL1silnika 4999 ® 9999 13| nawyjkciu przetwomicy 0-1s 05s
— Wyhér zabezpieczenia przed
93 | StataL2silnika 0 9190909()(3“/ 9999 156 | ykariem 0-31/100/101 0
94 State X silnika 0-100 %/9999 ® 9999 157 Opéz'nienie sygna’fu oL 0-255/9999 0s
Ustawienie/status funkgji 158 Wybdr funkgji zacisku AM 1-3/5/7-12114/21/24/ 1
% autostrojenia o 0 ! 52/53/61/62
17 Numer stacji dla komunikagji przez 0-31 0 160 WYZ?’ Q“{EY parametrow 0/1/9999 0
facze PU (0-247) uzytkownika
Predkos¢ komunikacji przez ztacze Wybdr zadawanie
18 PU§‘ Ipreers 48/96/192/384 192 161 azgstotliwosci/blokada dziatania 0/1/10/11 0
o b . " przyciskéw
ugos¢ bitu stopu w komunikacji -
19 przez zhacze PU 01110 1 16 Wybdr automatycznego restartu 01011 1
ontrol " " po chwilowym zaniku zasilania
ontrola parzystosci komunikagji - - —
120 przez zlacze PU 0172 2 165 Poziom aktywacji zabezpieczenia 0-200% 150%
- - — przed utykaniem podczas restartu
1 Liczba prob restartu komunikacji 0-10/9999 1 68
przez zfacze PU ) L
Parametr ustawiany przez producenta. Nie zmieniac.
Kontrola czasu komunikacji przez 0/0,1-999,8 s/ 169
122 9999
#aze PU 9999 170 | Kasowanie licznika energii 0/10/9999 9999
123 Nastawa czasu oczekiwania przy 0-150 ms/9999 9999 17 Kasowanie licznika czasu pracy 0/9999 9999
komunikacji przez ztacze PU
m Wyswietlanie grupy parametréw (0-16)/9999 9999
uzytkownika /kasowanie grupy
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Dodatek

Lista parametréw (FR-E700/E700SC)

Parametr | Nazwa Zakres nastaw Wart9sc Parametr | Nazwa Zakres nastaw Wart9s<
domysina domysina

173 Relestraq? parametru do grupy 0-999/9999 9999 251 Wyt_)qr zabezple(zenllla Przed 01 1

parametrow zanikiem fazy na wyjsciu

17 Kgsowanl_e grupy parametrow 0-999/9999 9999 255 Wyswwtlam,e stanu zuzycia 0-15) 0

uzytkownika komponentéw
0-5/7/8/10/12/ Wyswietlanie zuzycia obwodu o 0
178 Wybor funkji zacisku STF 14-16/18/24/25/ 60 26 ograniczenia pradu rozruchowego (0-100%) 100%
60/62/65-67/9999 Wyswietlanie zuzycia
— 0 0
0-5/7/8/10/12/ = kondensatora obwodu sterowania (0-100%) 100%
179 Wybor funkdji zacisku STR 14-16/18/24/25/ 61 Wyéwietlanie zuivcia
61/62/65-67/9999 258 y y ) (0-100 %) 100 %
kondensatora obwodu gtdwnego

180 Wybor funkdji zacisku RL 0 ; P

250 Pomiar stopnia zuzycia 0 0

181 Wyhér funkji zacisku RM 1 kondensatora obwodu gtdwnego

182 Wyhér funkgji zacisku RH 2 Wyhér trybu hamowania przy

0-5/7/8/10/12/ 261 zaniku zasilania 0172 0
Wyhér funkgji zacisku MRS 14-16/18/24/25/
. (FR-E700) © 62/65—67/9999 2 267 Konfiguracja wejscia zacisku 4 0/172 0
Wyhér funkdji bitu MRS Wyhér formatu wyswietlania
(FR-E7005C) ©® 268 monitorowanej danej 0/1/9999 9999
184 Wybor funkdji zacisku RES 62 269 Parametr ustawiany przez producenta. Nie zmieniac.
190 Wybor funkdji zacisku RUN 0/1/3/477/8/ 0 270 Wybér funkgji zatrzymania o 0
11-16/20/25/26/ przy kontakcie
46/47/64/90/91/ . - -
93/95/96/98/99/ Wspdtczynnik mnozenia pradu
100/101/103/104/107/ s | Webudzeniaprzy niskich 0-300 9%/9999 9999

191 Wybor funkdji zacisku FU 108/111=116/120/125/ 1 predkosciach _podczas ‘
126/146/147/164/190/ zatrzymywania przy kontakcie
191/193/195/196/198/ Czestotliwos¢ nosna PWM podczas g

199/9999 276 zatrzymania przy kontakcie 0-5/99%9 9999
0/1/3/4/7/8/11-16/ Przefaczanie poziomu
20/25/26/46/47/ 277 ograniczenia zabezpieczenia przed 0/1 0
64/90/91/95/96/ utykaniem
X L 98/99/100/101/ - .

192 Wybor funkdji zacisku ABC 103/104/107/108/ 2 278 Czestotliwos¢ zwolnienia hamulca 0-30Hz 3Hz
111-116/120/125/126/ 279 Prad zwolnienia hamulca 0-200% 130%
146/147/164/190/191/ Opdznienie czasowe detekeji
195/196/198/199/5999 280 poziomu pradu zwolnienia 0-2s 03s

232239 | Ustavienie wielobiegowe 0-400 H2/9999 9999 hamulca
(predkos¢ 8 do predkosci 15) PP -
281 Opdznienie czasowe zwolnienia 0-5 03s

240 Wybor trybu Miekka PWM 01 1 hamulca przy starcie !

Przefaczanie jednostki 282 Czestotliwos¢ aktywacji hamulca 0-30Hz 6 Hz

241 wyswietlania sygnatéw wejsc 0/1 0 Ondinienie czas laczenia

analogowych 283 poznienie czasowe wylgczent 0-5s 03s
hamulca przy zatrzymywaniu

244 Wyhér trybu pracy wentylatora 01 1 " Nachylenie charakterystyki 1004 o5

245 Poslizg znamionowy 0-50 %/9999 9999 momentowej ° °

Stata czasowa kompensagji N Stata czasowa filtragji funkgi
246 poslizqu 0,01-10s 05s 287 opadania charakterystyki 0-1s 03s
Wyhér kompensacji poslizgu w momentu
2 za{resie rag 17 Jsfale' rgoc 0/99%9 9999 Automatyczne
pracy pry s'ald mocy b)) maryan . 0/1/7/8/M 0
Wik : i uziemieni przyspieszanie/hamowanie
ykrywanie usterki uziemienia
29 rzy starcie o 0 Niezalez bé
Py 293 lezaieznywybor 0A1/2 0
0-1005/ przyspieszania/hamowania
250 Wybér metody zatrzymania 100011005/ 9999 Wyhér jednostki zmiany
8888/9999 2% czestotliwosci zadanej 0/0,01/0,1/1/10 0
Przetwornice czestotliwosci - przewodnik dla poczatkujacych A-7



Lista parametréw (FR-E700/E700SC)

Dodatek

Parametr | Nazwa Zakres nastaw Wart9sc Parametr | Nazwa Zakres nastaw Wart9sc
domysina domysina
Wspétczynnik wzmocnienia przy . Wybér zrodfa predkosci zadanej
28 poszukiwaniu predkosci 0-32767/9999 999 339 (tryb komunikacji/zewnetrzny) onn 0
299 Wykrywanie kierunku obrotow 0/1/9999 9999 340 Wyhér trybu komunikacji po 0110 0
przy restarcie zataczeniu zasilania
300 Przesuniecie poczatkowe wejscia 30 Zapis parametréw do EEPROM za o 0
BCD pomocg poleceri komunikacyjnych
301 Wzmocnienie wejscia BCD 38 Licznik btedéw komunikacji — 0
302 Przesuniecie poczatkowe wejécia BIN Parametry opgji 345 Adres DeviceNet Parametry opdji
TR . i FR-A7ND E kit/FR-A7NCA kit
303 W BIN FR-A7 AX E kit . I . MU !
zmocnienie wejécia (16 bitowe wejécie cyfrowe) 346 Predkosc komunikacji DeviceNet | (opcja do komunikagji przez DeviceNet)
Zezwolenie/blokada kompensagji Parametry opgi
304 | wejicanalogowych iwejs¢ FR-A7NC E kit/FR-AZND E kit/
gffowych 349 | Wybor resetu komunikagi FR-A7NL E kit/FR-A7NP E kit
305 Wybor trybu odczytu (opcja do komunikacji przez CC-Link
i Wyborsygnaly wyjscia i PROFIBUS/DP)
analogowego 387 Poczatkowy czas opdznienia
- komunikacji
307 Ustawienie zera wyjscia
analogowego 388 Odstep czasu wystania
Ustawienie maksymalnej wartosci wsygnale takiujaym
308 analogowego sygnatu 389 Minimalny czas wysyfania .
wyjsciowego przy sygnale taktujacym PaF E':\‘;SE’SEI?'
Przetaczanie typu wyjscia 390 Nastawa czgstotliwosci (opcja do komunikacji w sieci LONWORKS)
309 analogowego na napieciowe lub odniesienia w %
pradowe 391 Odstep czasu odbierania przy
310 Wyhér napiecia wyjéciowego sygnale taktujacym
miernika analogowego P
Ustawieni e wyc S | Contarane meme,
311 stawienie zera wyjScia FR-A7AY E kit j j
analogowego miernika (wyjécia analogowe/cyfrowe) 450 | Typdrugiegosilnika 0/1/9999 9999
Ustgw@nm .",‘?ksy’?“"‘.ew 495 Konfiguracja zdalnych wyjs¢ 0/1/10/11 0
312 napiecia wyjscia miernika
analogowego 496 Dana 1zdalnego wyjscia 0-4095 0
33 Wybér funkdji zacisku YO 497 Dana 2 zdalnego wyjscia 0-4095 0
314 Wyhor funkgji zacisku Y1 500 (zas opdznienia detekji b .
p o btedu komunikagji arametry opgji
315 Wyhor funkgji zacisku Y2 Q’ : : ) , FR-A7NC E kit/FR-A7ND E kit/
316 | Wybor funkdi zacisku Y3 501 m‘a’:gﬁ liczby bledow FR-A7NL E kit/FR-A7NP E kit
317 Wyhér funkdji zacisku Y4 Wyb6r trybu zatrzymania
318 Wybor funkdji zacisku Y5 202 w przypadku btedu komunikacji 07213 0
319 Wyhér funkji zacisku Y6 503 Licznik czasu konserwadji 0(1-9998) 0
320 Wybor funkdji zacisku RA1 " Ustawienie czasu zadziatania g
. o Parametry opgl S04 alarmu licznika czasu konserwacji 0-9398/3999 9999
321 Wyhér funkji zacisku RA2 FR-A7AR E kit
322 Wybor funkdji zacisku RA3 (wyjécia przekaznikowe) 541 gz?t(;rtﬁrxgiikomendy
33 Ustawienie 0 V wyjscia AMO Parametry opgji 0 Numerstagji przy komunikadi Pi:r:;lflrcysﬁft“
FR-A7AY E kit 5
324 Ustawienie OmA wyjscia AM1 (wyjécia analogowe/cyfrowe) 543 Predkosc komunikadji (komunikacja CC-Link)
Parametry opdji 544 Rozszerzone ustawienie (C-Link
329 Wybdr modutu wejs¢ cyfrowych ‘ FR—A7A.)$ E kit 547 Numer stacj w sieci USB 0-31 0
(16 bitowe wejscie cyfrowe)
- i - Odstep czasu kontroli 0/0,1-999,8 s/
335 | Lodiosygnai6w sterujacych on 0 81 omunikagji USB 9999 9999
w trybie komunikacji

SMITSUBISHI ELECTRIC



Dodatek

Lista parametréw (FR-E700/E700SC)

R&znig sie w zaleznosci od mocy.

Parametr | Nazwa Zakres nastaw Wart9sc Parametr | Nazwa Zakres nastaw Wart9sc
domysina domysina
549 Wybor protokotu komunikadji 01 0 889 Parametr wolny 2 0-9999 9999
550 W)’b‘?f frédta syg ngléw o 0/2/9999 9999 a Kalibracja sygnatu wyjscia o o
sterujacych w trybie komunikacji (901) analogowego AM
Wyhér Zrédta sygnatéw L
551 ] ) 2/3/4/9999 9999 Q Przesuniecie zera nastawy
sterujacych wtrybie PU (902) czestotliwosci sygnatu na zacisku 2 0-400Hz Ohz
555 (zas uéredniania pradu 0,1-1,0s 1s —
a Wartos¢ poczatkowa sygnatu
(zas maskowania $redniej . zadawania czgstotliwosci na zacisku 0-300% 0%
556 PR 0-20s 0s (902)
wartosci pradu 2
Wartos¢ odniesienia sygnatu 125 m iani
‘ -SIenid syg Prad Zmocnienie nastawy g
557 | monitorowania Sredniej 0-500A Znamionowy (903) | czestotliwosci sygnatu na zacisku 2 0-400 iz S0Hz
wartosci pradu
) NPT “ Wzmocnienie nastawy
Ilos¢ przepetnieri licznika A ) 0-300 % 100 %
563 zasu zakyczenia zaslania (0-65535) 0 (903) | czestotliwosci na zacisku 2
llo$¢ przepetnien G Przesuniecie zera nastawy g
264 licznika czasu pracy (0-65535) 0 (904) czestotliwosci sygnatu na zacisku 4 0-400Hz 0Hz
571 (zas przytrzymania przy starcie 0,0-10,05/9999 9999 ® Wartos¢ poczatkowa sygnatu
. L a0 0
611 | Czas przyspieszania przy restarcie | 0-36005/9999 9999 (904) igszm“a agstotliwosdna 0-300% 20%
645 Kalibracja 0 V na zacisku AM 970-1200 1000 .
: - 126 Wzmocnienie nastawy 0-400 Hz S0hz
Sterowanie wygtadzaniem 5000 (905) | czestotliwosci sygnatu na zacisku 4
653 ) L 0-200 % 0
pulsowania predkosci
- . a Wzmocnienie nastawy 0 0
665 Wzn"locnl.enle'czgstotllwosc! W 0-200 % 100 % (905) czestotliwosc na zacisku 4 0-300% 100%
trybie unikania pracy pradnicowej
800 Wybdr metody sterowania 20/30 20 @
(922)
859 Skladowa czynna pradu 0-500A19999® 9999 - Parametr ustawiany przez producenta. Nie zmieniac.
87 Wybor funkql'zabgzpleczenla od o 0 5
braku fazy zasilania (923)
88 W)’zof funkgji unikania pracy 012 0 gop | Sterowanie sygnatem o 1
pradnicowej dzwiekowym PU
Poziom napiecia funkeji unikania 400V/ Requlacia k
883 ' : 300-800 V egulacja kontrastu .
pracy pradnicowej 780V DC 91 wyswietlacza PU 0-63 %8
Wartos¢ ograniczenia Pr.CL Kasowanie parametrow 0/1 0
885 czestotliwosci kompensadji w 0-10Hz/9999 6Hz - -
trybie unikania pracy pradnicowej aic | Kasowanie wszystkich 0N 0
parametrow
Wspétczynnik wzmocnienia — -
886 napiecia w trybie unikania pracy 0-200 % 100 % Erd Kasowanie historii alarmow on 0
pradnicowej PRCH Lista parametréw o zmienionej 0 0
888 Parametr wolny 1 0-9999 9999 . wartosci domysinej
Uwagi

Gdy ustawiona jest warto$¢,8888", maksymalne napiecie wyjsciowe wynosi 95 % napiecia wejsciowego przetwornicy.

Wartos¢ domysina modeli FR-E740-026 lub mniejszych, ustawiona jest na 85 % wartosci pradu znamionowego

przetwornicy.

Zakres wartosci zalezy od nastawy Par. 71.

Nastawa ta jest aktywna tylko w czasie dziatania komunikacji.

O]
@)
® Gdy ustawiona jest wartos¢ ,9999”, maksymalne napiecie wyjsciowe jest rowne napieciu wejsciowemu przetwornicy.
®
®
®

Przetwornice czestotliwosci - przewodnik dla poczatkujacych



Lista parametréw (FR-F700)

Dodatek

A.1.3 FR-F700
Parametr | Nazwa Zakres nastawy Wartf:sc Parametr | Nazwa Zakres nastawy Wartf)sc
domysina domysina
0 Forsowanie momentu 0-30% 2/165/;11/?)// © 32 Skok czestotliwosci 1B 0-400 Hz/9999 9999
e 33 Skok czestotliwosci 2 A 0-400 Hz/9999 9999
. Iy _ @
1 | Caestotlios¢ maksymalna 0-120Hz 120/60 Hz 34| Skokczestotiiwosci 28 0-400 Hz/9999 9999
2| Cagstotliwos¢ minimaina 0-120Hz 0Hz 35 | Skokczestotiiwosci 3A 0-400 Hz/9999 9999
3 | Cogstotliwost bazowa 0-400 He S0tz 36 | Skokczestotiiwosci 38 0-400 Hz/9999 9999
Ustawienie wielobiegowe P e
4 (predkoéc wysoka) - RH 0-400 Hz 50 Hz 37 Wyswietlanie predkosci 0/1-9998 0
PET— Czuto$¢ sygnatu osiagnietej 0o 0
5 UstaW|erl1|leIW|eI<.)b|egowe 0-400 Hz 30 Hz H czestotliwosc 0-100% 10%
(predkos¢ srednia) - RM
I, Wykrywanie osiagnietej
6 Ustawmr]ule wleloblegowe 0-400 Hz 10Hz 4 aestotliwosd 0-400 Hz 6 Hz
(predkos¢ niska) - RL
’ ] Wykrywanie osiagnietej
_ ®
! Czas prayspieszania 0-3600/360s 5s/13s 43 czestotliwosci przy obrotach do 0-400 Hz/9999 9999
8 (zas hamowania 0-3600/360 s 105/305s@ tytu
Elektroniczne zabezpieczenie 0-500/ Prad Drugi czas .
’ termiczne 0-3600A® zZnamionowy “ rozpedzania/hamowania 0-3600/360 3
10 (zas hamowania pradem statym 0-120 Hz/9999 3Hz 45 Drugi czas hamowania 0—3690909/;60 s/ 9999
n (zas hamowania pradem statym 0-10+5/8888 05s
Nabiecie hamowania pradem 46 Drugie zwiekszenie momentu 0-30%/9999 9999
1 sta?yﬁn o 0-30% 4N1%O Druga charakterystyka V/F
Y (cz 2t0tliw0§c’ bZzo):/va) 0-400H2/9999 9999
13 (Czestotliwos¢ startowa 0-60 Hz 0,5Hz ¢
14 Wybor charakterystyki obciazenia 01 1 48 Drugi poziom aktywaq 0-120% 110%
zapobiegania utknieciu
(zestotliwosc pracy krokowej T
15 (06) 0-400 Hz 5Hz 49 CzestAotllwosc maksymalna o 0-400 Hz/9999 0Hz
drugiego zapobiegania utknieciu
(zas rozpedzania/hamowania : N :
16 wtrybie krokowym (/06) 0-3600/360 05s 50 Drugie v‘vykrly\_/vanle prze:krO(zenla 0-400 Hz 30Hz
czestotliwosd progowej
v Wybr wejécia MRS 02 0 51 Drugi przekaznik elektronicznego 0-500A, 9999/ 9999
. 1y . . . _ ®
18 xa:iirllhalnra ;iisétc?thwosc dla 120-400 Hz 120/60 H: @ zabezpieczenia termicznego 0-3600 A, 9999
ysokich pre s | Wybbrwyswietanych wielkosd | 0/5/6/8-14/17/20/ 0
19 Napiecie przy czestotliwosci 0-1000V/ 3388 dlaDU/PU 23-25/50-57/100
bazowej 8888 @/9999 ®
. Lo 1-3/5/6/8-14/17/
TP 54 Wybor funkji zacisku CA 1
(zestotliwosc odniesienia 21/24/50/52/53
20 . B 1-400 Hz 50 Hz
rozpedzania/hamowania - - ,
Poziom odniesienia monitora
- . 55 P 0-400 Hz 50 Hz
2 Przyrost czasu przyspieszania/ o1 0 czestotliwosd
hamowania 56 Poziom odniesienia monitora 0-500A/ Prad
: R - ® )
2 E;)Ifll](imclizz:rt])ezpleczenla przed 0-120%/9999 110% pradu 0-3600 A zZnamionowy
¢ 57 (zas wybiequ przy restarcie 0,0,1-55, 9999/ 9999
Wspdtczynnik kompensacji yhiegu przy 0,0,1-305,9999 ©
. R . 0o
3 poziomu zz{pok{legama Elt.kmgau 0-1509%/9999 9% 58 (zas amortyzowania przy restarcie 0-60s 1s
przy podwéjnej predkosci
Ustawienie wielobiegowe 59 Wybor funkcji zdalnej nastawy 0/1/2/3/11/12/13 0
2427 predkosci od 4-¢j do 7-¢j 0-400 Hz/%99) 9999 60 Wybér trybu oszczedzania energii 0/4/9 0
28 Wyhér korekty wartosci predkosci o 0 6 Wyhér funkgji ochronnej dla 05 0
zaprogramowanych restartu
2 Wybor charakterystyki 0-3/6 0 Czestotliwos¢ poczatkowa
rozpedzania/hamowania 66 obnizenia poziomu aktywagji 0-400 Hz 50 Hz
0/10/20/ zapobiegania utknieciu
30 Wybdr hamowania pradnicowego 111721/ 0 67 Liczba préb restartu po alarmie 0-10/101-110 0
2 68 (zas oczekiwania przed restartem 0-10s 1s
31 Skok czestotliwosci 1A 0-400 Hz/9999 9999

SMITSUBISHI ELECTRIC



Dodatek

Lista parametréw (FR-F700)

Wartos¢ Wartos¢
Parametr | Nazwa Zakres nastawy domyélna Parametr | Nazwa Zakres nastawy domyéina
69 Kasowa_nlle liczby wyswietlanych 0 0 127 (zgstotllyvosc automatycznego 0-400 Hz/9999 9999
wznowien zataczenia PID
70 Wspokzyn.nlkwyp.e’mlenla cyklu 0-10% 0% ) o 10/110/11/111/20/
hamowania pradnicowego 128 Wybér trybu dziatania PID 120/21/121/50/ 10
71| Rodzajsilnika 0/1/2/20 0 S1/60/61
- — Y p
7 Wybér czestotliwosci PWM 0-15/0-6/25® ) 129 Pasmo proporcjonalnosci PID 0,1-1000 %/9999 100 %
. o 130 Stata czasowa catkowania PID 0,1-36005/9999 1s
7 Wyhér napiecia wejécia 0-7/10-17 1
analogowego 131 Gérna granica PID 0-100 %/9999 9999
74 Stata czasowa filtru wejsciowego 0-8 1 132 Dolna granica PID 0-100 %/9999 9999
75 Wybor funkji reset/ stop z 0-3/14-17/ 14 133 Wartos¢ zadana regulacji PID 0-100 %/9999 9999
PU/wykrycie odfaczenia PU 100103114117 134 | Staka czasowa rozniczkowania PID | 0,01-10,005/9999 9999
Wyhor kodowanie alarmu na . " ;
76 wyiiciach 0/1/2 0 135 Wypor .sek.we'ncjl przetaczania o 0
zasilania sieciowego
71 Wybdr blokady wpisu parametrow 0/1/2 0 56 Nastawa czasu blokady 10 N
78 Blokada zmiany kierunku obrotow 0/1/2 0 przefaczania stycznikéw MC
79 Wybdr trybu sterowania 0/1/2/3/4/6/7 0 137 (zas zwtoki przy starcie 0-100s 05s
Mocsilnika (proste sterowanie 0,4-55kW, 9999/ 138 Wybér alarmowego przefaczenia o1 0
80 wektorem strumienia pola 0-3600 kW, 9999 na zasilanie sieciowe
o
magnetyznego) 999 Czestotliwos¢ automatycznego
. 0-50£2, 9999/ 139 | Preclacenia pomiedzy 0-60 Hz/9999 9999
90 Stafa silnika (R1) 0-400mQY, 9999 przetwornicg a zasilaniem
9999 ® sieciowym
100 | U/ (czestotliwosd) 0-400 Hz/9999 9999 Czgstotliwosc pauzy przy
— 140 rozpedzaniu dla kompensadji 0-400 Hz 1Hz
101 U/f1 (napiecie) 0-1000V ov luzéw
102 U/f2 (czestotliwosc) 0-400 Hz/9999 9999 i
€ 1 Pauza podc‘z‘as rquedzanlu dla 0-360's 055
103 | U/f2 (napiecie) 0-1000V oV kompensadji luzow
104 | U/ (zestotliwos) 0-400 Hz/9999 9999 Czgstotliwosc pauzy przy
— 142 hamowaniu dla kompensadji 0-400 Hz THz
105 U/f3 (napiecie) 0-1000V ov Juzéw
106 U/f4 (czestotliwosc) 0-400 Hz/9999 9999 i
€ e Eauza podc.z.als hgmowanla dla 0-360's 05s
107 U/f4 (napiecie) 0-1000V oV ompensaqi luzow
108 | U/ (czestotliwos) 0-400 H2/9999 9999 ie ustawieri predkogci | U/2/4/6/8/10/102/
€ 144 Przefaczanie ustawier predkosci 104/106/108/110 4
109 U/f5 (napiecie) 0-1000V oV
- - 15 Wybor jezyka wyswietlania na 0-7 1
17 Numer stagji PU w trybie 0-31 0 programatorze
komunikacji Poziom ak anobieqan
oziom aktywacji zapobiegania
118 | Predkos¢ komunikacji PU 48/96/192/384 192 M8 | tknieciu przy podaniu 0V 0-120% 110%
Ilos¢ bitéw stopu w komunikacji i i iegani
119 Pl p ) 0/1/10/11 1 149 Pozpm.aktywacu zapoblegama 0-120% 120%
utknieciu przy podaniu 10V
Sprawdzanie parzystosci Poziom wykrywania pradu
120 w komunikacji PU o 2 150 na wyjsciu 0-120% 110%
Liczba prob nawiazania _ Opdznienie sygnatu detekgji pradu
1 komunikagji PU 0-10/5999 ! 151 wyjéciowego 0-10s 0s
m Przedziat czasowy sprawdzania 0/0,1-999,8 s/ 9999 152 Poziom wykrycia braku pradu 0-150% 5%
komunikacji PU 9999 C sanienia wykrvcia brok
zas opoznienia wykrycia braku
A 153 0-10s 05s
3 Nastawa aasu oczekiwania 0-150 ms/9999 9999 pradu
komunikacji PU Webr redakci naniecia bod
- — ybor redukgji napiecia podczas
14 | Wyborobecnosc/braku CRILF - : 1341 Japobiegania utknieciu 01 1
w komunikacji PU Wb P——
ybor warunku aktywacji
iani ini 155 0/10 0
15 | Wemocnienie zadajnika 0-400 Hz 50 H sygnatu RT
czestotliwosci zacisku 2 Y ——
ybor operacji zapobiegania
iani ini 156 o 0-31/100/101 0
16 | Wemocnienie zadajnika 0-400 Hz 50 Hz utknigciu
czestotliwosci zacisku 4 -
157 Timer sygnatu wyjéciowego OL 0-255/9999 0s
Przetwornice czestotliwosci - przewodnik dla poczatkujacych A-11



Lista parametréw (FR-F700)

Dodatek

Wartos¢ Wartos¢
Parametr | Nazwa Zakres nastawy domyélna Parametr | Nazwa Zakres nastawy domyéina
X - 1-3/5/6/7/8-14/17/ 0-8/10-14/16/24/
158 | Wybrfunkgizacisku AM 21/24/50/52/ 53 ! 186 | Wybdr funkgi zacisku AU 25/37/62-67/ 4
70-72/9999
Zakres automatycznego
159 przetaczania pomiedzy zasilaniem 0-10Hz/9999 9999 185 Wyhér funkgji zacisku JOG 5
sleciowym [ przetwornica 186 Wybor funkgji zacisku CS 6
Wyhér grupy parametréw ] S 0-8/10-14/16/24/
160 utytkownika 0/1/9999 9999 187 Wybor funkgji zacisku MRS 25/37/62/64-67/ 24
. : S 188 Wyhér funkgji zacisku STOP 70-72/9999 25
Wyhdr zadawania czestotliwosci
161 z pulpitu/blokada 00T 0
pulp 189 | Wybdrfunkgi zacisku RES 6
Wyhér automatycznego restartu
162 po chwilowym zaniku zasilania onanon 0 190 Wybor funkgji zacisku RUN 0-5/7/8/10-19/ 0
- - . L 25/26/45-48/64/
163 Pierwszy czas amortyzadji restartu 0-20s 0s 191 Wybor funkji zacisku SU 70-79/85/90-96/ 1
164 Pierwsze napiecie amortyzacji 0-100% 0% 192 Wybér funkji zacisku IPF 98/99/100-105/ 2
restartu 193 Wybér funkai zacisku OL 107/108/110-116/125/ 3
Poziom aktywacji zapobiegania Pt 126145-148/164/170/
165 om atywadl zapobieg 0-120% 110% R 179/185/190-196/198/
utknieciu przy restarcie 194 Wyhér funkgji zacisku FU 4
199/9999
166 Pfd[};zz’vng's;’ég';a"” detelji 0-105/9999 01s 195 | Wybor funkeji zacisku ABCT 0-5/7/8/10-19/25/ 9
praduwypcioweg 26/45-48/64/70-79/
Wyhér operadji po detekgji pradu 85/90/91/94-96/98/
167 wyjsciowego 00T 0 99/100-105/107/108/
168 196 | Wybor funkeji zacisku ABC2 110-116/125/126/ 9999
Parametr ustawiany przez producenta. Nie zmieniac. 145-148/164/170/179/
169 185/190/191/194-196/
Zerowanie skumulowanego 198/199/9999
170 omiaru moc ? 0/10/9999 9999 Ustawienia wielobiegowe
P y BEBY | e o 15) 9 0-400 Hz/9999 9999
17 Zerowanie licznika czasu pracy 0/9999 9999 pre
. 0dczyt grupy parametrow 9991016 . 240 Wybdr miekkiej modulacji PWM 0/1 1
uzytkownika/grupowe kasowanie Sposob wyswietlania wartosci
Reiestracia parametréw w arunie 241 wejsciowego sygnatu 0/1 0
7 jestrada parametow W grup 0-999/9999 9999 analogowego
parametréw uzytkownika
) p Wielkos¢ korekty sygnatem na 0o 0
174 Usuwanle,para'metrow'z grupy 0-999/ 9999 242 wejciu 1 (dla wejscia 2) 0-100 % 100 %
parametréw uzytkownika 9999
0-8/10-14/16/24/ 3 | Welkoschorekdy sygnalemna 0-100% 75%
wejsciu T (dla wejécia 4)
178 Wyhér funkgji zacisku STF 25/37/60/62/ 60
64-67/70-72/ 244 Wyhér trybu pracy wentylatora 0/1 1
9999 245 | Znamionowy poslizg 0-509/9999 9999
0-8/10-14/16/24/ "
179 | Wybérfunki zacisku STR 23/37/61/62/ 61 Mo | et lompensad 0.01-10s 05s
y ) 64-67/70-72/ P
180 Wyhér funkji zacisku RL 0 Jmogy
6 il 7aci 0-8/10-14/16/24/ 0-100s/
181 | Wyborfunkgizacisku Ri 25/37/62/64—67/ ! 250 | Wybdr sposobu zatrzymania 1000-1100/ 9999
182 Wybor funkji zacisku RH 70-72/9999 2 8888/9999
183 Wybor funkdji zacisku RT 3
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Dodatek

Lista parametréw (FR-F700)

Wartos¢ Wartos¢
Parametr | Nazwa Zakres nastawy domyélna Parametr | Nazwa Zakres nastawy domyéina
251 Wy.lfo_r kontroli braku fazy na o 1 300 Przesunigcie wejéciowego kodu
wyjsciu BCD
252 Przesuniecie sygnatu korekty 0-200 % 50% 301 Wzmocnienie wejsciowego kodu
253 Wzmocnienie sygnatu korekty 0-200 % 150 % B
PR o Przesuniecie wejsciowego kodu
255 Wyswmt!ame stopnia zuzycia (0-15) 0 302 BIN Parametr dla opgji
elementéw FR-A7AX
PR Wzmocnienie wejsciowego kodu (16 bitowe wejscie cyfrowe)
256 Wysw_letle_zme stanu obwodu (0-100%) 100% 303 BIN
ograniczajacego prad rozruchowy
PR Zezwolenie kompensagji wejscia
257 Wyswmtlame; tanu kondensatora (0-100 %) 100 % 304 cyfrowego i analogowego/
obwodu sterujacego
blokada wyboru
Wyswietlanie stanu kondensatora 00 0 . -
258 obwodu giownego (0-100 %) 100 % 305 Wybr przebiegu sygnatu odczytu
259 Pomiar stopnia zuzycia o 0 306 wy.t;grow:lzgowego sygnatu
kondensatora obwodu gtdwnego ) 9
’ Ustawienie zera wyjécia
Automatyczne przetaczanie 307
260 czestotliwosci PWM o1 ! analogowego
. I Ustawienie maksimum wyjécia
261 | WybGrsposobuzatizymania przy 0/1/2/21/22 0 308 | analogowego
awarii zasilania
: o Przetaczenie sygnatu wyjscia
262 Eedukqa c'zestothwosu przy 0-20 Hz 3Hz 309 analogowego napiecie/prad
amowaniu
A " Wybér wyjscia napieciowego
263 (zgstotl‘lwolsc'progowa redul 0-120 Hz/9999 50 Hz 310 miernika analogowego
czestotliwosci
(zas hamowania 1 przy awarii Ustawienie zera wyjécia
264 sasilania przy 0-3600/360 s 5s m napieciowego miernika Parametr dla opgji FR-A7AY
- - analogowego (wyjscie analogowe/cyfrowe)
265 (za.s ha_mowanla 2 przy awarii 0-3600/360's/ 9999 Ustawienie maksimum wyjécia
zasilania 9999 L o
312 napieciowego miernika
6| amovarapy et ana | 040 S0 etoe
Py 313 Wyboér funkeji wyjscia DOO
267 | Wyborsygnatu wejsciowego 0/1/2 0 314 | Wybér funkgji wyjécia DO1
zacisku 4
s Wyber licby cyfr po preecinku /175099 9 315 Wybor funkeji wyjscia D02
monitora 316 Wybor funkeji wyjécia D03
269 Parametry ustawiane fabrycznie. Nie ustawiac. 317 Wybér funkcji wyjscia D04
299 V\i):ib;; g:i(;:{ lIl(lerunku obrotow 0/1/9999 9999 318 Wybor funkeji wyjécia DO5
P 319 Wybér funkeji wyjscia D06
320 Wybdr funkeji wyjscia RAT
321 | Wybdrfunkgi wyjscia RA2 Parametr dia opji FR-AAR
(wyjscia przekaznikowe)
322 Wybor funkeji wyjécia RA3
323 Regulacja 0V wyjécia AMO Parametr dla opdji FR-A7AY
324 | Regulacja OmA wyjscia AM1 (wyjscie analogowe/cyfrowe)
Wybr jednostki na wejsciu Parametr dla opcji FR-A7AX
329 . e
cyfrowym (16-bitowe wejscie cyfrowe)
Nr stacji dla komunikacji przez a1
331 dacze RS-485 0-31(0-247) 0
Przetwornice czestotliwosci - przewodnik dla poczatkujacych A-13




Lista parametréw (FR-F700)

Dodatek

Wartos¢ Wartos¢
Parametr | Nazwa Zakres nastawy domyélna Parametr | Nazwa Zakres nastawy domyéina
Predkos¢ komunikacji przez 3/6/12/24/48/96/ 522 Czestotliwos¢ wytaczenia wyjécia 0-400 Hz/9999 9999
33 lacze RS-485 192/384 %
2 539 Przedziat czasu kontroli braku 0/0,1-999,8 s/ 9999
llos¢ bitow stopu dla komunikacji w Modbus-RTU 9999
333 S 0/1/10/1 1
komunikacji RS-485 " T
Numer stacji w komunikacji
Kontral i | (Clink
334 kontro ‘T( p?leay;tzgg' 2 0/172 2 -Lin Parametr dla opcji FR-A7NC
omunikagi R 543 Predkosc¢ transmisji CC-Link (Komunikacja CC-Link)
35 | Liabaprob nawigzania 0-10/9999 1 544 | Rozszerzone ustawienia CC-Link
komunikacji przez RS-485
Przedziat czasowy sprawdzania 0-999,8s/ G Wybr protokofu on 0
336 ofaczenia przez RS-485 9999 0s Irédto sygnatow sterujacych
polaczeniap 550 ygna Y 0/1/9999 9999
(zas oczekiwania dla komunikacji wtrybie sieciowym
337 0-150 ms/ 9999 9999 P . -
przez RS-485 551 Irodto sygnatow sterujacych n 3
. p : w trybie PU
338 Ir6dto sygnatéw sterujacych w o 0
trybie komunikacji 553 Granica odchytki regulacji PID 0-1000 %/9999 9999
Irédto sygnatu predkosci zadanej 554 Wyhdr dziatania sygnatu PID 0-3/10-13 0
339 w trybie komunikacji 02 0
y ! 555 (zas usredniania pradu 0,1-1,0s 1s
Wyhér trybu komunikacji po ; :
340 rozruchu 0/1/2/10/12 0 556 Czalsl maskgwanla danej 0,0-20,05 0s
wyjsciowej
Wybdr obecnosci/braku CR, o
3411 F dla komunikaji RS-485 o ! Wartosc odniesienia dla 0-500 A/ Prad
557 uérednionej wartosci pradu .
P - o 0-3600A@ Znamionowy
Wyhér zapisu parametrow do wyjsciowego
342 ) o 0/1 0
EEPROM w trybie komunikadji o PP
563 llo$¢ przepetnien licznika (0-65535) 0
343 Liczba btedéw komunikacji — 0 (zasu zasilania
345 Adres wezta sieci DeviceNet Parametr }1Ia gpcji ER»A7ND S64 II(r)as’cc’ przepetnien licznika czasu (0-65535) 0
346 Predkosc¢ transmisji DeviceNet (Komunikagja DeviceNet) pracy
Wyhér kasowania btedu - - 570 Ustawlenle wielu wartosd 0/1 0
Komunika ATNCR-ATNP ((CLink/PROFIBUS/DP) 571 | Caas zwoki pry sarcie 0,0-10,05/9999 9999
387 C_za§ opénienia komun|ka_q| z 573 Sprq\(vt‘izanle pradu wejsciowego 1/9999 9999
siecig po starcie przetwornicy ponizej 4 mA
Przedziat czasu synchronizadji (zas wykrycia zawieszenia 0-36005,
388 . 575 e 1s
wysytania wyjscia przy PID 9999
Maksymalny czas synchronizacji Poziom wykrycia zawieszenia
389 . 576 s 0-400 H 0H
wysytania Parametr dla opgji FR-A7NL wyjscia przy PID g z
ienie 9 iwosci K ikacja z LONWORKS i ia zawieszeni
390 Usta_W|_en|.e % czestotliwosci (Komunikacja z ) 577 POZ.I’OI.'T] anulowania zawieszenia 900-1100% 1000%
odniesienia wyjscia przy PID
391 Prze_dnai czasu synchronizacji 578 Wypor liczby pomocniczych 0-3 0
odbioru silnikow
Wykrywanie szerokosci sterowane 579 Metoda przetaczania silnikow 0-3 0
392 :
zdarzeniem :
(zas blokady przefaczania
Wyhér trybu pracy wyjs¢ >80 stycznikéw MC 0-100s 1s
495 ofrowych 0/1/10/1 0
yhrowy 581 (zas zwtoki przy starcie 0-100s 1s
4% Odlegte dane wyjsciowe 1 0-40% 0 58 (zas hamowania po zataczeniu 0-3600/360 s/ 1s
497 Odlegte dane wyjéciowe 2 0-4095 0 silnika pomocniczego 9999
(zas oczekiwania na uznanie (zas przyspieszania po odtaczeniu 0-3600/360 s/
500 P 583 L : 1s
btedu komunikacji silnika pomocniczego 9999
sop | Wyswietlanie liczby zdarzen Parametry opcji komunikacyjnych sgq | Czsstotliwostpozgtiowa 0-400 Hz 50Hz
btedéw komunikacji pomocniczego silnika 1
502 Wybqr pracy p(zet\f{ornlcy po 585 Czestotli'wosc pqcz'qtkowa 0-400 Hz 50 Hz
btedzie komunikacji pomocniczego silnika 2
503 Timer serwisowy 0(1-9998) 0 586 Czestotl{wosc pgcz.qtkowa 0-400 Hz S0Hz
Nastawa czasu alarmu timera pomocniczego silnika 3
504 ) 0-9998/9999 9999
serwisowego
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Dodatek

Lista parametréw (FR-F700)

Parametr | Nazwa Zakres nastawy Wart9sc Parametr | Nazwa Zakres nastawy Wart9s<
domysina domysina
Czestotliwos¢ koricowa Wartos¢
87 pomocniczego silnika 1 0-400 e OHz 893 Poziom odniesienia oszczednosci 0,1-55kW/ SLD/LD/ND/HD
Crestotliwodé koricowa energii (moc silnika) 0-3600 kW @ mocy uzytego
588 ESTOtIWOsC KON 0-400 Hz 0Hz silnika
pomocniczego silnika 2
RPN Wyhér sterowania podczas pracy
sgg | Cestotliwoschoicowa 0-400 Hz 0Hz 84 1 Jasilanej zsieci 0 0
pomocniczego silnika 3
(zas opéZnienia uruchomienia 895 Wartosc an.leSIemﬂ stopnia 0/1/9999 9999
590 L . 0-3600s 5s oszczednosci energii
silnika pomocniczego
P - 896 Koszt jednostki mocy 0-500/9999 9999
(zas opdznienia zatrzymania
51 silnika pomocniczego 0-3600s > (zas usredniania monitora
P 9 87 | o ioic enerai 0/1-1000 h/9999 9999
Wybor funkcji trawersu (okresowa ¢ 9
592 Zmiana Fzgstotllwoscl wokét 0/1/2 0 898 Kasowanle,monltor_e.l 0/1/10/9999 9999
wartosci zadanej) oszczednosci energii
) - : oo p . -
593 Wartos¢ maksymalnej odchytki 0-25% 10% 899 Wspo’(czynnlkczasu pracy 0-100 %/9999 9999
Wielkos¢ kompensacji amplitudy (wartos¢ szacunkowa)
594 . 0-50% 10%
podczas hamowania Q] o
— — (900) Kalibracja zacisku CA — —
505 Wielkos¢ komp'ensaq! amplitudy 0-50% 10%
podczas przyspieszania a
5% (zas przyspieszania amplitudy 0,1-3600's 5s (901) Kalibraca zacsku AM - -
597 (zas hamowania amplitudy 0,1-3600s 5s Q W0cE inci
Czestotliwos¢ prlz‘esulm.gqa. ) 0-400 Hz 0Hz
611 | Czas przyspieszania przy restarcie 0-36005/9999 5/155@ (902) | mastawy czgstotliwosci zacisku2
Trumienie drgari predkosci oo a Przesunigcia nastawy N N
653 obrotowej 0-200% 0 (902) czestotliwosci zacisku 2 0-300% 0%
(zestotliwosc graniczna ttumienia 125 Lo o
654 ; 2 ) 0-120 Hz 20 Hz Wzmocnienie zadajnika g
drgan predkosci obrotowej (903) cestotliwosci zacisku 2 0-400 Hz 50 Hz
Ustawienie przyrostu impulséw 0,1/1/10/100/ .
79 dla mocy wyjéciowej 1000 kWh TkWh “ Wzmocnienie nastawy 0-300% 100%
(903) czestotliwosci zacisku 2
867 Filtr wyjsciowy zacisku AM 0-5s 0.01s
CS . Iy ..
869 Filtr wyjécia pradowego 0-5s 0.02s Cagstotlios¢ przesunieca 0-400 Hz 0Hz
(904) nastawy czestotliwosci zacisku 4
Wyhér zabezpieczenia przed —
8 brakiem fazy na wejsciu o 0 6 Przesuniecia nastawy 0-300% 20%
(904) czestotliwosci zacisku 4
882 Wybor funkdji unikania regeneracji 01 0
Poziom napiecia funkeji unikania 760V/ 126 | Wzmocnienie zadajnika 0-400 Hz 50Hz
883 regeneradi 300-800V 785V DC (905) | czestotliwosci zacisku 4
584 Czutosc wykrywania regeneradji 0-5 0 a Wzmocnienie nastawy 0-300% 100%
podczas hamowania (905) czestotliwosci zacisku 4
ggs | Wartoscgranianacestotiwosd | g g900 6Hz €8 | Sygnat przesuniecia wyjicia 0-100% 0%
kompensacji unikania regeneracji (930) pradowego
Wzmocnienie napieciowe 5000 N © S
886 unikania regeneragj 0-200 % 100 % Prad przesuniecia wyjscia 0-100% 0%
(930) | pradowego
888 Parametr swobodnie nastawiany 1 0-9999 9999 o
Sygnat wzmocnienia wyjscia
889 Parametr swobodnie nastawiany 2 0-9999 9999 (931) p)rlgdowe 90 o 0-100 % 100 %
Liczba miejsc przesuniecia . . .
891 przecinka licznika energii 0-4/3999 9999 a Wamocnienie sygnatu wyjscia 0-100% 100 %
(931) pradowego
892 Wspdtczynnik obcigzenia 30-150% 100 %
Przetwornice czestotliwosci - przewodnik dla poczatkujacych A-15



Lista parametréw (FR-F700) Dodatek

Parametr | Nazwa Zakres nastawy dvol::;;:ca Parametr | Nazwa Zakres nastawy dv:;';;:(a
42 Wspékzynn]k przesunie(]a dla 0-500.00/9999 9999 990 Kontrola brzgczyka wPU 0/1 1
(934) wyswietlacza PID I 991 Regulacja kontrastu w PU 0-63 58
W . L - .
Analogowa warto$¢ przesuniecia 0-300,0% 20% Pr.CL Kasowanie parametréw 0/1 0

(934) dla wySwietlacza PID Czyszczenie wszystkich

(44 Wsp6tczynnik wzmocnienia dla ALLC parametréw do wartoci 0/1 0
(935) wySwietlacza PID 0-500,00/9999 9999 poczatkowej

Er.CL Kasowanie historii alarméw 0/1 0
(45 Wzmocnienie analogowe dla
(935) wyswietlacza PID 0-3000% 100% PCPY Kopiowanie parametréw 0/1/2/3 0

ggy | Potwierdzenie alarmu 10/100 10/100@
kopiowania parametrow

Uwagi:
O]

Ustawienie zalezy od mocy przetwornicy.

@

Gdy ustawiona zostanie wartosci "8888", maksymalne napiecie wyjsciowe wynosi 95 % napiecia wejsciowego.

®

Gdy ustawiona zostanie wartosci "9999", maksymalne napiecie wyjsciowe doréwnuje napieciu wejsciowemu.
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Dodatek

Lista parametréw (FR-A700)

A.1.4 FR-A700
Parametr | Nazwa Zakres nastawy Wartf:sc Parametr | Nazwa Zakres nastawy Wartf)sc
domysina domysina
0 Forsowanie momentu 0d030% 2?1/1;3(% 33 Skok czestotliwosci 2 A 0-400 Hz/9999 9999
’ 34 Skok czestotliwosci 2B 0-400 Hz/9999 9999
1 | Caestotlios¢ maksymalna 0-120Hz 120/60 2 ® 35 | Skokczestotiiwosci 3A 0-400 Hz/9999 9999
2 | Cagstotliwosc minimalna 0-120Hz 0Hz 36 | Skokczestotiiwosci 38 0-400 Hz/9999 9999
3 (Czestotliwos¢ bazowa 0-400 Hz 50 Hz 37 Wyéwietlanie predkosc 0/1-9998 0
Ustawienie wielobiegowe - A
4 (predkos¢ wysoka) - RH 0-400 e S0tz 41 E;;:f;:lz g;\(ailu osiagnicte] 0-100 % 10%
Ustawienie wielobiegowe A
| (predkosc srednia) - RM 0-400 Hz 30Hz n ggfg’xaw"g(‘i’s'qg"'m‘ 0-400 Hz 6Hz
6 Es:axggge{]mzl)oﬂigowe 0-400 Hz 10Hz Wykrywanie osiagnietej
pre 43 czestotliwosci przy obrotach do 0-400 Hz/9999 9999
7 (zas przyspieszania 0-3600/360s 55/155@ tytu
8 (zas hamowania 0-3600/360 s 55/155@D m Drugi czas rozpedzania 0-3600/360's 55
9 Elektroniczne zabezpieczenie 0-500/ Prad famowania
termiczne 0-3600A@ zZnamionowy . . 0-3600/360 s/
— - 45 Drugi czas hamowania 9999 9999
10 (zestotliwos¢ hamowania pradem 0-120 Hz/9999 3
statym 46 Drugie zwigkszenie momentu 0-309%/9999 9999
n (zas hamowania pradem statym 0-105/8888 05s Druga charak
ga charakterystyka V/F .
Napiecie hamowania pradem v (czestotliwos¢ bazowa) 0-400#2/5999 9
12 stalym 0-30% 42/1% @ h
Drugi poziom aktywacji
43 Co o 0-220% 150 %
13 Czestotliwosc startowa 0-60 Hz 0,5 Hz zapobiegania utknigciu
14 Wyhér charakterystyki obciazenia 0-5 0 149 (zestotliwos¢ maksymalna 0-400 Hz/9999 0Hz
— - drugiego zapobiegania utknieciu
15 Czestotliwosc pracy krokowej 0-400 Hz SHe - - -
(J0G) 50 Drugie Iv.vykr’y\'/vanle przgkroczenla 0-400 Hz 30Hz
(zas rozpedzania/hamowania QesIotineSa progoe)
16 wtrybie krokowym (J0G) 0-3600/360s 055 51 Drugi przekaznik elektronicznego 0-500 A, 9999/ 9999
PR zabezpieczenia termicznego 0-3600 A, 9999 ©
17 Wybor wejscia MRS 0/2/4 0
— 5 Wybdr wyswietlanych 0/5-14/17-20/22-25/ 0
18| Maksymalna czestotliwosc 120-400 Hz 120/60 Hz ® wielkosci dla DU/PU 32-35/50-57/100
dla wysokich predkosci
Naojedt — 1000V 1-3/5-14/17/18/
apigcie przy zgstotliwosd - 54 Wybor funkdi zacisku CA 21/24/32-34/50/ 1
" bazowej 8888 @/9999® 8888 ! ) 52/53/70
CzgstotliwosC odniesienia _ Poziom odniesienia monitora
2 rozpedzania/hamowania 1-400Hz S0z 35 aestotliwoic 0-400 Hz 50Hz
21 Przyrost czasu przyspieszania/ 01 0 s Poziom odniesienia monitora 0-500 A/ Prad
hamowania pradu 0-3600A® znamionowy
) Polflqm'zabezpleczenla przed 0-400% 150 % 0/ 0,1-5s, 9999/
utknieciem 57 Czas wybiegu przy restarcie 0/0,1-30's/ 9999
Wspdtczynnik kompensacji 9999®
23 poziomu zapobiegania utknieciu 0-2009%/9999 9999 58 (zas amortyzowania przy restarcie 0-60s 1s
przy podwéjnej predkosci
Ustawienie wielobi 59 Wybar funkji zdalnej nastawy 0/1/2/3 0
stawienie wielobiegowe
24-27 predkosci od 4-¢j do 7-ej 0-400 Hz/9999 9999 60 Wyhér trybu oszczedzania energii 0/4 0
Wybor korekty wartosci predkosci Automatyczne przyspieszanie/ 0-500 A, 9999/
3 zaprogramowanych 01 0 61 hamowanie: Prad odniesienia 0-3600 A, 9999 @ 9999
% Wyhor charakterystyki 0 0 Automatyczne przyspieszanie/
rozpedzania/hamowania -5 62 hamowanie: Wartos¢ odniesienia 0-220 9%/9999 9999
- dla przyspieszenia
30 Wyhér hamowania pradnicowego |  0/1/2/10/11/20/21 0
— Automatyczne przyspieszanie/
31 Skok czgstotliwosci 1A 0-400 Hz/9999 9999 63 hamowanie: Warto$¢ odniesienia 0-220 %/9999 9999
32| Skokczestotliwosci 18 0-400 Hz/9999 9999 dla hamowania
Przetwornice czestotliwosci - przewodnik dla poczatkujacych A-17



Lista parametréw (FR-A700)

Dodatek

Wartos¢ Wartos¢
Parametr | Nazwa Zakres nastawy domyélna Parametr | Nazwa Zakres nastawy domyéina
Automatyczne przyspieszanie/ 0-50Q2,
64 hamowanie: Czestotliwos¢ 0-10Hz/9999 9999 (0-1000 mH), 9999/
poczatkowa dla trybu windowego 93 Stafa silnika (L2) 0-3600mQ, 9999
Wybor funkcji ochronnej dla N (0—400 mH),
6 restartu 03 0 9999
Czestotliwos¢ poczatkowa 0-500Q2,
66 obnizenia poziomu aktywadji 0-400 Hz 50 Hz (0-100 %), 9999/
zapobiegania utknieciu 9% Stata silnika (X) 0-100Q, 9999
: . - (0-100 %),
67 Liczba prob restartu po alarmie 0-10/101-110 0 9999 ®
68 (zas oczekiwania przed restartem 0-10s 1s 95 Wybér autotuningu online 0-2 0
g9 | Kasowanieliczby wyswietlanych 0 0 9 | Ustawienie autotuningu/status 0/1/101 0
wznowier
Wsnétczynnik wypehnienia cvklu 100 U/f1 (czestotliwosc) 0-400 Hz/9999 9999
70 potczynnik Wyp 4 0-30%/0-10% @ 0% —
hamowania pradnicowego 101 U/f1 (napiecie) 0-1000V ov
0-8/13-18/20/23/24/ 102 U/f2 (czestotliwosc) 0-400 Hz/9999 9999
n Rodzaj silnika 30/33/34/40/ 0 .
B3/44/50/53/54 103 U/f2 (napiecie) 0-1000V ov
7 Wybér czestotliwosc PWM 0-15/0-6/25® ) 104 U/f3 (czestotliwosc) 0-400 Hz/9999 9999
. o 105 U/f3 (napiecie) 0-1000V ov
7 Wybdr napiecia wejscia 0-7/10-17 1
analogowego 106 U/f4 (czestotliwosc) 0-400 Hz/9999 9999
74 Stata czasowa filtru wejsciowego 0-8 1 107 U/f4 (napiecie) 0-1000V oV
75 Wybor funkgji reset/ stop z 0-3/14-17/ 1 108 U/5 (czestotliwosc) 0-400 Hz/9999 9999
PU/wykrycie odfaczenia PU 100-103/114-117 109 U/fS (napiedie) 0-1000V oV
Wyhér kodowanie alarmu na :
76| wyjsdach o 0 o | Treed cas . 0-3600/ 360 5/9999 9999
rozpedzania/hamowania
77 Wybdr blokady wpisu parametrow 0/1/2 0 " i s o 0-3600/360 s/ 0098
78 Blokada zmiany kierunku obrotéw 0/1/2 0 9999
79 Wybdr trybu sterowania 0/1/2/3/4/6/7 0 12 Trzecie zwigkszenie momentu 0-30%/9999 9999
Mocsilnika (proste sterowanie 0,4-55 kW, 9999/ 113 Trzecia czgstotliwos¢ bazowa V/F 0-400 Hz/9999 9999
80 wektorem strumienia pola 0-3600 kW, 9999 Trzedi poziom aktywacii
magnetycznego) 9999 ® 114 poziom aktywa 0-220% 150 %
zapobiegania utknieciu
Liczba biegundw silnika (proste P -
81 sterowanie wektorem strumienia 2/A16/8/1012/14] 9999 15 (zgsto_thwo_sc trze;lego poziom 0-400 Hz 0
16/18/20/9999 zapobiegania utknieciu
pola magnetycznego)
Trzecie wykrywanie przekroczenia
o 0-500A, 9999/ 116 7 ) 0-400 Hz 50 Hz
82 Prad wzbudzenia silnika 0-3600 A, 9999 ® 9999 czestotliwosci progowej
83 | Znamionowe napiecie silnika 0-1000V 400V 17| NumerstagiPUwtrybie 0-31 0
komunikacji
84 | 10-120H 10-120Hz S0Hz 118 | Predkosc komunikagji PU 48/96/192/384 192
Wzmocnienie sterowania llo$¢ bitéw stopu w komunikacji
89 predkoscia (w tr¥b|gsterowan|a 0-200%/9999 9999 19 pU 0/1/10/11 1
wektorem strumienia pola
magnetycznego) 120 af)lr(e:)\:vn(iz;rllgec.;i)apréystosa 012 )
0-50 2, 9999/ :
90 Stata silnika (R1) 0-400 mQY, 9999 121 Liczba préb nawiazania 0-10/9999 1
9999 D komunikacji PU
0-50 3, 9999/ m Przedzifa{ czasowy sprawdzania 0/0,1-999,8 s/ 9999
91 Stata silnika (R2) 0-400 MY, 9999 komunikagji PU 9999
® . .
9999 3 Nastaw_a aasu oczekiwania 0-150 ms/9999 9999
komunikacji PU
0-509Q,
(01000 mH), 9999/ 124 Wybdr obecnosci/braku CR/LF w 012 1
92 Stata silnika (L1) 0-3600mQY, 9999 komunikagji PU
(0-400 mH), Wzmocnienie zadajnika
9999® 15 czestotliwosci zacisku 2 0-400 He S0tz
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Dodatek

Lista parametréw (FR-A700)

Wartos¢ Wartos¢
Parametr | Nazwa Zakres nastawy domyélna Parametr | Nazwa Zakres nastawy domyéina
1% Wzmocr_nenlle‘zad‘ajnlka 0-400 Hz 50Hz 155 Wybér warunku aktywadji 010 0
czestotliwosci zacisku 4 sygnatu RT
127 (zgstotllwosc automatycznego 0-400 Hz/9999 9999 156 Wybf)r operadj zapobiegania 0-31/100/101 0
zataczenia PID utknieciu
10/11/20/21/50/51/60/ 157 Timer sygnatu wyjsciowego OL 0-255/9999 0s
128 Wyhér trybu dziatania PID 31?;(;;;)1/;11(%?1/01 10 1=3/5-14/17/18/
158 Wybor funkgji zacisku AM 21/24/32-34/50/ 1
129 Pasmo proporcjonalnosci PID 0.1-1000 %/9999 100 % 52/53
130 Stata czasowa catkowania PID 0.1-3600 5/9999 1s Zakres automatycznego przefacza
131 | Gérna granica PID 0-100%/9999 9999 159 | nia pomiedzy zasilaniem 0-1012/9999 9999
sieciowym i przetwornica
132 Dolna granica PID 0-100 %/9999 9999 . .
160 Wybdr grupy parametréw 0/1/9999 0
133 Warto$¢ zadana reguladji PID 0-100 %/9999 9999 uzytkownika
134 Stafa czasowa rézniczkowania PID | 0,01-10,00 5/9999 9999 161 Wybor zadawania czestotliwosci 01011 0
. " : z pulpitu/blokada
135 Wypor .Sek'WE'nCJI przetaczania o 0 :
zasilania sieciowego 162 Wybér gutomatyczpego r.esta.rtu 021001112 0
po chwilowym zaniku zasilania
136 Nastawa czasu blokady 0-100s 1s
przetaczania stycznikéw MC 163 Pierwszy czas amortyzadji restartu 0-20s 0s
137 (zas zwhoki przy starcie 0-100s 05s 164 Pierwsze napiecie amortyzagji 0-100% 0%
. ’ restartu
138 Wyhér alarmowego przetaczenia o 0
na zasilanie sieciowe 165 Pozn')m'aktywaql zappblegama 0-220% 150%
Y utknieciu przy restarcie
(zestotliwos¢ automatycznego
139 | Preetaczenia pomiedzy 0-60 Hz/9999 9999 166 | Foduzymanie sygnatu deteli 0-105/9999 01s
przetwornica a zasilaniem pradu wyjsciowego
sleciowym Wyhdr operacji po detekgji
o 167 . 0/1 0
(zestotliwosc pauzy przy pradu wyjsciowego
140 rozpedzaniu dla kompensacji 0-400 Hz 1Hz 168
luzéw B Parametr ustawiany przez producenta. Nie zmieniac.
4 Izgumzae[:;g?ﬁsuiﬁedzanlu & 0-360s 055 Zerowanie skumulowanego
pensad 170 ) 9 0/10/9999 9999
R pomiaru mocy
Czestotliwos¢ pauzy przy
142 hamowaniu dla kompensagji 0-400 Hz 1Hz m Zerowanie licznika czasu pracy 0/9999 9999
luzéw .
0Odczyt grupy parametrow
Pauza podczas hamowania dla 172 uzytkownika/grupowe kasowanie 9999/(0-16) 0
143 podaas 1z 0-360s 055 d grup
kompensagi luzow Rejestracja parametrow w grupie
144 Przelaczanie ustawien predkocci 0/2/4/6/8/10/102/ 4 73 parametréw uzytkownika 0-999/99%9 9999
! P 104/106/108/110 Usuwanie parametrow z gru
— —— 174 ParamELTow z grupy 0-999/9999 9999
115 Wyhér jezyka wyswietlania 0-7 1 parametréw uzytkownika
na programatorze 0-20/22-28/37/
Poziom aktywadji zapobiegania 9900 0 178 Wybér funkdji zacisku STF 42-44/50/60/62/ 60
148 utknieciu przy podaniu 0V 0-220% 150% 64-71/9999
Poziom aktywadji zapobiegania 9900 0 0-20/22-28/37/
14 utknieciu przy podaniu 10V 0-220% 200% 179 Wybor funkji zacisku STR 42-44/50/61/62/ 61
Poziom wykrywania pradu 64-71/99%9
— 0 0
130 na wyjsciu 0-220% 150% 180 Wybor funkji zacisku RL 0
Opdznienie sygnatu detekeji 181 Wybér funkgji zacisku RM 0-20/22-28/31/ 1
51 pradu wyjsciowego 0-10s 0s 42-44/30/62/
182 Wybor funkji zacisku RH 64-71/9999 2
i i — 0 0
152 Poziom wykrycia braku pradu 0-220% 5% 18 Wyb6r funkgi zacisku RT 3
153 Ef:;lfp‘r’zgl'f"'a wykryda 0-1s 055 0-20/22-28/37/
P 184 | Wybdrfunkgi zacisku AU 42-44/50/62-71/ 4
154 Wybot redu!(ql napigcia podczas o 1 9999
zapobiegania utknieciu
Przetwornice czestotliwosci - przewodnik dla poczatkujacych A-19



Lista parametréw (FR-A700)

Dodatek

Wartos¢ Wartos¢
Parametr | Nazwa Zakres nastawy domyélna Parametr | Nazwa Zakres nastawy domyéina
185 Wybor funkdji zacisku JOG 5 258 X\L}:{\g]ﬁl{;gl\f];te;r:)u kondensatora (0-100%) 100%
186 Wyhér funkji zacisku CS 0-20/22-28/37/ 6 P ———,
187 | Wybdrfunkdi zacisku MRS 42-44/50/62/ 2 259 phiazuzyda 071 0
64-71/9999 kondensatora obwodu gtdwnego
188 Wyhér funkji zacisku STOP 25 ;
260 Automatyczne przetaczanie o 1
189 Wyhér funkji zacisku RES 62 czestotliwosc PWM
190 Wybdr funkeji zacisku RUN 0-8/10-20/25-28/ 0 Wybor sposobu zatrzymania przy
. o 30-36/39/41-47/ 21 awarii zasilania oA 0
191 Wyhér funkji zacisku SU 1
GATT0/84/85/ Redukja czestotliwosci prz
192 | Wybér funkgi zacisku IPF 90-99/100-108/ 2 ke Mjamue przy 0-20 Hz 3Hz
X o 110-116/120/
193 Wybr funkgji zacisku OL 125-128/130-136/ 3 263 Czestotliwos¢ progowa redukji 0-120 Hz/9999 50 Hz
139/141-147/164/170/ czestotliwosd
194 Wyhor funkji zacisku FU 184/185/ 4 Czas hamowania 1 przy awarii
190-199/9999 264 s przy 0-3600/360s 55
zasilania
195 Wybor funkdji zacisku ABC1 0-8/10-20/25-28/ 99 Czas hamowania 2 przy awarii
30-36/39/41-47/ 265 sasilania przy 0-3600/ 360 5/9999 9999
64/70/84/85/90/91/
94-99/100-108/ Czestotliwos¢ zmiany czasu
110-116/120/ 266 hamowania przy awarii zasilania 0-400Hz S0z
196 | Wybor funkei zacisku ABC2 125-128/130-136/ 9999 6 <
139/141-147/164/170/ 27 g‘c’gm’g"am Wepdowego 0/172 0
184/185/190/191/
194-199/ 268 Wybgr liczby cyfr po przecinku 0/1/9999 9999
9999 monitora
232-239 Ustawienia wielobiegowe 0-400 Hz/9999 9999 269 Parametr ustawiany przez producenta. Nie zmieniac.
(predkosci 8 do 15) ;
Zatrzymanie na styku
240 Wybdr migkkiej modulacji PWM 0/1 1 270 krancowym/wybor stgrovya'nla 0123 0
Sposéb wyswietlania wartosci maksymalnej FZ?SN?HIWOS(I od
241 wejsciowego sygnatu 01 0 momentu obdgzenia
analogowego 71 f\Aral((jsk{)n;cailny prad dla wysokiej 0-220% 50%
Wielkos¢ korekty sygnatem na pre
2 wejsciu 1 (dla wejscia 2) 0-100% 100% Minimalny prad dla Sredniej
) ) mo | P ) 0-220% 100%
u Wielkos¢ korekty sygnatem na 0-100% 750 pre
wejsciu 1 (dla wejscia 4) ° ’ 273 Zakres usredniania wartosci pradu 0-400 Hz/9999 9999
244 Wyhdr trybu pracy wentylatora 01 1 27 itsar::i ;z;;o::a :itrrud 124000 1
245 | Znamionowy poslizg 0-50 %/9999 9999 Jacegopra
Stafa czasowa kompensacii Mnoznik pradu wzbudzenia dla
246 odlizau pensag 0,01-10s 05s 275 niskich predkosci przy zatrzymaniu 0-1000%/9999 9999
posiizg na styku
247 ZYZ‘;‘;L:‘;’:‘:;‘}?:#&"S“ZQ” 0/9999 9999 y6 | Caestotliwosénosna PWM przy 0-9, 9999/ 9999
Jmogy zatrzymaniu na styku 04,9999 ®
0-100s/ - -
250 Wybér sposobu zatrzymania 1000-1100s/ 9999 278 Czestotliwos¢ otwarcia hamulca 0-30Hz 3Hz
8888/9999 279 Prad otwarcia hamulca 0-220% 130%
21 Wybor kontroli braku fazy na o1 1 280 Czas wykrywania pradu 0-2s 03s
wyjsciu otwarcia hamulca "
— 0o p A
252 Przesuniecie sygnatu korekty 0-200 % 50% 281 ftz(_iarsc i(;therama hamulca przy 0-5 03s
253 Wzmocnienie sygnatu korekty 0-200 % 150 %
Wyéwietlanie stoonia 282 (Czestotliwos¢ otwarcia hamulca 0-30Hz 6Hz
25 zu)zl cia elementésv 0-13) 0 (zas zamykania hamulca
” 23 przy zatrz);maniu 0-55 03s
256 Wyswlletle‘lme stanu obwodu (0-100%) 100% - - '
ograniczajacego prad rozruchowy 284 Wybér funkcji wykrywania o 0
Wyswietlanie stanu kondensatora hamowania
257 ; (0-100 %) 100 %
obwodu sterujacego
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Dodatek

Lista parametréw (FR-A700)

Wartos¢ Wartos¢
Parametr | Nazwa Zakres nastawy domyélna Parametr | Nazwa Zakres nastawy domyéina
Prog wykrywania nadmiernej 320 Wybor funkeji wyjécia RA1
285 Od(hy’{kl‘CZe.StOﬂIWOS(I przy pracy 0-30Hz/9999 9999 1 Wyb6r funkgi wyjécia RA2 ParanllletAr dla opqi F_R—A7AR
ze sprzezeniem zwrotnym (Wyjscie przekaznikowe)
: ; 22 Wybér funkeji wyjscia RA3
Nachylenie opadania
286 ; 0-100 % 0% - .
charakterystyki momentu 33 Regulacja 0 V wyjscia AMO Parametr dla opgji FR-A7AY
287 | Stata czasowa filtru opadania 0-1s 03s 324 | Regulacja OmA wyjscia AM1 (wyjscie analogowe/cyfrowe)
288 Wyhdr dziatania funkcji opadania 0/1/2/10/11 0 329 Wybdr jednostki na Parametr dla opqji FR-A7AX
Wybdr ciaqu impulséw wejsciu cyfrowym (16-bitowe wejscie cyfrowe)
291 yoorcaguimp 0/1/10/11/20/21/100 0 . -
wejsciowych Nr stacji dla komunikacji
331 0-31(0-247) 0
przez ztacze RS-485
20 | Automatyane 0/1/3/5-8/11 0
przyspieszanie/hamowanie 33 Predkos¢ komunikacji przez 3/6/12/24/48/96/ %
A p - : Zacze RS-485 192/384
203 Niezalezny wybor przyspieszania/ 0-2 0
hamowania llo$¢ bitéw stopu dla
333 I 0/1/10/11 1
Wzmocnienie napieciowe unikania komunikagj RS-485
294 e naple 0-200% 100% -
regeneragji Kontrola parzystosci dla
334 g 0/1/2 2
Wyhor detekji kierunku obrotéw komunikacji RS-485
299 4 ) 0/1/9999 9999 T ———
podczas restartu Liczba préb nawiazania
335 L 0-10/9999 1
U komunikacji przez RS-485
300 Przesuniecie wejésciowego kodu
BCD Przedziat czasowy sprawdzania 0-999,8s/
336 ] 0s
T potaczenia przez RS-485 9999
301 Wzmocnienie wejsciowego
kodu BCD Czas oczekiwania dla 0-150 ms/
337 - 9999
b PR K komunikacji przez RS-485 9999
30 rzesuniecie wejsciowego kodu — - :
BIN Parametr dla opcji FR-A7AY 33 | Lrédtosygnaldw sterujacych o1 0
303 Wzmocnienie wejsciowego kodu (wyjscie analogowe/cyfrowe) w trybie komunikai
BIN Irédto sygnatu predkosci zadanej
339 ; L 0/1/2 0
- o w trybie komunikacji
Zezwolenie kompensadji wejscia
304 cyfrowego i analogowego/bloka 340 Wyboér trybu komunikacji 0121012 0
da wyboru po rozruchu
305 Wyhér przebiegu sygnatu odczytu Wybér obecnosci/braku (R,
34 I 0/172 1
. LF dla komunikacji RS-485
306 Wyhér analogowego sygnatu
wyjsciowego Wyhér zapisu parametrow do
3R ) I 0/1 0
-~ o EEPROM w trybie komunikagji
307 Ustawienie zera wyjscia
analogowego 343 Liczba btedéw komunikacji — 0
308 Ustz:wienie maksimum wyjscia 345 Adres wezta sieci DeviceNet Parametr dla opgji FR-A7ND
analogowego 346 | Predkos¢ transmisji DeviceNet (Komunikacja DeviceNet)
Przefaczenie sygnatu wyjscia " -
309 L . ’ Parametr dla opgji komunikacyjnej
310 | Wyb6rwyjsca napieciowego P ywiy ! (CC-Link/PROFIBUS/DP)
miernika analogowego ) - "
350®@ Wybér polecenia pozycji 0/1/9999 9999
Ustawienie zera wyjscia zatrzymania
3 nap;eqowego miernika Parametr dla opcji FR-A7AY 351@ | Predkos¢ wyznaczenia pozyGji 0-30Hz 2Hz
analogowego (wyjécie analogowe/cyfrowe FR-A7AY
— - — 352@ | Predkos¢ pefzania 0-10Hz 0,5Hz
Ustawienie maksimum wyjscia
312 napieciowego miernika 353® Pozyqaerzeiqczgma na 0-16383 511
analogowego predkos¢ petzanie
313 Wyhér funkcji wyjscia DOO 354@ Pgiygg :{ﬁqc(z:ma petli 0-8191 9%
314 Wyhér funkcji wyjscia D01 pozyqonujace)
315 | Wybor funkdj wyjécia D02 355@ E‘ézy“a rozpoczecia hamowania 0-255 5
316 Wybér funki wyjscia DO3 356@ Polecenie zatrzymania od 0-16383 0
317 Wyhér funkcji wyjscia D04 pozycji wewnetrznej
318 Wyhér funkcji wyjscia DO5 357@ | Strefa osiagniecia pozydji 0-255 5
319 Wyhér funkcji wyjscia D06 358@ Wybérlm(.)menu‘l serwo w strefie 0-13 1
osiagniecia potozenia
359@ | Klerunek obrotéw enkodera 0/1 1
360@ | Wybor danej 16-hitowej 0-127 0
Przetwornice czestotliwosci - przewodnik dla poczatkujacych A-21




Lista parametréw (FR-A700)

Dodatek

Wartos¢ Wartos¢
Parametr | Nazwa Zakres nastawy domyélna Parametr | Nazwa Zakres nastawy domyéina
361@ | Przesuniecie pozydii 0-16383 0 414 Wybor dziatania funkgji PLC 0/1 0
360®@ Wzmocnienie petli w strefie 01-100 1 415 Ustawianie trybu zablokowania o1 0
ustalania pofozenia ! dziatania przetwornic
363@ (zas opdznienia sygnatu wejscia 05 055 416 Wyhér funkgji przeskalowania 0-5 0
do strefy potozenia ' - ”
o Ustawienie wartosci 0-32767 1
364 @ Kontrolny czas braku sygnatu 05 055 przeskalowania
strefy - zatrzymanie enkodera ' P
— : H9® Wybor Zroda rpzkazu 0 0
365® Ograplcz'enle czasu ustalania 0-605/9999 9999 pozycjonowania
potozenia I . ;
20® Licznik wspétczynnika 0-32767 1
366® (zas powtdrnego sprawdzenia 0-55/9999 9999 skalujacego impulsy
potozenia ; : . ;
: - : me Mlangwnlk vyspolczynmka 0-32767 1
367@® Przed;la’( predkosci w petli 0-400 Hz/9999 9999 skalujacego impulsy
sprzzenia Wzmocnienie petli
® _
368@ | Wzmocnienie w petli sprzezenia 0-100 1 42 pozycjonowania 0-150015] B1Al
@ o p - — -
369 Liczba impulsow enkodera 0-4096 1024 73® \;\ézt:?;;rzl;e(;];i ;ng[r]zi:dzema 0-100% 0
374 Pozmmyyykryqa nadmiernej 0-400 Haz 115 Hz : :
predkosci Stata czasowa przyspieszenie/
@ ; ; .
Odblokowane/zablokowane 44 hngy;/sgLavapnoiLecema 0-50s 0s
376@ | wykrycie utraty sygnatu z 0/1 0 pozyq
enkodera 25® Filtrw p'gtll wyp'rzedzenlfa 0-5' 0s
Parametr przyspieszenia polecenia pozydjonowania
380 1-szej krzywej S 0-50% 0 Szerokos¢ strefy (ilos¢ impulséw)
) Kzywey 26® | I P 0-32767 Imp. 100
Parametr hamowania pozyq
381 1-szej krzywej S 0-50% 0 Poziom przekroczenia
JKzwY 47@ | TOHOMPIZEoaE 0-400 k/9999 40k
Parametr przyspieszenia osiggnietej pozyGi (biad)
382 2-¢j krzywej S 0-50% 0 Wybér formy ciggu impulsow
o 8@ stgru' cych e 0-5 0
383 Parametr hamowania 0-50% 0 oy
2-¢j krzywej S ° 49@ | Wybor sygnatu zerujacego 0/1 1
384 Wspdtczynnik podziatu impulséw 0-250 0 430@ | Wybor monitorowanych impulséw 0-5/9999 9999
wejsciowych — :
7 Przesuniecie zadawanej cyfrowo
385 (zg}sltgtliwok' przy 0 impulséw 0-400 Hz 0 wartosci momentu Parametr dla opgji FR-A7AX
wejsciowych g Wzmocnienie zadawanej cyfrowo (16-bitowe wejscie cyfrowe)
Czestotliwos¢ przy maksimum wartosci momentu
386 impulséw wejsciowych 0-400 e S0z
0-8/13-18/20/23/24/
387 (zas opdznienia komunikacji z 450 Ustawienia dla drugiego silnika | 30/33/34/40/43/44/50/ 9999
siecig po starcie przetwornicy 53/54/9999
388 PrzedZ|a‘I czasu synchronizacji 451 Wybf)r meFod‘y sterowania 10/11/12/20/9999 9999
wysyfania drugiego silnika
389 Maksymalny czas synchronizagji 0,4-55kW, 9999/
wysyfania Parametr dla opcji FR-A7NL 453 Moc drugiego silnika 0—3600<5<>W, 9999
39 Ustawienie % czestotliwosci (Komunikacja z LONWORKS) 9%
odniesienia 454 Liczba biegundéw drugiego silnika 2/4/6/8/10/9999 9999
391 Przedziat czasu synchronizadji 0-500 A, 9999/
odbioru 455 Prad wzbudzenia drugiego silnika 0-3600 A, 9999
@
30 Wykrywanie szerokosci sterowane 99
zdarzeniem 456 srrljrri\;or:)s\illv:"r::plgcle 0-1000V 100V
Wyhér kierunku wyznaczanie 99
33@ ofozenia 0n/2 0 Znamionowa czestotliwos¢
P 7| tragiesn S"nik; 10-120Hz 50 Hz
306@ WZmOCﬂIEI?IE pregiko;a 0-1000 60
wyznaczania pofozenia (P term) 0-500,
: . 458 Stata A drugiego silnika 9999/0—-400 mQY, 9999
(zas catkowania predkosci '
® _
7 wyznaczania pofozenia 0-20s 03335 9999
308® Wzmocnienie predkosci 0-100 1 0-50€,
wyznaczania potozenia (D term) 459 | Stata B drugiegossilnika 9999/0-400 mQ, 9999
p - - 9999 ®
309® Wspo’rczynmk hamovs{anla przy 0-1000 2
wyznaczaniu pofozenia
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Dodatek

Lista parametréw (FR-A700)

Wartos¢ Wartos¢
Parametr | Nazwa Zakres nastawy domyélna Parametr | Nazwa Zakres nastawy domyéina
0-50Q), 3@ Mtodsze 4 cyfry podanej ilosci dla 0-9999 0
(0-1000 mH), 10-¢j pozydji
460 Stafa Cdrugiego silnika 9999/0-3600 mCY, 9999 ® Starsze 4 cyfry podanej ilosci dla
(0~400 mH), 484 10-¢j pozygi 0-9999 0
9999 ®
Mtodsze 4 cyfry podanejilosci dla
® .
. 0;530Q'H) 485 11-¢ pozyi 0-9999 0
-1000 mH), o
461 | Stafa D drugiego silnika 9999/0-3600 mCY, 9999 sge® | Starsze4offry podanejilosci dla 0-9999 0
(0-400 mH) 11-¢j pozycji
® TP
9999 1857 ® M’rod}ze 4 cyfry podanejilosci dla 0-9999 0
0-5000 12-¢j pozycji
(0-100%), 188® Starsze 4 cyfry podanej ilosci dla 0-9999 0
462 Stata E drugiego silnika 9999/0-100 €2, 9999 12-¢j pozyqi
(0-100 %), Mtodsze 4 cyfry podanej losci dI
@ 1y podanej ilosci dla g
9999 ® 489 13-¢j pozydi 0-9999 0
Ustawienia/status autotuningu Starsze 4 danei ilogci dI
463 e 0/1/101 0 arsze 4 cyfry podanej ilosci dla _
drugiego silnika 490® 13-¢] pozyi 0-9999 0
(zas hamowania nagtego Filoéc
464@ | zatrzymania przy cyfrowym 0-360,0s 0 91® qw:f)edjs;(e)zigfry podanejfosc 0-99%9 0
sterowaniu pozycja S P— nidd
tarsze 4 cyfry podanej ilosci dla
iilodci 9@ o 0-9999 0
165® Mtodsze 4 aoyfry Podanej ilosci 0-9999 0 14-¢j pozydji
dla 1-szej pozyqji Miod P————
4 cyfry podanejilosci dla
iiloéd 3@ | %ty 0-9999 0
166® Starsz.e 4 (yf[y podanej ilosci dla 0-9999 0 15-¢j pozyji
1-szej pozydji . 4cyfy podangj ok
— 194® arsze 4 cyfry podanej ilosci dia 0-9999 0
167® g/l_gd;;zeyzzj?yfry podanej ilosci dla 0-9999 0 15-¢f pozyGji
Wybdr trybu pracy wyjs¢
168® Starsze 4 cyfry podanejilosci dla 0-9999 0 495 cy¥rowyc)l,1 Y 00 0
2-¢j pozydji
™ Jdp y4J o odanet Togdi dl 49 Odlegte dane wyjsciowe 1 0-4095 0
odsze 4 cyfry podanejilosci dla
099 | 3 oz 0-9999 0 497 | Odlege dane wyjéciowe 2 0-4095 0
Starsze 4 cyfry podanejilosci dla Kasowanie funkji PLC w pamieci _
@ . 498 0-9999 0
470 3-ej pozydji 0-99%9 0 flash
Modsze 4 cyfry podanejilosci dla (zas oczekiwania na uznanie
ne 4-¢j pozyGji 0-9999 0 500 btedu komunikacji
Starsze 4 cyfry podanej ilosci dla Wyswietlanie liczby zdarzen " ey
7@ ej ponyii 0-9999 0 501 bedéw komunikagj Paremetry opcji komunikacyjnych
Mtodsze 4 cyfry podanejilosci dla Wybdr pracy przetwornicy po
3@ 5-¢j pozy(ji 0-9999 0 502 btedzie komunikagji
g4@ | Starsze 4offry podanej losc dla 0-9999 0 503 | Timerserwisowy 0(1-9998) 0
5-¢] pozydji S04 Nastawa czasu alarmu timera 0-9998/9999 4999
475@ | Miodsze 4 cyfry podanejiloscidia 0-9999 0 serwisowego
6-¢j pozydji Ustawienie czestotliwosci
Starsze 4 cyfry podanejilosci dla 505 odniesienia wyswietlanych 0-120 Hz 50 Hz
® — .
476 6-¢j poryG 0-9999 0 obrotéw
7® Miodsze 4 cyfry podanej ilosci dla 0-9999 0 506 Parametr 1 dla uzytkownika 0-65535 0
7-¢j pozydji 507 Parametr 2 dla uzytkownika 0-65535 0
478@ ?tae;s;sz[;c(j)ilfry podanej losci dla 0-9999 0 508 | Parametr3 dla uzytkownika 0-65535 0
Miodsze 4 orie podanel Toéd 509 Parametr 4 dla uzytkownika 0-65535 0
odsze 4 cyfry podanejilosci dla
479@ 8-¢j pozy(ji 0-9999 0 510 Parametr 5 dla uzytkownika 0-65535 0
150® Starsze 4 cyfry podanejilosci dla 0-9999 0 5N Parametr 6 dla uzytkownika 0-65535 0
8-¢] pozydji 512 Parametr 7 dla uzytkownika 0-65535 0
181® ?—gdgésyij?yfry podanej ilosci dla 0-9999 0 513 Parametr 8 dla uzytkownika 065535 0
Starsze & cvry podanel Tosd dl 514 Parametr 9 dla uzytkownika 0-65535 0
arsze 4 cyfry podanej ilosci dla
82® 9-¢j pozyGji 0-9999 0 515 Parametr 10 dla uzytkownika 0-65535 0
516 (zas rozpoczecia krzywej S przy 01-255 01s
przyspieszaniu
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Lista parametréw (FR-A700)

Dodatek

Parametr | Nazwa Zakres nastawy Wart9sc Parametr | Nazwa Zakres nastawy Wart9s<
domysina domysina
517 (zas zakoficzenia krzywej S przy 01-255s 01s 505 Wielkos¢ kompensacji amplitudy 0-50 % 10%
przyspieszaniu o ' podczas przyspieszania 0 °
518 f(]f:: ;\(:vz;)r:)i;zgaa krzywej S przy 01-255 01 596 (zas przyspieszania amplitudy 0,1-3600s 5s
597 (zas hamowania amplitudy 0,1-3600s 5s
519 Czas zakoqczenla kizywejS przy 0,1-25s 0,1s 611 (zas przyspieszania przy restarcie 0-36005/9999 5/155@
hamowaniu
530 | Proedaialcaasu kontol raku 0-999,8/ 9909 g5 | Womociene astatield 0-200% 100
komunikacji w Modbus-RTU 9999 9 !
Numer stacji w komunikacji 684 Przefaczanie jednostek strojonych 0/1 0
542 ) danych
(CLink Parametr dla opqji FR-A7NC
543 Predkosc transmisji (C-Link (komunikacja CC-Link) 800 Wybér metody sterowania 0-5/9-12120 2
@ I3 .
544 Rozszerzone ustawienia CC-Link 802 Wybdr wstepnego wzbudzenia o 0
547 Numer staji w komunikacji USB 0-31 0 803 Wybpr charakterystyki dla zakresu 0/1 0
statej mocy/statego momentu
Przedziat czasu kontroli braku 0-999,8s/ s -
| Komunikacjiw USB 9999 999 804 :’n"z:’;’er;tr:r‘#a sterowania 0136 0
549 Wybdr protokotu 01 0 o ;
Irédto sygnatow sterujacych w 805 gg:\gctztr:r(oﬁv)la 600-1400% 1000%
550 | vbie Si’égiow o HYy 0/1/9999 9999
y y 806 Wartos¢ sterowania momentem 600-1400 % 1000%
o5 | Lrédhosygnattw sterujacych w . " (RAM, EEPROM) ’ 0
{rybie PU 807 Wybér ograniczenia predkosci 0/1/2 0
555 (zas uéredniania pradu 0,1-1,0s 1s Ograniczenie predkoéci obrotow
(zas maskowania danej 808 do przodu 0-120Hz S0z
6| oictons ) 0,0-2,05 0s P
S gog | Ooraniczenie predkosd 0-120 Hz/9999 9999
Warto$¢ odniesienia dla 0-500 A/ Prad obrotow do tytu
> \l:vsrgé(:ir:)l‘(l)vréejgmartoscl pradu 0-3600A® zZnamionowy 810 Wyhér sposobu wprowadzania o 0
" 9 ograniczenia momentu
563 IZI:Ssicla[:]rizaepe’mlen licnika czasu (0-65535) 0 811 Przetaczenie nastawy 011011 0
rozdzielczosci
llo$¢ przepetnien licznika czasu g - A
564 pracy (0-65535) 0 a1 Poziom ogr.anlczenla momentu 0-400 %/9999 9999
(regeneracja, obroty do przodu)
Wzmocnienie sterowania 0 - o
369 | predkoécia drugiego silnika 0-200%/9999 9999 813 ';:;;‘;’;‘Zgﬂ:”;‘;g:'y’" drg‘;;;lf)"t” 0-400 %/9999 9999
Ustawienie wielu wartosci - R
70| Znamionowych 03 2 gi4 | Podom ograniczenia momentu 0-400 %/9999 9999
(regeneracja, obroty do tytu)
o7 Caas zwhoki przy tarcie 0,0-10,05/33%9 9999 815 Poziom 2 ograniczenia momentu 0-400 %/9999 9999
Sprawdzanie pradu wejsciowego - R
573 ponizej 4 mA 1/9999 9999 816 Pozmm ograniczenia momentu 0-400 %/9999 9999
W czasie przyspieszania
Auto tuning online drugiego - P
574 sinika 01 0 817 Pozmm ogramczen!a momentu 0-400 %/9999 9999
w czasie hamowania
575 (SS :{)[l)kryaa zawieszenia wyjsca 0_39633 J 1s Ustawienie poziomu odpowiedzi
Py 818 przez swobodna regulacje 1-15 2
576 \i:vozz:;l wr);krglcll)a zawieszenia 0-400 Hz 0Hz wzmocnienia
yldaprzy 819 Wybér swobodnej regulagji 0-2 0
577 \F:voz;(:': arnzul(l))\ll\lrjama zZawieszenia 900-1100 % 1000% wzmocnienia
ypdiaprzy 820 Wzmaocnienie 1 regulagji predkosc 0-1000 % 60%
Wyhor funkgji trawersu (okresowa P ? ’
592 zmiana czestotliwosci wokét 0/172 0 Czas calkowania 1 requladi
wartosci zadanej) 821 predkoéci guiad 0-20 03335
éé i il — 0 0
593 | Wartos¢ maksymainej odchylkd 0-25% 10% 822 | Filtr1 ustawienia predkosi 0-55/9999 9999
504 Wielkos¢ kompens.:aql amplitudy 0-50% 10%
podczas hamowania
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Dodatek

Lista parametréw (FR-A700)

Parametr | Nazwa Zakres nastawy Wart9sc Parametr | Nazwa Zakres nastawy Wart9s<
domysina domysina
83 @ Filtr 1 sygnatu sprzezenia od 0-01s 0.001s 862 Stata czasowa filtru 0-60 0
predkosc ! ' pasmowo-zaporowego
24 Wzmocnienie 1 toru regulacji 0-200% 100% 363 Thumienie filtru 0123 0
momentu (P) pasmowo-zaporowego
825 (zas catkowania 1 toru 0-500 ms Sms 864 Wykrywanie wartosci momentu 0-400 % 150 %
regulacji momentu 865 | Wykiywanie niskiej predkosci 0-400 Hz 1,5Hz
826 Filtr T ustawienia momentu 0-55/9999 9999 - S :
866 Poziom odniesienia monitora 0-400% 150%
827 rFrlll(’i:]11esnyt§ljlna’ru sprzezenia od 0-01s 0s momentu
867 Filtr wyjsciowy zacisku AM 0-5s 0,01s
828 YZ;TIZE:IS:];Z Izi(:z(rinodelu 0-1000 % 60 % 868 Wyznaczanie funkgji terminala 1 0-6/9999 0
- " - 869 Filtr wyjécia pradowego 0-5s 0,025
830 Wzmocnienie 2 regulacji predkosci 0-1000 9%/9999 9999 : : :
(P) Wyhdr zabezpieczenia przed
872 brakiem fazy na wejsciu o 0
831 (zas catkowania 2 regulacji 0-205/9999 9999 y !
predkosc 873 Ograniczenie predkosci 0-120 Hz 20Hz
832 Filtr 2 ustawienia predkosci 0-55/9999 9999 874 (Pj?zall(;r:]mrL]OEn(;T_?tu aktywa 0-200% 150%
Filtr 2 sygnatu sprzezenia ’
® _
83 od predkosci 0-0,15/99%9 9% 875 Definiowanie reakji na usterke 0/1 0
Wzmocnienie 2 toru regulacji 50N 0 Wyhér sterowania z
834 momentu (P) 0-200%/9999 9999 877 wyprzedzeniem/adaptacyjnego 0/172 0
; " sterowania predkoscia
835 (zas catkowania 2 toru regulagji 0-500 ms/9999 9999 : — .
momentu 878 Filtr sprzezenia wyprzedzajacego 0-1s 0s
836 | Filtr2 ustawienia momentu 0-55/9999 9999 sterowania predkoscia
Filtr 2 sygnatu sprzezenia od Ogranlczen'le momentu )
837 momentu 0-0,15/9999 9999 879 wyprzedzajacego sterowania 0-400 % 150 %
predkoscia
@ 6 jeci -
840 Wyhér przesuniecia momentu 0-3/9999 9999 0 Stosunek bezwladnosd obcigzenia 2200 :
841@ | Przesuniecie momentu 1 600-1400 %/9999 9999 dossilnika
@ — o — :
842 Przesuniecie momentu 2 600-1400 %/9999 9999 881 \Slllsrrs\(:;nr::zami \lé){(;;rgzc?dzajqcego 0-1000% 0%
843@ | Przesuniecie momentu3 6001400 %/9999 9999 predkosag
844@ | Filtr przesuniecia momentu 0-55/9999 9999 882 Wybdr funkdi unikania regeneradi il 0
845@ | Torque bias operation time 0-55/9999 9999 883 '::gzé‘l’]':r:;f'e"a funki unikania 300-800V 760/785V DC®
(zas dziatanie przesuniecia 0-10V/ - ; "
@
846 momentu 9999 9999 884 Czutos¢ wykrywam.a regeneracji 05 0
podczas hamowania
Przesuniecie odchylenia momentu o PR .,.
847@® | naterminalu1 przy obrotach do 0-400%/ 9999 885 xva""“ ganae agstotwosdi | 410099 6Hz
i 9999 ompensacji unikania regeneracji
Wzmocnienie przesuniecia 0-400 %/ 886 Yzz?noér::.ime napigciowe unikania 0-200 % 100 %
848@ | momentu na terminalu 1 przy 9999 > 9999 generad
obrotach do tytu 888 Parametr swobodnie nastawiany 1 0-9999 9999
849 Regulacja przesuniecia na wejsciu 0-200% 100% 889 Parametr swobodnie nastawiany 2 0-9999 9999
analogowym ' ' Liczba miejsc przesuniecia
850 Wybdr operacji hamowania 01 0 81 przecinka licznika energii 0-4/9999 9999
853 Dopuszczalny czas nadmiernej 0-100s 1s 892 Wspdtczynnik obcigzenia 30-150% 100 %
odchytki czestotliwosci
. - L SLD/LD/ND/HD
WspStczynnik wzbudzenia przy 893 Poziom odniesienia oszczednosci 0,1-55kW/ moc zastos
854 L 0-100 % 100 % energii (moc silnika) 0-3600 kw ® Lo
braku obciazenia silnika
858 Wyznaczanie funkgji terminala 4 0/1/4/9999 0 894 \ZA;Z:;); Ztir;\évcainla podczas pracy 0123 0
859 Sktadowa pradu rozwijajaca 0-500 A, 9999/ 9999 )
_ ® Iys .. . n
moment 0-3600 A, 9999 895 Z\ggoz;zgglzﬂs:nﬁ stopnia 0/1/9999 9999
860 Sktadowa pradu rozwijajaca 0-500 A, 9999/ 9999 ¢ 9
moment drugiego silnika 0-3600 A, 9999 ® 896 Koszt jednostki mocy 0-500/9999 9999
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Lista parametréw (FR-A700)

Dodatek

Uwagi:
O]

Ustawienie zalezy od mocy przetwornicy.

Parametr | Nazwa Zakres nastawy Wart9sc Parametr | Nazwa Zakres nastawy Wart9s<
domysina domysina
897 (zas usredplgnla mﬁ)nltora 0/1-1000 h/9999 9999 a3 Prze;unigcie (predkosci) dla 0-300% 0%
oszczednosci energii (917) terminalu 1
gog | Kasowaniemonitora oszczednosc 0/1/10/9999 9999 (14 | Wzmocnienie czestotliwosci
energii L ) 0-400 Hz 50 Hz
(918) (predkosci) dla terminalu 1
Wspétczynnik czasu pracy 0o — ~
899 | (wartosé szacunkowa) 0-1009/9999 9999 (5 | Wzmocnienie (predkosci) dla 0-300% 100%
o (918) terminalu 1
(900) Kalibracja zacisku FM — - a6 Przesuniecie sygnatu sterujacego
019) terminalu 1 (moment/strumien 0-400 % 0%
Q
Kalibracja zacisku AM — — magnetyczny)
(o1 arz Terminal 1 bias (torque/magnetic 0-300% 0%
Q Czestotliwosc przesuniecia 0-400 Hz 0tz (919) flux)
(902) nastawy czestotliwosci zacisku 2 o .
as Przesuniecie sygnatu terminalu 1 0-400% 150%
a Przesunigcia nastawy (920) | (moment/strumieri magnetyczny)
0-300 % 0%
(902) czestotliwosci zacisku 2 . :
a9 Wzmocnienie sygnatu sterujacego
i e terminalu 1 (moment/strumien 0-300 % 100 %
125 Wzmocnienie zadajnika 0-400 Hz ks o) | ol czn( ) o b
(903) czestotliwosci zacisku 2 gnetyczny
a8 Terminal 4 bias command
G | Wzmocnienie nastawy . . . 0-400 % 0%
(003) estotliwosc zacisku 2 0-300 % 100 % (932) (torque/magnetic flux)
39 ieni i
€ Czestotliwosc przesuniecia 0-400 Hz 0Hz }’gmg:s:ﬁ;::g:ﬁ;u r11et any) 0-300 % 20%
(904) nastawy czestotliwosci zacisku 4 (932) gnetyceny
I . o0 Przesuniecie sygnatu sterujacego
Przesunigcia nastawy 0-300% 20% terminalu 4 (moment/strumien 0-400 % 150%
(904) czestotliwosci zacisku 4 (933) magnetyczny)
126 Wzmocnienie zadajnika 0-400 Hz 50 Hz W Przesuniecie sygnatu terminalu 4 0-300% 100%
(905) azestotliwosci zacisku 4 (933) (moment/strumieri magnetyczny) ° ’
Wzmocmen!g nas.tawy 0-300% 100% 989 PotW|erdz,en|e alarmu kopiowania 10/100 10/100@
(905) czestotliwosci zacisku 4 parametréw
(€] Sygnat przesuniecia wyjscia 0-100% 0% 990 Kontrola brzgczyka w PU 0/1 1
(930) | pradowego 991 Regulacja kontrastu w PU 0-63 58
© Prad przesuniecia wyjscia 0-100% 0% Pr.CL Kasowanie parametréw 0/1 0
(930) pradowego Czyszczenie wszystkich
0 Sygnat wzmocnienia wyjécia . . ALLC parametréw do wartosci 0/1 0
©31) prqdowego 0-100 % 100 % po(zqtkowej
m . - Er.CL Kasowanie historii alarmow 0/1 0
Wzmocnienie sygnatu wyjécia 0-100% 100% - - -
(931) pradowego PCPY Kopiowanie parametréw 0/1/2/3 0
a2 Przesunigcie czestotliwosci
917) (predkosci) dla terminalu 1 0-400Hz 0Hz

Gdy ustawiona zostanie wartosci "8888", maksymalne napiecie wyjsciowe wynosi 95 % napiecia wejsciowego.

®

Gdy ustawiona zostanie wartosci "9999", maksymalne napiecie wyjsciowe doréwnuje napieciu wejsciowemu.

@

Ustawienia mozna wykonac tylko wtedy, gdy zamontowana jest opcja FR-A7AP.
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Dodatek

Przyktady zastosowan

A.2

UWAGA

A.2.1

Przyktady zastosowan

Zastosowania pokazane w niniejszym dodatku zostaty wybrane w celu pokazania kilku rzeczy, ktére
mozna zrobic¢ za pomoca przetwornic czestotliwosci.

Przenosnik tasmowy

Schematy okablowania i ustawienia parametréw, zostaty dofagczone w celu zilustrowania tych
charakterystycznych przyktadéw. Nie powinny by¢ bezposrednio kopiowane - konkretna
przetwornica wymagac bedzie okablowania i konfiguracji pod katem specyficznych wymagan
wtasnej aplikacji. Podczas planowania i instalacji systemu, nalezy réwniez przestrzegac
wszystkich regulacji i wiasciwych dla lokalizacji standardéw, stosownych dla systemow
elektrycznych, a zwtaszcza przepiséw bezpieczenstwa.

Przetwornice czestotliwosci uzywane sg czesto do sterowania przenosnikéw tasmowych, stuzacych
do podawania czesci i matariatu do stacji przetwérczych, ze wzgledu na zdolno$¢ do tagodnego

przyspieszania i zwalniania napedu.

Predkosc 4

Czas

»le »|
Lgnl Ldl|

Przyspieszenie

(parametr 7)

< » |
< L]

Stata predkos¢ Zwolnienie

(parametr 8)

W tym przykfadzie, do zasilania i sterowania przenosnika, zamierzamy zastosowac przetwornice serii
FR-D700, uzywajac charakterystyki predkosé/czas, pokazanej na powyzszym wykresie. Konfiguracja

przedstawia si

e nastepujaco:

—

Zasilanie

S

Przetwornica czestotliwosci FR-D700 EC

:| Bezpiecznik

zadawania
obrotéw

Materiat

Silnik

Sygnat Start/Stop z zewnetrznego sterownika
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Przyktady zastosowan

Dodatek

Przenosnik jest uruchamiany i zatrzymywany przez zewnetrzny sterownik (na przyktad PLC). Predko$¢
silnika i w ten sposéb przenosnika tasmowego, moze by¢ regulowana za pomoca zadajnika

potencjometrycznego.

Predkos¢ 1

’
’
’
’
’

’

|
e Przyspieszenie
’ wg. krzywej S

’ |
1

|
|
|
’ ‘
- Przyspieszenie liniowe
|
|
|
|

v

Czas

Jesli materiat na przenos$niku stale
przesuwa sie podczas rozruchu lub
zatrzymywania, nawet przy tagodnej
krzywej przyspieszenia, mozna ten problem
rozwigzaé przez zaprogramowanie
przyspieszania i zwalniania wg. krzywej S,
jak pokazano na wykresie z lewej.

Krzywa mozna zmieni¢ parametrem 29. Wartos¢ "0" ustawia liniowe przyspieszenie/zwalnianie,

natomiast wartos¢ "1" ustawia krzywa typu S.

Okablowanie

Wytacznik zabezpieczenia silnik

Q1
5,
1

FR-D700 EC

Lini L1 ) >
inia
zasilajaca L2 ! >
L3 I>
Start/Stop
Sygnat
ustawiania p1 Ij‘
predkosci

L1
L2
L3

PC
STR
STF

<

|-~
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Dodatek Przyktady zastosowan

A.2.2 Naped podnosnika

Ponizsza ilustracja pokazuje podstawowa konfiguracje przetwornicy do zasilania napedu
podnosnikéw, jak np. wciggarek. Uzyty zostat silnik z mechanicznym hamulcem, do zabezpieczenia
przed zsunieciem sie obcigzenia w dot, gdy silnik jest wytaczony.

Gdy osiagnieta zostanie koficowa pozycja, silnik jest wytaczany przez wytacznik krancowy. Po tym
moze zostac¢ uruchomiony tylko w przeciwnym kierunku.

Zasilanie

Silnik z hamulcem mechanicznym

Przetwornica czestotliwosci

FR-A700
I::I Bezpiecznik 2
el (=5
MITSUBISHI SWU
W dot
-
SwD

SwU: Wytacznik krancowy potozenia gérnego

SwD: Wytacznik kraricowy potozenia dolnego

W schemacie okablowania na nastepnej stronie, mechaniczny hamulec sterowany jest poprzez zaciski
RUN. Czestotliwos¢, przy ktdrej hamulec zostaje zwolniony, moze by¢ ustawiona w parametrze 13.
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Dodatek

Przyktady zastosowan

A.2.3

Regulator PID

Serie FR-D700, FR-E700/E700SC, FR-F700 i FR-A700, maja wbudowane regulatory PID, ktére
pozwalajg na zastosowanie tych przetwornic w procesach przemystowych, takich jak regulacja
przeptywu i ci$nienia.

Wartos¢ zadana wprowadzana jest wewnetrznie do parametru przetwornicy, lub, poprzez zaciski 2 i 5
doprowadzana w postaci sygnatu zewnetrznego. Wartos¢ biezaca doprowadzana jest w postaci
analogowego sygnatu pragdowego (4-20 mA) poprzez zaciski 4 i 5.

W odpowiedzi na réznice pomiedzy wartoscig zadang i wartoscig biezaca, (odchytka regulacj)
przetwornica automatycznie dostosowuje swojg czestotliwo$¢ wyjsciowa (zmienna regulacji).
Zwieksza to lub zmniejsza predkos¢ silnika, przyblizajac wartos¢ biezaca do wartosci zadane;.

Za pomoca parametru mozna ustawic kierunek dziatania regulacji PID (do przodu/do tytu).

Kierunek regulacji| Zachowanie sterownika Zastosowanie (regulacja temperatury)

Rzeczywista > Nastawa: Zwieksza zmienna regulacji

Do przodu ) L : "
P Rzeczywista < Nastawa: Zmniejsza zmienna regulacji

System chtodzenia/zamrazania

Rzeczywista > Nastawa: Zmniejsza zmienng regulacji

Do tytu Rzeczywista < Nastawa: Zwieksza zmienna regulacji

System grzania

Ponizsza ilustracja pokazuje typowa konfiguracje, stuzacg do utrzymania statego cisnienia w
kontrolowanym systemie. Przyktad ten pokazuje strukture aplikacji dla przetwornicy FR-F700.

Zataczone zostaty schematyczne rysunki dla dwéch wersji. W pierwszej wersji, zewnetrzny sygnat
zadajacy, dostarczony jest przez potencjometr, podtaczony do zacisku wejsciowego.

Przetwornica czestotliwosci
FR-F700

Zasilanie

Bezpiecznik

> ) Odplyw wody

Pomiar cisnienia

Doptyw wody
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Przyktady zastosowan

Dodatek

Zewnetrzny sygnat zadajacy

Zasilanie

Start

Zezwolenie dla
regulatora PID

Zadajnik wielko

wejsciowej
1kQ/2W

Przetwornica
czestotliwosci

Q L1/L2/L3  UVW

SCi

Odptyw wody

Doptyw wody

Przetwornik P
(ci$nienie-prad) I

0 24V

Zasilanie przetwornika

Niezaleznie od parametréw podstawowych, pokazane wyzej zastosowanie regulatora PID, wymaga
réwniez ustawienia parametréw przetwornicy, pokazanych w ponizszej tabeli.

Parametry Funkcja Nastawa
180 Przydzielenie funkcji zacisku RL "14" (zezwolenie regulacji PID)
128 Kierunek dziatania PID "20" (dziatanie odwrotne)

*

zwiekszona.

W uktadzie sterowania cisnieniem, gdy wartos¢ biezaca jest mniejsza od wartosci zadanej, predko$¢ pompy zostaje
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Dodatek

Przyktady zastosowan

Nastawa wartosci zadanej przy pomocy parametrow

W konfiguracji pokazanej na ponizszym rysunku obwodu, warto$¢ zadana wprowadzana jest poprzez
jednostke sterujaca (programator) i zapisywana do parametru.

Zasilanie

Zezwolenie dla
regulatora PID

Przetwornica czestotliwosci

Q L1/L2/L3

Start

uvw

Doptyw wody

Przetwornik
(cisnienie _ prad)

Odptyw wody

24V

Zasilanie przetwornika

Do parametréw podstawowych dla tej konfiguracji, nalezy dodatkowo ustawi¢ nastepujace

parametry:

Parametr

Funkcja

Ustawienie

180

Przypisanie funkcji do zacisku RL

“14" (zezwolenie na regulacje PID)

128

Wybor kierunku regulacji PID

“20" (dziatanie odwrotne)

133

Wartosc zadana

0-100 %
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Przyktady zastosowan

Dodatek
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